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Willkommen
in der Welt der Drehgeber

Prazise Winkelmessung, intelligente Positionierung - Baumer
ist Ihr kompetenter und verlasslicher Partner fiir die Erfassung
rotativer und linearer Bewegungen. Unser Standardsorti-
ment umfasst eine grosse Vielfalt flexibler Ldsungen, vom
Miniatur-Drehgeber bis zum intelligenten Positionierantrieb
mit unterschiedlichen Abtastprinzipien, Anbauarten und
elektrischen Schnittstellen. Auch genau fiir Ihre Anwendung
bietet Baumer die optimale Losung. Bei Bedarf setzen wir
individuelle Anpassungen schnell um und stehen jederzeit als
innovativer Technologieexperte zur Verfigung.

Fur detaillierte Informationen zu unserem umfassenden
Produktportfolio sowie zu weiteren Baumer Innovationen
besuchen Sie uns bitte auf unserer Website:

www.baumergroup.com/motion



Inhalt

Inkrementale und Sinus Drehgeber 10
Absolute Drehgeber 20
Drehgeber lagerlos 32
Tachogeneratoren 34
Ex-/Edelstahl-Drehgeber, Resolver, Neigungssensoren 36

Inkrementale und Sinus Drehgeber

Inkrementale Drehgeber 48
Sinus Drehgeber 172

Absolute Drehgeber

Absolute Drehgeber - Parallel 202
Absolute Drehgeber - SSI 216
Absolute Drehgeber - Busschnittstellen 268
Absolute Drehgeber - modulare Bushauben 350
Drehgeber lagerlos 390
Tachogeneratoren 425
Tachogeneratoren 428

Ex-/ Edelstahl-Drehgeber, Resolver, Neigungssensoren

Ex-Drehgeber 466
Edelstahl-Drehgeber 434
Resolver 498
Neigungssensoren 506
Bushauben 516
Stecker und Kabel 530
Montagezubehdr 543
Programmierzubehor 560
Messrader 562

Produktindex 564




Uber uns

Die Baumer Group hat ihren Hauptsitz in Frauenfeld
(Schweiz) und beschaftigt weltweit rund 2000 Mitarbeiter
in 34 Niederlassungen und 16 Landern. In den letzten
Jahrzehnten hat sich Baumer einen hervorragenden Ruf als
Hersteller von innovativen und qualitativ hochwertigen
Sensorprodukten fiir Applikationen in der Fabrik- und Pro-
zessautomation erarbeitet.

Wir verfiigen Uber ein breit gefachertes Portfolio an
Standardprodukten, denen eine Vielzahl von Sensor-Tech-
nologien zu Grunde liegt. Unsere Kunden profitieren auf
internationaler Ebene von einer ganzheitlichen Beratung
und einem zuverldssigen Service. In enger Zusammenar-
beit mit ihnen entwickeln wir spezifische Losungen mit
entscheidenden Kosten- und Leistungsvorteilen. Unsere
Kunden profitieren hierbei von unseren internationalen
Entwicklerteams, der hohen Fertigungstiefe unserer Pro-
duktionsstatten sowie den optimierten Geschaftsprozes-
sen. Diese garantieren grosstmogliche Flexibilitat und
Geschwindigkeit bei der Umsetzung der
Kundenanforderungen.

Neues Gebdaude Baumer Thalheim, Eschwege

Baumer — weltweit prasent.



Innovation — Qualitat — Prazision.

Unser Ziel ist es, immer einen Schritt voraus zu sein und innovative Massstabe
zu setzen. Von jeher der Qualitat verpflichtet, liefern wir nur ausgereifte Pro-
dukte und Losungen, die fiir Kompetenz, Zuverlassigkeit und Prazision stehen.
Unsere starke Prasenz am Markt gewahrleistet die enge Zusammenarbeit mit
den Kunden direkt vor Ort und somit eine individuelle Losungsfindung. Das
Beherrschen der Geschaftsprozesse ist die Basis fiir gleich bleibend hohe Quali-
tat, Zuverlassigkeit, Flexibilitdt und Wirtschaftlichkeit. Zur stetigen Verbesse-
rung kombinieren wir Methoden der schlanken Unternehmensfihrung mit
denen zur Erreichung von fehlerfreien Prozessen. Unser Anspruch:

= Hoher Innovationsgrad
m Breitgefdchertes Leistungsspektrum

Hohe Applikationskompetenz
Individuelle Zusammenarbeit und Partnerschaft mit den Kunden

® Umfassende Beratung — weltweit hervorragender Service
® |ean Six Sigma (schlanke und fehlerfreie Prozesse)
® Zugesicherte Liefertreue

Baumer — one piece flow production.



Umfangreiche Auswahl innovativer Produkte und
Losungen flr die prazise Drehzahliberwachung.

e
Inkrementale und Sinus Drehgeber.
Vielfaltig und zuverlassig.

Uberall wo relative Positionsverschiebungen gemes-

sen werden, setzt man auf inkrementale Drehgeber. Ihre
Vorteile sind vergleichsweise einfache Signale, grosse
Robustheit sowie zuverlassige Funktion auch bei extre-
men Temperatur- und Umgebungseinfliissen. Inkremen-
tal-Drehgeber von Baumer zeichnen sich aus durch eine
grosse Variantenvielfalt der Bauformen und Impulswerte.

Siehe Seite 43

Absolute Drehgeber.
Innovativ und flexibel.

Die Zeiten haben sich gedndert. Wo friiher komplizierte
Leitungsbaume die Steuerung im Schaltschrank mit den
Drehgebern an der Maschine verbunden haben, finden
sich heute vermehrt Absolut-Multiturn-Drehgeber mit
Feldbus. Dies hat zu tun mit hoheren Ansprichen an die
Funktionalitat und einer zunehmenden raumlichen Aus-
dehnung von Maschinen und Anlagen. Hier sind innova-
tive und flexible Losungen gefragt — Baumer hat sie.

Siehe Seite 197

Drehgeber lagerlos.
Robust und modular.

Beengte Platzverhaltnisse, Schmutz, Schocks und Vibra-
tionen. Magnetische Geber von Baumer sind opti-

mal geeignet fiir Hochstleistungen in einem anspruchs-
vollen Umfeld. Durch ihre lagerlose, kompakte Bauform
sind sie robust, langlebig und optimal geeignet auch fir
sehr grosse Wellendurchmesser. Die modulare Kombina-
tion von Sensoren und Polradern erméglicht effiziente
Lésungen fir jede Situation.

Siehe Seite 387



e
Tachogeneratoren.
Prazise und langlebig.

Hohe Wandlungsgenauigkeit der Tachospannung Gber
den gesamten Drehzahlbereich, das bieten Baumer Ana-
log-Tachos durch den patentierten LongLife Kommuta-
tor mit massiver Silberspur als Oberflache. Diese Silber-
spur stellt auch unter widrigen Umwelteinfliissen einen
konstant kleinen Ubergangswiderstand sicher. Zusam-
men mit den speziell angepassten Biirsten ergibt sich so
eine hervorragende wartungsfreie Standzeit.

Siehe Seite 425

Ex-Drehgeber, Drehzahlschalter,
Resolver, Neigungssensoren.

Das breit gefacherte Baumer Sortiment wird erganzt durch
Drehgeber fiir den Einsatz unter extremen Umgebungs-
bedingungen. Dazu gehéren inkrementale und absolute
Drehgeber mit widerstandsfahigen Edelstahlgehdusen
sowie Drehgeber mit ATEX-Zulassung. Abgerundet wird
das Sortiment durch weitere Produkte zur Positions- und
Winkelmessung.

Siehe Seite 463

Zubehor.

Vielfaltiges Zubehdr dient der schnellen Inbetriebnahme
und dem sicheren und zuverlassigen Betrieb der Baumer
Drehgeber-Losungen — optimal abgestimmt auf Ihre
Bediirfnisse.

Siehe Seite 513



Was bieten wir noch?

® |nduktive Sensoren

B Kapazitive Sensoren

® Qptoelektronische Sensoren
= Vision Sensoren

® Ultraschall-Sensoren

® Magnetische Sensoren

® Prazisionsschalter My-Com

® Kraft- und Dehnungssensoren

Sensor Solutions

Ob Objekt- oder Positionserkennung, Messaufgaben, eine miniaturisierte oder
extrem robuste Ausflihrung - Baumer bietet fiir jede Applikation den rich-
tigen Sensor. Verschiedene Sensorprinzipien in einheitlichen Gehausebau-
formen erleichtern dem Anwender die Montage und beschranken den Appli-
kationsaufwand auf ein Minimum. Vom induktiven Naherungsschalter bis zum
Vision Sensor beliefert und berat sie Baumer aus einer Hand.

® Digitale Kameras

® |ntelligente Kameras

= Kameramodule

® Smart Vision Sensoren

m Qptische Inspektionssysteme
® OCR und Codelesesysteme

Vision Technologies

Erkennen, inspizieren, vemessen, dokumentieren - die automatisierte Bildver-
arbeitung halt Einzug in viele Bereiche der industriellen Produktion. Baumer

gehdrt zu den Pionieren und heute fihrenden Unternehmen auf dem Gebiet

der industriellen Bildverarbeitung, sei es fir hochwertige Bilderfassungskom-
ponenten oder Komplettysteme zur Qualitatskontrolle.



= Drucksensoren

= Temperatursensoren
® Fillstandssensoren
® Prozess-Analysegerate

Process Instrumentation

Baumer Sensoren und Messgerate fir die Prozesstechnik sind in hochstem Masse
prazise, stabil und anwendungskonform. Sie missen gerade unter extremen Umge-
bungsbedingungen exakte Messungen liefern. Die Prozessautomation stellt hochste
Anspriiche an die Genauigkeit und Verlasslichkeit der Messgerate und Sensoren. Gute
Produktqualitat verlangert die Lebensdauer, reduziert Wartungszyklen, erhoht die Pro-
zesssicherheit und steigert die Effizienz.

Fur weitere Informationen:
WWW.baumer.com



Baumer Produkte
halten in zahlreichen Branchen Prozesse in Bewegung:

= Karrosseriebau

m Chemie, Petrochemie

m Elektronische Produktionssteuerung
= Getranke- und Nahrungsmittelindustrie
= Graphischer Maschinenbau

= Spritzguss, Druckguss

m \Werkzeugmaschinen

= Medizintechnik

= Pharma- und Biotechnologie

= Halbleiterindustrie

= Textilmaschinenbau

® Fordertechnik

m Energietechnik, Bergbau

= Lagertechnik

= Holzbearbeitungsmaschinenbau
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Produktiibersicht

Inkrementale Drehgeber

Typenbezeichnung

Merkmale

Betriebsspannung

Strichzahl je Umdrehung

Ausgabefrequenz

Betriebstemperatur

Gehause

Wellendurchmesser

Betriebsdrehzahl

Schutzart DIN EN 60529

Anschluss

Seite

RS

ITD01A4Y1

-Mini-Drehgeber mit
Endwelle g4 mm

-Auflésung bis 1024
Impulse/Umdrehung

-Optisches Abtast-
prinzip

-Aussendurchmesser
224 mm

-TTL- oder HTL-
Ausgangssignale

5VDC #5 %
8...30 VDC

30...1024

<100 kHz

-20...+85 °C

@24 mm

24 mm Endwelle

<10000 U/min

IP 54

Kabel 1 m

48

ITD 01 B14

-Mini-Drehgeber mit
Welle g4 mm

-Auflésung bis 1024
Impulse/Umdrehung

-Optisches Abtast-
prinzip

-Aussendurchmesser
224 mm

-TTL- oder HTL-
Ausgangssignale

5VDC #5 %
8...30 VDC

30...1024

<100 kHz

-20...+85 °C

@24 mm

24 mm

<18000 U/min

IP 54

Kabel 1 m

52

BHK

-Mini-Drehgeber mit
Endwelle oder
Hohlwelle

-Optisches Abtast-
prinzip

-Auflésung bis 2048
Impulse/Umdrehung

-Gehause 240 mm

-Betriebsdrehzahl bis
12000 U/min

5VDC 10 %
10...30 VDC

10...2048

<100 kHz

-20...+85 °C

240 mm

26 mm Hohlwelle /

212 mm Endwelle

<12000 U/min

IP 42

IP 65

Stecker oder Kabel

56

BDK

-Mini-Drehgeber mit
Welle g5 mm

-Optisches Abtast-
prinzip

-Auflésung bis 2048
Impulse/Umdrehung

-Gehause 230 mm

-Betriebsdrehzahl bis
12000 U/min

5VDC 10 %
10...30 VDC

10...2048

<100 kHz

-20...+85 °C

230 mm

25 mm

<12000 U/min

IP 42

IP 65

Stecker oder Kabel

60

10

www.baumer.com/motion



Produktiibersicht

Inkrementale Drehgeber

ITD 27 A4Y27

-Drehgeber mit
Endwelle 210-16 mm

-Auflésung bis 32
Impulse/Umdrehung

-Magnetisches
Abtastprinzip

-Wellenbefestigung
Uber Gewindestifte

-HTL-Ausgangssignale

8...24 VDC

1..32

-20...+85 °C

258 mm

210-16 mm Endwelle

<12000 U/min

IP 66

Kabel 1 m

64

ITD 27 A4 Y15

-Drehgeber mit
Hohlwelle 9-14 mm

-Auflésung bis 32
Impulse/Umdrehung

-Magnetisches
Abtastprinzip

-HTL-Ausgangssignale

-Kabelausgang radial

8...24 VDC

1..32

-20...+85 °C

258 mm

29-14 mm Hohlwelle

<6000 U/min

IP 65

Kabel 1 m

66

Gl341, GI342 -
incretivo

-Drehgeber mit
Endwelle oder
Hohlwelle 210-15 mm

-Auflésung bis 2048
Impulse/Umdrehung

-Optisches Abtast-
prinzip

-Flansch und Gehéause
aus hochwertigem
Kunststoff

-Tangentialer Kabel-
abgang

5VDC £10 %
4,75...30 VDC

5...2048

<150 kHz

-20...+80 °C

258 mm

210-15 mm Hohlwelle /

Endwelle

<6000 U/min

IP 54

Kabel 1 m

68

ITD20A 4

-Drehgeber mit

Endwelle bis 14 mm

-Auflésung bis 1024

Impulse/Umdrehung

-Optisches Abtast-
prinzip

-Befestigung tber
Drehmomentstiitze

-TTL- oder HTL-
Ausgangssignale

5VDC +5 %
8...30 VDC

50...1024

<120 kHz

-20...+70 °C

-20...+100 °C

258 mm

28-14 mm Endwelle

<8000 U/min

IP 65

Kabel 1 m

72

BRIH, BRID - EcoMag

-Drehgeber mit
Endwelle oder
Hohlwelle 212 mm

-Magnetisches
Abtastprinzip

-Auflésung bis 2048
Impulse/Umdrehung

-Hohe Schock- und
Vibrationsfestigkeit

-Grosser Impulszahl-
bereich

5VDC £10 %
10...30 VDC

64...2048

<320 kHz

-20...+85 °C

258 mm

212 mm Hohlwelle /

Endwelle

<12000 U/min

IP 42

IP 65

Stecker oder Kabel

76

www.baumer.com/motion
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Produktiibersicht

Inkrementale Drehgeber

Typenbezeichnung

Merkmale

Betriebsspannung

Strichzahl je Umdrehung

Ausgabefrequenz

Betriebstemperatur

Gehause

Wellendurchmesser

Betriebsdrehzahl

Schutzart DIN EN 60529

Anschluss

Seite

BHF, BHG

-Drehgeber mit
Endwelle oder
Hohlwelle 212 mm

-Optisches Abtast-
prinzip

-Auflésung bis 10000
Impulse/Umdrehung

-Geringe Bautiefe

-Vielseitiges Montage-
zubehor

5VDC 10 %
10...30 VDC
4,5..30 VDC

10...10000

<750 kHz

-20...+85 °C

258 mm

212 mm Hohlwelle /
Endwelle

<12000 U/min

IP 42

IP 65

Stecker oder Kabel

80

TIL

-Drehgeber mit
Hohlwelle 210-16 mm

-Auflésung bis 2048
Impulse/Umdrehung

-Optisches Abtast-
prinzip

-Befestigung Uber
Drehmomentstitze

-TTL- oder HTL-
Ausgangssignale

5VDC #5 %
8...26 VDC

100...2048

<120 kHz

-20...+70 °C

60 x 72 mm

210-16 mm Hohlwelle

<6000 U/min

IP 54

Kabel 1 m

84

ITD 21 A4 Y109

-Drehgeber mit
Endwelle 210-14 mm

-Auflésung bis 6000
Impulse/Umdrehung

-Optisches Abtast-
prinzip

-Eloxierte Ausfiihrung

-Befestigung uber
Drehmomentstiitze

5VDC 5 %
8...30 VDC

100...6000

<300 kHz (TTL)

<160 kHz (HTL)

0..+70 °C

268 mm

210-14 mm Endwelle

<5000 U/min

IP 66

Kabel 1 m

88

BDH, BDT

-Drehgeber mit Welle
210 mm oder g6 mm

-Optisches Abtast-
prinzip

-Auflésung bis 10000
Impulse/Umdrehung

-Klemmflansch oder
Servoflansch

-Industriestandard

5VDC 10 %
10...30 VDC
4,5..30 VDC

10...10000

<300 kHz
<750 kHz

-20...+85 °C

255 mm

258 mm

26 mm /210 mm
<12000 U/min

IP 42

IP 65

Stecker oder Kabel

92

12
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Produktiibersicht

Inkrementale Drehgeber

BRIV 58K, BRIV 58S -
EcoMag

-Drehgeber mit Welle
210 mm oder g6 mm

-Magnetisches
Abtastprinzip

-Auflésung bis 2048
Impulse/Umdrehung

-Hohe Schock- und
Vibrationsfestigkeit

-Hohe Grenzfrequenz

5VDC 10 %
10...30 VDC

64...2048

<320 kHz

-20...+85 °C

258 mm

26 mm /210 mm

<12000 U/min

IP 42

IP 65

Stecker oder Kabel

96

GI355, GI356

-Drehgeber mit Welle
210 mm oder g6 mm

-Auflésung bis 6000
Impulse/Umdrehung

-Optisches Abtast-
prinzip

-Klemmflansch oder
Servoflansch

-Industriestandard

5VDC 10 %
4,75...30 VDC

5...6000

<150 kHz

-25...+100 °C (5 VDC)

-25...+85 °C (24 VDC)

258 mm

26 mm/ 210 mm

<10000 U/min

IP 54

IP 65

Stecker oder Kabel

100

GI352

-Drehgeber mit
Zollabmessungen

-Auflésung bis 6000
Impulse/Umdrehung

-Optisches Abtast-
prinzip

-Welle 29,52 mm

-Quadratischer
Flansch
63,5 x 63,5 mm

5VDC £10 %
4,75...30 VDC

5...6000

<150 kHz

-25...+100 °C (5 VDC)

-25...+85 °C (24 VDC)

258 mm

29,52 mm

<10000 U/min

IP 54

IP 65

Stecker

104

G1I0H, G110S

-Drehgeber mit
Endwelle oder
Hohlwelle bis
25,4 mm

-Auflésung bis 16384
Impulse/Umdrehung

-Optisches Abtast-
prinzip

-Robuste Bauform

-Hohe Schock- und
Vibrationsfestigkeit

5VDC £10 %
4,75...30 VDC

5...16384

<150 kHz

-25...+85 °C (24 VDC)

@75 mm

225 mm Hohlwelle /

Endwelle

<3800 U/min

IP 54

Stecker

108

-

ITD 40 A4Y79

-Drehgeber mit
Hohlwelle 20-27 mm

-Auflésung bis 2048
Impulse/Umdrehung

-Optisches Abtast-
prinzip

-Befestigung tber
Drehmomentstitze

-TTL- oder HTL-
Ausgangssignale

5VDC £5 %
8...30 VDC

100...2048

<120 kHz

-20...+70 °C

-20...+100 °C

280 mm

220-27 mm Hohlwelle

<5000 U/min

IP 65

Kabel 1 m

112

www.baumer.com/motion
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Produktiibersicht

Inkrementale Drehgeber

Typenbezeichnung

Merkmale

Betriebsspannung

Strichzahl je Umdrehung

Ausgabefrequenz

Betriebstemperatur

Gehause

Wellendurchmesser

Betriebsdrehzahl

Schutzart DIN EN 60529

Anschluss

Seite

ITD 41 A4Y22

-Drehgeber mit
Hohlwelle 17-27 mm

-Auflésung bis 10000
Impulse/Umdrehung

-Optisches Abtast-
prinzip

-Durchgehende
Hohlwelle

-Befestigung tber
Drehmomentstitze

5VDC #5 %
8...30 VDC

2000...10000

<300 kHz (TTL)

<160 kHz (HTL)

0..+70 °C

0...+100 °C

280 mm

217-27 mm Hohlwelle

<5000 U/min

IP 65

Kabel 1 m

116

Y

ITD 41 A4 Y141

-Drehgeber mit
Endwelle 820-27 mm

-Auflésung bis 10000
Impulse/Umdrehung

-Optisches Abtast-
prinzip

-NIRO-Ausfiihrung

-Befestigung uber
Drehmomentstiitze

5VDC #5 %
8...30 VDC

2000...10000

<300 kHz (TTL)

<160 kHz (HTL)

0..+70 °C

289 mm

220-27 mm Endwelle

<2500 U/min

IP 67

Kabel 1 m

120

HOG 71

-Drehgeber mit
Endwelle 812-14 mm

-Optisches Abtast-
prinzip

-Kompaktes, robustes
Druckguss-Gehéduse

-Innenliegende
Anschlussklemmen

-Logikpegel TTL oder
HTL

5VDC #5 %
9...26 VDC

64...2048

<120 kHz

-20...+85 °C

260 mm

212-14 mm Endwelle

<10000 U/min

IP 66

Klemmenkasten

124

HOG 9

-Drehgeber mit
Endwelle 212-16 mm
oder Konuswelle
217 mm (1:10)

-Optisches Abtast-
prinzip

-Kompaktes, robustes
Druckguss-Gehause

-Metall-Steckverbinder

-Logikpegel TTL mit
Regler UB 5 VDC /
9...26 VDC

5VDC 5 %

9...26 VDC

9...30 VDC

1...2500

<120 kHz

-30...+100 °C

297 mm

212-16 mm Endwelle /
217 mm Konuswelle
<10000 U/min

IP 56

Steckverbinder

128

14
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Produktiibersicht

Inkrementale Drehgeber

HOG 10, HOG 10 +
FSL

-Drehgeber mit
Endwelle bis 220 mm

-Optisches Abtast-
prinzip

-Logikpegel TTL mit
Regler UB 9...26 VDC

-Logikpegel HTL mit
Leistungstreibern

-Schutz vor induktiven
Wellenstromen

5VDC 5 %
9...26 VDC
9..30 VDC

1...2500

<120 kHz

-40...+100 °C
-50...+100 °C (optional)
2105 mm

212-20 mm Endwelle /
217 mm Konuswelle
<6000 U/min

IP 66

Klemmenkasten

132

HOG 131

-Drehgeber mit
Hohlwelle 16-36 mm

-Optisches Abtast-
prinzip

-Welle mit Spezialdich-
tungen fir Offshore-
Anwendungen

-Gehause mit beson-
derem Oberflachen-
schutz

-Hybridlager mit
Keramikkugeln

5VDC 5 %

9...26 VDC

9...30 VDC

1024...3072

<120 kHz

-40...+100 °C

2130 mm

216-36 mm Hohlwelle

<6000 U/min

IP 56

Klemmenkasten

136

ITD70A4Y9

-Drehgeber mit
Hohlwelle bis 865 mm

-Auflésung bis 2500
Impulse/Umdrehung

-Optisches Abtast-
prinzip

-Befestigung tber
Drehmomentstitze

-Befestigungslochkreis
2164 mm

5VDC £5 %
8...30 VDC

1000...2500

<120 kHz

-20...+70 °C

2150 mm

240-65 mm Hohlwelle

<3000 U/min

IP 54

Stecker M23 Typ 2,
12-polig

140

HOG 16, HOG 163

-Drehgeber mit

Hohlwelle 820-75 mm

-Optisches Abtast-
prinzip

-Robustes Leicht-
metall-Gehause

-Logikpegel TTL mit

Regler UB 9...26 VDC

-Logikpegel HTL mit
Leistungstreibern

5VDC £5 %
9...26 VDC
9...30 VDC

250...2500
250...5000

<120 kHz

-30...+85 °C
-20...+100 °C

2158 mm

220-75 mm Hohlwelle
<6000 U/min

IP 66

IP 56

Klemmenkasten

144

HOG 220

-Drehgeber mit
Hohlwelle
280-115 mm

-Optisches Abtast-
prinzip

-Robustes Leicht-
metall-Gehduse

-Logikpegel TTL mit
Regler UB 9...26 VDC

-Logikpegel HTL mit
Leistungstreibern

5VDC +5 %

9...26 VDC

9...30 VDC

1024

<120 kHz

-30...+85 °C

2227 mm

280-115 mm Hohlwelle

<3800 U/min

IP 56

Klemmenkasten

148
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Produktiibersicht

Inkrementale Drehgeber

W

Typenbezeichnung

Merkmale

Betriebsspannung

Strichzahl je Umdrehung

Ausgabefrequenz

Betriebstemperatur

Gehduse

Wellendurchmesser

Betriebsdrehzahl

Schutzart DIN EN 60529

Anschluss

Seite

ITD21B10Y 2

-Drehgeber mit Welle
210-12 mm

-Auflésung bis 6000
Impulse/Umdrehung

-Optisches Abtast-
prinzip

-Zentriersitz @70 mm,
Befestigungslochkreis
@77 mm

-Industriestandard mit
Zentrierflansch

5VDC +5 %
8...30 VDC

1000...6000

<300 kHz (TTL)

<160 kHz (HTL)

0..+70 °C

0...+100 °C

258 mm

210-12 mm

<12000 U/min

IP 65

Kabel 1 m

152

0G99

-Drehgeber mit Welle
211 mm

-Optisches Abtast-
prinzip

-Euro-Flansch B10

-Logikpegel TTL mit
Regler UB 9...26 VDC

-Logikpegel HTL mit
Leistungstreibern

5VDC 5 %

9...26 VDC

9..30 VDC

1...1250

<120 kHz

-30...+100 °C

2115 mm

211 mm

<12000 U/min

IP 55

Klemmenkasten

156

-Drehgeber mit Welle
211 mm

-Optisches Abtast-
prinzip

-Euro-Flansch B10

-Logikpegel TTL mit
Regler UB 9...26 VDC

-Logikpegel HTL mit
Leistungstreibern

5VDC 5 %

9...26 VDC

9..30 VDC

1...2500

<120 kHz

-30...+100 °C

2115 mm

211 mm

<12000 U/min

IP 56

Klemmenkasten

160

POG 90

-Drehgeber mit Welle
211 mm

-Auflésung bis 10000
Impulse/Umdrehung

-Optisches Abtast-
prinzip

-Logikpegel TTL mit
Regler UB 5VDC/
9...26 VDC

-Grosser Klemmen-
kasten drehbar 180°

5VDC 5 %
9..30 VDC

1024...10000

<250 kHz

-20...+85 °C

2115 mm

211 mm

<10000 U/min

IP 66

Klemmenkasten

164

16

www.baumer.com/motion






Produktiibersicht

Sinus Drehgeber

R Y

Typenbezeichnung

Merkmale

Betriebsspannung

Strichzahl je Umdrehung

Ausgangssignale

Betriebstemperatur

Gehause

Wellendurchmesser

Betriebsdrehzahl

Schutzart DIN EN 60529

Anschluss

Seite

ITD 22 A4Y36

-Drehgeber mit
Endwelle 210-14 mm

-Auflésung bis 5000
Impulse/Umdrehung

-Sinus-Ausgangssi-
gnale 1 Vss

-Befestigung Uber
Drehmomentstiitze

-Kompakte Bauform

5VDC £10 %
8...26 VDC

1024...5000

A B, N

-20...+85 °C

258 mm

210-14 mm Endwelle

<8000 U/min

IP 65

Kabel 1 m

172

HOGS 71

-Drehgeber mit
Endwelle 812-14 mm

-Auflésung bis 5000
Impulse/Umdrehung

-Sinus-Ausgangssi-
gnale 1 Vss

-Geringer Oberwellen-
anteil (patentierte
LowHarmonics-
Technik)

-Kompaktes, robustes
Druckguss-Gehause

5VDC 10 %
9...30 VDC

1024...5000

A90° B, C + invertiert

-20...+85 °C

260 mm

212-14 mm Endwelle

<10000 U/min

IP 66

Klemmenkasten

176

ITD42A4Y79

-Drehgeber mit
Hohlwelle 820-27 mm

-Auflésung bis 2048
Impulse/Umdrehung

-Sinus-Ausgangssi-
gnale 1 Vss

-Befestigung Uber
Drehmomentstuitze

-Kabelausgang radial

5VDC 10 %
8...26 VDC

1024...2048

A, B, N

-20...+85 °C

280 mm

©20-27 mm Hohlwelle

<5000 U/min

IP 65

Kabel 1 m

180

HOGS 100

-Drehgeber mit
Endwelle bis 220 mm
oder Konuswelle
217 mm (1:10)

-Auflésung bis 5000
Impulse/Umdrehung

-Geringer Oberwellen-
anteil (patentierte
LowHarmonics-
Technik)

-Sinussignale mit
héchster Gute

-Schutz vor induktiven
Wellenstromen

5VDC 10 %
9..30 VDC

720...5000

K1 90° K2, KO +
invertiert

-20...+85 °C

2105 mm

212-20 mm Endwelle /
217 mm Konuswelle
<10000 U/min

IP 66

Klemmenkasten

184

18
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Produktiibersicht

Sinus Drehgeber

OGS 71

-Drehgeber mit Welle
@6 mm

-Auflésung bis 5000
Impulse/Umdrehung

-Sinus-Ausgangssi-
gnale 1 Vss

-Geringer Oberwellen-
anteil (patentierte
LowHarmonics-
Technik)

-Kompaktes, robustes
Druckguss-Gehause

5VDC 10 %
9..30 VDC

1024...5000

A90° B, C + invertiert

-20...+85 °C

260 mm

26 mm

<10000 U/min

IP 66

Klemmenkasten

188

POGS 90

-Drehgeber mit Welle
211 mm

-Auflésung bis 5000
Impulse/Umdrehung

-Geringer Oberwellen-
anteil (patentierte
LowHarmonics-
Technik)

-Sinus-Ausgangssi-
gnale 1 Vss

-Grosser Klemmen-
kasten drehbar 180°

5VDC 10 %
9..30 VDC

720...5000

K1 90° K2, KO +

invertiert

-20...+85 °C

2115 mm

211 mm

<10000 U/min

IP 66

Klemmenkasten

192
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Produktiibersicht
Absolute Drehgeber - Parallel

Typenbezeichnung

Merkmale

Betriebsspannung

Gesamtauflésung

Schnittstelle

Betriebstemperatur

Gehduse

Wellendurchmesser

Betriebsdrehzahl

Schutzart DIN EN 60529

Anschluss

Seite

BMSH 58 Parallel -
MAGRES

-Drehgeber Singleturn
/ Parallel

-Magnetisches
Abtastprinzip

-Auflésung: 12 Bit

-Hohe Schock- und
Vibrationsfestigkeit

-Nullsetzeingang

10...30 VDC

12 Bit

12 parallele Ausgénge

-20...+85 °C

258 mm

212 mm Endwelle

<12000 U/min

IP 42

IP 65

Kabel

202

X

BMSYV 58 Parallel -
MAGRES

-Drehgeber Singleturn
/ Parallel

-Magnetisches
Abtastprinzip

-Auflésung: 12 Bit

-Hohe Schock- und
Vibrationsfestigkeit

-Nullsetzeingang

10...30 VDC

12 Bit

12 parallele Ausgange

-20...+85 °C

258 mm

@6 mm /210 mm

<12000 U/min

IP 65

Kabel

204

GA240, GA241 -
Parallel

-Drehgeber Singleturn
/ Parallel

-Optisches Abtast-
prinzip

-Auflésung: 13 Bit

-Klemmflansch oder
Servoflansch

-Kurzschlussfeste
Gegentaktausgénge

10...30 VDC

13 Bit

13 parallele Ausgange

-25...485 °C

-40...+85 °C (optional)

258 mm

@6 mm /210 mm

<10000 U/min

IP 54

IP 65

Stecker oder Kabel

208

GXP1W - Parallel

-Drehgeber Multiturn /
Parallel

-Optisches Abtast-
prinzip

-Auflésung: Singleturn
12 Bit, Multiturn 12 Bit

-Klemmflansch oder
Servoflansch

-Auflésung, Codeart
und Presetwert
programmierbar

10...30 VDC

24 Bit

24 parallele Ausgange

-25..+70 °C

258 mm

26 mm /210 mm

<10000 U/min

IP 54

IP 65

Stecker D-SUB,
37-polig mit Kabel 1 m

212

20
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Produktiibersicht
Absolute Drehgeber - Parallel
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Produktiibersicht
Absolute Drehgeber - SSI

Typenbezeichnung

Merkmale

Betriebsspannung

Gesamtauflésung

Schnittstelle

Betriebstemperatur

Gehduse

Wellendurchmesser

Betriebsdrehzahl

Schutzart DIN EN 60529

Anschluss

Seite

BMSH 58, BMMH 58
SSI - MAGRES

-Drehgeber Single-
oder Multiturn / SSI

-Magnetisches Abtast-
prinzip

-Auflésung: Singleturn
12 Bit, Multiturn 13 Bit

-Hohe Schock- und
Vibrationsfestigkeit

-Nullsetzeingang

5VDC £10 %
10...30 VDC

25 Bit

SSI

-20...+85 °C

258 mm

212 mm Endwelle

<12000 U/min

IP 42

IP 65

Stecker oder Kabel

216

GXM2S - SSI

-Drehgeber Multiturn
/ SSI

-Optisches Abtast-
prinzip

-Auflésung: Singleturn
14 Bit, Multiturn 12 Bit

-Endwelle 212 mm /
214 mm

-Elektronische
Nullpunkteinstellung

10...30 VDC

26 Bit

SSli
Inkremental A 90° B
(optional)

-25...+85 °C

-40...+85 °C (optional)

258 mm

212-14 mm Endwelle

<6000 U/min

IP 54

Stecker, 12-polig

220

GOM2H - SSI

-Drehgeber Multiturn
/ SSI

-Optisches Abtast-
prinzip

-Auflésung: Singleturn
14 Bit, Multiturn 12 Bit

-Hohlwelle bis 214 mm

-Kompakte Bauform

10...30 VDC

26 Bit

SSi
Inkremental A 90° B
(optional)

-25...+85 °C

-40...+85 °C (optional)

258 mm

212-14 mm Hohlwelle

<6000 U/min

IP 54

Stecker, 12-polig

224

ATD 4S A4Y10

-Drehgeber Single-
oder Multiturn / SSI

-Optisches Abtast-
prinzip

-Auflésung: Singleturn
15 Bit, Multiturn 24 Bit

-Hohlwelle 20-27 mm

-Programmierbar

10...30 VDC

39 Bit

SSI

-20...485 °C

280 mm

220-27 mm Hohlwelle

<5000 U/min

IP 65

Stecker M23 Typ 2,
12-polig bzw. 17-polig

228

22
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Produktiibersicht
Absolute Drehgeber - SSI

G1S2B - SSi

-Drehgeber Multiturn /
2 x SSI

-Optisches Abtast-
prinzip

-Auflésung: Singleturn
13 Bit, Multiturn 12 Bit

-Fur sicherheitsrela-
vante Anwendungen
nach SIL3

-Hohlwelle 220 mm mit
Passfedernut

10...30 VDC

25 Bit

SSi
Inkremental A, B +
invertiert

-25...485 °C

-40...+85 °C (optional)

290 mm

220 mm Hohlwelle

<3800 U/min

IP 54

Stecker, 16-polig

232

BMSV 30, BMMV 30
SSI - MAGRES

-Mini-Drehgeber
Single- oder Multiturn
/ SSI

-Magnetisches Abtast-
prinzip

-Auflésung: Singleturn
10 Bit, Multiturn 15 Bit

-Gehause 230 mm

-Hohe Schock- und
Vibrationsfestigkeit

5VDC 10 %
10...30 VDC

25 Bit

SSI

-20...485 °C

230 mm

25-8 mm

<6000 U/min

IP 65

Stecker oder Kabel

236

BMSV 42, BMMV 42
SSI - MAGRES

-Mini-Drehgeber

Single- oder Multiturn

/ SSI

-Magnetisches Abtast-

prinzip

-Auflésung: Singleturn
12 Bit, Multiturn 13 Bit

-Gehause @42 mm

-Hohe Schock- und
Vibrationsfestigkeit

5VDC 10 %
10...30 VDC

25 Bit

SSI

-20...+85 °C

242 mm

26 mm /210 mm

<12000 U/min

IP 65

Stecker oder Kabel

240

BMSV 58, BMMV 58
SSI - MAGRES

-Drehgeber Single-
oder Multiturn / SSI

-Magnetisches Abtast-
prinzip

-Auflésung: Singleturn
12 Bit, Multiturn 13 Bit

-Hohe Schock- und
Vibrationsfestigkeit

-Nullsetzeingang

5VDC 10 %
10...30 VDC

25 Bit

SSI

-20...+85 °C

258 mm

26 mm /210 mm

<12000 U/min

IP 65

Stecker oder Kabel

244

GA240, GA241 - SSI

-Drehgeber Singleturn
/ SSlI

-Optisches Abtast-
prinzip

-Auflésung: 14 Bit

-Klemmflansch oder
Servoflansch

-Permanente Stetig-
keitsprifung des
Codeverlaufs

10...30 VDC

14 Bit

SSI
Inkremental A 90° B
(optional)

-25...485 °C

-40...+85 °C (optional)
258 mm

26 mm /210 mm
<10000 U/min

IP 54

IP 65

Stecker oder Kabel

250
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Produktiibersicht
Absolute Drehgeber - SSI

s S )

Typenbezeichnung

Merkmale

Betriebsspannung

Gesamtauflésung

Schnittstelle

Betriebstemperatur

Gehduse

Wellendurchmesser

Betriebsdrehzahl

Schutzart DIN EN 60529

Anschluss

Seite

GM400, GM401 - SSI

-Drehgeber Multiturn
/ SSI

-Optisches Abtast-
prinzip

-Auflésung: Singleturn
14 Bit, Multiturn 12 Bit

-Klemmflansch oder
Servoflansch

-Elektronische
Nullpunkteinstellung

10...30 VDC

26 Bit

SSi
Inkremental A 90° B
(optional)

-25...+85 °C

-40...+85 °C (optional)
258 mm

26 mm /210 mm
<10000 U/min

IP 54

IP 65

Stecker oder Kabel

254

GBM2W - SSI

-Drehgeber Multiturn
/ SSI

-Optisches Abtast-
prinzip

-Auflésung: Singleturn
18 Bit, Multiturn 16 Bit

-Klemmflansch oder
Servoflansch

-Elektronische
Nullpunkteinstellung

10...30 VDC

34 Bit

SSi
Inkremental A 90° B
(optional)

-25...485 °C

-40...+85 °C (optional)
258 mm

26 mm / 210 mm
<10000 U/min

IP 54

IP 65

Stecker oder Kabel

260

-Drehgeber Multiturn
/ SSI

-Optisches Abtast-
prinzip

-Auflésung: Singleturn
13 Bit, Multiturn 12 Bit
/ 16 Bit

-Multiturn: Zahlver-
fahren ohne Getriebe
und Batterie

-Mit zusatzlichen
Inkrementalsignalen
(sin 1 Vss)

7..30VDC

29 Bit

SSI

-20...+85 °C

260 mm

26 mm

<5000 U/min

IP 66

Klemmenkasten

264

24
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Produktiibersicht
Absolute Drehgeber - SSI
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Produktiibersicht

Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Typenbezeichnung

Merkmale

Betriebsspannung

Gesamtauflésung

Schnittstelle

Betriebstemperatur

Gehduse

Wellendurchmesser

Schutzart DIN EN 60529

Anschluss

Seite

BMSH 42, BMMH 42
CANopen - MAGRES

-Mini-Drehgeber
Single- oder Multiturn
/ CANopen

-Magnetisches
Abtastprinzip

-Auflésung: Singleturn
12 Bit, Multiturn 18 Bit

-Gehause 242 mm

-Integrierter Feldbus

10...30 VDC

30 Bit

CANopen

-20...+85 °C

242 mm

212 mm Endwelle

IP 42

IP 65

Stecker oder Kabel

268

BMSH 58, BMMH 58
CANopen - MAGRES

-Drehgeber Single-
oder Multiturn /
CANopen

-Magnetisches
Abtastprinzip

-Auflésung: Singleturn
12 Bit, Multiturn 18 Bit

-Integrierter Feldbus

-Hohe Schock- und
Vibrationsfestigkeit

10...30 VDC

30 Bit

CANopen

-20...+85 °C

258 mm

212 mm Endwelle

IP 65

Stecker oder Kabel

272

GXP5S - CANopen

-Drehgeber Multiturn /
CANopen

-Optisches Abtast-
prinzip

-Auflésung: Singleturn
13 Bit, Multiturn 16 Bit

-Endwelle 212 mm /
214 mm

-LED Statusanzeige

10...30 VDC

29 Bit

CANopen

-25...+85 °C

-40...+85 °C (optional)
258 mm

212-14 mm Endwelle

IP 54

Stecker

276

GOP5H - CANopen

-Drehgber Multiturn /
CANopen

-Optisches Abtast-
prinzip

-Auflésung: Singleturn
13 Bit, Multiturn 16 Bit

-Hohlwelle bis 214 mm

-LED Statusanzeige

10...30 VDC

29 Bit

CANopen

-25...+485 °C

-40...+85 °C (optional)
258 mm

212-14 mm Hohlwelle

IP 54

Stecker

280

26
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Produktiibersicht

Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

BMSV 42, BMMV 42
CANopen - MAGRES

-Mini-Drehgeber
Single- oder Multiturn
/ CANopen

-Magnetisches
Abtastprinzip

-Auflésung: Singleturn
12 Bit, Multiturn 16 Bit

-Gehause @42 mm

-Integrierter Feldbus

10...30 VDC

28 Bit

CANopen

-20...+85 °C

242 mm

26 mm /210 mm

IP 65

Stecker oder Kabel

284

BMSV 58, BMMV 58
CANopen - MAGRES

-Drehgeber Single-
oder Multiturn /
CANopen

-Magnetisches
Abtastprinzip

-Auflésung: Singleturn
12 Bit, Multiturn 18 Bit

-Integrierter Feldbus

-Hohe Schock- und
Vibrationsfestigkeit

10...30 VDC

30 Bit

CANopen

-20...+85 °C

258 mm

26 mm /210 mm

IP 65

Stecker oder Kabel

288

GXP5W - CANopen

-Drehgeber Multiturn /
CANopen

-Optisches Abtast-
prinzip

-Auflésung: Singleturn

13 Bit, Multiturn 16 Bit

-Klemmflansch oder
Servoflansch

-LED Statusanzeige

10...30 VDC

29 Bit

CANopen

-25...+85 °C
-40...+85 °C (optional)

258 mm
26 mm /210 mm
IP 54

IP 65

Stecker

294

BMSH 42, BMMH 42
DeviceNet - MAGRES

-Mini-Drehgeber
Single- oder Multiturn
/ DeviceNet

-Magnetisches
Abtastprinzip

-Auflésung: Singleturn
12 Bit, Multiturn 16 Bit

-Gehause @42 mm

-Integrierter Feldbus

10...30 VDC

28 Bit

DeviceNet

-20...+85 °C

242 mm

212 mm Endwelle

IP 65

Stecker oder Kabel

298

BMSH 58, BMMH 58
DeviceNet - MAGRES

-Drehgeber Single-
oder Multiturn /
DeviceNet

-Magnetisches
Abtastprinzip

-Auflésung: Singleturn
12 Bit, Multiturn 16 Bit

-Integrierter Feldbus

-Hohe Schock- und
Vibrationsfestigkeit

10...30 VDC

28 Bit

DeviceNet

-20...+85 °C

258 mm

212 mm Endwelle

IP 65

Stecker oder Kabel

302
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Produktiibersicht

Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Typenbezeichnung

Merkmale

Betriebsspannung

Gesamtauflésung

Schnittstelle

Betriebstemperatur

Gehduse

Wellendurchmesser

Schutzart DIN EN 60529

Anschluss

Seite

BMSV 42, BMMV 42
DeviceNet - MAGRES

-Mini-Drehgeber
Single- oder Multiturn
/ DeviceNet

-Magnetisches
Abtastprinzip

-Auflésung: Singleturn
12 Bit, Multiturn 16 Bit

-Gehause 242 mm

-Integrierter Feldbus

10...30 VDC

28 Bit

DeviceNet

-20...+85 °C

242 mm

26 mm /210 mm

IP 65

Stecker oder Kabel

306

BMSV 58, BMMV 58
DeviceNet - MAGRES

-Drehgeber Single-
oder Multiturn /
DeviceNet

-Magnetisches
Abtastprinzip

-Auflésung: Singleturn
12 Bit, Multiturn 16 Bit

-Integrierter Feldbus

-Hohe Schock- und
Vibrationsfestigkeit

10...30 VDC

28 Bit

DeviceNet

-20...+85 °C

258 mm

26 mm /210 mm

IP 65

Stecker oder Kabel

310

GXP8W - DeviceNet

-Drehgeber Multiturn /
DeviceNet

-Optisches Abtast-
prinzip

-Auflésung: Singleturn
13 Bit, Multiturn 16 Bit

-Klemmflansch oder
Servoflansch

-Hohe Schock- und
Vibrationsfestigkeit

10...30 VDC

29 Bit

DeviceNet

-25...+85 °C
-40...+85 °C (optional)

258 mm
26 mm /210 mm
IP 54

IP 65

Stecker

314

BMMH 58 Profibus-
DP - MAGRES

-Drehgeber Multiturn /
Profibus-DP

-Magnetisches
Abtastprinzip

-Auflésung: Singleturn
13 Bit, Multiturn 16 Bit

-Integrierter Feldbus

-2 x M12-Stecker fir
Bus-IN, Bus-OUT

10...30 VDC

29 Bit

Profibus-DPV0

-20...+85 °C

258 mm

212 mm Endwelle

IP 65

Stecker/Buchse M12,
Stecker M8

318

28
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Produktiibersicht

Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

BMMYV 58 Profibus-
DP - MAGRES

-Drehgeber Multiturn /
Profibus-DP

-Magnetisches
Abtastprinzip

-Auflésung: Singleturn
13 Bit, Multiturn 16 Bit

-Integrierter Feldbus

-2 x M12-Stecker fiir
Bus-IN, Bus-OUT

10...30 VDC

29 Bit

Profibus-DPV0

-20...+85 °C

258 mm

26 mm /210 mm

IP 65

Stecker/Buchse M12,
Stecker M8

322

HMG 11, HMG 11 +
FSL

-Drehgeber Multiturn /
SSI / Profibus /
CANopen

-Optisches Abtast-
prinzip

-Auflésung: Singleturn
13 Bit, Multiturn 12 Bit
/16 Bit

-Hohlwelle, Endwelle
oder Konuswelle
216-20 mm

-Multiturn: Zahlver-
fahren ohne Getriebe
und Batterie

9...30 VDC

29 Bit

SSi
Profibus-DPV0
CANopen

-20...+85 °C

2122 mm

216-20 mm Hohlwelle /
Endwelle / Konuswelle

IP 67

Klemmenkasten/
Bushaube

326

AMG 11, AMG 11 +
FSL

-Drehgeber Multiturn /
SSI / Profibus /
CANopen

-Optisches Abtast-
prinzip

-Auflésung: Singleturn
13 Bit, Multiturn 12 Bit
/16 Bit

-EURO-Flansch B10 /
Welle 211 mm

-Multiturn: Zahlver-
fahren ohne Getriebe
und Batterie

9...30 VDC

29 Bit

SSi
Profibus-DPVO
CANopen

-20...+85 °C

2122 mm

211 mm

IP 67

Klemmenkasten/
Bushaube

332

ATD4BA4 Y11

-Drehgeber Single-
oder Multiturn /
EtherCAT

-Optisches Abtast-
prinzip

-Auflésung: Singleturn
15 Bit, Multiturn 16 Bit

-Hohlwelle 220-27 mm

-Kurze Zykluszeiten

10...30 VDC

31 Bit

EtherCAT

-20...+85 °C

280 mm

220-27 mm Hohlwelle

IP 65

Stecker M12 A-kodiert,
Buchse M12 D-kodiert

338

GXMT7S - RS485
GXM7W - RS485

-Drehgeber Multiturn /
RS485

-Optisches Abtast-
prinzip

-Aufldsung: Singleturn
13 Bit, Multiturn 12 Bit

-Endwelle 212 mm /
214 mm

-Klemmflansch oder
Servoflansch

10...30 VDC

25 Bit

RS485

-25...485 °C
-40...+85 °C (optional)

258 mm
212-14 mm Endwelle
@6 mm /210 mm

IP 54

Stecker oder Kabel

342

www.baumer.com/motion
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Produktiibersicht

Absolute Drehgeber - modulare Bushauben

Typenbezeichnung

Merkmale

Betriebsspannung

Gesamtauflésung

Schnittstelle

Betriebstemperatur

Gehause

Wellendurchmesser

Schutzart DIN EN 60529

Anschluss

Seite

BMSH 58, BMMH 58
Flexibel - MAGRES

-Drehgeber Single-
oder Multiturn /
Bushaube

-Magnetisches
Abtastprinzip

-Auflésung: Singleturn
12 Bit, Multiturn 18 Bit

-Modulares Feldbus-
system

-Hohe Schock- und
Vibrationsfestigkeit

10...30 VDC

30 Bit

Profibus-DPV0 / V2
CANopen
DeviceNet
EtherCAT

-20...+85 °C

258 mm

212 mm Endwelle

IP 65

Bushaube

350

GXAMS, GXMMS -
multivo

-Drehgeber Single-
oder Multiturn /
Bushaube

-Optisches Abtast-
prinzip

-Auflésung: Singleturn
13 Bit, Multiturn 16 Bit

-Endwelle 212 mm /
214 mm

-Extrem kompakte
Bauform

10...30 VDC

29 Bit

Profibus-DPVO0 / V2
CANopen
DeviceNet
EtherCAT
Lichtwellenleiter
SSi

-25...+85 °C

-40...+85 °C (optional)
258 mm

212-14 mm Endwelle

IP 54

Bushaube

354

GBAMS, GBMMS -
multivoPlus

-Drehgeber Single-
oder Multiturn /
Bushaube

-Optisches Abtast-
prinzip

-Gesamtauflésung bis
31 Bit

-Endwelle 212 mm /
214 mm

-Neue innovative
Abtasttechnologie

10...30 VDC

31 Bit

Profibus-DPVO0 / V2
CANopen
DeviceNet
EtherCAT
Lichtwellenleiter
SSI

-25...+85 °C

-40...+85 °C (optional)
258 mm

212-14 mm Endwelle

IP 54

Bushaube

358

GOAMH, GOMMH -
multivo

-Drehgeber Single-
oder Multiturn /
Bushaube

-Optisches Abtast-
prinzip

-Auflésung: Singleturn
13 Bit, Multiturn 16 Bit

-Hohlwelle bis 214 mm

-Kompakte Bauform

10...30 VDC

29 Bit

Profibus-DPV0
CANopen
DeviceNet

-25...+85 °C

-40...+85 °C (optional)
258 mm

212-14 mm Hohlwelle

IP 54

Bushaube

362
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Produktiibersicht

Absolute Drehgeber - modulare Bushauben

G1MMH, G2MMH - GBAMH, GBMMH - BMSV 58, BMMV 58  GXAMW, GXMMW - GBAMW, GBMMW -
multivo multivoPlus Flexibel - MAGRES multivo multivoPlus
-Drehgeber Multiturn /  -Drehgeber Single- -Drehgeber Single- -Drehgeber Single- -Drehgeber Single-
Bushaube oder Multiturn / oder Multiturn / oder Multiturn / oder Multiturn /
-Optisches Abtast- Bushaube Bushaube Bushaube Bushaube
prinzip -Optisches Abtast- -Magnetisches -Optisches Abtast- -Optisches Abtast-
prinzip Abtastprinzip prinzip prinzip

-Auflésung: Singleturn
13 Bit, Multiturn 16 Bit -Gesamtauflésung bis -Aufldsung: Singleturn  -Aufldsung: Singleturn -Gesamtauflésung bis

. 31 Bit 12 Bit, Multiturn 18 Bit 13 Bit, Multiturn 16 Bit 31 Bit
-Hohlwelle mit
Durchmesser von 1“  -Hohlwelle bis 214 mm -Modulares Feldbus- -Klemmflansch oder -Klemmflansch oder
und 2 -Modulare Busschnitt- system Servoflansch Servoflansch
-Hohe Flexibilitét bei stellen -Hohe Schock- und -Modulare Busschnitt- -Hohe Schock- und
Montage und Service Vibrationsfestigkeit stellen Vibrationsfestigkeit
10...30 VDC 10...30 VDC 10...30 VDC 10...30 VDC 10...30 VDC
29 Bit 31 Bit 30 Bit 29 Bit 31 Bit
Profibus-DPV0 Profibus-DPV0 Profibus-DPVO0 / V2 Profibus-DPVO0 / V2 Profibus-DPVO0 / V2
CANopen CANopen CANopen CANopen CANopen
DeviceNet DeviceNet DeviceNet DeviceNet DeviceNet
EtherCAT EtherCAT EtherCAT
Lichtwellenleiter Lichtwellenleiter
SSi SSI
-25...+85 °C -25...+85 °C -20...+85 °C -25...+85 °C -25...+85 °C
-40...+85 °C (optional) -40...+85 °C (optional) -40...+85 °C (optional) -40...+85 °C (optional)
290 mm 258 mm 258 mm 258 mm 258 mm
2116 mm
225,4 | 50,8 mm 212-14 mm Hohlwelle @6 mm /@10 mm 26 mm /210 mm 26 mm /210 mm
Hohlwelle
IP 54 IP 54 IP 65 IP 54 IP 54
IP 65 IP 65
Bushaube Bushaube Bushaube Bushaube Bushaube
366 370 374 378 382

www.baumer.com/motion



Produktiibersicht

Drehgeber lagerlos

K-

Typenbezeichnung

Merkmale

Betriebsspannung

Ausgangssignale

System-Genauigkeit

Jitter

Drehwinkelbereich

Gehduse

Schutzart DIN EN 60529

Seite

MEFK 10 - EcoSpin

-Magnetsensor mit
Rotor

-Auflésung bis 2880
Schritte

-Ausgangssignale
A90° B

-Ausgangsstufen:
Gegentakt

-Beriihrungsloses,
verschleissfreies
System

8...28 VDC

A90° B

+0,8 °

<20 %

Quaderférmig 10 mm

IP 67

390

MDFK 08

-Magnetsensor mit
Rotor

-Auflésung bis 4096
Schritte

-Ausgangssignale
A90° B oder A90° B
+N

-Ausgangsstufen:
Gegentakt und RS422

-Beriuhrungsloses,
verschleissfreies
System

8...30 VDC
5VDC +5 %

A90°B

A90°B, N

A 90° B + invertiert
A90° B, N + invertiert

+0,5°

<15 %

Quaderférmig 8,5 mm

IP 67

394

MDFK 10

-Magnetsensor mit
Rotor

-Auflésung bis 16384
Schritte

-Ausgangssignale
A90° B oder A90° B
+N

-Ausgangsstufen:
Gegentakt und RS422

-Beruhrungsloses,
verschleissfreies
System

8...30 VDC
5VDC 5 %

A90° B, N
A90° B, N + invertiert

+0,5°

<15 %

Quaderférmig 10 mm

IP 67

398

v

ITD67A4Y9

-Magnetsensor mit
Rotor

-Magnetisches Abtast-
prinzip

-Auflésung 20 und 50
Impulse

-Ausgangsstufen: HTL

-Ohne eigene
Lagerung

8...24 VDC

IP 66

402

32
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Produktiibersicht

Drehgeber lagerlos

ITD69A4Y5

-Magnetsensor mit
Rotor

-Magnetisches Abtast-
prinzip

-Auflésung bis 2048
Impulse/Umdrehung

-Ausgangsstufen: HTL,
TTL oder Sinus 1 Vss

-Ohne eigene
Lagerung

5VDC 5 %
8...26 VDC
5VDC 10 %

A90° B, N
A 90° B, N + invertiert

16 x 48 mm

IP 66

406

MDRM 18, MDFM 20
-A270/C270

-Magnetsensor mit
Rotor

-Messbereich 270°
linear

-Auflésung
1,41° (A270)
0,09° (C270)

-Ausgangssignale
4..20 mA

-Beriuihrungsloses,
verschleissfreies
System

15...30 VDC

4..20 mA

0,6 % (A270)
0,25 % (C270)

270 ° linear
Quaderférmig 20 mm

Zylindrisch M18

IP 67

410

MDRM 18, MDFM 20
-A360/C360

-Magnetsensor mit
Rotor

-Messbereich 360°
linear

-Auflésung
1,41° (A360)
0,09° (C360)

-Ausgangssignale
0...5V (A360)
0...4,3 V (C360)

-Beriihrungsloses,
verschleissfreies
System

5VDC £5 %

0...5V, ungeregelt
0...4,3 V, geregelt

+0,6 % (A360)
0,25 % (C360)

360 ° linear
Quaderférmig 20 mm

Zylindrisch M18

IP 67

414

MLFK 10

-Lineares Mess-
System

-Max. Auflésung
0,005 mm

-Ausgangssignale
A90°Bund A90° B +
invertierte

-Ausgangsstufen:
Gegentakt und RS422

-Beriihrungsloses,
verschleissfreies
System

8...30 VDC
5VDC +5 %

A90° B
A 90° B + invertiert

+0,04 mm

Quaderférmig 10 mm

IP 67

418
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Produktiibersicht

Tachogeneratoren

Typenbezeichnung GT 5 GT9 GTB 9 GTR9

Merkmale -Hohe Reaktionsge- -Hohe Reaktionsge- -Hohe Reaktionsge- -Hohe Reaktionsge-
schwindigkeit schwindigkeit schwindigkeit schwindigkeit
-Leerlaufspannung -Leerlaufspannung -Leerlaufspannung -Leerlaufspannung

7...10 mV pro U/min 10...20 mV pro U/min  10...20 mV pro U/min  20...60 mV pro U/min

-Endwelle 28-12 mm -Endwelle 212-16 mm -Endwelle 212-16 mm -Endwelle 216 mm
oder Konuswelle oder Konuswelle

-Hohe Signalgute Gber 617 mm (1:10) 517 mm (1:10) -Hohe Signalgiite Gber

den gesamten den gesamten
Drehzahlbereich dank -Hohe Signalgite Gber -Hohe Signalgiite tber Drehzahlbereich dank

patentierter Longlife den gesamten den gesamten patentierter Longlife
Technik Drehzahlbereich dank  Drehzahlbereich dank  Technik
-Drehrichtungser- patent_lerter Longlife patent.lerter Longlife -Steckeranschluss
Technik Technik
kennung
-Drehrichtungser- -Erhéhte Schutzart
kennung IP 68
Linearititstoleranz <0,15 % <0,15 % <0,15 % <0,15 %
Temperaturkoeffizient 0,05 %/K (Leerlauf) 10,05 %/K (Leerlauf) 10,05 %/K (Leerlauf) 0,05 %/K (Leerlauf),
Option: 0,005 %/K
Leerlaufspannung 7...10 mV pro U/min 10...20 mV pro U/min  10...20 mV pro U/min ~ 20...60 mV pro U/min
Wellendurchmesser 28-12 mm Endwelle 212-16 mm Endwelle / ©12-16 mm Endwelle / @16 mm Endwelle
217 mm Konuswelle 217 mm Konuswelle
Betriebstemperatur -30...+130 °C -30...+130 °C -30...+130 °C -30...+130 °C
Schutzart DIN EN 60529 IP 00 IP 00 IP 68 IP 56
IP 54 IP 44
Anschluss Steckkontaktzungen Steckkontaktzungen Stecker Stecker
Seite 428 432 436 440
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Produktiibersicht

Tachogeneratoren
KTD 2-... B14 TDP 0,09 TDP 0,2 GMP 1,0 TDP 13
-Hohe Reaktionsge- -Hohe Reaktionsge- -Hohe Reaktionsge- -Hohe Reaktionsge- -Hohe Reaktionsge-
schwindigkeit schwindigkeit schwindigkeit schwindigkeit schwindigkeit
-Leerlaufspannung -Leerlaufspannung -Leerlaufspannung -Leerlaufspannung -Leerlaufspannung

7...15 mV pro U/min 10...60 mV pro U/min  10...150 mV pro U/min  40...175 mV pro U/min  20...200 mV pro U/min

-Welle 6 mm mit -Welle 6 mm mit -Welle g7-14 mm mit ~ -Welle 812-14 mm -Welle 14-18 mm mit
Servoflansch Flansch Flansch . - Flansch
-Hohe Signalgite tber
-Grosser Drehzahlbe-  -Hohe Signalgite Gber -Hohe Signalglte Gber  den gesamten -Hohe Signalgite tber
reich den gesamten den gesamten Drehzahlbereich dank  den gesamten
. Drehzahlbereich dank  Drehzahlbereich dank patentierter Longlife Drehzahlbereich dank
-Drehrichtungser- . . . . . . .
K patentierter Longlife patentierter Longlife Technik patentierter Longlife
— Technik Technik . Technik
-Eigenlagerung
-Eigenlagerung -Drehrichtungser- -Drehrichtungser-
kennung kennung
<0,2 % <0,15 % <0,15 % <0,5 % <0,15 %
10,2 %/10 K 10,05 %/K (Leerlauf) 10,05 %/K (Leerlauf) 10,05 %/K (Leerlauf) 10,05 %/K (Leerlauf)

(-10...+100 °C)

7...15 mV pro U/min 10...60 mV pro U/min ~ 10...150 mV pro U/min  40...175 mV pro U/min  20...200 mV pro U/min

@6 mm @6 mm @7-14 mm 812-14 mm 814-18 mm
-20...+100 °C -30...+130 °C -30...+130 °C -30...+130 °C -30...+130 °C
IP 55 IP 56 IP 55 IP 55 IP 55
Schraubanschluss, Klemmenkasten Klemmenkasten Klemmenkasten Klemmenkasten
2-polig

444 446 450 454 458
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Produktiibersicht
Ex-/Edelstahl-Drehgeber

Typenbezeichnung

Merkmale

Betriebsspannung

Strichzahl je Umdrehung

Gesamtauflésung

Betriebstemperatur

Gehaduse

Wellendurchmesser

Betriebsdrehzahl

Schutzart DIN EN 60529

Anschluss

Seite

EEx HOG 161 -
inkremental

-Drehgeber Inkre-
mental / ATEX

-Optisches Abtast-
prinzip

-Ex-Schutz ATEX Il 2G
Ex de IIC T6

-Hohlwelle 230-70 mm

-Robustes Leicht-
metall-Gehduse

5VDC #5 %
9...26 VDC
9...30 VDC

250...2500

-20...+65 °C (T5)
-20...+70 °C (T6)
2160 mm

230-70 mm Hohlwelle
<5600 U/min

IP 54 (T6)

IP 56 (T5)

Klemmenkasten

466

EEx OG 9 -
inkremental

-Drehgeber Inkre-
mental / ATEX

-Optisches Abtast-
prinzip

-Ex-Schutz ATEX Il 2G
Ex de IIC T6

-Welle 211 mm

-Robustes Leicht-
metall-Gehause

5VDC #5 %
9...26 VDC
9..30 VDC

1...5000

-20...+55 °C

2120 mm

211 mm

<7000 U/min

IP 56

Klemmenkasten

470

X 700 - inkremental

-Drehgeber Inkre-
mental / ATEX

-Optisches Abtast-
prinzip

-Auflésung bis 5000
Impulse/Umdrehung

-Klemmflansch / Welle
210 mm

-Explosionsschutz EEx
dlIC T4

4,75...30 VDC

5...5000

-25..+70 °C

@70 mm

210 mm

<6000 U/min

IP 67

Kabel 2 m (weitere
Léngen auf Anfrage)

474

X700 - SSI

-Drehgeber Single-
oder Multiturn / SSI /
ATEX

-Optisches Abtast-
prinzip

-Auflésung: Singleturn
14 Bit, Multiturn 12 Bit

-Klemmflansch / Welle
210 mm

-Explosionsschutz EEx
dlICT6

10...30 VDC

26 Bit

-25...+60 °C

@70 mm

210 mm

<6000 U/min

IP 67

Kabel 2 m (weitere
Langen auf Anfrage)

476

36
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Produktiibersicht
Ex-/Edelstahl-Drehgeber

X 700 - CANopen BMMYV 58 SSI - GE400, GE401 - SSI GEMMW - multivo BMMV 58 Flexibel -
MAGRES hermetic MAGRES hermetic

-Drehgeber Multiturn /  -Drehgeber Multiturn /  -Drehgeber Multiturn /  -Drehgeber Multiturn /  -Drehgeber Multiturn /

CANopen / ATEX SSI SSI Bushaube Bushaube
-Optisches Abtast- -Magnetisches -Ausfihrung in -Ausfihrung in -Magnetisches

prinzip Abtastprinzip, Edelstahl Edelstahl Abtastprinzip,
-Auflésung: Singleturn hermetisch dicht -Optisches Abtast- -Optisches Abtast- hermetisch dicht

13 Bit, Multiturn 16 Bit -Aufldsung: Singleturn  prinzip prinzip -Auflésung: Singleturn

12 Bit, Multiturn 13 Bit 12 Bit, Multiturn 18 Bit

-Klemmflansch / Welle -Auflésung: Singleturn  -Auflésung: Singleturn

210 mm -Hohe Schock- und 14 Bit, Multiturn 12 Bit 13 Bit, Multiturn 16 Bit -Modulares Feldbus-
-Explosionsschutz EEx Il S, Cl -Klemmflansch oder -Klemmflansch oder system
dIICT6 -Nullsetzeingang Servoflansch Servoflansch -Hohe Schock- und
Vibrationsfestigkeit
10...30 VDC 5VDC £10 % 10...30 VDC 10...30 VDC 10...30 VDC
10...30 VDC
29 Bit 25 Bit 26 Bit 29 Bit 30 Bit
-25...+60 °C -40...+85 °C -25...+85 °C -25...+85 °C -40...+85 °C
-40...+85 °C (optional) -40...+85 °C (optional)
270 mm 258 mm 258 mm 258 mm 258 mm
210 mm 210 mm 26 mm / 210 mm 210 mm 210 mm
<6000 U/min <6000 U/min <10000 U/min <10000 U/min <12000 U/min
IP 67 IP 68 IP 67 IP 67 IP 68
IP 69K IP 69K
Kabel 2 m (weitere Stecker oder Kabel Stecker Bushaube Bushaube
Langen auf Anfrage)
480 484 488 492 494
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Produktiibersicht

Resolver

www.baumer.com/motion




Produktiibersicht

Neigungssensoren

www.baumer.com/motion




Notizen
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#EF Baumer

Vielfaltig und zuverlassig.
Inkrementale und Sinus Drehgeber.
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Inkrementale und Sinus Drehgeber

Inkrementale Drehgeber

Typ Kurzbeschreibung Seite

ITDO1A4Y1 Mini-Drehgeber Endwelle g4 mm 48
Auflésung 30...1024 Impulse

ITD 01 B14 Mini-Drehgeber Welle g4 mm 52
Auflésung 30...1024 Impulse

BHK Mini-Serie Endwelle @12 mm, Hohlwelle 26 mm 56
Auflésung 10...2048 Impulse

BDK Micro-Serie Welle g5 mm 60
Auflésung 10...2048 Impulse

ITD 27 A4 Y27 Endwelle 210 bis 16 mm 64
Auflésung 1...32 Impulse

ITD 27 A4 Y15 Hohlwelle @9 bis 214 mm 66
Aufldsung 1...32 Impulse

Gl1341, GI342 - incretivo Hohlwelle oder Endwelle bis 215 mm 68
Auflésung 5...2048 Impulse

ITD20A4 Endwelle @8 bis 314 mm 72
Auflésung 50...1024 Impulse

BRIH, BRID - EcoMag End- oder Hohlwelle 12 mm 76
Auflésung 64...2048 Impulse

BHF, BHG End- oder Hohlwelle 212 mm 80
Auflésung 10...10000 Impulse

TIL Hohlwelle 10 bis 16 mm 84
Aufldsung 100...2048 Impulse

ITD21A4Y109 Endwelle 10 bis 14 mm 88
Auflésung 100...6000 Impulse

BDH, BDT Welle mit Klemm- oder Servoflansch 92
Auflésung 10...10000 Impulse

BRIV 58K, BRIV 58S - EcoMag Welle mit Klemm- oder Servoflansch 96
Auflésung 64...2048 Impulse

GI355, GI356 Welle mit Klemm- oder Servoflansch 100
Auflésung 5...6000 Impulse

Gl352 Welle und Flansch mit Zollabmessungen 104
Auflésung 5...6000 Impulse

G1I0H, G110S Hohlwelle oder Endwelle bis 25,4 mm 108
Auflésung 5...16384 Impulse

ITD40A4Y79 Hohlwelle 220 bis 227 mm 112
Auflésung 100...2048 Impulse

ITD41A4Y22 Hohlwelle @17 bis 27 mm 116
Aufldsung 2000...10000 Impulse

ITD41A4Y141 Endwelle 20 bis 27 mm 120
Auflésung 2000...10000 Impulse

HOG 71 Endwelle 212 mm und 14 mm 124
Auflésung 64...2048 Impulse

HOG 9 Endwelle 12-16 mm oder Konuswelle 17 mm (1:10) 128
Auflésung 1...2500 Impulse

HOG 10, HOG 10 + FSL Endwelle bis 220 mm oder Konuswelle 17 mm (1:10) 132
Auflésung 1...2500 Impulse

HOG 131 Hohlwelle 16 bis 236 mm 136
Aufldsung 1024...3072 Impulse

ITD70A4Y9 Hohlwelle @40 bis 65 mm 140
Auflésung 1000...2500 Impulse

HOG 16, HOG 163 Hohlwelle 20 bis 75 mm 144

Auflésung 250...5000 Impulse
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Inkrementale und Sinus Drehgeber

Inkrementale Drehgeber

Typ Kurzbeschreibung Seite

HOG 220 Hohlwelle @80 bis 115 mm 148
Auflésung 1024 Impulse

ITD21B10Y 2 Welle 10 bis 812 mm mit Befestigungsflansch 152
Auflésung 1000...6000 Impulse

0G9 Welle mit EURO-Flansch B10 156
Auflésung 1...1250 Impulse

POG 9 Welle mit EURO-Flansch B10 160
Auflésung 1...2500 Impulse

POG 90 Welle mit EURO-Flansch B10 164
Auflésung 1024...10000 Impulse

POG 10, POG 10 + FSL Welle mit EURO-Flansch B10 168

Aufldsung 1...2500 Impulse

44
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Inkrementale und Sinus Drehgeber

Sinus Drehgeber

Typ Kurzbeschreibung Seite

ITD 22 A4Y36 Endwelle 10 bis 14 mm 172
Auflésung 1024...5000 Impulse

HOGS 71 Endwelle 12 mm und 14 mm 176
Auflésung 1024...5000 Impulse

ITD42A4Y79 Hohlwelle 20 bis 27 mm 180
Auflésung 1024, 2048 Impulse

HOGS 100 Endwelle bis 220 mm oder Konuswelle 817 mm (1:10) 184
Auflésung 720...5000 Impulse

OGS 71 Welle mit Servoflansch 188
Auflésung 1024...5000 Impulse

POGS 90 Welle mit EURO-Flansch B10 192

Aufldsung 720...5000 Impulse
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Inkrementale und Sinus Drehgeber - Vielfdltig und zuverlassig

Inkrementale Drehgeber erfassen relative Positionen — ausgehend von einem Bezugspunkt — durch Zahlen von Messschritten
bzw. durch Interpolation von Signalperioden. Fir jeden Positionsschritt wird ein Impuls ausgegeben. In Verbindung mit Zahn-
stangen, Messradern oder Gewindespindeln eignen sich Inkremental-Drehgeber auch fur lineare Messungen. In der Antriebs-

technik sorgen ihre Signale fiir eine prazise Drehzahlregelung.

Die Vorteile der inkrementalen Drehgeber von Baumer sind die grosse Robustheit, der exzellenter Planlauf und die hohe Zuver-
Iassigkeit bei Umgebungseinfliissen wie extremer Temperatur, Schock und Vibration.

Breite Vielfalt

Das breite Baumer Portfolio an inkrementalen Drehgebern
zeichnet sich durch maximale Vielfalt aus. Vom 24 mm Gehéau-
se bis zur 110 mm Hohlwelle, Auflésungen bis 1,3 Millionen
Impulse pro Umdrehung und einem breiten Programm an
Wellen- oder Flanschvarianten inklusive EURO Flansch B10
ist alles erhaltlich.

Magnetisch inkremental

Drehgeber mit magnetischer Abtastung enthalten keine

bruch- oder verschmutzungsempfindlichen Bauteile und bieten
hdchste Zuverlassigkeit und Lebensdauer bei Schock, Vibra-
tion und Verschmutzung jeder Art. Sie spielen ihre Starken
besonders in harter Industrieumgebung aus.

Partner fiir individuelle Lésungen

Die wichtigste Person fiir Baumer sind Sie, unser Kunde.
Baumer fertigt neben Standard-Drehgebern vor allem auch
kundenspezifische Varianten. Darin liegt eine unserer Stérken.
Wir gehen flexibel auf individuelle Vorgaben ein und stellen
Ihnen massgeschneiderte Losungen fir verschiedenste
Applikationen in kurzer Zeit bereit.

Optisch inkremental

Drehgeber mit optischer Abtastung bieten hdchste Prézision
und Auflésung sowie eine hervorragende Signalgute. Sie sind
unverzichtbar fiir genaue Mess- und Regelanwendungen im
Maschinenbau, in der Antriebstechnik oder zur Kalibrierung.

46
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Inkrementale und Sinus Drehgeber

(=

Nr. 1 in HeavyDuty

Die Realisierung hochrobuster Drehgeber erfordert jahrzehnte-
lange Erfahrung und viel Fingerspitzengefiihl bei der optimalen
Auslegung und Abstimmung aller Komponenten.

Nur grosses Applikations-Know-how, durch Kundennéhe
weltweit vor Ort, und kontinuierliche Verbesserung machen
Spitzenleistungen méglich — zu ihrem Vorteil.

LowHarmonics

Baumer setzt mit der patentierten LowHarmonics Technik
einen neuen Standard fiir Sinussignale mit vernachléassigbar
kleinem Oberwellenanteil, bei der sich Oberwellen durch
optische Interferenz fast vollstandig ausléschen. Die hoch-
genauen Sinussignale zeichnen sich neben Oberwellenreinheit
auch durch Gleichlauf im Maximum der Sinus-Cosinus-Ampli-
tuden und geringen DC-Offset aus — wesentliche Vorrausset-
zungen fur eine prazise Auswertung und Interpolation.

Schutz vor Wellenstromen

Bei vielen Hohlwellen-Drehgebern ist es méglich, induzierte
Wellenstrome durch isoliert eingebaute oder keramische
Kugellager zu unterbinden, wéhrend kapazitive Wellenstréme
mit einem Schleifring-Kontakt nach Erde abgeleitet werden
kénnen. Bei Drehgebern mit Welle, schiitzen Federscheiben-
kupplungen mit isolierter Nabe vor den Einfliissen parasitarer
Wellenstrome.

D
=
Robuste Lagerung

Eine Besonderheit vieler Wellen-Drehgeber von Baumer

ist die seitliche Abstitzung von Welle und Lagerung an inte-
grierten Metallschultern. So wird die Abtastelektronik sicher
gegen radiale und insbesondere axiale Schlage auf die
Welle geschitzt ist. Ein optimaler Aufbau von Lagermodul
und Welle, gewahrleistet maximale Lagerlast und Schock-
festigkeit sowie optimale Langlebigkeit in jedem Umfeld.

Sinus-Drehgeber — prazise Impulse fiir lhren Antrieb

In der Antriebstechnik sind auch heute noch die analogen
Ausgangssignale von Sinus-Drehgebern unverzichtbar fur
eine prazise Drehzahlregelung. Eine hohe Signalgite auch
bei hohen Arbeitstemperaturen sowie ein mechanisch und
elektrisch optimaler Anbau oder Einbau des Drehgebers am
Antrieb, sind die entscheidenden Faktoren fir eine dauerhaft
prézise Funktion.

Zulassung nach UL

Baumer Drehgeber sind — bis auf wenige Ausnahmen —
zugelassen nach UL. Produkte mit diesem Prifzeichen
wurden auf spezifische Eigenschaften geprift sowie auf eine
begrenzte Anzahl an Gefahren und auf Gebrauchseignung
unter eingeschrankten bzw. speziellen Bedingungen.

Kein anderes Zertifizierungsprufzeichen wird von Verbrau-
chern, Regulierungsbehérden und dem Versicherungswesen
in den USA und Kanada mehr akzeptiert.

www.baumer.com/motion
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Inkrementale Drehgeber
Mini-Drehgeber Endwelle 24 mm
Auflésung 30...1024 Impulse

ITD01A4Y1

ITD 01 A4Y 1 mit Endwelle

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Mini-Drehgeber mit Endwelle 24 mm

— Auflésung bis 1024 Impulse/Umdrehung

— Optisches Abtastprinzip

— Aussendurchmesser 824 mm
— TTL- oder HTL- Ausgangssignale

— Kabelausgang radial

— Klemmring verdrehsicher

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 5VDC 5 % Gehéause 224 mm
8...30 VDC Welle 24 mm Endwelle
Verpolungsfest Ja Befestigungssatzvariante 101
Betriebsstrom ohne Last <25 mA Schutzart DIN EN 60529 IP 54
Strichzahl je Umdrehung 30...1024 Betriebsdrehzahl <10000 U/min
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° Anlaufdrehmoment <0.007 Nm
Abtastprinzip Optisch Spiel der Motorwelle 0,25 mm axial
Ausgabefrequenz <100 kHz 0,1 mm radial
Ausgangssignale A90°B, N Werkstoffe Gehdause: Aluminium
Ausgangsstufen TTL Welle: Stahl rostfrei
Gegentakt kurzschlussfest Betriebstemperatur -20...485 °C
Relative Luftfeuchte 90 % nicht betauend
Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 55-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 30 g, 11 ms
Masse ca. 509
Anschluss Kabel 1 m
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Inkrementale Drehgeber
Mini-Drehgeber Endwelle 24 mm

Auflésung 30...1024 Impulse

ITD01A4Y1

Bestellbezeichnung

KR1| S | 4 | IP54 [101]

ITDO1A4Y1|

‘ Befestigungssatz
101 Befestigungssatz 101

Schutzart
IP54 |P 54

Endwelle
4 Endwelle 24 mm

Betriebstemperatur
S -20..+85°C

Anschluss
KR1 Kabel 1 m, radial

Ausgangssignale
BX A, B
NX A, B, N

Betriebsspannung / Signale
T 5VDC/TTL-Pegel
H 8...30 VDC / HTL-Pegel

Siehe Tabelle Impulszahlen

Best. Nr. (Impulszahl)

30 100 360 600 1024
60 300 500 1000
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Inkrementale Drehgeber
Mini-Drehgeber Endwelle 24 mm
Auflésung 30...1024 Impulse

ITD01A4Y1

Ausgangssignale

Anschlussbelegung

Drehrichtung im Uhrzeigersinn bei Blick auf die Anbauseite. Aderfarben Belegung
BX-Ausgangssignale grin Spur A
. | . gelb Spur B
Spur A __| 3 3 3 grau Spur N
o braun uB
— weild GND
Spur B ! ! |_ transparent Schirm/Gehéuse
D900
Schaltpegel
NX-Ausgangssignale Ausginge Linedriver
Ausgangspegel High 225V
: : : Ausgangspegel Low <0,5V
Spur A _I (R R Belastung <30 mA
| T S |
; 1
| | se
Spur B i i |_ Ausgénge Gegentakt kurzschlussfest
| I | : | Ausgangspegel High 2UB -3V
|
1. 90° | Ausgangspegel Low 1,5V
Spur N SR Belastung <30 mA
(. °
90
Abmessungen
Anbauseite flexible
(Vorschlag) Drehmomentstiitze 3.95
1 Zylinderschraube 20
DIN 912 - M1.6x6 A2 N
SW1.5 |
o| <| Anzugsmoment: g <
S| Q| max.0.20 Nm = < T S
- = S
< & T
£ HE
20 g ® '| Kabel, radial
¥ Befestigungssatz 101 1l KR..
25 (Standard) min. 2.65
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Inkrementale Drehgeber
Mini-Drehgeber Endwelle 24 mm

Auflésung 30...1024 Impulse

ITD01A4Y1
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Inkrementale Drehgeber
Mini-Drehgeber Welle 24 mm
Auflésung 30...1024 Impulse

ITD 01 B14

ITD 01 B14 mit Servoflansch

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Mini-Drehgeber mit Welle 24 mm

— Auflésung bis 1024 Impulse/Umdrehung

— Optisches Abtastprinzip

— Aussendurchmesser 24 mm
— TTL- oder HTL- Ausgangssignale
— Kabelausgang radial oder axial

Optional

— Steckerausfiihrung am Kabel

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 5VDC 5 % Gehéause 224 mm
8...30 VDC Welle 24 mm
Verpolungsfest Ja Flansch Servoflansch
Betriebsstrom ohne Last <25 mA Schutzart DIN EN 60529 IP 54
Strichzahl je Umdrehung 30...1024 Betriebsdrehzahl <18000 U/min
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° Anlaufdrehmoment <0.006 Nm
Abtastprinzip Optisch Zulassige Wellenbelastung <5 N axial
Ausgabefrequenz <100 kHz <8 N radial
Ausgangssignale A90° B, N + invertiert Werkstoffe Gehdause: Aluminium
Ausgangsstufen TTL Welle: Stahl rostfrei
Linedriver RS422 Betriebstemperatur -20...485 °C
Gegentakt kurzschlussfest Relative Luftfeuchte 90 % nicht betauend
Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 55-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 30 g, 11 ms
Masse ca. 509
Anschluss Kabel 1 m
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Inkrementale Drehgeber
Mini-Drehgeber Welle 24 mm
Auflésung 30...1024 Impulse

ITD 01 B14

Bestellbezeichnung

mpo1B14| | | | [ s | 4] Ip54 |

‘ Schutzart
IP54 IP 54

Flansch / Welle
4 Servoflansch / @4 mm

Betriebstemperatur
S -20..+85°C

Anschluss
KR1 Kabel 1 m, radial
KA1 Kabel 1 m, axial

Ausgangssignale

BX A, B

NX A, B, N

Bl A, Ainy, B, Binv

NI A, Ainv, B, Binv, N, N inv

Betriebsspannung / Signale
T 5VDC/ Linedriver RS422
H 8...30 VDC / HTL-Pegel

Siehe Tabelle Impulszahlen

Best. Nr. (Impulszahl)

30 100 360 600 1024
60 300 500 1000
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Inkrementale Drehgeber
Mini-Drehgeber Welle 24 mm
Auflésung 30...1024 Impulse

ITD 01 B14

Ausgangssignale
Drehrichtung im Uhrzeigersinn bei Blick auf die Anbauseite.

BX-Ausgangssignale
I | I
Spur A __| 3 3 3

Spur B ;

Anschlussbelegung
Mit BX-/NX-Signalen

Aderfarben Belegung

grin SpurA
gelb Spur B
grau Spur N
braun UB
weild GND

! Lobol9o° transparent  Schirm/Gehéuse
. Mit BI-/NI-Signalen
NX-Ausgangssignale Aderfarben Belegung
: | : grin SpurA
Spur A _I : : : gelb Spur Ainv.
o grau Spur B
— rosa Spur B inv.
Spur B ] i |_ braun Spur N
T
[ DA weild Spur N inv.
[
Spur N -—| : : : 90 rot uB
blau GND
transparent Schirm/Gehause
Bl-Ausgangssignale
|
Spur A i : i Schaltpegel
- | | | Ausgénge Linedriver
Spur A ; | | Ausgangspegel High 22,5V
|| : T Ausgangspegel Low <0,5V
T i Belastung <30 mA
Spur B : :
_ ! : o — Ausginge Gegentakt kurzschlussfest
Spur B I B Ausgangspegel High 2UB -3V
Ausgangspegel Low 1,5V
NI-Ausgangssignale Belastung <30 mA
I | I
Spur A : : :
: 1 ] |
- | | |
Spur A | | |
| +
| I R B |
T |
Spur B : :
- E
g | |
Spur B I I
t I
| T R B |
1 ' 1 5
Spur N 1,907
|
L L L
= R R |
Spur N |
—1 00° 1
T TT O
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Inkrementale Drehgeber
Mini-Drehgeber Welle 24 mm
Auflésung 30...1024 Impulse

ITD 01 B14
Abmessungen
L . 120°
[/]o0.08] 9. Option:
1 Kabel, axial
© KA...
e RN
Hﬂ'_ et
Q
[#]0.03[A] 1%0.05 L Kabel, radial
112 '] KR..

ohne Komplementarsignale (BX, NX) | 21

mit Komplementérsignalen (BI, NI) 24
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Inkrementale Drehgeber
Mini-Serie Endwelle 212 mm, Hohlwelle 6 mm
Auflésung 10...2048 Impulse

BHK

BHK mit Endwelle

Technische Daten - elektrisch

Betriebsspannung

5VDC +10 %
10...30 VDC

Merkmale

— Mini-Drehgeber mit Endwelle oder Hohlwelle

— Optisches Abtastprinzip

— Auflésung bis 2048 Impulse/Umdrehung

— Gehause 240 mm

— Betriebsdrehzahl bis 12000 U/min
— Endwelle 212 mm, Hohlwelle 26 mm
— Vielseitiges Montagezubehor

Technische Daten - mechanisch

Gehéuse

240 mm

Betriebsstrom ohne Last

60 mA (5 VDC)

Welle

@6 mm Hohlwelle
212 mm Endwelle

(typ.) 30 mA (24 VDC) Schutzart DIN EN 60529  IP 42
Strichzahl je Umdrehung  10...2048 IP 65
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° Betriebsdrehzahl <12000 U/min
Abtastprinzip Optisch Betriebsdrehnmoment typ. 00,0021 Nm IP 42
Ausgabefrequenz <100 kHz 0,0075 Nm IP 64
Ausgangssignale A90° B. N + invertiert Werkstoffe Gehéuse: Polyamid schwarz
— Flansch: Aluminium
Ausgangsstufen Linedriver RS422 - S
Gegentakt kurzschlussfest Betriebstemperatur -20...+85 °C
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend
Stdraussendung DIN EN 61000-6-3 Wlderstandsfahlgkelt DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 10-200 Hz
Zulassung UL-Zulassung / E217823 DIN EN 60068-2-27
Schock 50 g, 11 ms
Masse ca. 100 g
Anschluss Stecker oder Kabel
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Inkrementale Drehgeber
Mini-Serie Endwelle 212 mm, Hohlwelle 26 mm
Auflésung 10...2048 Impulse

Bestellbezeichnung

BHK16. |

B2

B6

E6

12

M6

‘ Anschluss
5 Kabel 1 m, radial
9 Geréatestecker radial

Welle

Endwelle 212 mm, IP 42, mit
Klemmring

Hohlwelle 26 mm, IP 42, mit
Klemmring

Hohlwelle @6 mm, IP 64, mit
Klemmring

Endwelle 212 mm, IP 42, mit
Klemmring und Federplatte
Hohlwelle 26 mm, IP 64, mit
Klemmring und Federplatte

BHK

Zubehor

Stecker und Kabel (Seite 530)

10132983  Kabeldose M9, 8-polig gerade

10123168  Kabeldose M9, 8-polig gerade, 2 m Kabel

10123169 Kabeldose M9, 8-polig gerade, geschirmt,
5 m Kabel

10123144  Kabeldose M9, 5-polig gerade

10123166 Kabeldose M9, 5-polig gerade, geschirmt,
2 m Kabel

10123167 Kabeldose M9, 5-polig gerade, geschirmt,
5 m Kabel

Montagezubehor (Seite 543)
10116586 Federplatten-Set (rund) fur BHK

10158424  Federplatten-Set (viereckig) fur BHK mit
Wellen-g 28 mm

Siehe Tabelle Impulszahlen

Betriebsspannung / Signale
05A 5 VDC / antivalent (TTL kompatibel)
24K 10...30 VDC / Gegentakt kurzschlussfest

Best. Nr. (Impulszahl)

10 50 120 360 1024
20 60 200 500 2000
30 100 250 1000 2048

Weitere Impulszahlen auf Anfrage.

Schaltpegel
Ausgéange 05A

Antivalent Linedriver RS422

Ausgangspegel High

>2,4V (I = -20 mA)

Ausgangspegel Low

<0,4V (I =20 mA)

Belastung High

<20 mA

Belastung Low

<20 mA

Ausginge 24K (125 Q)

Gegentakt kurzschlussfest

Ausgangspegel High

>+Vs - 57 V (I = -30 mA)

Ausgangspegel Low

<5,7V (1= 30 mA)

Belastung High

<30 mA

Belastung Low

<30 mA

www.baumer.com/motion
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Inkrementale Drehgeber
Mini-Serie Endwelle 612 mm, Hohlwelle 26 mm
Auflésung 10...2048 Impulse

BHK

Anschlussbelegung

Kabel Stecker M9
fur Anschlusskennziffer -5 fur Anschlusskennziffer -9
05A 24K 05A
Aderfarbe  Signale Aderfarbe Signale Stecker Aderfarbe* Signale
braun +Vs braun +Vs Pin 1 weiss oV
grin CHA grin CHA Pin 2 braun +Vs
rot CHAinv. - - Pin 3 grin CHA
gelb CHB gelb CHB Pin 4 gelb CHB
blau CHB inv. - - Pin 5 grau CHN inv.
rosa CHN rosa CHN Pin 6 rosa CHN
grau CHN inv. - - Pin7 blau CHB inv.
weild oV weily oV Pin 8 rot CHAinv.
Kabeldaten 8 x 0,14 mm? 5x 0,14 mm?
Kabelschirm Schirm mit Flansch verbunden 24K
Stecker Aderfarbe* Signale
Ausgangssignale Pin 1 weiss oV
Drehrichtung im G hrzei inn bei Blick auf den Fl h Pin 2 braun Vs
rehrichtung im Gegenuhrzeigersinn bei Blick auf den Flansch. Pin 3 schwarz CHA
05A
Pin 4 blau CHB
CHA N N Pin 5 grau CHN
- : : : *Diese Aderfarben sind fir die konfektionierten
CHA inv. ; i Kabeldosen (siehe Zubehdr) giiltig
t I t
| A A | 30
T | 10
CHB ! |
| ! | 50 01
I L _ o
CHB inv. i
t I
| T N B |
] 1 5
CHN .90
|
: L L
. o
CHN inv. o

Drehrichtung im Gegenuhrzeigersinn bei Blick auf den Flansch.

24K

CHA

CHB

CHN

|
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Inkrementale Drehgeber
Mini-Serie Endwelle 212 mm, Hohlwelle 26 mm
Auflésung 10...2048 Impulse

BHK

Abmessungen

BHK Klemmring und Federplatte

39,5 53

|
212H7 x 20

[~
N
[&)]

L 101 ]
040‘

23,5

=
6,5 ©

BHK Geratestecker radial

39.5 53 |
1,5 212H7 x 20

N

L1l ]
240

23,5

12

6,5 245

BHK Klemmring

39,5 212 H7 x 20
7 1,5 2,8 X7
By
AN
S «//’ ¢ :i N
Q \ <F @
S /9 N‘W
;9
6,5 © R=17,5 +0,5
o | RE/oFUo

BHK Steckerabmessungen
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Inkrementale Drehgeber
Micro-Serie Welle 65 mm
Auflésung 10...2048 Impulse

BDK

BDK mit Welle

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Mini-Drehgeber mit Welle 25 mm

— Optisches Abtastprinzip
— Auflésung bis 2048 Impulse/Umdrehung

— Gehause 230 mm

— Betriebsdrehzahl bis 12000 U/min

— Servoflansch

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 5VDC 10 % Gehéause 230 mm
10...30 VDC Welle @5 mm
Betriebsstrom ohne Last 60 mA (5 VDC) Schutzart DIN EN 60529 IP 42
Strichzahl je Umdrehung  10...2048 Betriebsdrehzahl <12000 U/min IP 42
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° <6000 U/min IP 64
Abtastprinzip Optisch Betriebsdrehnmoment typ. 0,0014 Nm IP 42
Ausgabefrequenz <100 kHz 0,0075 Nm IP 64
Ausgangssignale A90° B. N + invertiert Zuléssige Wellenbelastung <10 N axial
. — <10 N radial
Ausgangsstufen Linedriver RS422 - -
Gegentakt kurzschlussfest Werkstoffe Gehéuse: Polyamid schwarz
- — Flansch: Aluminium
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 -
- Betriebstemperatur -20...+85 °C
Stéraussendung DIN EN 61000-6-3 - -
Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend
Zulassung UL-Zulassung / E217823 - —
Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 10-200 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 50 g, 11 ms
Masse ca. 85¢
Anschluss Stecker oder Kabel
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Inkrementale Drehgeber
Micro-Serie Welle 25 mm
Auflésung 10...2048 Impulse

BDK
Bestellbezeichnung Zubehor
BDK 16.\ ‘ - - ‘ Stecker und Kabel (Seite 530)
10132983  Kabeldose M9, 8-polig gerade
‘ Anschluss 10123168  Kabeldose M9, 8-polig gerade, 2 m Kabel
4 Kabel 1 m, axial 10123169  Kabeldose M9, 8-polig gerade, geschirmt,
5 Kabel 1 m, radial 5 m Kabel
9 Geratestecker radial 10123144  Kabeldose M9, 5-polig gerade
10123166 Kabeldose M9, 5-polig gerade, geschirmt,
Welle 2 m Kabel
5 e5mm, P42 10123167  Kabeldose M9, 5-polig gerade, geschirmt,
L5 @5 mm, IP 64 5 m Kabel
Siehe Tabelle Impulszahlen Montagezubehor (Seite 543)

10106004  Spannbriden-Set

Betriebsspannung / Signale
05A 5 VDC / antivalent (TTL kompatibel)
24K 10...30 VDC / Gegentakt kurzschlussfest

Best. Nr. (Impulszahl)

10 50 120 360 1024
20 60 200 500 2000
30 100 250 1000 2048

Weitere Impulszahlen auf Anfrage.

Schaltpegel

Ausgéange 05A Antivalent Linedriver RS422
Ausgangspegel High >2,4V (1 =-20 mA)
Ausgangspegel Low <0,4V (I=20mA)

Belastung High <20 mA

Belastung Low <20 mA

Ausginge 24K (125 Q) Gegentakt kurzschlussfest

Ausgangspegel High >+Vs - 5,7V (1 = -30 mA)
Ausgangspegel Low <5,7V (=30 mA)
Belastung High <30 mA

Belastung Low <30 mA
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Inkrementale Drehgeber
Micro-Serie Welle 5 mm
Auflésung 10...2048 Impulse

BDK

Ausgangssignale

Drehrichtung im Gegenuhrzeigersinn bei Blick auf den Flansch.
05A

CHA

CHA inv.

CHB

CHB inv.

CHN U P

CHN inv.

Drehrichtung im Gegenuhrzeigersinn bei Blick auf den Flansch.
24K

CHA __|
|
|
! |
CHB |
|
|

|
CHN —| Lyl e =

Anschlussbelegung

Kabel

fur Anschlusskennziffern -4 und -5

05A 24K

Aderfarbe  Signale Aderfarbe Signale
braun +Vs braun +Vs
grin CHA grin CHA
rot CHA inv. - -
gelb CHB gelb CHB
blau CHB inv. - -
rosa CHN rosa CHN
grau CHN inv. - -
weild oV weily oV

Kabeldaten 8 x 0,14 mm? 5x 0,14 mm?

Kabelschirm Schirm mit Geh&use verbunden

Stecker M9
fur Anschlusskennziffer -9

05A 24K
Stecker Signale Signale
Pin 1 oV oV
Pin 2 +Vs +Vs
Pin 3 CHA CHA
Pin 4 CHB CHB
Pin 5 CHN inv. CHN
Pin 6 CHN -
Pin 7 CHB inv. -
Pin 8 CHA inv. -
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Inkrementale Drehgeber
Micro-Serie Welle 25 mm

Auflésung 10...2048 Impulse

BDK
Abmessungen
BDK Kabel axial
8.8 8 M3 x 5
~| ©|°% 3 x120°
AN| «—| 1O
[ 9 @
N
o —
™
Q
2,2
1,8 2
12| 34
BDK Kabel radial BDK Geratestecker radial
- 9.3 B M3 x 5
~| ©o|°3 ~| ©|°9 3 x120°
AN| «—| ©O AN| «—| 1
Ql Q| 8 Ql 9| &
N N ol = 2N
o = o = ©5
g g ~ 8 W\
2,2 2,2
1,8 T 1.8 1] 2 6,5 23
12| 34 12| 34

BDK Steckerabmessungen
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Inkrementale Drehgeber
Endwelle 210 bis 16 mm
Auflésung 1...32 Impulse

ITD 27 A4 Y27

Merkmale

— Drehgeber mit Endwelle 210-16 mm

— Auflésung bis 32 Impulse/Umdrehung
— Magnetisches Abtastprinzip

— Wellenbefestigung liber Gewindestifte
— HTL-Ausgangssignale

— Kabelausgang radial

— Vergossene Elektronik

Optional

— Steckerausfiihrung am Kabel

ITD 27 A4 Y27 mit Endwelle

Technische Daten - elektrisch Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 8...24VDC Gehéause 258 mm
Verpolungsfest Ja Welle 210...16 mm Endwelle
Betriebsstrom ohne Last <20 mA Schutzart DIN EN 60529 IP 66 (bezogen auf vergossene

Strichzahl je Umdrehung ~ 1...32 Elektronik)

Betriebsdrehzahl <12000 U/min

Abtastprinzip Magnetisch

0,25 mm axial
0,1 mm radial

Spiel der Motorwelle

Ausgangssignale A90° B

Ausgangsstufen Gegentakt kurzschlussfest

Werkstoffe Gehéause: Aluminium

Welle: Aluminium
Betriebstemperatur -20...+85 °C
Relative Luftfeuchte 90 %

Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 55-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 100 g, 11 ms
Masse ca. 220 g
Anschluss Kabel 1 m
Ausgangssignale
Drehrichtung im Uhrzeigersinn bei Blick auf die Anbauseite.
AX-Ausgangssignale
Spur A J
BX-Ausgangssignale
‘ ‘ ‘ Anschlussbelegung
Spur A J i i i Aderfarben Belegung
SN grin SpurA
— grau Spur B
Spur B i braun uB
L1900 weifd GND
T T
transparent Schirm/Gehéause

64
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Inkrementale Drehgeber
Endwelle 210 bis 16 mm
Auflésung 1...32 Impulse

ITD 27 A4 Y27

Bestellbezeichnung

MD27A4Y27] | H| |KR1[ S| | IP65 |

‘ Schutzart
IP65 IP 65

Endwelle
10 Endwelle 210 mm
11 Endwelle 211 mm

16 Endwelle 216 mm

Betriebstemperatur
S -20..+85°C

Anschluss
KR1 Kabel 1 m, radial

Ausgangssignale
AX A
BX A, B

Betriebsspannung / Signale
H 8...24 VDC /HTL-Pegel

Siehe Tabelle Impulszahlen

Best. Nr. (Impulszahl)

1 8 20
4 16 32
Abmessungen
Anbauseite .
21.5 Zubehor:
(Vorschlag) 2 Gewindestifte @2+0 2) 2x Scheibe
3 DIN 916 -Mx5 2 DIN 125 - A 4.3
X SW2
R Anzugsmoment | —
12 Q| max.2.2Nm
I | o 0 Zubehor:
| R P T LIl 2xZylinderschraube
S b | DIN 912 - M4x10
v
S 2
©
= s
1 Kabel, radial
35 KR...
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle @9 bis 214 mm
Auflésung 1...32 Impulse

ITD 27 A4 Y15

ITD 27 A4 Y15 mit Hohlwelle

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber mit Hohlwelle 29-14 mm

— Auflésung bis 32 Impulse/Umdrehung
— Magnetisches Abtastprinzip

— HTL-Ausgangssignale

— Kabelausgang radial

Optional

— Steckerausfiihrung am Kabel

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 8...24VDC Gehéause 258 mm
Verpolungsfest Ja Welle 29...14 mm Hohlwelle
Betriebsstrom ohne Last <20 mA Befestigungssatzvariante 17

Strichzahl je Umdrehung  1...32 Schutzart DIN EN 60529 IP 65

Abtastprinzip Magnetisch Betriebsdrehzahl <6000 U/min
Ausgangssignale A90° B Spiel der Motorwelle 0,25 mm axial

Ausgangsstufen

Gegentakt kurzschlussfest

0,1 mm radial

Ausgangssignale

Drehrichtung im Uhrzeigersinn bei Blick auf die Anbauseite.

AX-Ausgangssignale

Spur A J

Werkstoffe Gehéause: Aluminium
Welle: Stahl rostfrei
Betriebstemperatur -20...+85 °C

Relative Luftfeuchte

90 % nicht betauend

Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 55-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 100 g, 11 ms

Masse ca. 220 g

Anschluss Kabel 1 m

BX-Ausgangssignal

[

Spur A J

L
|
|
|
I
1

Spur B

Anschlussbelegung

Aderfarben Belegung

grin Spur A

grau Spur B

braun uB

weil} GND
transparent Schirm/Gehéause

66
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle @9 bis 214 mm
Auflésung 1...32 Impulse

ITD 27 A4 Y15

Bestellbezeichnung

MD27A4Y15] | H| |KR1[ S| [ P66 | 17 |

‘ Befestigungssatz
17 Befestigungssatz 17

Schutzart
IP66 IP 66

Hohlwelle

9 Hohlwelle 29 mm
10 Hohlwelle 210 mm
11 Hohlwelle 11 mm
12 Hohlwelle 212 mm
14 Hohlwelle 214 mm

Betriebstemperatur
S -20..+85°C

Anschluss
KR1 Kabel 1 m, radial

Ausgangssignale
AX A
BX A/B

Betriebsspannung / Signale
H 8...24 VDC / HTL-Pegel

Siehe Tabelle Impulszahlen

Best. Nr. (Impulszahl)
1 8 20
4 16

Abmessungen

Befestigungs: flexible 55
satz 17 Drehmoment-
(Standard) stitze

2 Gewindestifte * Q 1 ‘r
DIN 916 - Mdx4 i B m— el
SW2
Anzugsmoment
max. 2.6 Nm

817
45

35

258

d H7

3xM3x6
LK46 / 120°

Kabel, radial, ...m
KR...
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle oder Endwelle bis 615 mm
Auflésung 5...2048 Impulse

Gl341, GI342 - incretivo

Merkmale

— Drehgeber mit Endwelle oder Hohlwelle 10-15 mm
— Auflésung bis 2048 Impulse/Umdrehung

— Optisches Abtastprinzip

— Flansch und Gehduse aus hochwertigem Kunststoff
— Tangentialer Kabelabgang

— Mit Kommutierungssignalen lieferbar

— Einbautiefe nur 40 mm

GI342 mit Hohlwelle

Technische Daten - elektrisch

Optional

— Kommutierungsspuren UVW
— Temperatur bis 120 °C (nur GI341)

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 5VDC 10 % Gehéause 258 mm
4,75..30 VDC Schutzart DIN EN 60529 IP 54

Verpolungsfest Ja (4,75..30 VDC) Betriebsdrehzahl <6000 U/min

Betriebsstrom ohne Last <30 mA (24 VDC) Tragheitsmoment Rotor 60 gcm?

<60 mA (5 VDC)

Werkstoff

Gehéuse: KFV Polyamid

Strichzahl je Umdrehung  5...2048 -
- - - Betriebstemperatur -20...+80 °C
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° - -
— - Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend
Abtastprinzip Optisch - ——
Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Ausgabefrequenz <150 kHz Vibration 10 g, 16-2000 Hz
Ausgangssignale A90° B, N + invertiert DIN EN 60068-2-27
Ausgangsstufen Linedriver RS422 Schock 200 g, 6 ms
TTL Masse ca. 150 g
Gegentakt kurzschlussfest Anschluss Kabel 1 m
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 GI341
Stéraussendung DIN EN 61000-6-4
Welle 210...15 mm Endwelle
Zulassung UL-Zulassung / E63076
Anlaufdrehmoment <0,015 Nm
Gl342
Welle 210...15 mm Hohlwelle

Anlaufdrehmoment

<0,05 Nm
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Inkrementale Drehgeber

Hohlwelle oder Endwelle bis 15 mm

Auflésung 5...2048 Impulse

Gl341, GI342 - incretivo

Bestellbezeichnung

Endwelle Hohlwelle
GissM.] | |7 | | Gl342. | K
\ \
Siehe Tabelle Impulszahlen Siehe Tabelle Impulszahlen
Anschluss Anschluss
71 Kabel 1 m, tangential 71 Kabel 1 m, tangential
Betriebsspannung / Signale Betriebsspannung / Signale
22 5VDC/ Linedriver RS422 22 5VDC/ Linedriver RS422
70 4,75...30 VDC / Gegentakt 70 4,75...30 VDC / Gegentakt
72 4,75...30 VDC / Linedriver 72 4,75...30 VDC / Linedriver
RS422 (5 VDC) RS422 (5 VDC)
Hohlwelle Hohlwelle
A Endwelle 12 mm Zentralbefestigung A Hohlwelle 12 mm Klemmring flanschseitig
B Endwelle 10 mm Zentralbefestigung B Hohlwelle 10 mm Klemmring flanschseitig
C Endwelle 14 mm Zentralbefestigung C Hohlwelle 214 mm Klemmring flanschseitig
G Endwelle 815 mm Zentralbefestigung G Hohlwelle 215 mm Klemmring flanschseitig
Best. Nr. (Impulszahl) Zubehor

(5) 41 (100) | 14 (400)
(10) | 57 (128) | 15 (500)
50 (25) | 06 (200) | 22 (1000)
39 (50) | 09 (250) | 23 (1024)
40 (60) | 13 (360) | 24 (1250)

26 (1500)
29 (2048)

Weitere Impulszahlen auf Anfrage.
Beispiel: Best. Nr. 23 = 1024 Impulse.
Ausfiihrungen mit Kommutierungsspuren auf Anfrage

Montagezubehor (Seite 543)

Z119.023  Kupplungsfeder fur Drehgeber mit Gehduse
258 mm

Z119.036  Gummifederelement Lange 7,5 mm zur
Drehmomentabstiitzung

Z119.040  Ansatz-Stiftschraube M5 zur
Drehmomentabstiitzung

Z119.068  Kupplungsfeder
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle oder Endwelle bis 215 mm
Auflésung 5...2048 Impulse

Gl341, GI342 - incretivo

Ausgangssignale Anschlussbelegung

Drehrichtung im Uhrzeigersinn bei Blick auf den Flansch. Ohne Kommutierungssignale

Inkrementalsignale Aderfarben Belegung
: | : grau Spur B
Spur A : : : rosa Spur B inv.
— I L I rot Spur N (Nullimpuls)
| | |
Spur A | | | schwarz Spur N inv. (Nullimpuls inv.)
R braun Spur A
! ' riin Spur Ainv.
Spur B ! ' 9 R b
I L L weild/grin ~ GND
| |
i | [ braun/grin  UB
Spur B i i
t I
[ T I Mit Kommutierungssignale
1 ' 1
Nullimpuls o900 Aderfarben Belegung
—— braun/grin  UB
Nulli—mpuls : : : rot Spur N (Nullimpuls)
bl schwarz Spur N inv. (Nullimpuls inv.)
braun Spur A
Kommutierungssignale (optional) griin SpurAinv.
: : rosa Spur B inv.
Spur U I I grau Spur B
] : : - weil/grin GND
Spur U 120° : ' weil Spur W inv.
_ ! gelb Spur W
I |
Spur V I I blau Spur V
: : violett Spur Vinv.
Spur V : : grau/rosa Spur U inv.
- ; ! rot/blau Spur U
| | |
| T [
Spur W I ! Fur Verlangerungskabel ab 10 m paarweise (z.B. Spur A/
: : Spur A inv.) verdrillte Leitungen verwenden.
Spur W : :
' B Schaltpegel
Ausgéange Linedriver RS422
Ausgangspegel High >2,5V (I =-20 mA)
Ausgangspegel Low <0,5V (I=20 mA)
Belastung High <20 mA
Belastung Low <20 mA
Ausginge Gegentakt kurzschlussfest
Ausgangspegel High >UB -3V (I =-20 mA)
Ausgangspegel Low <0,5V (I=20 mA)
Belastung High <20 mA
Belastung Low <20 mA
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle oder Endwelle bis 615 mm
Auflésung 5...2048 Impulse

Gl341, GI342 - incretivo

Abmessungen

GI341 Endwelle
15__ 33565 | 58 | 5 M3 x 6

210 H7
215 H7

Zentralbefestigung mit
—= === Schraube M5 und —
Sicherungsscheibe

(nicht im Lieferumfang)

GI342 Hohlwelle
33.5 6.5

M3 x 6

210 H7...
215 H7
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Inkrementale Drehgeber
Endwelle 28 bis 14 mm
Auflésung 50...1024 Impulse

ITD20A4

ITD 20 A 4 mit Endwelle

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber mit Endwelle bis 214 mm

— Auflésung bis 1024 Impulse/Umdrehung
— Optisches Abtastprinzip

— Befestigung liber Drehmomentstiitze

— TTL- oder HTL- Ausgangssignale

— Kabelausgang radial oder axial

Optional

— Steckerausfiihrung am Kabel

— Erweiterter Betriebstemperaturbereich

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 5VDC 5 % Gehéause 258 mm
8..30 VDC Welle 28...14 mm Endwelle
Verpolungsfest Ja Befestigungssatzvariante 01
Betriebsstrom ohne Last <100 mA Schutzart DIN EN 60529 IP 65
Strichzahl je Umdrehung  50...1024 Betriebsdrehzahl <8000 U/min
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° <5000 U/min IP 65 bei >70 °C
Abtastprinzip Optisch Anlaufdrehnmoment <0,01 Nm
Ausgabefrequenz <120 kHz Spiel der Motorwelle 0,25 mm axial
Ausgangssignale A, B, N + invertiert 0,1 mm radial
Ausgangsstufen TTL Leitungstreiber Werkstoffe Gehé&use: AI_umlnlum, schwarz,
(kurzschlussfest) pulver.beschlchtet _
HTL Gegentakt Welle: Stahl rostfrei
(kurzschlussfest) Betriebstemperatur -20...+70 °C
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 -20...+100 °C
Stéraussendung DIN EN 55011 Relative Luftfeuchte 90 % nicht betauend

Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 55-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 100 g, 6 ms

Masse ca. 260 g

Anschluss Kabel 1 m
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Inkrementale Drehgeber
Endwelle 28 bis 14 mm

Auflésung 50...1024 Impulse

ITD20A4

Bestellbezeichnung

| 1P65 | 01 |

ITD 20 A 4|

‘ Befestigungssatz
01 Befestigungssatz 01

Schutzart
IP65 IP 65

Endwelle

8 Endwelle 28 mm
9 Endwelle 29 mm
10 Endwelle 210 mm
11 Endwelle 11 mm
12 Endwelle 212 mm
14 Endwelle 14 mm

Betriebstemperatur
S -20..+70°C
E -20...+100 °C

Anschluss
KR1 Kabel 1 m, radial
KA1 Kabel 1 m, axial

Ausgangssignale
Bl A, Ainy, B, Binv
NI A, Ainy, B, Binv, N, Ninv

Betriebsspannung / Signale
T 5VDC/TTL-Pegel

H 8...30 VDC / HTL-Pegel

R 8..30 VDC/TTL-Pegel

Siehe Tabelle Impulszahlen

Best. Nr. (Impulszahl)

50 90 200 360 600
60 100 250 400 1000
64 120 254 500 1024
88 128 256 512
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Inkrementale Drehgeber
Endwelle 28 bis 14 mm
Auflésung 50...1024 Impulse

ITD20A4

Ausgangssignale

Spur A

Spurﬂ

Spur B

Spur B

Spur A

Spurﬂ

Spur B

Spur B

Spur N

Spur N

Anschlussbelegung

Drehrichtung im Uhrzeigersinn bei Blick auf die Anbauseite. ~ Aderfarben Belegung
Bl-Ausgangssignale braun SpurA
| grin SpurAinv.
I I
i I i grau Spur B
. : : : rosa Spur B inv.
: : : rot Spur N
* I * schwarz Spur N inv.
| I R B |
T i braun 0,5 mm? UB
. | weiR0,5mm?>  GND
' ' — blau UB-Sensor
| | goo -
I —te weild GND-Sensor
transparent Schirm/Gehéause
NI-Ausgangssignale
Schaltpegel
: : : Ausgédnge Linedriver
| | | .
- \ | | Ausgangspegel High 225V
: : : Ausgangspegel Low <0,5V
I ' Belastung <70 mA
| R A B |
T |
. Ausginge Gegentakt kurzschlussfest
: : — Ausgangspegel High 2UB -3V
I I Ausgangspegel Low <15V
S Belastung <70 mA
1 | |
[N 90°
|
L
|
|
|

74
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Inkrementale Drehgeber
Endwelle 98 bis 14 mm
Auflésung 50...1024 Impulse

ITD20A 4
Abmessungen
Anbauseite
(Vorschlag)
15 .
- flexible
2 Abstands-  Befestigungs- A 4.5 SDtrugatggwoment-
< rollen satz 01 44 I
s Dl (Standard) - , _
7 =l t '
{E ca. 20
|- A_T g
o
j;t;, o T Option: N
‘ Ff@lﬂ: Kabel axial
- ai .
T
©
o —
2 Gewindestifte g
DIN 916 -M4x4 r
SW2 25 o
Anzugsmoment 2 Kabel, radial
max. 2.2 Nm ) KR...
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Inkrementale Drehgeber
End- oder Hohlwelle 212 mm

Auflésung 64...2048 Impulse

BRIH, BRID - EcoMag

BRIH mit Endwelle

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber mit Endwelle oder Hohlwelle 12 mm

— Magnetisches Abtastprinzip

— Auflésung bis 2048 Impulse/Umdrehung
— Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit
— Grosser Impulszahlbereich

— Hohe Grenzfrequenz

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 5VDC 10 % Gehéause 258 mm
10..30 VDC Schutzart DIN EN 60529 IP 42
Betriebsstrom ohne Last 30 mA (5 VDC) IP 65
(typ.) 15 mA (24 VDC) Betriebsdrehzahl <12000 U/min IP 42
Strichzahl je Umdrehung  64...2048 <6000 U/min IP 65
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° Werkstoffe Gehause: Aluminium
Abtastprinzip Magnetisch Flansch: Aluminium
Ausgabefrequenz <320 kHz Betriebstemperatur -20...+85 °C
Ausgangssignale A90° B, N + invertiert Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend
Ausgangsstufen Antivalent Widerstandsfahigkeit D_IN E_N 60068-2-6
Gegentakt kurzschlussfest Vibration 30 g, 10-2000 Hz
- — DIN EN 60068-2-27
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Schock 500 g, 6 ms
Stéraussendung DIN EN 61000-6-3 Masse ca. 150 g
Zulassung UL-Zulassung / E217823 Anschluss Stecker oder Kabel
BRIH
Welle 212 mm Endwelle
Betriebsdrehmoment typ. 0,009 Nm IP 42
0,037 Nm IP 65
BRID
Welle 212 mm Hohlwelle

Betriebsdrehmoment typ.

0,0175 Nm IP 42
0,047 Nm IP 65
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Inkrementale Drehgeber

End- oder Hohlwelle 212 mm
Auflésung 64...2048 Impulse

BRIH, BRID - EcoMag

Bestellbezeichnung

Endwelle Hohlwelle
BRIH58s16] | | | | BRID58S16| | | | |
‘ Anschluss ‘ Anschluss
5 Kabel 2 m, radial 5 Kabel 2 m, radial
N Geratestecker M12, N Geratestecker M12,
radial radial
A Geratestecker M23, A Geratestecker M23,
radial radial
Welle Welle
B2 Endwelle 212 mm, IP 42, mit B2 Endwelle 212 mm, IP 42, mit
Klemmring Klemmring
P2 Endwelle 212 mm, IP 65, mit P2 Endwelle 212 mm, IP 65, mit
Klemmring Klemmring
Siehe Tabelle Impulszahlen Siehe Tabelle Impulszahlen
Betriebsspannung / Signale Betriebsspannung / Signale
05A 5 VDC / antivalent (TTL kompatibel) 05A 5 VDC / antivalent (TTL kompatibel)
24K 10...30 VDC / Gegentakt kurzschlussfest 24K 10...30 VDC / Gegentakt kurzschlussfest
Best. Nr. (Impulszahl) Zubehor

2000

64 512 1024
2048

360 1000 1800

Weitere Impulszahlen auf Anfrage.

Schaltpegel

Ausgéange 05A Antivalent Linedriver RS422

Stecker und

Kabel (Seite 530)

Ausgangspegel High >2,4V (I =-20 mA)

Ausgangspegel Low <0,4V (=20 mA)

Belastung High <20 mA

Belastung Low <20 mA

Ausgénge 24K Gegentakt kurzschlussfest

Ausgangspegel High >+Vs - 3,7 V (1 =-30 mA)

Ausgangspegel Low <2,5V (1=30mA)

10107687  Kabeldose M23, 12-polig gerade

10130367  Kabeldose M23, 12-polig gerade, 2 m Kabel

10118532 Kabeldose M23, 12-polig gerade, 5 m Kabel

10146775  Kabeldose M12, 8-polig gerade

10127844  Kabeldose M12, 8-polig gerade, geschirmt,
2 m Kabel

10129332  Kabeldose M12, 8-polig gerade, geschirmt,
5 m Kabel

10153968  Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade

10144720 Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade,
geschirmt, 2 m

10137485 Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade,

geschirmt, 5 m

Belastung High <30 mA

Montagezubehor (Seite 543)

Belastung Low <30 mA

10154742 Federplatten-Set fur BRIH, BRID
10107540 Drehmomentstift
10109520 Drehmomentfeder
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Inkrementale Drehgeber
End- oder Hohlwelle 212 mm
Auflésung 64...2048 Impulse

BRIH, BRID - EcoMag

Anschlussbelegung

Kabel Stecker M23
fur Anschlusskennziffer -5 fur Anschlusskennziffer -A
05A 24K 05A, 24K
Aderfarbe  Signale Aderfarbe Signale Stecker Signale
braun +Vs braun +Vs Pin 1 CHA inv.
grin CHA grin CHA Pin 2 +Vs
rot CHA inv. - - Pin 3 CHN
gelb CHB gelb CHB Pin 4 CHN inv.
blau CHB inv. - - Pin 5 CHB
rosa CHN rosa CHN Pin 6 CHB inv.
grau CHN inv. - - Pin 7 n.c.
weil} oV weil} oV Pin 8 CHA
Kabeldaten 8 x 0,14 mm? 5x 0,14 mm? Pin 9 Gehause
Kabelschirm Schirm mit Gehause verbunden Pin 10 ov

Pin 11 n.c.
Ausgangssignale Pin 12 n.c.

Drehrichtung im Gegenuhrzeigersinn bei Blick auf den Flansch.
05A

T | T
CHA ! ! !
| | |
_ I | I
CHA inv. : : :
: I : Stecker M12
! : : : : far Anschlusskennziffer -N
CHB o 05A
! : — Stecker Aderfarbe* Signale
CHB inv. : : Pin 1 weiss ov
: I Pin 2 braun +Vs
UL RV, Pin 3 griin CHA
CHN TN Pin 4 gelb CHB
Ll Pin 5 grau CHN inv.
CHN inv. : : : Pin 6 rosa CHN
TSI Pin 7 blau CHB inv.
Drehrichtung im Gegenuhrzeigersinn bei Blick auf den Flansch. Pin 8 rot CHAinv.
24K
24K
__| N . Stecker Aderfarbe* Signale
CHA :
: ' : ! : Pin 1 braun +Vs
L I Pin 2 weiss oV
CHB i |_ Pin 3 blau CHA
RN, Pin 4 schwarz CHB
Lt goe Pin 5 grau CHN
CHN i e L . .
R *Gliltig fur die konfektionierten Kabeldosen (siehe Zubehdr)
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Inkrementale Drehgeber
End- oder Hohlwelle 212 mm
Auflésung 64...2048 Impulse

BRIH, BRID - EcoMag

Abmessungen

BRIH Kabel radial

o
N

12 H7 x20

BRIH Geratestecker M12 radial

6,2
<
N _| i
Q
o
N
SW2,0 E]T 2 ’>\<
T
2,2 o~
2
.
40

BRID Geratestecker M23 radial

*R=22 + 1,5/ @4mm

M4 x 8
3x120°
60°>
i -
42
50 —8,025
58 h10

*R=22 + 1,6/ 04mm
M4 x 8
3x120°

f——

60°

p

42
50 —8,025

58 h10

*R=22 + 1,56/ g4mm

M4 x 8
0,5 3x120°
SW2,0 60&>
= ¥ 3
T <
- —Tit- —
| | e
| 5
X
~
| T
4@ N
22
42
2
0
1 50 -0,025
40 58 h10

o
N}

BRID Kabel radial

10,5

BRIH Geratestecker M23 radial

BRID Geratestecker M12 radial

12 H7 x20

*R=22 £1,5/24mm
M4 x 8
3x120° -

60°

42

0
50 -0,025

58 h10

*R=22 +1,6/24mm

M4 x 8
3x120°
SW2,0 60°
q x|
_ N ,4{ -
Q
o
X
~
T
N
42
50 —8,025
58 h10

*R=22 £ 1,5/ @4mm
M4 x 8

12 H7 x 51
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Inkrementale Drehgeber
End- oder Hohlwelle 212 mm

Auflésung 10...10000 Impulse

BHF, BHG

BHF mit Endwelle

Technische Daten - elektrisch

Betriebsspannung

5VDC +10 %
10...30 VDC
4,5..30 VDC

Merkmale

— Drehgeber mit Endwelle oder Hohlwelle 12 mm

— Optisches Abtastprinzip
— Auflésung bis 10000 Impulse/Umdrehung

— Geringe Bautiefe

— Vielseitiges Montagezubehor

Technische Daten - mechanisch

Betriebsstrom ohne Last
(typ.)

80 mA (5 VDC)
180 mA (4,5 VDC)
60 mA (24 VDC)

Gehéuse 258 mm
Schutzart DIN EN 60529 IP 42
IP 65
Betriebsdrehzahl <12000 U/min IP 42
<6000 U/min IP 65
Betriebstemperatur -20...+85 °C

Relative Luftfeuchte

95 % nicht betauend

Strichzahl je Umdrehung  10...10000
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90°
Abtastprinzip Optisch
Ausgabefrequenz <750 kHz
Ausgangssignale A90° B, N + invertiert
Ausgangsstufen Antivalent
Gegentakt kurzschlussfest
Gegentakt antiv. kurzschlussfest
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2
Stéraussendung DIN EN 61000-6-3
Zulassung UL-Zulassung / E217823

Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 10-200 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 50 g, 11 ms

Masse ca. 300 g

Anschluss Stecker oder Kabel

BHF

Welle 212 mm Endwelle

Betriebsdrehmoment typ. 0,009 Nm IP 42
0,037 Nm IP 65

Werkstoffe Gehause: Aluminium
Gehdause: Stahl (Anschluss -5)
Flansch: Aluminium

BHG

Welle 212 mm Hohlwelle

Betriebsdrehmoment typ.

0,0175 Nm IP 42
0,047 Nm IP 65

Werkstoffe

Gehause: Aluminium
Flansch: Aluminium
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Inkrementale Drehgeber
End- oder Hohlwelle 212 mm

Auflésung 10...10000 Impulse

BHF, BHG
Bestellbezeichnung
Endwelle Hohlwelle
BHF 16. | - - \ BHG 16.] | - - \
‘ Anschluss ‘ Anschluss

5 Kabel 2 m, radial

A Geratestecker M23,
radial

Welle
12 Endwelle 212 mm, IP 42

B2 Endwelle 212 mm, IP 42, mit
Klemmring

E2 Endwelle 12 mm, IP 65, mit
Klemmring

L2 Endwelle 212 mm, IP 65

Siehe Tabelle Impulszahlen

Betriebsspannung / Signale

05A 5 VDC / antivalent (TTL kompatibel)
24K 10...30 VDC / Gegentakt kurzschlussfest
25W 4,5...30 VDC / Gegentakt antivalent

kurzschlussfest

Best. Nr. (Impulszahl)

10
30
50
60
100

120 1000 3600 20000
200 1024 5000

250 1250 7200

360 2000 8192

500 2500 10000

Weitere Impulszahlen auf Anfrage.

Zubehor

Stecker und Kabel (Seite 530)

B2 Hohlwelle 212 mm, IP 42, mit

E2 Hohlwelle 212 mm, IP 65, mit

5 Kabel 2 m, radial

A Geréatestecker M23,
radial

Welle

Klemmring

Klemmring

Siehe Tabelle Impulszahlen

Betriebsspannung / Signale

05A 5 VDC / antivalent (TTL kompatibel)
24K 10...30 VDC / Gegentakt kurzschlussfest

25W 4,5...30 VDC / Gegentakt antivalent
kurzschlussfest

Schaltpegel
Ausgéange 05A

Antivalent Linedriver RS422

Ausgangspegel High

>2,4V (I =-20 mA)

Ausgangspegel Low

<0,4V (I =20 mA)

Belastung High

<20 mA

Belastung Low

<20 mA

Ausginge 24K (25 Q)

Gegentakt kurzschlussfest

Ausgangspegel High

>+Vs - 3,7 V (I = -30 mA)

Ausgangspegel Low

<2,5V (I = 30 mA)

Belastung High

<30 mA

Belastung Low

<30 mA

10107687  Kabeldose M23, 12-polig gerade
10130367 Kabeldose M23, 12-polig gerade, 2 m Kabel
10118532 Kabeldose M23, 12-polig gerade, 5 m Kabel

Montagezubehor (Seite 543)

Ausgange 25W

Gegentakt antivalent
kurzschlussfest

Ausgangspegel High

>+Vs - 3,7 V (I = -30 mA)

Ausgangspegel Low

<2,5V (I =30 mA)

Belastung High

<40 mA

Belastung Low

<40 mA

10136635  Federplatten-Set fur Drehgeber mit 258 mm
10110616  Spannbriden-Set

10107540  Drehmomentstift

10109520  Drehmomentfeder
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Inkrementale Drehgeber
End- oder Hohlwelle 212 mm
Auflésung 10...10000 Impulse

BHF, BHG

Anschlussbelegung

Kabel Stecker M23
fur Anschlusskennziffer -5 fur Anschlusskennziffer -A
05A, 25W 24K 05A, 24K, 25W
Aderfarbe  Signale Aderfarbe Signale Stecker Signale
braun +Vs braun +Vs Pin 1 CHA inv.
grin CHA grin CHA Pin 2 +Vs
rot CHA inv. - - Pin 3 CHN
gelb CHB gelb CHB Pin 4 CHN inv.
blau CHB inv. - - Pin 5 CHB
rosa CHN rosa CHN Pin 6 CHB inv.
grau CHN inv. - - Pin7 n.c.
weil} oV weil} oV Pin 8 CHA
Kabeldaten 8 x 0,14 mm? 5x 0,14 mm? Pin 9 Gehause
Kabelschirm Schirm mit Gehause verbunden Pin 10 oV

Pin 11 oV
Ausgangssignale Pin 12 + Vs

Drehrichtung im Gegenuhrzeigersinn bei Blick auf den Flansch.

05A, 25W

CHA

CHA inv.

Gegentaktausfihrungen 24K ohne CHx inv. Signale

CHB

CHB inv.

CHN

CHN inv.

Drehrichtung im Gegenuhrzeigersinn bei Blick auf den Flansch.

24K
T | T
| | I
CHA __| A R .
R
| |
! |
CHB g I
T
1 1 0
90°
CHN N P
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Inkrementale Drehgeber

End- oder Hohlwelle 212 mm
Auflésung 10...10000 Impulse

BHF, BHG

Abmessungen

BHF Kabel radial

Yo}
*
& |
i\
8 2,2
2 75
Lt
1] 32

BHG Kabel radial

T <t
N
i ll_ S}
g 9
X
T e
o
s 2,2
2 7,5
1
1] 39

*R=22 1,5/ @4 mm

M4 x 6
3x120°
60o
0 ~
~ .
va
60 ,
[
42
50 9,025
58h10

*R=22 +1,5/ 24 mm

M4 x 6
3x120°

BHF/BHG Steckerabmessungen

42
50 9,025

58h10

BHF Gerétestecker radial

*R=22 #1,5/04mm

© M4 x 6
x 3x120 °
T 80
o~ v, ~
= ~ *
] &
SN
\\
, AN
©
N
2,2
2 14 42
1 50 9025
11, 39 58h10

BHG Geriatestecker radial

212 H7 x 49

*R=22 #1,5/ @ 4mm

M4 x 6
3x 120°
60
X ya
ll_ % XD z
9
1
©
N
221 | 14
2 42
1 50 9 025
39 58h10

BHF/BHG Klemmring

024
R

212 H7 x 20
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle 10 bis 216 mm
Auflésung 100...2048 Impulse

TIL

TIL mit Hohlwelle

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber mit Hohlwelle 210-16 mm

— Auflésung bis 2048 Impulse/Umdrehung

— Optisches Abtastprinzip

— Befestigung liber Drehmomentstiitze
— TTL- oder HTL- Ausgangssignale
— Kabelausgang tangential

Optional

— Steckerausfiihrung am Kabel

— Erweiterter Betriebstemperaturbereich

Technische Daten - mechanisch

Gehéuse

60 X 72 mm

Welle

210 mm Hohlwelle
212 mm Hohlwelle
214 mm Hohlwelle
216 mm Hohlwelle

Befestigungssatzvariante 19

Schutzart DIN EN 60529 IP 54
Betriebsdrehzahl <6000 U/min
Anlaufdrehmoment <0,01 Nm

Betriebsspannung 5VDC 5 %

8...26 VDC
Verpolungsfest Ja
Betriebsstrom ohne Last <85 mA
Strichzahl je Umdrehung  100...2048
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90°
Abtastprinzip Optisch
Ausgabefrequenz <120 kHz
Ausgangssignale A, B, N + invertiert
Ausgangsstufen Linedriver RS422

Gegentakt kurzschlussfest

Spiel der Motorwelle

0,25 mm axial
0,1 mm radial

Werkstoffe Gehéause: Aluminium
Welle: Stahl rostfrei
Betriebstemperatur -20...+70 °C

Relative Luftfeuchte

90 % nicht betauend

Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 55-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 100 g, 11 ms

Masse ca. 300 g

Anschluss Kabel 1 m
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle 10 bis 16 mm
Auflésung 100...2048 Impulse

TIL

Bestellbezeichnung

TIL| \ \ (KT1] \ | 1P54 | 19 |

‘ Befestigungssatz
19 Befestigungssatz 19

Schutzart
IP54 |P 54

Hohlwelle

10 Hohlwelle 210 mm
12 Hohlwelle 212 mm
14 Hohlwelle 214 mm
16 Hohlwelle 216 mm

Betriebstemperatur
S -20..+70°C
E -20..+100 °C

Anschluss
KT1 Kabel 1 m, tangential

Ausgangssignale
Bl A, Ainy, B, Binv
NI A, Ainy, B, Binv, N, N inv

Betriebsspannung / Signale
T 5VDC/TTL-Pegel
H 8...26 VDC / HTL-Pegel

Siehe Tabelle Impulszahlen

Best. Nr. (Impulszahl)

100 360 512 1024 2048
200 500 1000 2000

Weitere Impulszahlen auf Anfrage.

www.baumer.com/motion 85



Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle 10 bis 216 mm
Auflésung 100...2048 Impulse

TIL

Ausgangssignale

Anschlussbelegung

Drehrichtung im Uhrzeigersinn bei Blick auf die Anbauseite. ~ Aderfarben Belegung
Bl-Ausgangssignale grin Spur A
| braun SpurAinv.
I I
Spur A I I i grau Spur B
— : : : schwarz Spur B inv.
Spur A SN N rosa Spur N
i ! f weild Spur N inv.
| I R B |
T i rot UB
SpurB | | Dbl GND
= o § — transparent Schirm/Gehause
Spur B . ‘90
Schaltpegel
NI-Ausgangssignale Ausgange Linedriver
Ausgangspegel High 225V
Spur A : : : Ausgangspegel Low <0,5V
- : : : Belastung <20 mA
Spur A SN N
I ' Ausgénge Gegentakt kurzschlussfest
, : I : I Ausgangspegel High 2UB -3V
Spur B : : Ausgangspegel Low <15V
_ ! : — Belastung <20 mA
Spur B | |
t I
| T R B |
1 ' 1 >
Spur N o190
|
L L L
N R R |
Spur N R
—1 90° 1
T T
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle 210 bis 216 mm
Auflésung 100...2048 Impulse

TIL

Abmessungen

46.5

Befestigungs-
satz 19
(Standard)

flexible
Drehmomentstiitze 15

20.5

41

d H7

Zylinderschraube Kabel, '
DIN 912 - M4 tangential
SW3 ¥
Anzugsmoment

max. 2.2 Nm

*Maf 30 nur bei Bohrung 210 mm und g12 mm.

** Anbau auch fir Befestigungsséatze der ITD 2.- Serie mdglich.
Bei 216 mm - Montage des Befestigungssatzes nur ohne Distanzrollen méglich.
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Inkrementale Drehgeber
Endwelle 210 bis 14 mm
Auflésung 100...6000 Impulse

ITD 21 A4Y109

ITD 21 A4 Y109 mit Endwelle

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber mit Endwelle 210-14 mm

— Auflésung bis 6000 Impulse/Umdrehung
— Optisches Abtastprinzip

— Eloxierte Ausfiihrung

— Befestigung liber Drehmomentstiitze

— TTL- oder HTL- Ausgangssignale

— Kabelausgang radial

— Hohe Schutzart

Optional

— Steckerausfiihrung am Kabel

Technische Daten - mechanisch

Gehéuse 268 mm

Welle 210 mm Endwelle
212 mm Endwelle
214 mm Endwelle

Betriebsspannung 5VDC 5 %
8...30 VDC
Verpolungsfest Ja
Betriebsstrom ohne Last <100 mA
Strichzahl je Umdrehung  100...6000

Befestigungssatzvariante 38

Schutzart DIN EN 60529 IP 66

Betriebsdrehzahl <5000 U/min

Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90°
Abtastprinzip Optisch
Ausgabefrequenz <300 kHz (TTL)

<160 kHz (HTL)

Anlaufdrehmoment <0,03 Nm

Ausgangssignale

A, B, N + invertiert

0,25 mm axial
0,1 mm radial

Spiel der Motorwelle

Werkstoffe Gehé&use: Aluminium, eloxiert
Welle: Stahl rostfrei
Betriebstemperatur 0..+70 °C

Relative Luftfeuchte 90 % nicht betauend

Ausgangsstufen TTL Leitungstreiber
(kurzschlussfest)
HTL Gegentakt
(kurzschlussfest)

Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2

Stdéraussendung DIN EN 55011

Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 55-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 30 g, 11 ms

Masse ca. 41049

Anschluss Kabel 1 m
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Inkrementale Drehgeber
Endwelle 210 bis 14 mm

Auflésung 100...6000 Impulse

ITD 21 A4Y109

Bestellbezeichnung

ITD21A4Y109] | [ NI |KR1[ S | [ P66 | 38 |

‘ Befestigungssatz
38 Befestigungssatz 38

Schutzart
IP66 IP 66

Endwelle

10 Endwelle 210 mm
12 Endwelle 212 mm
14 Endwelle 214 mm

Betriebstemperatur
S 0..+70°C

Anschluss
KR1 Kabel 1 m, radial

Ausgangssignale
NI A, Ainy, B, Binv, N, N inv

Betriebsspannung / Signale
T 5VDC/TTL-Pegel

H 8...30 VDC /HTL-Pegel

R 8..30 VDC/ TTL-Pegel

Siehe Tabelle Impulszahlen

Best. Nr. (Impulszahl)

100 360 900 1800 4096
120 400 1000 2000 5000
150 500 1024 2048 6000
200 512 1200 2500
250 600 1250 3000
256 720 1440 3600
300 800 1500 4000
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Inkrementale Drehgeber
Endwelle 210 bis 14 mm
Auflésung 100...6000 Impulse

ITD 21 A4Y109

Ausgangssignale Anschlussbelegung

Drehrichtung im Uhrzeigersinn bei Blick auf die Anbauseite. ~ Aderfarben Belegung
NI-Ausgangssignale braun SpurA
grun Spur Ainv.
|
Spur A : I : grau Spur B
— | : | rosa Spur B inv.
Spur A : : : rot Spur N
' I ' schwarz Spur N inv.
' : ' : ' braun 0,5 mm? UB
Spur B e weif 0,5 mm?  GND
I L I blau UB-Sensor
= | |
Spur B i | weild GND-Sensor
Lo : | transparent Schirm/Gehé&use
1 ' 1
Spur N 21,907
|
R Schaltpegel
Spur N : : : Ausginge Linedriver
— 90° 1 Ausgangspegel High 225V
' Ausgangspegel Low <0,5V
Belastung <70 mA
Ausginge Gegentakt kurzschlussfest
Ausgangspegel High 2UB -3V
Ausgangspegel Low 1,5V
Belastung <70 mA
Abmessungen
Befestigungs- Eloxierte Ausfiihrung 15 flexible
satz 38 5.5 Drehmoment-
(Standard) Tl T stutze
Te}
\ 485 , A e
| I
1 !
- 2| o
I A N~
he) ¥ o~ ()
== N
— (o]
1= i (o]
) g
10
] ‘
Nirosta-Klemmring T
mit Zyl.-Schraube 30
DIN 912 - M4 ol
SW3 N Kabel, radial
Anzugsmoment 8 KR,

max. 2.2 Nm

90
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Inkrementale Drehgeber
Endwelle 210 bis 614 mm
Auflésung 100...6000 Impulse

ITD 21 A4Y109
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Inkrementale Drehgeber
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Auflésung 10...10000 Impulse

BDH, BDT

Merkmale

— Drehgeber mit Welle 210 mm oder g6 mm
— Optisches Abtastprinzip

— Auflésung bis 10000 Impulse/Umdrehung
— Klemmflansch oder Servoflansch

— Industriestandard

— Geringe Bautiefe

BDT mit Servoflansch

Technische Daten - elektrisch Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 5VDC 10 % Schutzart DIN EN 60529 1P 42

10...30 VDC IP 65

4,5...30 VDC Betriebsdrehzahl <12000 U/min IP 42
Betriebsstrom ohne Last 80 mA (5 VDC) <6000 U/min IP 65
(typ.) 60 mA (24 VDC) Werkstoffe Gehause: Stahl

180 mA (4,5 VDC) Gehause: Aluminium
Strichzahl je Umdrehung  10...10000 (Anschluss -A)
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° Flansch: Aluminium
Abtastprinzip Optisch Betriebstemperatur -20...+85 °C

Ausgangssignale

A 90° B, N + invertiert

Relative Luftfeuchte

95 % nicht betauend

Ausgangsstufen Antivalent Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Gegentakt kurzschlussfest Vibration 10 g, 10-200 Hz
Gegentakt antiv. kurzschlussfest DIN EN 60068-2-27
- . Schock 50 g, 11 ms
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2
- Masse ca. 300 g
Stoéraussendung DIN EN 61000-6-3
Anschluss Stecker oder Kabel
Zulassung UL-Zulassung / E217823
BDH
BDH
Geh&use 255 mm
Ausgabefrequenz <300 kHz
Welle 210 mm (Klemmflansch)
BDT Flansch Klemmflansch
Ausgabefrequenz <750 kHz Betriebsdrehmoment typ. 0,022 Nm IP 42
0,026 Nm IP 65
Zulassige Wellenbelastung <40 N axial
<60 N radial
BDT
Gehéause 258 mm
Welle 26 mm (Servoflansch)
Flansch Servoflansch
Betriebsdrehnmoment typ. 00,0023 Nm IP 42
0,026 Nm IP 65

Zulassige Wellenbelastung

<10 N axial
<20 N radial

www.baumer.com/motion



Inkrementale Drehgeber
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Auflésung 10...10000 Impulse

BDH, BDT
Bestellbezeichnung
Klemmflansch Servoflansch
BDH16. | - - \ BDT16. | - - \
Anschluss Anschluss

4 Kabel 2 m, axial

5 Kabel 2 m, radial

A Gerétestecker radial
B Geratestecker axial

Welle
10 210 mm, IP 42
LO 210 mm, IP 65

Siehe Tabelle Impulszahlen

Betriebsspannung / Signale
05A 5 VDC / antivalent (TTL kompatibel)
24K 10...30 VDC / Gegentakt kurzschlussfest

25W 4,5...30 VDC / Gegentakt antivalent
kurzschlussfest

Best. Nr. (Impulszahl)

10 100 360 2000 7200
20 120 400 2500 8192
30 200 500 3600 10000
50 250 1000 4096

60 300 1024 5000

Weitere Impulszahlen auf Anfrage.

Schaltpegel

Ausgéange 05A Antivalent Linedriver RS422

Ausgangspegel High >2,4V (I=-20 mA)

4 Kabel 2 m, axial

5 Kabel 2 m, radial

A Gerétestecker radial
B Geratestecker axial

Welle
6 @6 mm,IP42
L6 @6 mm, IP 65

Siehe Tabelle Impulszahlen

Betriebsspannung / Signale
05A 5 VDC / antivalent (TTL kompatibel)
24K 10...30 VDC / Gegentakt kurzschlussfest

25W 4,5...30 VDC / Gegentakt antivalent
kurzschlussfest

Best. Nr. (Impulszahl)

10 100 360 1250 7200
20 120 400 2000 8192
30 200 500 2500 10000
50 250 1000 3600

60 300 1024 5000

Weitere Impulszahlen auf Anfrage.

Ausgangspegel Low <0,4V (=20 mA)

Belastung High <20 mA

Belastung Low <20 mA

Zubehor

Stecker und Kabel (Seite 530)

10107687  Kabeldose M23, 12-polig gerade

10130367 Kabeldose M23, 12-polig gerade, 2 m Kabel
10118532 Kabeldose M23, 12-polig gerade, 5 m Kabel

Montagezubehor fiir BDH (Seite 543)

Ausginge 24K (25 Q) Gegentakt kurzschlussfest

10125051 Montagewinkel fiir Klemmflansch-Drehgeber

Ausgangspegel High >+Vs - 3,7V (1 =-30 mA)

Ausgangspegel Low <2,5V (=30 mA)

10141255  Adapterplatte fur Klemmflansch zum

Umristen auf Servoflansch

Belastung High <30 mA

Montagezubehor fiir BDT (Seite 543)

Belastung Low <30 mA

Ausgénge 25W Gegentakt antivalent

kurzschlussfest

10252773  Spannbriden-Set
10117667  Montageglocke fiir Servoflansch-Drehgeber
10117668  Spannbriden-Set

Ausgangspegel High >+Vs - 3,7V (1 =-30 mA)

Ausgangspegel Low <2,5V (1=30mA)

Belastung High <40 mA

Belastung Low <40 mA
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Inkrementale Drehgeber
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Auflésung 10...10000 Impulse

BDH, BDT

Anschlussbelegung

Kabel Stecker M23
fur Anschlusskennziffern -4 und -5 fur Anschlusskennziffern -A und -B
05A 24K 05A, 24K, 25W
Aderfarbe  Signale Aderfarbe Signale Stecker Signale
braun +Vs braun +Vs Pin 1 CHA inv.
grin CHA grin CHA Pin 2 +Vs
rot CHA inv. - - Pin 3 CHN
gelb CHB gelb CHB Pin 4 CHN inv.
blau CHB inv. - - Pin 5 CHB
rosa CHN rosa CHN Pin 6 CHB inv.
grau CHN inv. - - Pin7 n.c.
weil} oV weild oV Pin 8 CHA
Kabeldaten 8 x 0,14 mm? 5x 0,14 mm? Pin 9 Gehause
Kabelschirm Schirm mit Gehause verbunden Pin 10 oV

Pin 11 ov

Pin 12 + Vs

Gegentaktausfihrungen 24K ohne CHx inv. Signale

Ausgangssignale

Drehrichtung im Gegenuhrzeigersinn bei Blick auf den Flansch. Drehrichtung im Gegenuhrzeigersinn bei Blick auf den Flansch.
05A, 25W 24K
T | T
CHA il M e
— L | NN
| ] | [
CHA inv. | | | . I
. | . ! |
o CHB | |_
T ! ! !
| | | | |
CHB : : = T i
- —  CHN i
CHB inv. : : (R T T |
t I
| | [ |
1 ' 1 o
CHN L1, 90
| |
L 1 L
. Li...| |
CHN inv. N
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Inkrementale Drehgeber
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Auflésung 10...10000 Impulse

BDH, BDT
Abmessungen
BDH Klemmflansch, Kabel axial BDH Klemmflansch, Kabel radial
; M3 x 6
] ] m 3x120°
A
\‘ /‘*F(I'\
© - © | \ !
< ° ® .
10 Q -~ o
== 36hs W o
20 465 |13 19 7.5 248
20 46,5 255
BDH Klemmflansch, Geratestecker axial BDH Klemmflansch, Geratestecker radial
: M3 x 6 M3 x 6
| B m 3x120° [ | /‘\ 3 x 120°
m m
PaN PENr
© - : © —
S 3 = B e T
Q 19 36 h8 S ?j’ pi
248 [ |
20 52 21 255 10 16,5 36 h8
248
20 58,5 258
BDT Servoflansch, Kabel axial BDT Servoflansch, Kabel radial
- M4 x 6 2 — M4 x 6
I 3x120° // | N\ 3 x 120°
| ! \
T 0 i
m}ﬁ 4/‘&?\\_ ’. ./'w\\'\‘
® i ® PN
R: i o2 Sl
© i : © L =
s 3 42 S g e ?l <
41113 50 0025 —Epr 2
10 465 |13 58 3 75 42
413 50 0,025
10 46,5 58
BDT Servoflansch, Geratestecker axial BDT Servoflansch, Geratestecker radial
1 M4 x 6 1 M4 x 6
= i 3x120° i 3x120°
Y h
- ,/'*i’\‘\. _/,&'r'\\_
© ! / © i
= ' o2 I
< | L < HHL t
S 42 8 T -
4T3 50 %02 S [
10 52 21 58 16,5
3 42
4]3 50 0,025
10 56 58
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Inkrementale Drehgeber
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Auflésung 64...2048 Impulse

BRIV 58K, BRIV 58S - EcoMag

BRIV 58K mit Klemmflansch

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber mit Welle 210 mm oder g6 mm
— Magnetisches Abtastprinzip

— Auflésung bis 2048 Impulse/Umdrehung
— Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit

— Hohe Grenzfrequenz

— Klemmflansch oder Servoflansch

Technische Daten - mechanisch

Gehéuse 258 mm
Schutzart DIN EN 60529 IP 42
IP 65

Betriebsspannung 5VDC 10 %
10...30 VDC
Betriebsstrom ohne Last 30 mA (5 VDC)
(typ.) 15 mA (24 VDC)
Strichzahl je Umdrehung  64...2048

Betriebsdrehzahl

<12000 U/min IP 42
<6000 U/min IP 65

Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° Betriebsdrehnmoment typ. 0,0175 Nm IP 42
Abtastprinzip Magnetisch 0,047 Nm IP 65
Ausgabefrequenz <320 kHz Werkstoffe Gehéuse: Aluminium
- - - Flansch: Aluminium
Ausgangssignale A90° B, N + invertiert -
- Betriebstemperatur -20...+85 °C
Ausgangsstufen Antivalent - -
Gegentakt kurzschlussfest Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend
- Vibration 30 g, 10-2000 Hz
Stdéraussendung DIN EN 61000-6-3 DIN EN 60068-2-27
Zulassung UL-Zulassung / E217823 Schock 500 g, 6 ms
Masse ca. 150 g
Anschluss Stecker oder Kabel
BRIV 58K
Welle 210 mm (Klemmflansch)
Flansch Klemmflansch
Zulassige Wellenbelastung <40 N axial
<60 N radial
BRIV 58S
Welle 26 mm (Servoflansch)
Flansch Servoflansch
Zuléssige Wellenbelastung <40 N axial
<50 N radial
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Inkrementale Drehgeber
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Auflésung 64...2048 Impulse

BRIV 58K, BRIV 58S - EcoMag

Bestellbezeichnung

Klemmflansch Servoflansch
BRIV58K16| | | | | BRIV58S16] | | | |
‘ Anschluss ‘ Anschluss
5 Kabel 2 m, radial 5 Kabel 2 m, radial
A Geratestecker M23, A Geratestecker M23,
radial radial
N Geratestecker M12, N Geratestecker M12,
radial radial
Welle Welle
10 210 mm, IP 42 06 @6 mm, IP 42
CO @10 mm, IP 65 C6 @6 mm, IP 65
Siehe Tabelle Impulszahlen Siehe Tabelle Impulszahlen
Betriebsspannung / Signale Betriebsspannung / Signale
05A 5 VDC / antivalent (TTL kompatibel) 05A 5 VDC / antivalent (TTL kompatibel)
24K 10...30 VDC / Gegentakt kurzschlussfest 24K 10...30 VDC / Gegentakt kurzschlussfest
Best. Nr. (Impulszahl) Zubehor
64 512 1024 2000 Stecker und Kabel (Seite 530)
360 1000 1800 2048 10107687  Kabeldose M23, 12-polig gerade
Weitere Impulszahlen auf Anfrage. 10130367  Kabeldose M23, 12-polig gerade, 2 m Kabel
10118532 Kabeldose M23, 12-polig gerade, 5 m Kabel
Schaltpegel 10146775  Kabeldose M12, 8-polig gerade
Ausgénge 05A Antivalent Linedriver RS422 10127844  Kabeldose M12, 8-polig gerade, geschirmt,
Ausgangspegel High >2,4 V (I =-20 mA) 2 m Kabel
Ausgangspegel Low <0,4 V (1=20 mA) 10129332  Kabeldose M12, 8-polig gerade, geschirmt,
Belastung High <20 mA 5 m Kabel _
Belastung Low <20 mA 10153968  Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade
10144720 Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade,
Ausginge 24K Gegentakt kurzschlussfest geschirmt, 2.
usgdange : egentaxt kurzschiusstes 10137485  Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade,
Ausgangspegel High >+Vs - 3,7 V (I = -30 mA) geschirmt, 5 m
A IL <25V (l= A
Bulsgatmgsp:.gi ow 3;)5 A( 30 mA) Montagezubehdr (Seite 543)
<
clastung Mg m 10252773  Spannbriden-Set
Belastung Low <30 mA
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Inkrementale Drehgeber
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Auflésung 64...2048 Impulse

BRIV 58K, BRIV 58S - EcoMag

Anschlussbelegung

Kabel Stecker M23
fur Anschlusskennziffer -5 fur Anschlusskennziffer -A
05A 24K 05A, 24K
Aderfarbe  Signale Aderfarbe Signale Stecker Signale
braun +Vs braun +Vs Pin 1 CHA inv.
grin CHA grin CHA Pin 2 +Vs
rot CHA inv. - - Pin 3 CHN
gelb CHB gelb CHB Pin 4 CHN inv.
blau CHB inv. - - Pin 5 CHB
rosa CHN rosa CHN Pin 6 CHB inv.
grau CHN inv. - - Pin 7 n.c.
weil} oV weild oV Pin 8 CHA
Kabeldaten 8 x 0,14 mm? 5 x 0,14 mm? Pin 9 Geh&use
Kabelschirm Schirm mit Gehause verbunden Pin 10 oV

Pin 11 n.c.
Ausgangssignale Pin 12 n.c.

Drehrichtung im Gegenuhrzeigersinn bei Blick auf den Flansch.

05A

CHA

CHA inv.

CHB

CHB inv.

CHN U P

CHN inv.

Drehrichtung im Gegenuhrzeigersinn bei Blick auf den Flansch.

24K

CHA __|
|
|
| |
CHB |
|
|

|

Stecker M12

fur Anschlusskennziffer -N

05A

Stecker Aderfarbe* Signale
Pin 1 weiss ov

Pin 2 braun +Vs

Pin 3 grin CHA
Pin 4 gelb CHB

Pin 5 grau CHN inv.
Pin 6 rosa CHN
Pin 7 blau CHB inv.
Pin 8 rot CHAinv.
24K

Stecker Aderfarbe* Signale
Pin 1 braun +Vs

Pin 2 weiss oV

Pin 3 blau CHA
Pin 4 schwarz CHB

Pin 5 grau CHN

*Gliltig fur die konfektionierten Kabeldosen (siehe Zubehdr)
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Inkrementale Drehgeber
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Auflésung 64...2048 Impulse

BRIV 58K, BRIV 58S - EcoMag

Abmessungen

BRIV 58 Klemmflansch, Kabel radial

20 10 40
15 B M3x7T
| 3120 ~
© f
o o)) _ - .
= 13,5 N
° T ‘
Sl
3
36 h8
48 +0,1
58

NE T -

BRIV 58 Klemmflansch, Geratestecker M12 radial

20 10 40
15 | w3 x7

H 1200
T ] 3% /

®e
2o ©
s 13,5 o
S W |
3 36 h8
48 0,1
58

BRIV 58 Servoflansch, Geratestecker M23 radial

10 46

0
2 6 -0018

BRIV 58 Klemmflansch, Geratestecker M23 radial

20 10 40
15 B M3 x7
] 3)('\20c
e / )
Slo - @)
o 13,5 N o
1 N /
3
36 h8
48 0,1
58

BRIV 58 Servoflansch, Kabel radial

o 6 8018
}

50 -8,025
58

BRIV 58 Klemmflansch, Geratestecker M12 radial

10 46

0
2 6 -0,018

13

50 -8,025
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Inkrementale Drehgeber
Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Auflésung 5...6000 Impulse

GI355, GI356

GI355 mit Klemmflansch

Technische Daten - elektrisch

Betriebsspannung

5VDC +10 %
4,75..30 VDC

Merkmale

— Drehgeber mit Welle 210 mm oder 6 mm

— Auflésung bis 6000 Impulse/Umdrehung

— Optisches Abtastprinzip

— Klemmflansch oder Servoflansch

— Industriestandard

— Hohe Drehzahlen bis 10000 U/min

— Kompakte Bauform

Optional

— Ausfiihrung in Edelstahl GE355
— ATEX-Ausfiihrung siehe X 700

Technische Daten - mechanisch

Gehéuse

258 mm

Verpolungsfest

Ja (4,75...30 VDC)

Schutzart DIN EN 60529

IP 54 ohne Wellendichtung
IP 65 mit Wellendichtung

Betriebsstrom ohne Last <30 mA (24 VDC) Betriebsdrehzahl <10000 U/min
<60 mA (5 VDC) Anlaufdrehmoment <0,015 Nm IP 54
Strichzahl je Umdrehung  5...6000 <0,03 Nm IP 65
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° Tréagheitsmoment Rotor 14,5 gcm?
Abtastprinzip Optisch Zulassige Wellenbelastung <20 N axial
Ausgabefrequenz <150 kHz <40 N radial
Ausgangssignale A90° B, N + invertiert Werkstoffe Gehause: Alumlplum
- - Flansch: Aluminium
Ausgangsstufen Linedriver RS422 - S
Gegentakt kurzschlussfest Betriebstemperatur -25...+100 °C (5 VDC)
- — -25...+85 °C (24 VDC)
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 - -
~ Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend
Stdéraussendung DIN EN 61000-6-4 - —
Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Zulassung UL-Zulassung / E63076 Vibration 10 g, 16-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 200 g, 6 ms
Masse ca. 250 g
Anschluss Stecker oder Kabel
GI355
Welle 210 mm
Flansch Klemmflansch
GlI356
Welle @6 mm
Flansch Servoflansch
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Inkrementale Drehgeber
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Auflésung 5...6000 Impulse

GI355, GI356
Bestellbezeichnung
Klemmflansch Servoflansch
A Ggizse., | | | |
| |
Siehe Tabelle Impulszahlen Siehe Tabelle Impulszahlen
Anschluss Anschluss
C2 Stecker M23, 12-polig, axial C2 Stecker M23, 12-polig, axial
C3 Stecker M23, 12-polig, radial C3 Stecker M23, 12-polig, radial
31 Kabel 1 m, axial 31 Kabel 1 m, axial
41 Kabel 1 m, radial 41 Kabel 1 m, radial
Betriebsspannung / Signale Betriebsspannung / Signale
22 5VDC / Linedriver RS422 22 5VDC / Linedriver RS422
70 4,75...30 VDC / Gegentakt 70 4,75...30 VDC / Gegentakt
72 4,75...30 VDC / Linedriver 72 4,75...30 VDC / Linedriver
RS422 (5 VDC) RS422 (5 VDC)
Flansch / Welle Flansch / Welle
0 Klemmflansch / 210 mm IP 54 1 Servoflansch / @6 mm IP 54
A Klemmflansch / 10 mm IP 65 B Servoflansch / 6 mm IP 65
Best. Nr. (Impulszahl) Zubehor
49 (5) 57 (128) 22 (1000) 30 (2500) Stecker und Kabel (Seite 530)
36 (10) 06 (200) | 23 (1024) | 31 (3600) Z141.001  Kabeldose M23, 12-polig, ohne Kabel
50 (25) | 09 (250) | 24 (1250) | 34 (4096) Z141.003  Kabeldose M23, 12-polig, 2 m Kabel
39 (50) 13 (360) 26 (1500) 35 (5000) .
Z141.005 Kabeld M23, 12-polig, 5 m Kabel
40 (60) | 14 (400) | 28 (2000) | 48 (6000) abeldose POlg, © M Rabe
41 (100) 15 (500) 29 (2048) Z141.007 Kabeldose M23, 12-polig, 10 m Kabel

Weitere Impulszahlen auf Anfrage. Montagezubehor fiir GI355 (Seite 543)

Beispiel: Best. Nr. 23 = 1024 Impulse. Z119.013  Adapterplatte fir Klemmflansch zum
Umristen auf Servoflansch

Z119.017  Befestigungswinkel fir Klemmflansch

Z119.025  Adapterplatte fir Klemmflansch zur Montage
mit Befestigungsexzenter (separat bestellen)

Montagezubehor fiir GI356 (Seite 543)
Z119.006  Befestigungsexzenter einzeln

Z119.015  Montageglocke fur Servoflansch

Z119.035 Lagerflansch fur Drehgeber mit Servoflansch
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Inkrementale Drehgeber
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Auflésung 5...6000 Impulse

GI355, GI356

Ausgangssignale

Anschlussbelegung

Drehrichtung im Uhrzeigersinn bei Blick auf den Flansch. Stecker Aderfarben _ Belegung
. | . Pin 1 rosa Spur B inv.
Spur A i I i Pin 2 blau UB-Sense
- : : : Pin 3 rot Spur N (Nullimpuls)
Spur A : : : Pin 4 schwarz Spur N inv. (Nullimpuls inv.)
! Pin 5 braun SpurA
I : I : I Pin 6 grin SpurAinv.
Spur B : : Pin 7 _ _
: : = Pin 8 grau Spur B
Spur B | | Pin 9 _ _
T Pin 10 weit/grin  GND
, ] Hiti0° Pin 11 weil GND-Sense
Hulimputs Lt Pin 12 braun/grin  UB
Nullimpuls : : : . .
N UB-Sense und GND-Sense sind mit

UB bzw. GND direkt verbunden.

Fur Verlangerungskabel ab 10 m
paarweise (z.B. Spur A/ Spur Ainv.)
verdrillte Leitungen verwenden.

Schaltpegel

Ausgénge

Linedriver RS422

Ausgangspegel High

>2,5V (I = -20 mA)

Ausgangspegel Low

<0,5V (1 =20 mA)

Belastung High

<20 mA

Belastung Low

<20 mA

Ausgénge

Gegentakt kurzschlussfest

Ausgangspegel High

>UB -3V (I = -20 mA)

Ausgangspegel Low

<0,5V (1 =20 mA)

Belastung High

<20 mA

Belastung Low

<20 mA
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Inkrementale Drehgeber
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Auflésung 5...6000 Impulse

GI355, GI356

Abmessungen

GI355 Klemmflansch
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Inkrementale Drehgeber

Welle und Flansch mit Zollabmessungen

Auflésung 5...6000 Impulse

GI352

GI352 mit quadratischem Flansch

Technische Daten - elektrisch

5VDC +10 %
4,75..30 VDC

Betriebsspannung

Merkmale

— Drehgeber mit Zollabmessungen

— Auflésung bis 6000 Impulse/Umdrehung
— Optisches Abtastprinzip

— Welle 29,52 mm

— Quadratischer Flansch 63,5 x 63,5 mm
— MIL-Stecker 7-polig und 10-polig

— Hohe Drehzahlen bis 10000 U/min

— Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit

Technische Daten - mechanisch

Verpolungsfest Ja (4,75...30 VDC)

Betriebsstrom ohne Last <30 mA (24 VDC)
<60 mA (5 VDC)

Gehause 258 mm

Welle 29,52 mm

Flansch Klemmflansch quadratisch
63,5 x 63,5 mm

Strichzahl je Umdrehung  5...6000

Schutzart DIN EN 60529 IP 54 ohne Wellendichtung
IP 65 mit Wellendichtung

Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° Betriebsdrehzahl <10000 U/min
Abtastprinzip Optisch Anlaufdrehnmoment <0,015 Nm IP 54
Ausgabefrequenz <150 kHz <0,03 Nm IP 65
Ausgangssignale A90° B, N + invertiert Tréagheitsmoment Rotor 14,5 gcm?
Ausgangsstufen Linedriver RS422 Zuléssige Wellenbelastung <20 N axial

Gegentakt kurzschlussfest <40 N radial
Stor‘festlgkelt DIN EN 61000-6-2 Werkstoffe Gehause: Aluminium

- Flansch: Aluminium
Stdéraussendung DIN EN 61000-6-4 -
Betriebstemperatur -25...4100 °C (5 VDC)

Zulassung UL-Zulassung / E63076

-25...+85 °C (24 VDC)

Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend

Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 16-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 200 g, 6 ms

Masse ca. 280 g

Anschluss Stecker
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Inkrementale Drehgeber
Welle und Flansch mit Zollabmessungen
Auflésung 5...6000 Impulse

Gl352

Bestellbezeichnung

Gis2., | [ ]
|

Siehe Tabelle Impulszahlen

Anschluss

AQ MIL-Stecker MS3102 R18-1P
10-polig, axial

A1 MIL-Stecker MS3102 R18-1P
10-polig, radial

BO MIL-Stecker MS3102 R16S-1P
7-polig, axial

B1 MIL-Stecker MS3102 R16S-1P
7-polig, radial

Betriebsspannung / Signale

21 5VDC / Linedriver RS422 / 7-polig
22 5VDC / Linedriver RS422 / 10-polig
70 4,75...30 VDC / Gegentakt / 10-polig
71 4,75...30 VDC / Gegentakt / 7-polig

Flansch / Welle
1 Frontplatte 63,5 x 63,5 mm /9,52 mm IP54
B Frontplatte 63,5 x 63,5 mm /9,52 mm IP65

Best. Nr. (Impulszahl)

49 (5) 57 (128) | 22 (1000) | 30 (2500)
36 (10) 06 (200) | 23 (1024) | 31 (3600)
50 (25) 09 (250) | 24 (1250) | 34 (4096)
39 (50) 13 (360) | 26 (1500) | 35 (5000)
40 (60) 14 (400) | 28 (2000) | 48 (6000)
41 (100) | 15 (500) | 29 (2048)

Weitere Impulszahlen auf Anfrage.
Beispiel: Best. Nr. 23 = 1024 Impulse.
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Inkrementale Drehgeber
Welle und Flansch mit Zollabmessungen
Auflésung 5...6000 Impulse

GI352

Ausgangssignale

Anschlussbelegung

Drehrichtung im Uhrzeigersinn bei Blick auf den Flansch. Stecker  Belegung
Spur A, B, N und invertierte 10-pol. Stecker 7-pol. Stecker
T | . Pin A Spur A Spur A
Spur A I I I Pin B Spur B Spur B
o : : : Pin C Spur N (Nullimpuls) Spur N (Nullimpuls)
Spur A SN N PinD  UB UB
R Pin E N.C. N.C.
T i Pin F GND GND
Spur B : : | Pin G Schirm Schirm
: : — Pin H Spur Ainv. -
SpurB ] Pin | Spur B inv. -
Lo Pin J Spur N inv. -
1 ' 1 o
Nullimpuls 1,907
|
L L L
AT R R |
Nullimpuls b
Spur A, B, N
: | : Fur Verlangerungskabel ab 10 m paarweise (z.B. Spur A/
i i i Spur A inv.) verdrillte Leitungen verwenden.
Spur A | | |
[ T I R |
: : I_ Schaltpegel
Spur B , : Ausgénge Linedriver RS422
RN L Ausgangspegel High >2,5V (I =-20 mA)
Nullimpuls —| J—d—hﬂ Ausgangspegel Low <0,5V (I=20 mA)
L L L

Belastung High

<20 mA

Belastung Low

<20 mA

Ausgénge

Gegentakt kurzschlussfest

Ausgangspegel High

>UB -3V (I = -20 mA)

Ausgangspegel Low

<0,5V (1 =20 mA)

Belastung High

<20 mA

Belastung Low

<20 mA
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Inkrementale Drehgeber
Welle und Flansch mit Zollabmessungen

Auflésung 5...6000 Impulse

GI352
Abmessungen
59.38 57.88
635 7.62 7.62
0524 22.35 22.35
2032 20.32
. — — ©
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Inkrementale Drehgeber

Hohlwelle oder Endwelle bis 25,4 mm

Auflésung 5...16384 Impulse

G1I0H, G110S

G1I0H mit Hohlwelle

Technische Daten - elektrisch

Betriebsspannung

5VDC +10 %
4,75..30 VDC

Merkmale

— Drehgeber mit Endwelle oder Hohlwelle bis 25,4 mm
— Auflésung bis 16384 Impulse/Umdrehung
— Optisches Abtastprinzip

— Robuste Bauform

— Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit

— Hohe Signalgiite

Technische Daten - mechanisch

Verpolungsfest

Ja (4,75...30 VDC)

Betriebsstrom ohne Last

<30 mA (24 VDC)
<60 mA (5 VDC)

Gehause @75 mm
Schutzart DIN EN 60529 IP 54
Betriebsdrehzahl <3800 U/min
Tragheitsmoment Rotor 2000 gcm?

Werkstoffe

Gehéause: Aluminium

Strichzahl je Umdrehung  5...16384 Flansch: Aluminium
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° Betriebstemperatur -25...+85 °C (24 VDC)
Abtastprinzip Optisch Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend
Ausgabefrequenz <150 kHz Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Ausgangssignale A90° B, N + invertiert Vibration 10 g, 16-2000 Hz
Ausgangsstufen Linedriver RS422 DIN EN 60068-2-27
Gegentakt kurzschlussfest Schock 200 g, 6 ms
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Masse ca. 7009
Stéraussendung DIN EN 61000-6-4 Anschluss Stecker
Zulassung UL-Zulassung / E63076 G1I0H
Welle 220 mm Hohlwelle
225 mm Hohlwelle
25,4 mm Hohlwelle
G110S
Welle 220 mm Endwelle

225 mm Endwelle
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Inkrementale Drehgeber

Hohlwelle oder Endwelle bis 25,4 mm

Auflésung 5...16384 Impulse

G1I0H, G110S

Bestellbezeichnung

Hohlwelle Endwelle
GlUoH.| | [c3| | Ggumos.] | [c3| |
\ \
Siehe Tabelle Impulszahlen Siehe Tabelle Impulszahlen
Anschluss Anschluss
C3 Stecker M23, 12-polig, radial C3 Stecker M23, 12-polig, radial
Betriebsspannung / Signale Betriebsspannung / Signale
22 5VDC / Linedriver RS422 (<6000 Imp.) 22 5VDC/ Linedriver RS422
25 5VDC / Linedriver RS422 (>6000 Imp.) 70 4,75...30 VDC / Gegentakt
70 4,75...30 VDC / Gegentakt (<6000 Imp.) .
75 4,75...30 VDC / Gegentakt (>6000 Imp.) Hohlwelle / Drehmomentstift
H Endwelle 220 mm Klemmring flanschseitig
Hohlwelle / Drehmomentstift ohne Stift
H Hohlwelle 220 mm Klemmring flanschseitig 1 Endwelle 220 mm Klemmring flanschseitig
ohne Stift mit Stift 15 mm
1 Hohlwelle 20 mm Klemmring flanschseitig G Endwelle 225 mm Klemmring flanschseitig
mit Stift 15 mm ohne Stift
G Hohlwelle 825 mm Klemmring flanschseitig 2 Endwelle 25 mm Klemmring flanschseitig
ohne Stift mit Stift 15 mm
2 Hohlwelle 825 mm Klemmring flanschseitig
mit Stift 15 mm Zubehér

F Hohlwelle 225 mm Klemmring gehduseseitig
ohne Stift

5 Hohlwelle 25 mm Klemmring gehduseseitig
Stift 15 mm

0 Hohlwelle 25,4 mm Klemmring gehauseseitig
ohne Stift

A Hohlwelle 25,4 mm Klemmring gehduseseitig
Stift 15 mm

Best. Nr. (Impulszahl)

49 (5) 29 (2048) | 35 (5000) | 71 (16384)
36 (10) 30 (2500) | 70 (8192)
23 (1024) | 34 (4096) | 73 (10000)

Weitere Impulszahlen auf Anfrage.
Beispiel: Best. Nr. 35 = 5000 Impulse.

Stecker und Kabel (Seite 530)

Z 141.001 Kabeldose M23, 12-polig, ohne Kabel
Z141.003 Kabeldose M23, 12-polig, 2 m Kabel
Z141.005 Kabeldose M23, 12-polig, 5 m Kabel
Z141.007 Kabeldose M23, 12-polig, 10 m Kabel

Montagezubehor (Seite 543)

Z 119.041 Drehmomentstitze mit Gummifederelement
fur Drehgeber mit Stift 15 mm

Z119.043  Kupplungsfeder fir GX und G1

Z119.050  Kupplungsfeder

Z 119.053 Kupplungsfeder, Hohe 19,1 mm

Z 119.070 Kupplungsfeder, Hohe 29,1 mm

Z119.076  Kupplungsfeder fiir Drehgeber mit Gehause

258 mm
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle oder Endwelle bis 25,4 mm
Auflésung 5...16384 Impulse

G1I10H, G110S

Ausgangssignale Anschlussbelegung
Drehrichtung im Uhrzeigersinn bei Blick auf den Flansch. Stecker Belegung
| Pin 1 Spur B inv.
I I
Spur A I I I Pin 2 UB-Sense
o : : : Pin 3 Spur N (Nullimpuls)
Spur A ; o Pin 4 Spur N inv. (Nullimpuls inv.)
i ! ¥ Pin 5 SpurA
| I R B |
T i Pin 6 SpurAinv.
| | .
Spur B | | | Pin 7 _
S —  Pin8 Spur B
Spur B | | Pin 9 _
T Pin 10 GND
1 ' 1 K
Nullimpuls |_>u<9_0° Pin 11 GND-Sense
: : : Pin 12 UB
TN R R |
Nullimpuls g UB-Sense und GND-Sense sind mit

UB bzw. GND direkt verbunden.
Fur Verlangerungskabel ab 10 m
paarweise (z.B. Takt+ / Takt-) ver-
drillte Leitungen verwenden.

Schaltpegel

Ausgénge Linedriver RS422
Ausgangspegel High >2,5V (I =-20 mA)
Ausgangspegel Low <0,5V (I=20 mA)
Belastung High <20 mA

Belastung Low <20 mA

Ausgénge Gegentakt kurzschlussfest
Ausgangspegel High >UB -3V (I =-20 mA)
Ausgangspegel Low <0,5V (I=20 mA)
Belastung High <20 mA

Belastung Low <20 mA
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle oder Endwelle bis 25,4 mm

Auflésung 5...16384 Impulse

G1I0H, G110S

Abmessungen

G110H mit Hohlwelle, Klemmring flanschseitig

875
46.5 260
3:5 025H7 (920H7)| | 15
14 I
4 !
Q
© S
g
N}
T
|
33
G1I10H mit Hohlwelle, Klemmring gehduseseitig
o275
1 46.5 7 260
3.5 @25H7 (820H7)| |15
=+ .
< 2,
1] L] M4 x8 7 /
- SH S b ?
(S
I o , (g’
¢ )
20 s
Y 7 \M3x7
33
G110S mit Endwelle, Klemmring flanschseitig
46.5 275
42 260
35 @25H7 (20H7)| | 15
1 e
\
.
\ 2,
1N M4 x8
9 1 ‘
IS ¥l ‘ / D
N / <
"4 204 8
T 1] 7 \M3x7
33
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle 20 bis 27 mm
Auflésung 100...2048 Impulse

ITD40A4Y79

ITD 40 A4 Y79 mit Hohlwelle

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber mit Hohlwelle 20-27 mm

— Auflésung bis 2048 Impulse/Umdrehung

— Optisches Abtastprinzip

— Befestigung liber Drehmomentstiitze
— TTL- oder HTL- Ausgangssignale

— Kabelausgang radial

Optional

— Steckerausfiihrung am Kabel

— Erweiterter Betriebstemperaturbereich

Technische Daten - mechanisch

Gehéuse

280 mm

Welle

220 mm Hohlwelle
222 mm Hohlwelle
225 mm Hohlwelle
227 mm Hohlwelle

Befestigungssatzvariante 50
Schutzart DIN EN 60529 IP 65
Betriebsdrehzahl <5000 U/min

<3000 U/min IP 65 bei >70 °C

Anlaufdrehmoment

<0,015 Nm

Spiel der Motorwelle

0,25 mm axial
0,1 mm radial

Betriebsspannung 5VDC 5 %
8...30 VDC
Verpolungsfest Ja
Betriebsstrom ohne Last <100 mA
Strichzahl je Umdrehung  100...2048
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90°
Abtastprinzip Optisch
Ausgabefrequenz <120 kHz
Ausgangssignale A, B, N + invertiert
Ausgangsstufen TTL Leitungstreiber
(kurzschlussfest)
HTL Gegentakt
(kurzschlussfest)
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2
Stdéraussendung DIN EN 55011
Zulassung UL/cULus

Werkstoffe Gehéause: Aluminium, schwarz,
pulverbeschichtet
Welle: Stahl rostfrei
Betriebstemperatur -20...+70 °C
-20...+100 °C

Relative Luftfeuchte

90 % nicht betauend

Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 55-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 100 g, 6 ms

Masse ca. 600 g

Anschluss Kabel 1 m
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle 20 bis 827 mm
Auflésung 100...2048 Impulse

ITD40A4Y79

Bestellbezeichnung

ITD40A4Y79] | | |KR1] | | IP65 | 50 |cULus |

cULus UL

Schutzart

IP65 IP 65

Hohlwelle

20 Hohlwelle 220 mm
22 Hohlwelle 822 mm
25 Hohlwelle 25 mm
27 Hohlwelle 27 mm

Betriebstemperatur
S -20..+70°C
E -20...+100°C

Anschluss
KR1 Kabel 1 m, radial

Ausgangssignale
Bl A, Ainy, B, Binv
NI A /Ainy, B, Biny, N, Ninv

Betriebsspannung / Signale
T 5VDC/TTL-Pegel

H 8..30 VDC / HTL-Pegel

R 8..30 VDC/TTL-Pegel

Siehe Tabelle Impulszahlen

Best. Nr. (Impulszahl)

100 360 720 2000
180 500 1000 2048
200 512 1024

‘ Zulassung
-Zulassung

Befestigungssatz
50 Befestigungssatz 50

www.baumer.com/motion
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle 220 bis 27 mm

Auflésung 100...2048 Impulse

ITD40A4Y79

Ausgangssignale

Anschlussbelegung

Drehrichtung im Uhrzeigersinn bei Blick auf die Anbauseite. ~ Aderfarben Belegung
Bl-Ausgangssignale braun SpurA
| grin SpurAinv.
I I
Spur A [ [ [ grau Spur B
| | | .
. | ! | rosa Spur B inv.
Spur A ; o rot Spur N
* I * schwarz Spur N inv.
| I R B |
T i braun 0,5 mm? UB
SpurB . | weik0,5mm’>  GND
_ ! : i — blau UB-Sensor
Spur B o f90 weild GND-Sensor
transparent Schirm/Gehéduse
NI-Ausgangssignale
9angssig Schaltpegel
I | I P . .
Spur A i i i Ausginge Linedriver
— : : : Ausgangspegel High 225V
_ ] <
Spur A : : : Ausgangspegel Low <0,5V
| ' Belastung <70 mA
| R A B |
T |
Spur B : : Ausgénge Gegentakt kurzschlussfest
[ . — Ausgangspegel High =UB -3V
Spur B : : Ausgangspegel Low <15V
S Belastung <70 mA
1 ' 1
Spur N 1,90
|
L L L
- R R |
Spur N b
—1 90° 1
T T
Abmessungen
Anbauseite 9.5 45 280
(Vorschlag) Zylinder- Lage beachten!
schraube 30 (Schlitzung der
DIN 912- | -Hohlwelle und
M4x12 % des Klemmringes)
© SW 3 ©
————— o1 Anzugs- A-=T|q-—--
© moment o ~
max. 2.2 Nm ™
min. 30 ~
£} 5 ~
3 R o
= i [ 0 T flexible
/T 34 N T1m Drehmoment-
| .
Befestigungs- Ll 4.5 | LJ stitze
2 Abstands- satz 50 Kabel, radial 20
rollen (Standard)

114
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle 620 bis 27 mm
Auflésung 100...2048 Impulse

ITD40A4Y79
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle 817 bis 827 mm

Auflésung 2000...10000 Impulse

ITD 41 A4Y22

ITD 41 A4 Y22 mit Hohlwelle

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber mit Hohlwelle 17-27 mm

— Auflésung bis 10000 Impulse/Umdrehung
— Optisches Abtastprinzip

— Durchgehende Hohlwelle

— Befestigung liber Drehmomentstiitze

— TTL- oder HTL- Ausgangssignale

— Kabelausgang radial

Optional

— Steckerausfiihrung am Kabel
— Erweiterter Betriebstemperaturbereich

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 5VDC 5 % Gehéause 280 mm
8..30 VDC Welle 217...27 mm Hohlwelle
Verpolungsfest Ja Befestigungssatzvariante 50
Betriebsstrom ohne Last <100 mA Schutzart DIN EN 60529 IP 65
Strichzahl je Umdrehung  2000...10000 Betriebsdrehzahl <5000 U/min
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° <3000 U/min IP 65 bei >70 °C
Abtastprinzip Optisch Anlaufdrehnmoment <0,015 Nm
Ausgabefrequenz <300 kHz (TTL) Spiel der Motorwelle 0,25 mm axial

<160 kHz (HTL)

0,1 mm radial

Ausgangssignale A, B, N + invertiert Werkstoffe Gehause: Aluminium, schwarz,
Ausgangsstufen TTL Leitungstreiber pulverbeschichtet
(kurzschlussfest) Welle: Stahl rostfrei
HTL Gegentakt Betriebstemperatur 0...+70 °C
(kurzschlussfest) 0...+100 °C
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Relative Luftfeuchte 90 % nicht betauend
Stéraussendung DIN EN 55011 Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 55-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 30 g, 11 ms
Masse ca. 580 g
Anschluss Kabel 1 m
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle 817 bis 227 mm
Auflésung 2000...10000 Impulse

ITD 41 A4Y22

Bestellbezeichnung

ITD41A4Y22] | [N |KR1| | | IP65 | 50 |cULus |

‘ Zulassung
cULus UL-Zulassung

Befestigungssatz
50 Befestigungssatz 50

Schutzart
IP65 IP 65

Hohlwelle
17 Hohlwelle 217 mm
18 Hohlwelle 218 mm

27 Hohlwelle 227 mm

Betriebstemperatur
S 0..+70°C
E 0..+100°C

Anschluss
KR1 Kabel 1 m, radial

Ausgangssignale
NI A, Ainy, B, Biny, N, Ninv

Betriebsspannung / Signale
T 5VDC/TTL-Pegel

H 8..30 VDC /HTL-Pegel

R 8..30 VDC/TTL-Pegel

Siehe Tabelle Impulszahlen

Best. Nr. (Impulszahl)

2000 2500 3600 5000
2048 3072 4096 10000
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle 817 bis 827 mm

Auflésung 2000...10000 Impulse

ITD 41 A4Y22

Ausgangssignale

Anschlussbelegung

Drehrichtung im Uhrzeigersinn bei Blick auf die Anbauseite. ~ Aderfarben Belegung
NI-Ausgangssignale braun Spur A
grin SpurAinv.
|
Spur A : I : grau Spur B
— | : | rosa Spur B inv.
Spur A : : : rot Spur N
' I ' schwarz Spur N inv.
' : ' : ' braun 0,5 mm? UB
Spur B e weif 0,5 mm?  GND
I L I blau UB-Sensor
= | |
Spur B i | weild GND-Sensor
Lo : | transparent Schirm/Gehé&use
1 ' 1
Spur N 1,90
—— Schaltpegel
Spur N : : : Ausginge Linedriver
— 90° 1 Ausgangspegel High 225V
' Ausgangspegel Low <0,5V
Belastung <70 mA
Ausginge Gegentakt kurzschlussfest
Ausgangspegel High 2UB -3V
Ausgangspegel Low 1,5V
Belastung <70 mA
Abmessungen
Anbauseite
(Vorschlag) 7 45 280
2 Gewinde-
stifte 30
DIN 916 -
M4x5
Sw2
Anzugs-
moment
max. 2.6 Nm 3

2 Abstands-
rollen

Befestigungs-
satz 50
(Standard)

Kabel, radial
KR...

! |
Ea T exible
Drehmoment-
stitze
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle 817 bis 27 mm

Auflésung 2000...10000 Impulse

ITD 41 A4Y22
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Inkrementale Drehgeber
Endwelle 20 bis 27 mm
Auflésung 2000...10000 Impulse

ITD41A4Y141

ITD 41 A4 Y141 mit Endwelle

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber mit Endwelle 20-27 mm

— Auflésung bis 10000 Impulse/Umdrehung

— Optisches Abtastprinzip

— NIRO-Ausfiihrung

— Befestigung liber Drehmomentstiitze
— TTL- oder HTL- Ausgangssignale

— Kabelausgang radial
— Hohe Schutzart

Optional

— Steckerausfiihrung am Kabel

Technische Daten - mechanisch

Gehéuse

289 mm

Welle

220 mm Endwelle
222 mm Endwelle
225 mm Endwelle
227 mm Endwelle

Befestigungssatzvariante

81

Betriebsspannung 5VDC 5 %

8...30 VDC
Verpolungsfest Ja
Betriebsstrom ohne Last <100 mA
Strichzahl je Umdrehung  2000...10000
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90°
Abtastprinzip Optisch
Ausgabefrequenz <300 kHz (TTL)

<160 kHz (HTL)

Schutzart DIN EN 60529 IP 67
Betriebsdrehzahl <2500 U/min
Anlaufdrehmoment <0,2 Nm

Ausgangssignale

A, B, N + invertiert

Spiel der Motorwelle

0,25 mm axial
0,1 mm radial

Ausgangsstufen TTL Leitungstreiber -
(kurzschlussfest) Werkstoffe Gehause: Stahl rostfrei
HTL Gegentakt Welle: Stahl rostfrei
(kurzschlussfest) Betriebstemperatur 0..+70 °C
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Relative Luftfeuchte 90 % nicht betauend
Stéraussendung DIN EN 55011 Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 55-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 30 g, 11 ms
Masse ca. 1850 g
Anschluss Kabel 1 m
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Inkrementale Drehgeber
Endwelle 20 bis 227 mm

Auflésung 2000...10000 Impulse

ITD41A4Y141

Bestellbezeichnung

MD41A4Y141] | [ NI |KR1[ s | [ P67 | 81|

‘ Befestigungssatz
81 Befestigungssatz 81

Schutzart
IP67 IP 67

Endwelle

20 Endwelle 220 mm
22 Endwelle 222 mm
25 Endwelle 225 mm
27 Endwelle 27 mm

Betriebstemperatur
S 0..+70°C

Anschluss
KR1 Kabel 1 m, radial

Ausgangssignale
NI A, Ainy, B, Binv, N, N inv

Betriebsspannung / Signale
T 5VDC/TTL-Pegel

H 8...30 VDC / HTL-Pegel

R 8..30 VDC/TTL-Pegel

Siehe Tabelle Impulszahlen

Best. Nr. (Impulszahl)

2000 2500 3600 5000
2048 3072 4096 10000
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Inkrementale Drehgeber
Endwelle 220 bis 227 mm
Auflésung 2000...10000 Impulse

ITD41A

4Y141

Ausgangssignale

Drehrichtung im Uhrzeigersinn bei Blick auf die Anbauseite.

NI-Ausgangssignale

Anschlussbelegung

Aderfarben Belegung

grun Spur A

gelb SpurAinv.

grau Spur B

rosa Spur B inv.

braun Spur N

weild Spur N inv.

rot UB

blau GND

violett UB-Sensor
schwarz GND-Sensor
transparent Schirm/Gehéause
Schaltpegel

Ausginge Linedriver
Ausgangspegel High 225V
Ausgangspegel Low <0,5V
Belastung <70 mA

Ausgénge

Gegentakt kurzschlussfest

Ausgangspegel High

2UB -3V

Ausgangspegel Low

<15V

Belastung

<70 mA

32

I | I
Spur A : : :
— | | |
- | | |
Spur A I I I
+ | +
| I R B |
T |
Spur B : :
L E
—= | |
Spur B I I
t I
| T R B |
1 ' 1 5
Spur N L 1,90
|
L L L
— R R |
Spur N |
— 90° 1
T T O
Abmessungen
Anbauseite
(Vorschlag) 11 57
|
777777 - -O % - - 736 p— —_—— = |-
Zylinder-
schraube/£
DIN912-M4 =
SW3 :
Yo
Anzugs- Ll ®
moment : ©
max. 2.2 Nm : 8’ Kabel,
1 .
{ radial
Befestigungs-/} KR...
satz 81 :
(Standard) i

Lage beachten !
(Schlitzung der
Endwelle und des
Klemmringes)
flexible
Drehmoment-
stutze

122
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Inkrementale Drehgeber
Endwelle 220 bis 27 mm

Auflésung 2000...10000 Impulse

ITD41A4Y141

www.baumer.com/motion 123



Inkrementale Drehgeber
Endwelle 212 mm und 14 mm
Auflésung 64...2048 Impulse

HOG 71

HOG 71

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber mit Endwelle 12-14 mm

— Optisches Abtastprinzip
— Kompaktes, robustes Druckguss-Gehause

— Innenliegende Anschlussklemmen

— Logikpegel TTL oder HTL

— Logikpegel TTL mit Regler UB 9...26 VDC
— Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit

— Hohe Schutzart IP 66

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 5VDC 5 % Gehéause 260 mm
9...26 VDC Welle 12...14 mm Endwelle
Betriebsstrom ohne Last <100 mA Schutzart DIN EN 60529 IP 66
Strichzahl je Umdrehung  64...2048 Betriebsdrehzahl <10000 U/min (mechanisch)
Phasenverschiebung 90° Betriebsdrehmoment typ. 1 Ncm
Tastverhaltnis von T 40...60 % Tragheitsmoment Rotor 55 gcm?
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° Zulassige Wellenbelastung <30 N axial
Abtastprinzip Optisch <40 N radial
Ausgabefrequenz <120 kHz Werkstoffe Gehause: Aluminium-
Ausgangssignale A90° B, C + invertiert Druckgusslegierung
- - Welle: Edelstahl
Ausgangsstufen Linedriver RS422 - 5
Gegentakt kurzschlussfest Betriebstemperatur -20...485 °C
Storfestlgkelt DIN EN 61000-6-2 Wlderstandsfahlgkelt D|N EN 60068-2-6
- Vibration 10 g, 10-2000 Hz
Stéraussendung DIN EN 61000-6-4 DIN EN 60068-2-27
Zulassung UL-Zulassung / E256710 Schock 100 g, 6 ms
Masse ca. 240 g
Anschluss Klemmenkasten
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Inkrementale Drehgeber
Endwelle 212 mm und 614 mm

Auflésung 64...2048 Impulse

HOG 71

Bestellbezeichnung Zubehor

Zubehor auf Anfrage.

HOG 71| DN | |

‘ Betriebsspannung / Signale
Cl 9...26 VDC / Ausgangspegel
HTL mit invertierten
Signalen
TTL 5 VDC / Ausgangspegel TTL
mit invertierten Signalen
R 9...26 VDC / Ausgangspegel
TTL mit invertierten Signalen

Siehe Tabelle Impulszahlen

Ausgangssignale
DN K1, K2, KO

Best. Nr. (Impulszahl)

64 192 360 512 1024
100 200 400 720 2048
180 256 500 1000

Weitere Impulszahlen auf Anfrage.
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Inkrementale Drehgeber
Endwelle 212 mm und 614 mm

Auflésung 64...2048 Impulse

HOG 71

Ausgangssignale

bei positiver Drehrichtung

Anschlussbelegung
Ansicht A - Anschlussklemmen im Geber

T | T ‘
K‘] | | |
] | | |
= Harat DRDLPRRDDY
— | | | | | | | | | ! |
K1 | | | J_|IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII‘Illllll_l_
+ | +
=11 +UB L K1 K2 KO Ki KZ KO +UB OV
K2 L sUBL A B C A B C luBov
! : +UB 1L A+ B+ R+ A- B- R- +UB 0V
_ i 0 ‘ Sensor
K2 i i
t I
| | [ |
KO [ ] [ | 900
Nullimpuls :—>H<—
iy L L L
KO— 1} |
Nullimpuls ivepesiol
Abmessungen
30
60 10
M |
|
{ 1 @‘Iﬁ'\‘ﬂl
22 & | @ “
T
‘ 14 9 ZSRPTN £3
T To}
N
(=8 H{H{©
+UB.L K1 K2:K0 KT K2 KO KJ
| WUBLA B ‘( AB T ) ~
I
N7/
S
| &
| 1
I —
» Drehrichtung |
0.50 positiv
Ansicht A
HMO01M25597
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Inkrementale Drehgeber
Endwelle 212 mm und 214 mm

Auflésung 64...2048 Impulse

HOG 71
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Inkrementale Drehgeber
Endwelle 212-16 mm oder Konuswelle 17 mm (1:10)

Auflésung 1...2500 Impulse

HOG 9

HOG 9

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber mit Endwelle 212-16 mm oder Konuswelle

217 mm (1:10)

— Optisches Abtastprinzip

— Kompaktes, robustes Druckguss-Gehause

— Metall-Steckverbinder

— Logikpegel TTL mit Regler UB 5VDC /9...26 VDC
— Logikpegel HTL mit Leistungstreibern

— Schutz vor induktiven Wellenstromen

Optional

— Kabelanschluss

— Zwillingsgeber mit zwei getrennten Systemen

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 5VDC 5 % Gehéause 297 mm

9...26 VDC Welle 212...16 mm Endwelle

9..30 VDC 217 mm Konuswelle 1:10
Betriebsstrom ohne Last <100 mA Schutzart DIN EN 60529 IP 56
Strichzahl je Umdrehung  1...2500 Betriebsdrehzahl <10000 U/min (mechanisch)
Phasenverschiebung 90° Betriebsdrehmoment typ. 6 Ncm
Tastverhaltnis von T 40...60 % Tragheitsmoment Rotor 160 gcm?
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° Zulassige Wellenbelastung <200 N axial
Abtastprinzip Optisch <300 N radial
Ausgabefrequenz <120 kHz Werkstoffe Gehause: Aluminium-
Ausgangssignale K1 90° K2, KO + invertiert Druckgusslegierung

Welle: Edelstahl

Ausgangsstufen TTL (RS422) - >

HTL (Leistungstreiber) Betriebstemperatur -30...+100 °C
Storfestlgkelt DIN EN 61000-6-2 Wlderstandsfahlgkelt DlN EN 60068-2-6

- Vibration 10 g, 10-2000 Hz
Stoéraussendung DIN EN 61000-6-4 DIN EN 60068-2-27
Zulassung UL-Zulassung / E256710 Schock 100 g, 6 ms
Masse ca. 7009
Anschluss Steckverbinder
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Inkrementale Drehgeber
Endwelle 212-16 mm oder Konuswelle 17 mm (1:10)

Auflésung 1...2500 Impulse

HOG 9

Bestellbezeichnung Zubehor

Hoge| [ | [ | | Zubehér auf Anfrage.

Betriebsspannung / Signale
- 9...30 VDC / Ausgangspegel
HTL
I 9..30 VDC / Ausgangspegel
HTL mit invertierten Signalen
TTL 5 VDC / Ausgangspegel TTL
mit invertierten Signalen
R 9...26 VDC / Ausgangspegel
TTL mit invertierten Signalen
(fur Ausgangssignale DN)

Siehe Tabelle Impulszahlen

Ausgangssignale
D K1,K2
DN K1, K2, KO

Best. Nr. (Impulszahl)

1 12 72 360 1042
2 15 80 400 1200
3 25 100 500 1250
4 30 120 512 2048
5 40 180 600 2500
6 50 192 720
8 60 200 900
10 62 250 1000
11 64 300 1024

Weitere Impulszahlen auf Anfrage.
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Inkrementale Drehgeber

Endwelle 212-16 mm oder Konuswelle 217 mm (1:10)

Auflésung 1...2500 Impulse

HOG 9

Ausgangssignale

bei positiver Drehrichtung

Anschlussbelegung
Ansicht A - Flanschdose, Stiftkontakte, rechtsdrehend

Stift Belegung
KA R Pin 1 K2 (K2 inv.)
- | L Pin 2 n.c.
K1 : : : Pin 3 KO (Nullimpuls)
' I . Pin 4 KO (Nullimpuls inv.)
P T Pin 5 K1
K2 . Pin 6 KT (K1 inv.)
- - —  Pin7 n.c.
K2 I I Pin 8 K2
S Pin9 n.c.
KO B ERRENETE Pin 10 GND
Nullimpuls e .
o b Pin 11 n.c.
KO RN Pin 12 +UB
Nullimpuls b
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Inkrementale Drehgeber

Endwelle 212-16 mm oder Konuswelle 17 mm (1:10)
Auflésung 1...2500 Impulse

HOG 9
Abmessungen
1.5x45° —
[ce]
<N -
':E L [32)
5 o gg T — — 2
Q| Q
S )
| o
l el
2.5 102 ] [h : A] N
I Ml
1] I
8.5 105 “H ‘ ”“ Drehrichtung  *
6 HHTH‘ positiv L
I F
22 +1 tIAIﬁ tI,,
Ly .
59
66.5 HM97M24314
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Inkrementale Drehgeber

Endwelle bis 220 mm oder Konuswelle 217 mm (1:10)

Auflésung 1...2500 Impulse

HOG 10, HOG 10 + FSL

HOG 10

Technische Daten - elektrisch

5VDC %5 %
9..26 VDC
9..30 VDC

Betriebsspannung

Merkmale

— Drehgeber mit Endwelle bis 220 mm

— Optisches Abtastprinzip

— Logikpegel TTL mit Regler UB 9...26 VDC

— Logikpegel HTL mit Leistungstreibern

— Schutz vor induktiven Wellenstrémen

— Axialer oder radialer Klemmenkasten

— Seeluft-/Tropenschutz

— Auch als Kombination mit Fliehkraftschalter FSL

Optional

— Zwillingsgeber mit zwei getrennten Systemen

Technische Daten - mechanisch

Gehéuse 2105 mm

Betriebsstrom ohne Last <100 mA

Welle 212...20 mm Endwelle
217 mm Konuswelle 1:10

Strichzahl je Umdrehung  1...2500

Schutzart DIN EN 60529 IP 66

Phasenverschiebung 90°

Betriebsdrehmoment typ. 6 Ncm

Zuléssige Wellenbelastung <250 N axial

Tastverhaltnis von T 40...60 % <400 N radial
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° Werkstoffe Gehause: Aluminium-
Abtastprinzip Optisch Druckgusslegierung

Welle: Edelstahl
Ausgabefrequenz <120 kHz -

- - - Betriebstemperatur -40...+100 °C
Ausgangssignale K1 90° K2, KO + invertiert -50...+100 °C (optional)
Ausgangsstufen TTL (RS422) Anschluss Klemmenkasten

HTL (Leistungstreiber)
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 HOG 10
Stdraussendung DIN EN 61000-6-4 Betriebsdrehzahl <6000 U/min (meChanlSCh)
Tragheitsmoment Rotor 340 gcm?
HOG 10 . o
Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Zulassung UL-Zulassung / E256710 Vibration 10 g, 10-2000 Hz
HOG 10 + FSL DIN EN 60065.2-27
Kontaktbelastung <6 A/230 VAC, <1 A/125 VDC y 1 2 EC 9.5ms
Schaltdrehzahl 850...4800 U/min asse ca. K9
HOG 10 + FSL
Betriebsdrehzahl <1,25 x Schaltdrehzanhl
Tragheitsmoment Rotor 400 gcm?
Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 5 g, 10-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 50 g, 11 ms
Masse ca. 2,1 kg
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Inkrementale Drehgeber

Endwelle bis 220 mm oder Konuswelle 217 mm (1:10)

Auflésung 1...2500 Impulse

HOG 10, HOG 10 + FSL

Bestellbezeichnung

Inkrementalgeber

Inkrementalgeber mit Fliehkraftschalter FSL

HoG10| | [ |

Betriebsspannung / Signale

9...30 VDC / Ausgangspegel

HTL

9...30 VDC / Ausgangspegel

HTL mit invertierten

Signalen
TTL 5 VDC / Ausgangspegel TTL
mit invertierten Signalen

R 9...26 VDC / Ausgangspegel
TTL mit invertierten Signalen
(fir Ausgangssignale DN)

Siehe Tabelle Impulszahlen

D K1, K2

DN K1, K2, KO

Best. Nr. (Impulszahl)

12
15
20
25
30
40
50
0 60
1 62

= =200 0 0 b~ ON -

64
72
80
100
120
128
180
192
200

Ausgangssignale

250
256
300
360
400
500
512
600
720

Weitere Impulszahlen auf Anfrage.

900

1000
1024
1200
1250
2048
2500

HoG10] | [ [ | | +FsL

Betriebsspannung / Signale
- 9..30 VDC / Ausgangspegel
HTL
I 9...30 VDC / Ausgangspegel
HTL mit invertierten
Signalen
TTL 5 VDC / Ausgangspegel TTL
mit invertierten Signalen
R 9...26 VDC / Ausgangspegel
TTL mit invertierten Signalen
(fir Ausgangssignale DN)

Siehe Tabelle Impulszahlen

Ausgangssignale
D K1,K2
DN K1, K2, KO

Bei Bestellung zuséatzlich die gewlinschte Schaltdrehzahl
angeben (Festeinstellung ab Werk).

Zubehor
Zubehor auf Anfrage.
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Inkrementale Drehgeber

Endwelle bis 220 mm oder Konuswelle 217 mm (1:10)

Auflésung 1...2500 Impulse

HOG 10, HOG 10 + FSL

Ausgangssignale

bei positiver Drehrichtung

K1

K1

K2

K2

I
KO 1
|

Nullimpuls Al e

|
KO |
Nullimpuls !

Anschlussbelegung
Ansicht A - Anschlussklemmen im Klemmenkasten axial

+UB L K1 K2 <+ KO K1 K2 KO

- z@z@@@@mm%/

Ansicht C - Anschlussklemmen im Klemmenkasten radial

& 3

£
‘ Ko
< Ko
K2
K2
K1
. K1
R N
Q +UB

[GloloIolololelele)

&

Ansicht D - Anschlussklemmen Fliehkraftschalter

Schliel3er
IR A
1 2

Offner

4
4

£+
=,

N
N
w
N

(
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Inkrementale Drehgeber
Endwelle bis 220 mm oder Konuswelle 217 mm (1:10)

Auflésung 1...2500 Impulse

HOG 10, HOG 10 + FSL

Abmessungen

HOG 10 - Inkrementalgeber mit axialem Klemmenkasten und Endwelle

13
9
'\"o g Drehrichtung positiv 70.5
A 69.5
22.5
27+0.5
8 o i
- E aC !
> N ol © E
R\ ~ o
9 g &
i T
i
M 53
112

Fixierstift

HM97M24308

Ansicht A Ansicht B

HOG 10 + FSL - Inkrementalgeber mit Fliehkraftschalter FSL

13
9
«©
woﬁ o 79.5 98.5
el S 69.5
27+0.5 Ry S
R10
o E w0 N
0 © 8 {/a
RS S
Il
M20x1.5 Zubehor—/—i ||
53 i)
149 15
,.';\1, —
m Drehrichtung positiv
7N\
& HMO04M26715
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle 216 bis 236 mm
Auflésung 1024...3072 Impulse

HOG 131

HOG 131

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber mit Hohlwelle 816-36 mm
— Optisches Abtastprinzip

— Welle mit Spezialdichtungen fiir Offshore-
Anwendungen

— Gehause mit besonderem Oberflaichenschutz
— Hybridlager mit Keramikkugeln

— Integrierte Blitzschutzstrecke zwischen Geberwelle
und Gehduse

— Logikpegel HTL mit Leistungstreibern
— Grosser Klemmenkasten drehbar 180°

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 5VDC 5 % Gehéause 2130 mm
9..26 VDC Welle 216...36 mm Hohlwelle
9...30 VDC
- Schutzart DIN EN 60529 IP 56
Betriebsstrom ohne Last <100 mA - - -
- - Betriebsdrehzahl <6000 U/min (mechanisch)
Strichzahl je Umdrehung  1024...3072 -
- Betriebsdrehmoment typ. 15 Ncm
Phasenverschiebung 90° - -
— Tréagheitsmoment Rotor 4,9 kgem? (232)
Tastverhaltnis von T 40...60 % — -

- - - Zulassige Wellenbelastung <300 N axial
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° <500 N radial
Abtastprinzip Optisch Werkstoffe Gehéause: Aluminiumlegierung
Ausgabefrequenz <120 kHz Welle: Edelstahl
Ausgangssignale K1 90° K2, KO + invertiert Betriebstemperatur -40...+100 °C
Ausgangsstufen TTL (RS422) Widerstandsféhigkeit DIN EN 60068-2-6

HTL (Leistungstreiber) Vibration 10 g, 10-2000 Hz
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 g”: E'I\(‘ 58868'62'27
choc ,6ms
Stéraussendung DIN EN 61000-6-4 9
Masse ca. 4 kg
Zulassung UL-Zulassung / E256710
Anschluss Klemmenkasten
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle 216 bis 236 mm
Auflésung 1024...3072 Impulse

HOG 131

Bestellbezeichnung Zubehor

HOG 131/ DN | | [ ] | Zubehér auf Anfrage.

‘ Betriebsspannung / Signale

I 9..30vDC/
Ausgangspegel HTL mit
invertierten Signalen

TTL 5 VDC / Ausgangspegel

TTL mit invertierten
Signalen

R 9..26 VDC/
Ausgangspegel TTL mit
invertierten Signalen

Siehe Tabelle Impulszahlen

Ausgangssignale
DN K1, K2, KO

Best. Nr. (Impulszahl)
1024 | 2048 | 3072

Weitere Impulszahlen auf Anfrage.
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle 216 bis 236 mm
Auflésung 1024...3072 Impulse

HOG 131

Ausgangssignale

bei positiver Drehrichtung

Anschlussbelegung

Ansicht A - Anschlussklemmen im Klemmenkasten

I | I
K1 ! ! ! ﬂ
] I ! |
_ 5 G %5 ¥
K1 | | | O ) KO
+ | +
(I T T B O Q KO
T | —
K2 o 0 K2
L = 0 2
— I | [ O K1
K2 | I O X K1
t I
N I T 0 Q 1
KO B
° +UB
Nullimpuls :—>H<£ *? 0 4}
— L L L
KO— R R |
Nullimpuls I
Abmessungen
| 114
38° versetzt gezeichnet Drehrichtung positiv }
e
I
|
IR
+—] — — — — == T| J— _— _
g s|®
ESNY 0
it o> |
S
‘ R
10 2 Y,
M20x1.5
20.5 65
97.5
HMO1M25777
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle 216 bis 236 mm

Auflésung 1024...3072 Impulse

HOG 131
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle 240 bis 265 mm
Auflésung 1000...2500 Impulse

ITD70A4Y9

ITD 70 A4 Y 9 mit Hohlwelle

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber mit Hohlwelle bis 65 mm

— Auflésung bis 2500 Impulse/Umdrehung

— Optisches Abtastprinzip

— Befestigung liber Drehmomentstiitze
— Befestigungslochkreis 2164 mm
— TTL- oder HTL- Ausgangssignale

— Flanschdose radial

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 5VDC 5 % Gehéause 2150 mm
8...30 VDC Welle 240...65 mm Hohlwelle
Verpolungsfest Ja Befestigungssatzvariante 51
Betriebsstrom ohne Last <100 mA Schutzart DIN EN 60529 IP 54
Strichzahl je Umdrehung 1000...2500 Betriebsdrehzahl <3000 U/min
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° Spiel der Motorwelle 0.5 mm axial
Abtastprinzip Optisch 0,1 mm radial
Ausgabefrequenz <120 kHz Werkstoffe Gehéause: Aluminium, schwarz,
Ausgangssignale A, B, N + invertiert pulverbeschichtet
- - Welle: Stahl rostfrei
Ausgangsstufen TTL Leitungstreiber - S
(kurzschlussfest) Betriebstemperatur -20...+70 °C
HTL Gegentakt Relative Luftfeuchte 90 % nicht betauend
(kurzschlussfest) Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Vibration 10 g, 55-2000 Hz
Stéraussendung DIN EN 55011 DIN EN 60068-2-27
Schock 100 g, 6 ms
Masse ca. 2900 g
Anschluss Stecker M23 Typ 2, 12-polig
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle 240 bis 265 mm
Auflésung 1000...2500 Impulse

ITD70A4Y9

Bestellbezeichnung

TD70A4Y9[ |

| | D2srR12| s | | IP54 | 51 |

‘ Befestigungssatz
51 Befestigungssatz 51

Schutzart
IP54 |IP 54

Hohlwelle
40 Hohlwelle 240 mm
45 Hohlwelle 245 mm
50 Hohlwelle 250 mm
55 Hohlwelle 255 mm
60 Hohlwelle 260 mm
65 Hohlwelle 265 mm

Betriebstemperatur
S -20..+70°C

Anschluss
D2SR12 Flanschdose Typ 2, Stiftkontakte, radial, 12-polig

Ausgangssignale
Bl A, Ainy, B, Binv
NI A, Ainy, B, Binyv, N, Ninv

Betriebsspannung / Signale
T 5VDC/TTL-Pegel

H 8..30 VDC /HTL-Pegel

R 8..30 VDC/TTL-Pegel

Siehe Tabelle Impulszahlen

Best. Nr. (Impulszahl) Zubehor

1000

| 1024

| 2048 2500 Stecker und Kabel (Seite 530)
48031-02000 Stecker S2BG12, 2 m Kabel
48031-05000 Stecker S2BG12, 5 m Kabel
48031-10000 Stecker S2BG12, 10 m Kabel
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle 240 bis 265 mm
Auflésung 1000...2500 Impulse

ITD70A4Y9

Ausgangssignale

Spur A

Spurﬂ

Spur B

Spur B

Spur A

Spurﬂ

Spur B

Spur B

Spur N

Spur N

Anschlussbelegung

Drehrichtung im Uhrzeigersinn bei Blick auf die Anbauseite. Stecker Belegung
Bl-Ausgangssignale Pin 5 SpurA
: | : Pin 6 SpurAinv.
i I i Pin 8 Spur B
—_ : : : Pin 1 Spur B inv.
; o Pin 3 Spur N
;I : T Pin 4 Spur N inv.
T i Pin 12 uB
] | Pin10 GND
. — Pin 2 UB-Sensor
| | goo
T T Pin 11 GND-Sensor
Pin 9 -
Pin 7 -
NI-Ausgangssignale
I | I
| | |
— | | | o 0001207
i | 1 | o 0" o8
| | |
| | |
| +
| R A B |
T |
| |
: : T Schaltpegel
! : Ausginge Linedriver
T : | Ausgangspegel High 225V
1 90° Ausgangspegel Low <0,5V
:—’:—:‘— Belastung <70 mA
L L L
R R |
9'0 bl Ausgénge Gegentakt kurzschlussfest
— OI |
T T Ausgangspegel High 2UB -3V
Ausgangspegel Low <15V
Belastung <70 mA
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle 240 bis 265 mm
Auflésung 1000...2500 Impulse

ITD70A4Y9
Abmessungen
Anbauseite 3 Befestigungs- 61 Zylinder- 2150
©o, (Vorschlag) satze 51 7 schraube flexible 26.6
% (Standard) DIN 912 - M8x30 | Drehmoment-
« SW 6 stitzen C
N T Anzugsmoment <~
3 Abstands- ) max. 10 Nm !
rollen ‘f - : -1 ,gov
®
|
777, |
ha— |
©
B N o] HE
©
\
13

T
Flanschdose, Typ 2, (—
Stiftkontakte, radial, T
12 - polig
D2SR12
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle 220 bis 75 mm
Auflésung 250...5000 Impulse

HOG 16, HOG 163

Merkmale

— Drehgeber mit Hohlwelle 820-75 mm

— Optisches Abtastprinzip

— Robustes Leichtmetall-Geh&use

— Logikpegel TTL mit Regler UB 9...26 VDC
— Logikpegel HTL mit Leistungstreibern

— Spezieller Korrosionsschutz

— Grosser Klemmenkasten drehbar 180°

Optional

— Redundante Ausfiihrung
— Heizung fiir Einsatz bis -50 °C (HOG 163)

HOG 163

Technische Daten - elektrisch Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 5VDC 15 % Gehause 2158 mm
ggg xgg Betriebsdrehzahl <6000 U/min (mechanisch)
- Werkstoffe Gehause: Aluminiumlegierung
Betriebsstrom ohne Last <100 mA Welle: Edelstahl
Phasenverschiebung 90° Anschluss Klemmenkasten
Tastverhaltnis von T 40...60 %
Ref ignal Nulli Is, Breite 90° HOG 16
Asterfnzls'qna out'lmiu s, Brefte Welle 620...38 mm Hohlwelle
A as E”:Z'p <1p2'§°kH Schutzart DIN EN 60529 [P 66
Ausga © re.quelnz ;1 90 K22 Ko Hiert Betriebsdrehmoment typ. 15 Ncm
o + H

Ausgangsslg:a ° L (RS42,2) nvertie Tragheitsmoment Rotor 4,9 kgecm? (825)

usgangsstufen . :

: : Zulassige Wellenbelastung <400 N axial
HTL (Leistungstreiber

Storfestigkeit DIN I(EN 6100% 6-2 ) =600 N radial

Orfestigke -6-
St 9 (; DIN EN 61000-6-4 Betriebstemperatur -20...+100 °C

praussendung = Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Zulassung UL-Zulassung / E256710 Vibration 15 g, 10-2000 Hz
HoG 16 Schock 300, 6 ms

choc ,6ms
Strichzahl je Umdrehung  250...2500 g
Masse ca. 4 kg
HOG 163
- - HOG 163
Strichzahl je Umdrehung  250...5000
Welle 238...75 mm Hohlwelle

Schutzart DIN EN 60529

IP 56

Betriebsdrehmoment typ.

17 Ncm

Tragheitsmoment Rotor

28,5 kgcm? (250)
20,7 kgcm? (270)

Zuléssige Wellenbelastung <350 N axial
<500 N radial
Betriebstemperatur -30...+85 °C
Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 10-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 100 g, 6 ms
Masse ca. 4,3 kg (248), 3,2 kg (275)
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle 220 bis 75 mm
Auflésung 250...5000 Impulse

HOG 16, HOG 163

Bestellbezeichnung

Hogte| | | | | | Hoc1e3 | | || |
‘ Betriebsspannung / Signale ‘ Betriebsspannung / Signale
I 9...30 VDC / Ausgangspegel I 9..30vDC/
HTL mit invertierten Ausgangspegel HTL mit
Signalen invertierten Signalen
TTL 5 VDC / Ausgangspegel TTL TTL 5 VDC / Ausgangspegel
mit invertierten Signalen TTL mit invertierten
R 9..26 VDC / Ausgangspegel Signalen
TTL mit invertierten Signalen R 9..26 VDC/
(fur Ausgangssignale DN) Ausgangspegel TTL mit
invertierten Signalen (fir
Siehe Tabelle Impulszahlen Ausgangssignale DN)
Ausgangssignale Siehe Tabelle Impulszahlen
D K1, K2
DN K1, K2, KO Ausgangssignale
D K1, K2
Best. Nr. (Impulszahl) DN K1, k2, Ko
250 512 1000 1080 2048 Best. Nr. (Impulszahl)
500 600 1024 1200 2500
. 250 600 1080 4096
Weitere Impulszahlen auf Anfrage. 500 1000 1250 5000
512 1024 2048

Weitere Impulszahlen auf Anfrage.

Zubehor

Zubehor auf Anfrage.

www.baumer.com/motion 145



Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle 620 bis 375 mm
Auflésung 250...5000 Impulse

HOG 16, HOG 163

Ausgangssignale Anschlussbelegung

bei positiver Drehrichtung Ansicht A - Anschlussklemmen im Klemmenkasten

: 1T RN
o LM O N

=iy | ===
K2 4l 0 K

R o= . K2
— | | K1
“ — 8 & K1

I_I [ | J_
Egnimpms L, 907 & 0 s +UB
K ) U
Nullimpuls i R
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle 220 bis 75 mm
Auflésung 250...5000 Impulse

HOG 16, HOG 163

Abmessungen
HOG 16
19° © Drehrichtung positiv
= ~ 955 131
9 e
13 | S
27+05 \\ ]
& i = @—-—iél_!: _ >~ — B
% Uittty SN\ IS
o H ™
3 &Ll I A
Rl [ A H A
S AN Dy
2 V7~ N
! @® @
4 _
/ M20x1.5
/
{@;\}Zubehér o /
& HM97M24314
HOG 163
Drehrichtung positiv 95.5 X 131.5
15
S I :
© g o ‘8 _A
S} S| o
| s ®
| ~ o /
ST M |—|
+15°
M20x1.5
17 £
O
© N
® 88.5 W HM08M28559
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle ¢80 bis 2115 mm
Auflésung 1024 Impulse

HOG 220

HOG 220

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber mit Hohlwelle 280-115 mm

— Optisches Abtastprinzip

— Robustes Leichtmetall-Geh&use
— Logikpegel TTL mit Regler UB 9...26 VDC
— Logikpegel HTL mit Leistungstreibern

— Grosser Klemmenkasten drehbar 180°

— Seeluft-/Tropenschutz

Optional

— Schutz vor Wellenstromen

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 5VDC 5 % Gehause @227 mm
9..26 VDC Welle 280...115 mm Hohlwelle
9...30 VDC
- Schutzart DIN EN 60529 IP 56
Betriebsstrom ohne Last <100 mA - - -
- - Betriebsdrehzahl <3800 U/min (mechanisch)
Strichzahl je Umdrehung 1024 -
- Betriebsdrehmoment typ. 50 Ncm
Phasenverschiebung 90° - -
— Tréagheitsmoment Rotor 102 kgem? (g100)
Tastverhaltnis von T 40...60 % — -

- - - Zulassige Wellenbelastung <450 N axial
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° <700 N radial
Abtastprinzip Optisch Werkstoffe Gehause: Aluminiumlegierung
Ausgabefrequenz <120 kHz Welle: Edelstahl
Ausgangssignale K1 90° K2, KO + invertiert Betriebstemperatur -30...485 °C
Ausgangsstufen TTL (RS422) Widerstandsféhigkeit DIN EN 60068-2-6

HTL (Leistungstreiber) Vibration 10 g, 10-2000 Hz
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 g”: E'I\(‘ 28868'5'27
choc , 6 ms
Stéraussendung DIN EN 61000-6-4 9
Masse ca. 8,8 kg (2100)
Zulassung UL-Zulassung / E256710
Anschluss Klemmenkasten
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle 280 bis 2115 mm
Auflésung 1024 Impulse

HOG 220

Bestellbezeichnung Zubehor

HOG 220 DN | | 1024 | | | Zubehér auf Anfrage.

Betriebsspannung /
Signale

I 9..30VvDC/
Ausgangspegel HTL mit
invertierten Signalen

TTL 5 VDC / Ausgangspegel

TTL mit invertierten
Signalen

R 9..26 VDC/
Ausgangspegel TTL mit
invertierten Signalen

Siehe Tabelle Impulszahlen

Ausgangssignale
DN K1, K2, KO

Best. Nr. (Impulszahl)
1024

Weitere Impulszahlen auf Anfrage.

www.baumer.com/motion 149



Inkrementale Drehgeber

Hohlwelle 280 bis 2115 mm
Auflésung 1024 Impulse

HOG 220

Ausgangssignale

bei positiver Drehrichtung

Anschlussbelegung

Ansicht A - Anschlussklemmen im Klemmenkasten

I | I
< p ﬂ
T Nl & 2,
K1 | | | O ) KO
+ | +
| N I I | O Q KO
1 | -
K2 1 0 K2
7 | |
K2 i i O ‘ K1
t I
o 0 Q L
KO 1
° +
Nullimpuls :—>H<£ & 0 & uB
. L L L
KO— R R |
Nullimpuls I
Abmessungen
25
16 Drehrichtung positiv
N [ o
-~ +9 —
s S 314
ngEE 130 166
15
3 & 22\ i A
g N (7Y 2
\ J
(S ‘ ‘ 7 I /
/@\ /
W N M20x1.5
gd1 | @d2 /[ +15° _\ i
80 104 ‘rﬁﬂﬁ
85 | 1M1 1
90 115.5 m
95 | 120 nann
100 125 i TZubehbr
105 | 131
10 | 136  H{D)
15 | 140 N HM99M24995
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Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle 280 bis 2115 mm
Auflésung 1024 Impulse

HOG 220
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Inkrementale Drehgeber
Welle 210 bis 612 mm mit Befestigungsflansch

Auflésung 1000...6000 Impulse

ITD21B10Y 2

ITD 21 B10 Y 2 mit Klemmflansch

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber mit Welle 210-12 mm
— Auflésung bis 6000 Impulse/Umdrehung

— Optisches Abtastprinzip

— Zentriersitz 970 mm, Befestigungslochkreis g77 mm

— Industriestandard mit Zentrierflansch

— TTL- oder HTL- Ausgangssignale

— Kabelausgang radial oder axial

Optional

— Steckerausfiihrung am Kabel

— Erweiterter Betriebstemperaturbereich

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 5VDC 5 %
8...30 VDC
Verpolungsfest Ja
Betriebsstrom ohne Last <100 mA
Strichzahl je Umdrehung  1000...6000

Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90°
Abtastprinzip Optisch
Ausgabefrequenz <300 kHz (TTL)

<160 kHz (HTL)

Ausgangssignale

A, B, N + invertiert

Gehéuse 258 mm
Welle 210 mm

211 mm

212 mm
Flansch Klemmflansch
Schutzart DIN EN 60529 IP 65
Betriebsdrehzahl <12000 U/min
Anlaufdrehmoment <0,01 Nm
Zuléssige Wellenbelastung =40 N axial

<60 N radial
Werkstoffe Gehause: Aluminium, schwarz,

pulverbeschichtet

Welle: Stahl rostfrei
Betriebstemperatur 0..+70 °C

0...+100 °C

Ausgangsstufen TTL Leitungstreiber
(kurzschlussfest)
HTL Gegentakt
(kurzschlussfest)

Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2

Stdéraussendung DIN EN 55011

Relative Luftfeuchte

90 % nicht betauend

Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 55-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 30 g, 11 ms

Masse ca. 580 g

Anschluss Kabel 1 m
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Inkrementale Drehgeber
Welle 210 bis 212 mm mit Befestigungsflansch
Auflésung 1000...6000 Impulse

ITD21B10Y 2

Bestellbezeichnung

mop21B10Y2] | [ N| | | | 1pes5 |

‘ Schutzart
IP65 IP 65

Flansch / Welle
10 Klemmflansch / 10 mm
11 Klemmflansch / 11 mm
12 Klemmflansch / 12 mm

Betriebstemperatur
S 0..+70°C
E 0..+100 °C

Anschluss
KR1 Kabel 1 m, radial
KA1 Kabel 1 m, axial

Ausgangssignale
NI A, Ainy, B, Binv, N, Ninv

Betriebsspannung / Signale
T 5VDC/TTL-Pegel

H 8...30 VDC /HTL-Pegel

R 8...30 VDC/ TTL-Pegel

Siehe Tabelle Impulszahlen

Best. Nr. (Impulszahl)

1000 1440 2048 4000
1024 1500 2500 4096
1200 1800 3000 5000
1250 2000 3600 6000
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Inkrementale Drehgeber
Welle 210 bis 612 mm mit Befestigungsflansch

Auflésung 1000...6000 Impulse

ITD21B10Y 2

Ausgangssignale

Anschlussbelegung

Drehrichtung im Uhrzeigersinn bei Blick auf die Anbauseite. ~ Aderfarben Belegung
NI-Ausgangssignale braun Spur A
grin SpurAinv.
Spur A : : : grau Spur B
- | : | rosa Spur B inv.
Spur A : : : rot Spur N
' I ' schwarz Spur N inv.
' : ' : ' braun 0,5 mm? UB
Spur B : : | weiR 0,5 mm?  GND
I I — blau UB-Sensor
Spur B : : weild GND-Sensor
Lo : | transparent Schirm/Gehé&use
Spur N :_,:_Lﬂ
—— Schaltpegel
Spur N : : : Ausginge Linedriver
— 90° 1 Ausgangspegel High 225V
' Ausgangspegel Low <0,5V
Belastung <70 mA
Ausginge Gegentakt kurzschlussfest
Ausgangspegel High 2UB -3V
Ausgangspegel Low 1,5V
Belastung <70 mA
Abmessungen
48 286
©| 20.08
4= Option:

27096
|
|
|
|

Kabel, axial

Kabel, radial
KR...
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Inkrementale Drehgeber
Welle 210 bis 212 mm mit Befestigungsflansch
Auflésung 1000...6000 Impulse

ITD21B10Y 2
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Inkrementale Drehgeber
Welle mit EURO-Flansch B10
Auflésung 1...1250 Impulse

0G9

0G9

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber mit Welle 211 mm

— Optisches Abtastprinzip

— Euro-Flansch B10

— Logikpegel TTL mit Regler UB 9...26 VDC
— Logikpegel HTL mit Leistungstreibern

— Temperaturbereich bis +100 °C

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 5VDC 5 % Gehéause 2115 mm

9..26 VDC Welle 11 mm

9...30 VDC

- Flansch EURO-Flansch B10
Betriebsstrom ohne Last <100 mA
- - Schutzart DIN EN 60529 IP 55
Strichzahl je Umdrehung  1...1250 - - -
- Betriebsdrehzahl <12000 U/min (mechanisch)

Phasenverschiebung 90° -

— Betriebsdrehmoment typ. 1 Ncm
Tastverhaltnis von T 40...60 % —

- - - Tragheitsmoment Rotor 280 gcm?
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° — -

— - Zulassige Wellenbelastung <250 N axial
Abtastprinzip Optisch <350 N radial
Ausgabefrequenz <120 kHz Werkstoffe Gehause: Aluminium-
Ausgangssignale K1 90° K2, KO + invertiert Druckgusslegierung
Ausgangsstufen TTL (RS422) Welle: Edelstahl

HTL (Leistungstreiber) Betriebstemperatur -30...+100 °C
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Widerstandsféhigkeit DIN EN 60068-2-6
Stéraussendung DIN EN 61000-6-4 Vibration 10 g, 10-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Zulassung UL-Zulassung / E256710 Schock 100 g, 6 ms
Masse ca. 900 g
Anschluss Klemmenkasten
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Inkrementale Drehgeber
Welle mit EURO-Flansch B10

Auflésung 1...1250 Impulse

0G9

Bestellbezeichnung Zubehor

0G 9| | ] [ ] \ Zubehér auf Anfrage.

Betriebsspannung / Signale
- 9...30 VDC / Ausgangspegel
HTL
I 9..30 VDC / Ausgangspegel
HTL mit invertierten Signalen
TTL 5 VDC / Ausgangspegel TTL
mit invertierten Signalen
R 9...26 VDC / Ausgangspegel
TTL mit invertierten Signalen
(fir Ausgangssignale DN)

Siehe Tabelle Impulszahlen

Ausgangssignale
D K1,K2
DN K1, K2, KO

Best. Nr. (Impulszahl)

1 15 64 200 900
2 16 72 240 1000
3 20 80 250 1006
4 25 100 256 1024
5 26 12 300 1042
6 30 120 360 1200
7 36 128 400 1250
8 40 150 500

10 45 176 512

11 50 180 600

12 60 192 720

Weitere Impulszahlen auf Anfrage.
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Inkrementale Drehgeber
Welle mit EURO-Flansch B10
Auflésung 1...1250 Impulse

0G9

Ausgangssignale Anschlussbelegung

bei positiver Drehrichtung

Ansicht A - Anschlussklemmen im Klemmenkasten

T | T |
‘ L (=
: 1 ] | — %
— 1 | l L
K1 | | | B \
' I ' +UB
| I R B |
T I 1 @
| | wn
K2 ! | | K1 @
| | o
o | | K2 K2
K2 | I m
— | fic
KO I_I [ | KO
(R 5
Nullimpuls :—>H<£ @%% %/
Ko — N\ 2/
Nullimpuls I
Abmessungen
81.5
Drehrichtung positiv
E -
; 0 .
| €
| v D |
sl © :
\&

3 M20x1.5

36

105

HM93M23238
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Inkrementale Drehgeber
Welle mit EURO-Flansch B10
Auflésung 1...1250 Impulse

oG9
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Inkrementale Drehgeber
Welle mit EURO-Flansch B10

Auflésung 1...2500 Impulse

POG 9

POG 9

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber mit Welle 211 mm

— Optisches Abtastprinzip

— Euro-Flansch B10

— Logikpegel TTL mit Regler UB 9...26 VDC
— Logikpegel HTL mit Leistungstreibern

— Temperaturbereich bis +100 °C

Optional

— Zwillingsgeber mit zwei getrennten Systemen

— Zweites Wellenende

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 5VDC 5 % Gehause 2115 mm

9..26 VDC Welle 11 mm

9...30 VDC

- Flansch EURO-Flansch B10
Betriebsstrom ohne Last <100 mA
- - Schutzart DIN EN 60529 IP 56
Strichzahl je Umdrehung  1...2500 - - -
- Betriebsdrehzahl <12000 U/min (mechanisch)

Phasenverschiebung 90° -

— Betriebsdrehmoment typ. 2 Ncm
Tastverhaltnis von T 40...60 % —

- - - Tragheitsmoment Rotor 200 gcm?
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° — -

— - Zulassige Wellenbelastung <250 N axial
Abtastprinzip Optisch <350 N radial
Ausgabefrequenz <120 kHz Werkstoffe Gehause: Aluminium-
Ausgangssignale K1 90° K2, KO + invertiert Druckgusslegierung
Ausgangsstufen TTL (RS422) Welle: Edelstahl

HTL (Leistungstreiber) Betriebstemperatur -30...+100 °C
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Widerstandsféhigkeit DIN EN 60068-2-6
Stéraussendung DIN EN 61000-6-4 Vibration 10 g, 10-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Zulassung UL-Zulassung / E256710 Schock 300 g, 1 ms
Masse ca. 1,3 kg
Anschluss Klemmenkasten
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Inkrementale Drehgeber
Welle mit EURO-Flansch B10
Auflésung 1...2500 Impulse

POG 9

Bestellbezeichnung Zubehor

POG 9‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ Zubehor auf Anfrage.

Betriebsspannung / Signale
- 9...30 VDC / Ausgangspegel
HTL
I 9..30 VDC / Ausgangspegel
HTL mit invertierten Signalen
TTL 5 VDC / Ausgangspegel TTL
mit invertierten Signalen
R 9...26 VDC / Ausgangspegel
TTL mit invertierten Signalen
(fur Ausgangssignale DN)

Siehe Tabelle Impulszahlen

Ausgangssignale
D K1,K2
DN K1, K2, KO

Best. Nr. (Impulszahl)

1 12 72 256 1000
2 15 80 300 1024
3 25 100 360 1042
4 30 120 400 1200
5 40 176 500 1250
6 50 180 512 2048
8 60 192 600 2500
10 62 200 720

11 64 250 900

Weitere Impulszahlen auf Anfrage.
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Inkrementale Drehgeber
Welle mit EURO-Flansch B10

Auflésung 1...2500 Impulse

POG 9

Ausgangssignale

bei positiver Drehrichtung

Anschlussbelegung

Ansicht A - Anschlussklemmen im Klemmenkasten

T [ ! i
KA T8 Bl By /q d ‘
= B T
—_ ! ! : _L_
K1 S e : |
' I * *
[ B o m
B ” 0
K2 i ! b K1 @
I L —
“ | I - K2
K2 . o
' |
” [ | ﬁ “
1 1 1 ) <@)
Nullimpuls :_Hﬂ ﬂﬂ%% %/
5 — h o
Nullimpuls i
Abmessungen
o
. 2 Drehrichtung positiv .. 965
x
X
S|
2 &C 12.6 —
w X < <A
o g3 Bk ST
w ~
(] Ql & s 7 °
Q QQ\‘_/
N
30 3 ‘ 7
3 Option M20x1.5
” . 84
140 18 HM93M23309
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Inkrementale Drehgeber
Welle mit EURO-Flansch B10
Auflésung 1...2500 Impulse

POG 9
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Inkrementale Drehgeber
Welle mit EURO-Flansch B10
Auflésung 1024...10000 Impulse

POG 90

POG 90

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber mit Welle 211 mm

— Auflésung bis 10000 Impulse/Umdrehung

— Optisches Abtastprinzip
— Logikpegel TTL mit Regler UB 5VDC /9...26 VDC
— Grosser Klemmenkasten drehbar 180°

— Euro-Flansch B10

Optional

— Zweites Wellenende

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 5VDC 5 % Gehéause 2115 mm
9..30 VDC Welle 11 mm
Betriebsstrom ohne Last <100 mA Flansch EURO-Flansch B10
Phasenverschiebung 90° Betriebsdrehzahl <10000 U/min (mechanisch)
Tastverhaltnis von T 44...56 % Betriebsdrehmoment typ. 2 Ncm
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° Tragheitsmoment Rotor 320 gcm?
Abtastprinzip Optisch Zulassige Wellenbelastung <250 N axial
Ausgabefrequenz <250 kHz <350 N radial
Ausgangssignale K1 90° K2, KO + invertiert Werkstoffe Gehéause: Aluminium-
Ausgangsstufen TTL (RS422) Druckgusslegierung und
HTL (Leistungstreiber) Sfe”'SFaé‘é st
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 S otiohet t 2§ 6'85 eCS 2
etriebstemperatur -20...+85°
Stéraussendung DIN EN 61000-6-4 Widerstand F;h it DIN EN 60068-2.6
iderstandsfahigkei -2-
Zulassung UL-Zulassung / E256710 g Vibration 10 g, 10-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 100 g, 11 ms
Masse ca. 1,5 kg
Anschluss Klemmenkasten
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Inkrementale Drehgeber
Welle mit EURO-Flansch B10
Auflésung 1024...10000 Impulse

POG 90

Bestellbezeichnung Zubehor

POG9DN| [ [ [ [ ] Zubehér auf Anfrage.

Betriebsspannung / Signale
- 9...30 VDC / Ausgangspegel
HTL
| 9..30 VDC / Ausgangspegel
HTL mit invertierten Signalen
TTL 5 VDC / Ausgangspegel TTL
mit invertierten Signalen
R 9...30 VDC / Ausgangspegel
TTL mit invertierten Signalen

Siehe Tabelle Impulszahlen

Ausgangssignale
DN K1, K2, KO

Best. Nr. (Impulszahl)

1024 2048 3072 4096 10000
2000 2500 3600 5000

Weitere Impulszahlen auf Anfrage.
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Inkrementale Drehgeber
Welle mit EURO-Flansch B10
Auflésung 1024...10000 Impulse

POG 90

Ausgangssignale Anschlussbelegung

bei positiver Drehrichtung Ansicht A - Anschlussklemmen im Klemmenkasten

: 1T RN
o LM O N

=iy | ===
K2 4l 0 K

R o= . K2
— | | K1
“ — 8 & K1

I_I [ | J_
Egnimpms L, 907 & 0 s +UB
K ) U
Nullimpuls i R
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Inkrementale Drehgeber
Welle mit EURO-Flansch B10

Auflésung 1024...10000 Impulse

POG 90

Abmessungen
Drehrichtung positiv ~98.5
N R € B\
[ [
| A
ol & <
-8+ ==+ "+ — —F — —
8 o ® ]
30 F
- |
3 @
6.5
36 8 M20x1.5
118.5 HMO06M27490
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Inkrementale Drehgeber
Welle mit EURO-Flansch B10
Auflésung 1...2500 Impulse

POG 10, POG 10 + FSL

POG 10

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber mit Welle 211 mm

— Optisches Abtastprinzip

— Hohe Schutzart IP 66

— Grosser Klemmenkasten drehbar 180°

— Seeluft-/Tropenschutz

— Logikpegel TTL mit Regler UB 9...26 VDC

— Logikpegel HTL mit Leistungstreibern

— Auch als Kombination mit Fliehkraftschalter FSL

Optional

— Zweites Wellenende

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 5VDC 5 % Gehause 2115 mm
9...26 VDC Welle 11 mm
9..30 VDC
- Flansch EURO-Flansch B10
Betriebsstrom ohne Last <100 mA
- - Schutzart DIN EN 60529 IP 66
Strichzahl je Umdrehung  1...2500 — -

- Zuléssige Wellenbelastung <300 N axial
Phasenverschiebung 90° <450 N radial
Tastverhaltnis von T 40...60 % Werkstoffe Gehause: Aluminium-
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° Druckgusslegierung
Abtastprinzip Optisch Welle: Edelstahl
Ausgabefrequenz <120 kHz Betriebstemperatur -40...+100 °C .

- - - -50...+100 °C (optional)

Ausgangssignale K1 90° K2, KO + invertiert

Anschluss Klemmenkasten
Ausgangsstufen TTL (RS422)

HTL (Leistungstreiber) POG 10
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Betriebsdrehzahl 12000 U/min (mechanisch)
Stéraussendung DIN EN 61000-6-4 Betriebsdrehmoment typ. 2 Ncm
POG 10 Tragheitsmoment Rotor 200 gcm?
Zulassung UL-Zulassung / E256710 Widerstandsfahigkeit D_IN E_N 60068-2-6
Vibration 20 g, 10-2000 Hz

POG 10 + FSL DIN EN 60068-2-27
Kontaktbelastung <6 A/230 VAC, <1 A/125 VDC Schock 200 g, 6 ms
Schaltdrehzahl 850...4900 U/min Masse ca. 1.6 kg

POG 10 + FSL

Betriebsdrehzahl <1,25 x Schaltdrehzanhl

Betriebsdrehmoment typ.

4 Ncm

Tragheitsmoment Rotor

220 gcm?

Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 10-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 100 g, 6 ms
Masse ca. 3,2 kg
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Inkrementale Drehgeber
Welle mit EURO-Flansch B10
Auflésung 1...2500 Impulse

POG 10, POG 10 + FSL

Bestellbezeichnung

Inkrementalgeber

Inkrementalgeber mit Fliehkraftschalter FSL

POG 10| [ ] \

Betriebsspannung / Signale
- 9..30 VDC / Ausgangspegel
HTL
| 9...30 VDC / Ausgangspegel
HTL mit invertierten Signalen
TTL 5 VDC / Ausgangspegel TTL
mit invertierten Signalen (fur
Ausgangssignale DN)
R 9...26 VDC / Ausgangspegel
TTL mit invertierten Signalen
(fir Ausgangssignale DN)

Siehe Tabelle Impulszahlen

D K1, K2

Ausgangssignale

DN K1, K2, KO

Best. Nr. (Impulszahl)

1
12
15
25
30
40
50
0 60

= 00 O 0~ WON =

62 192 512
64 200 600
72 250 720
80 256 900
100 300 1000
120 360 1024
128 400 2048
180 500 2500

Weitere Impulszahlen auf Anfrage.

POG 10|

L L[ +rsL

Betriebsspannung / Signale
- 9..30 VDC / Ausgangspegel
HTL
| 9...30 VDC / Ausgangspegel
HTL mit invertierten Signalen
TTL 5 VDC / Ausgangspegel TTL
mit invertierten Signalen (fur
Ausgangssignale DN)
R 9...26 VDC / Ausgangspegel
TTL mit invertierten Signalen
(fir Ausgangssignale DN)

Siehe Tabelle Impulszahlen

Ausgangssignale
D K1,K2

DN K1, K2, KO

Bei Bestellung zuséatzlich die gewlinschte Schaltdrehzahl
angeben (Festeinstellung ab Werk).

Zubehor

Zubehor auf Anfrage.
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Inkrementale Drehgeber
Welle mit EURO-Flansch B10

Auflésung 1...2500 Impulse

POG 10, POG 10 + FSL

Ausgangssignale Anschlussbelegung
bei positiver Drehrichtung Ansicht A - Anschlussklemmen im Klemmenkasten
I | I
K1 I | I
1 | ! |
— 1 ] |
K I I I $ 0 4} L
| | | A
. I ' 0 f KO
(I T T B O Q KO
1 | JE—
K2 o 0 K2
L — 8 w2
— | |
K2 | | O N K1
— &
N I T 0 1
KO B
o +
Nullimpuls :—>H<£ Q} 0 4} uB
— = L L L
KO— R R |
Nullimpuls I

Ansicht B - Anschlussklemmen Fliehkraftschalter

SchlielRer
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|
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Inkrementale Drehgeber
Welle mit EURO-Flansch B10

Auflésung 1...2500 Impulse

POG 10, POG 10 + FSL

Abmessungen

POG 10 - Inkrementalgeber

Drehrichtung positiv ‘ 97.5

[@- -
an ‘ ‘
o © N
9} o X
Joic | 4ee—em I+ +—-H-—-t+————H#—1+
s|s|s
= 1®
R
[
A =3
36 M20x1.5
140 HMO03M26447
POG 10 + FSL - Inkrementalgeber mit Fliehkraftschalter FSL
Drehrichtung positiv 95.5
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S SRS Ql ®
30 a
"\ P
B
| ;’_J
5 i @5‘ M20x1.5
36 M20x1.5
138
203 HMO03M26493
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Sinus Drehgeber
Endwelle 210 bis 14 mm
Auflésung 1024...5000 Impulse

ITD 22 A4Y36

ITD 22 A4 Y36 mit Endwelle

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber mit Endwelle 210-14 mm

— Auflésung bis 5000 Impulse/Umdrehung

— Sinus-Ausgangssignale 1 Vss

— Befestigung liber Drehmomentstiitze

— Kompakte Bauform
— Kabelausgang radial

Optional

— Steckerausfiihrung am Kabel

Technische Daten - mechanisch

Gehéuse

258 mm

Welle

210 mm Endwelle
212 mm Endwelle
214 mm Endwelle

Betriebsspannung 5VDC 10 %
8...26 VDC

Verpolungsfest Ja

Betriebsstrom ohne Last <90 mA

Strichzahl je Umdrehung  1024...5000

Abtastprinzip Optisch

Ausgabefrequenz <180 kHz (-3 dB)

Ausgangssignale

A B, N

Befestigungssatzvariante 06
Schutzart DIN EN 60529 IP 65
Betriebsdrehzahl <8000 U/min
Anlaufdrehmoment <0,01 Nm

Ausgangsstufen

Sinus 1 Vss

Spiel der Motorwelle

0,25 mm axial
0,1 mm radial

Werkstoffe Gehéause: Aluminium, schwarz,
pulverbeschichtet
Welle: Stahl rostfrei
Betriebstemperatur -20...+85 °C
Relative Luftfeuchte 90 % nicht betauend
Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 55-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 30 g, 11 ms
Masse ca. 280 g
Anschluss Kabel 1 m
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Sinus Drehgeber
Endwelle 210 bis 14 mm
Auflésung 1024...5000 Impulse

ITD 22 A4 Y36

Bestellbezeichnung

ITD22A4Y36| | [N |KR1[ S| [ IP65 | 06 |

‘ Befestigungssatz
06 Befestigungssatz 06

Schutzart
IP65 IP 65

Endwelle

10 Endwelle 210 mm
12 Endwelle 212 mm
14 Endwelle 214 mm

Betriebstemperatur
S -20..+85°C

Anschluss
KR1 Kabel 1 m, radial

Ausgangssignale
NI A+, A-, B+, B-, N+, N-

Betriebsspannung / Signale
M 5VDC/ Sinus 1 Vss
S 8..26 VDC/ Sinus 1 Vss

Siehe Tabelle Impulszahlen

Best. Nr. (Impulszahl)
1024 | 2048 | 4572 5000
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Sinus Drehgeber
Endwelle 210 bis 14 mm
Auflésung 1024...5000 Impulse

ITD22A4Y36

Ausgangssignale Anschlussbelegung

Drehrichtung im Uhrzeigersinn bei Blick auf die Anbauseite. ~ Aderfarben Belegung
braun SpurA +
grin SpurA-—
grau Spur B +
rosa Spur B —
rot Spur N +
schwarz Spur N —
braun 0,5 mm? UB
weil 0,5 mm?  GND

blau UB-Sensor

weild GND-Sensor
transparent Schirm/Gehéause
Schaltpegel

Ausginge Sinus

Ausgangsamplitude A+ B 1 Vgs bei Z, =120 Q

Ausgangsamplitude N ca. 0,4 V (Nutzanteil) bei

Z,=120Q
Abmessungen
Anbauseite flexible
(Vorschlag) 15 Drehmoment-
Befestigungs- 7 55 stitze
2 Abstands- satz 06 T?
rollen (Standard)
\T 44
o
T
©
Q
Zylinder- 27
schraube
DIN 912 - M4 10 =
SW3 |
Anzugsmoment 2
max. 2.2 Nm © Kabel, radial
° KR...
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Sinus Drehgeber
Endwelle 210 bis 614 mm
Auflésung 1024...5000 Impulse

ITD 22 A4 Y36
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Sinus Drehgeber
Endwelle 212 mm und 14 mm

Auflésung 1024...5000 Impulse

HOGS 71

HOGS 71

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber mit Endwelle 12-14 mm
— Auflésung bis 5000 Impulse/Umdrehung
— Sinus-Ausgangssignale 1 Vss

— Geringer Oberwellenanteil (patentierte
LowHarmonics-Technik)

— Kompaktes, robustes Druckguss-Gehause
— Innenliegende Anschlussklemmen

— Patentierter Spreizdiibel zur Befestigung an der
Motorliifterhaube

— Hohe Schutzart IP 66

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 5VDC 10 % Gehéause 260 mm

9...30 VDC Welle 12...14 mm Endwelle
Betriebsstrom ohne Last <90 mA Schutzart DIN EN 60529 IP 66
Strichzahl je Umdrehung  1024...5000 Betriebsdrehzahl <10000 U/min (mechanisch)
Phasenverschiebung 90° Betriebsdrehmoment typ. 1 Ncm
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° Tragheitsmoment Rotor 60 gcm?
Abtastprinzip Optisch Zulassige Wellenbelastung <30 N axial
Ausgangssignale A 90° B, C + invertiert <40 N radial
Ausgangsstufen Sinus 1 Vss Werkstoffe Gehause: Aluminium-
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Druckgusslegierung

- Welle: Edelstahl
Stdéraussendung DIN EN 61000-6-4 -
Betriebstemperatur -20...485 °C

Zulassung UL-Zulassung / E256710 - ——

- Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Oberwellenanteil ca. -50 dB Vibration 10 g 10-2000 Hz
Differenz der sin/cos- <20 mV DIN EN 60068-2-27
Amplitude Schock 300 g, 6 ms
Bandbreite 250 kHz (-3 dB) Masse ca. 3509
Uberlagerter Gleichanteil <20 mV Anschluss Klemmenkasten
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Sinus Drehgeber
Endwelle 212 mm und 14 mm

Auflésung 1024...5000 Impulse

HOGS 71
Bestellbezeichnung Zubehor
HOGS 71| DN | [ ] Zubehér auf Anfrage.
Betriebsspannung
- 5VDC
R 9..30VDC

Siehe Tabelle Impulszahlen

Ausgangssignale
DN A, B, C + invertierte

Best. Nr. (Impulszahl)
1024 | 2048 | 2500 5000
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Sinus Drehgeber

Endwelle 12 mm und 14 mm
Auflésung 1024...5000 Impulse

HOGS 71

Ausgangssignale

bei positiver Drehrichtung

360° el.

Anschlussbelegung

Ansicht A - Anschlussklemmen im Geber

DD DD DD D D

AR

Y
Kt - KI | LN\~ +UB L K1 K2 KO K2
(cos) | W L A B C =
+UB 1L A+ B+ R+ B-
Y
K2 - K2
(sin) ‘ |
|
|
|
KO - KO A 04v]
(Nullimpuls) : O T T N N
Abmessungen
60
+1
U L KKK KTKZ KD 9.60 20
ezzaalaooo ‘ A
ooogooog -
I
* — ’F © — — _
MBLAB‘C”E 8
ad ~8.5
12
14 —
[

\
L’_)
Ansicht A

05%

54

Drehrichtung
positiv

HM02M26055
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Sinus Drehgeber
Endwelle 212 mm und 214 mm

Auflésung 1024...5000 Impulse

HOGS 71
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Sinus Drehgeber
Hohlwelle 220 bis 227 mm
Aufldsung 1024, 2048 Impulse

ITD42A4Y79

¢
e
//

ITD 42 A4 Y79 mit Hohlwelle

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber mit Hohlwelle 20-27 mm

— Auflésung bis 2048 Impulse/Umdrehung

— Sinus-Ausgangssignale 1 Vss

— Befestigung liber Drehmomentstiitze

— Kabelausgang radial

Optional

— Steckerausfiihrung am Kabel

Technische Daten - mechanisch

Gehéuse

280 mm

Welle

220 mm Hohlwelle
222 mm Hohlwelle
225 mm Hohlwelle
227 mm Hohlwelle

Befestigungssatzvariante 50
Schutzart DIN EN 60529 IP 65
Betriebsdrehzahl <5000 U/min
Anlaufdrehmoment <0,015 Nm

Betriebsspannung 5VDC 10 %
8...26 VDC
Verpolungsfest Ja
Betriebsstrom ohne Last <90 mA
Strichzahl je Umdrehung  1024...2048
Abtastprinzip Optisch
Ausgabefrequenz <180 kHz (-3 dB)
Ausgangssignale A, B, N
Ausgangsstufen Sinus 1 Vss
Zulassung UL/cULus

Spiel der Motorwelle

0,25 mm axial
0,1 mm radial

Werkstoffe Gehéause: Aluminium, schwarz,
pulverbeschichtet
Welle: Stahl rostfrei
Betriebstemperatur -20...+85 °C

Relative Luftfeuchte

90 % nicht betauend

Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 55-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 30 g, 11 ms

Masse ca. 600 g

Anschluss Kabel 1 m
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Sinus Drehgeber
Hohlwelle 220 bis 27 mm
Auflosung 1024, 2048 Impulse

ITD42A4Y79

Bestellbezeichnung

ITD 42 A 4 Y79 | |IN[kR1] s | | IP65 | 50 |

‘ Befestigungssatz
50 Befestigungssatz 50

Schutzart
IP65 IP 65

Hohlwelle

20 Hohlwelle 220 mm Klemmring
22 Hohlwelle 822 mm Klemmring
25 Hohlwelle 825 mm Klemmring
27 Hohlwelle 827 mm Klemmring

Betriebstemperatur
S -20..+85°C

Anschluss
KR1 Kabel 1 m, radial

Ausgangssignale
NI A+, A-, B+, B-, N+, N-

Betriebsspannung / Signale
M 5VDC/ Sinus 1 Vss
S 8...26 VDC/ Sinus 1 Vss

Siehe Tabelle Impulszahlen

Best. Nr. (Impulszahl)
1024 | 2048
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Sinus Drehgeber
Hohlwelle 220 bis 27 mm
Auflosung 1024, 2048 Impulse

ITD42A4Y79

Ausgangssignale

Drehrichtung im Uhrzeigersinn bei Blick auf die Anbauseite.

Anschlussbelegung

Aderfarben Belegung

grun SpurA +

braun SpurA-—

grau Spur B +
schwarz Spur B —

rosa Spur N +

weild Spur N —

rot UB

blau GND

gelb UB-Sensor
violett GND-Sensor
transparent Schirm/Gehéause
Schaltpegel

Ausginge Sinus

Ausgangsamplitude A + B

1 Vss bei Z, =120 Q

Ausgangsamplitude N

ca. 0,4 V (Nutzanteil) bei
Z,=120Q

Abmessungen
Anbauseite 9.5 45 280
(Vorschlag) Zylinder- Lage beachten!
schraube 30 (Schlitzung der
DIN 912- | —Hohlwelle und
M4x12 % des Klemmringes)
© SW 3 ©
————— o1 Anzugs- A-=T|q-—--
© moment o ~
min. 30 max. 2.2 Nm - ™
£} 5 ~
i IS i |
= b L T flexible
/T 34 N T1m Drehmoment-
| ;
Befestigungs- Ll 4.5 | LJ Silitze
2 Abstands- satz 50 Kabel, radial 20
rollen (Standard)
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Sinus Drehgeber
Hohlwelle 220 bis 227 mm
Aufldsung 1024, 2048 Impulse

ITD42A4Y79
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Sinus Drehgeber
Endwelle bis 220 mm oder Konuswelle 17 mm (1:10)

Auflésung 720...5000 Impulse

HOGS 100

HOGS 100

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber mit Endwelle bis 220 mm oder Konuswelle

217 mm (1:10)

— Auflésung bis 5000 Impulse/Umdrehung

— Geringer Oberwellenanteil (patentierte
LowHarmonics-Technik)

— Sinussignale mit héchster Giite

— Schutz vor induktiven Wellenstromen

— Grosser Klemmenkasten drehbar 180°

— Seeluft-/Tropenschutz

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 5VDC 10 % Gehéause 2105 mm

9..30 VDC Welle 212...20 mm Endwelle
Betriebsstrom ohne Last <90 mA 217 mm Konuswelle 1:10
Strichzahl je Umdrehung  720...5000 Schutzart DIN EN 60529 IP 66
Phasenverschiebung 90° Betriebsdrehzahl <10000 U/min (mechanisch)
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° Betriebsdrehmoment typ. 6 Ncm
Abtastprinzip Optisch Tragheitsmoment Rotor 180 gcm?
Ausgangssignale K1 90° K2, KO + invertiert Zulassige Wellenbelastung <250 N axial
Ausgangsstufen Sinus 1 Vss <400 N radial
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Werkstoffe Gehdause: AIurmnlum-

- Druckgusslegierung
Stdéraussendung DIN EN 61000-6-4 Welle: Edelstahl
Zulassung UL-Zulassung / E256710 Betriebstemperatur _20..+85 °C
Oberwellenanteil ca. -50dB Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Differenz der sin/cos- <20 mV Vibration 10 g, 10-2000 Hz
Amplitude DIN EN 60068-2-27
Bandbreite 250 kHz (-3 dB) Schock 100 g, 11 ms
Uberlagerter Gleichanteil <20 mV Masse ca. 1,6 kg

Anschluss Klemmenkasten
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Sinus Drehgeber
Endwelle bis 220 mm oder Konuswelle 217 mm (1:10)
Auflésung 720...5000 Impulse

HOGS 100
Bestellbezeichnung Zubehor
HOGS 100 DN | | [ ] Zubehor auf Anfrage.
Betriebsspannung
- 5VDC
R 9..30VvDC

Siehe Tabelle Impulszahlen

Ausgangssignale
DN A, B, C + invertierte

Best. Nr. (Impulszahl)
720 \ 800 \ 1024 2048 5000
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Sinus Drehgeber
Endwelle bis 220 mm oder Konuswelle 217 mm (1:10)
Auflésung 720...5000 Impulse

HOGS 100

Ausgangssignale Anschlussbelegung

Ansicht A - Anschlussklemmen im Klemmenkasten

!

bei positiver Drehrichtung €} 0 4} J—;
360° el. 0 ! KO
; 0 s Ko
0 K2
Kt - K1 L LN —— 0 K2
(cos) 0 K1
0 ‘ K1
0 E— 1
- ‘ & 0 s +UB
K2 - K2 r
(sin) ;
|
- /T\ 04v}
KO - KO S D
(Nullimpuls) :
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Sinus Drehgeber
Endwelle bis 220 mm oder Konuswelle 217 mm (1:10)
Auflésung 720...5000 Impulse

HOGS 100
Abmessungen
Ausfithrung mit Endwelle
13,
9
=
A \)( °
[[~%¢
! 69.5 98.5
22.5 |
27+0.5
il )
125
,:E M AT\‘M = N < A
o <
Sel i — A rels
4 u‘é’ToL
=
,g, a3 / ,}—
3.5 ] = |
53 E?Efi M20x1.5 ;‘1
K3 /
i .
0] Zubehér— -+
- |
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T
94 HmH
b
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+

i
\
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7
NS
N

HMO08M28569
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Sinus Drehgeber
Welle mit Servoflansch

Auflésung 1024...5000 Impulse

OGS 71

OGS 71

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber mit Welle 26 mm

— Auflésung bis 5000 Impulse/Umdrehung

— Sinus-Ausgangssignale 1 Vss

— Geringer Oberwellenanteil (patentierte
LowHarmonics-Technik)

— Kompaktes, robustes Druckguss-Gehause

— Innenliegende Anschlussklemmen

— Hohe Schutzart IP 66

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 5VDC 10 % Gehéause 260 mm
9..30 VDC Welle 26 mm
Betriebsstrom ohne Last <90 mA Flansch Servoflansch
Strichzahl je Umdrehung 1024...5000 Schutzart DIN EN 60529 IP 66
Phasenverschiebung 90° Betriebsdrehzahl <10000 U/min (mechanisch)
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° Betriebsdrehmoment typ. 1 Ncm
Abtastprinzip Optisch Tragheitsmoment Rotor 25 gcm?
Ausgangssignale A90°B, C + invertiert Zulassige Wellenbelastung <30 N axial
Ausgangsstufen Sinus 1 Vss <40 N radial
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Werkstoffe Gehause: Aluminium-
Stéraussendung DIN EN 61000-6-4 Druckgusslegierung
Welle: Edelstahl

Zulassung UL-Zulassung / E256710 -

- Betriebstemperatur -20...+85 °C
Oberwellenanteil ca. -50 dB - —

- - Widerstandsféahigkeit DIN EN 60068-2-6
Differenz der sin/cos- <20 mV Vibration 10 g 10-2000 Hz
Amplitude DIN EN 60068-2-27
Bandbreite 250 kHz (-3 dB) Schock 300 g, 6 ms
Uberlagerter Gleichanteil <20 mV Masse ca. 350 g

Anschluss Klemmenkasten
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Sinus Drehgeber
Welle mit Servoflansch

Auflésung 1024...5000 Impulse

OGS 71
Bestellbezeichnung Zubehor
OGS 71| DN | Zubehor auf Anfrage.
Betriebsspannung
- 5VDC
R 9..30VDC

Siehe Tabelle Impulszahlen

Ausgangssignale
DN A, B, C + invertierte

Best. Nr. (Impulszahl)
1024 | 2048 | 2500 5000
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Sinus Drehgeber
Welle mit Servoflansch
Auflésung 1024...5000 Impulse

OGS 71

Ausgangssignale

bei positiver Drehrichtung
360° el.

>_
0
o

Y
Ki - KT LN
(cos)
L
K2 - K2
(sin) ‘ ,
|
|
_ | 04v]
KO - KO S D
(Nullimpuls) :
Abmessungen

Anschlussbelegung
Ansicht A - Anschlussklemmen im Geber

DD DD DD D D

AR

+UB L K1 K2 KO K1 K2 KO
+B L A B C A B C
+UB L A+ B+ R+ A- B- R-

69

258
250 pg
26 1s

Drehrichtung positiv

HMO03M26129
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Sinus Drehgeber
Welle mit Servoflansch

Auflésung 1024...5000 Impulse

OGS 71
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Sinus Drehgeber
Welle mit EURO-Flansch B10
Auflésung 720...5000 Impulse

POGS 90

POGS 90

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber mit Welle 211 mm
— Auflésung bis 5000 Impulse/Umdrehung

— Geringer Oberwellenanteil (patentierte
LowHarmonics-Technik)

— Sinus-Ausgangssignale 1 Vss

— Grosser Klemmenkasten drehbar 180°

— Euro-Flansch B10

— Kompaktes, robustes Druckguss-Gehause

Optional

— Zweites Wellenende

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 5VDC 10 % Gehéause 2115 mm
9..30 VDC Welle 211 mm
Betriebsstrom ohne Last <90 mA Flansch EURO-Flansch B10
Strichzahl je Umdrehung 720...5000 Schutzart DIN EN 60529 IP 66
Phasenverschiebung 90° Betriebsdrehzahl <10000 U/min (mechanisch)
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° Betriebsdrehmoment typ. 2 Ncm
Abtastprinzip Optisch Tragheitsmoment Rotor 320 gcm?
Ausgangssignale K190° K2, KO + invertiert Zulassige Wellenbelastung <250 N axial
Ausgangsstufen Sinus 1 Vss <350 N radial
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Werkstoffe Gehause: Aluminium-
Stéraussendung DIN EN 61000-6-4 ggufkfiﬁs'eg'emng und
elsta
Zulassung UL-Zulassung / E256710 Welle: Edelstahl
Oberwellenanteil ca. -50dB Betriebstemperatur -20...+85 °C
Differenz der sin/cos- s20 mV Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Amplitude Vibration 10 g, 10-2000 Hz
Bandbreite 250 kHz (-3 dB) DIN EN 60068-2-27
Uberlagerter Gleichanteil <20 mV Schock 100 g, 11 ms
Masse ca. 1,5 kg
Anschluss Klemmenkasten
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Sinus Drehgeber
Welle mit EURO-Flansch B10
Auflésung 720...5000 Impulse

POGS 90
Bestellbezeichnung Zubehor
POGS 90‘ DN ‘ ‘ ‘ Zubehor auf Anfrage.
Betriebsspannung
- 5VDC
R 9..30VDC
Siehe Tabelle Impulszahlen
Ausgangssignale

DN A, B, C + invertierte

Best. Nr. (Impulszahl)
720 \ 800 \ 1024 2048 5000
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Sinus Drehgeber
Welle mit EURO-Flansch B10
Auflésung 720...5000 Impulse

POGS 90

Ausgangssignale Anschlussbelegung

Ansicht A - Anschlussklemmen im Klemmenkasten

>_
0
o

!

ZS

2

bei positiver Drehrichtung 0 Ji
360° el. 0 ‘ KO
0 < Ko
0 K2
Kt - KT L LN - 0 K2
(cos) 0 K1
0 ‘ K1
0| [m—= 1
+UB
. ‘ & L %
K2 - K2 r
(sin) ;
|
_ } 04v]
KO - KO S D
(Nullimpuls) :
Abmessungen
Drehrichtung positiv ~98.5
46T T E)
[ [
| <A
w| & <
-8+ ==+ "+ — —F — —
8 | ® 1
30 F
- |
3
26.5

118.5 HMO6M27490
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Absolute Drehgeber

Absolute Drehgeber - Parallel

Typ Kurzbeschreibung Seite

BMSH 58 Parallel - MAGRES Endwelle 12 mm 202
Magnetische Singleturn-Drehgeber 12 Bit

BMSYV 58 Parallel - MAGRES Welle mit Klemm- oder Servoflansch 204
Magnetische Singleturn-Drehgeber 12 Bit

GA240, GA241 - Parallel Welle mit Klemm- oder Servoflansch 208
Optischer Singleturn-Drehgeber 13 Bit

GXP1W - Parallel Welle mit Klemm- oder Servoflansch 212
Optischer Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 12 Bit MT

Absolute Drehgeber - SSI

Typ Kurzbeschreibung Seite

BMSH 58, BMMH 58 SSI - MAGRES Endwelle 12 mm 216
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 13 Bit MT

GXM2S - SSI Endwelle bis 14 mm 220
Optische Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

GOM2H - SSI Hohlwelle bis 214 mm 224
Optische Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

ATD4SA4Y10 Hohlwelle 820 bis 27 mm 228
Optische Multiturn-Drehgeber 15 Bit ST / 24 Bit MT

G1S2B - SSI Hohlwelle bis 220 mm, SIL3-Einstufung 232
Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit MT

BMSV 30, BMMV 30 SSI - MAGRES Welle bis 28 mm 236
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 10 Bit ST / 15 Bit MT

BMSV 42, BMMV 42 SSI - MAGRES Welle bis 10 mm 240
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 13 Bit MT

BMSV 58, BMMV 58 SSI - MAGRES Welle mit Klemm- oder Servoflansch 244
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 13 Bit MT

GA240, GA241 - SSI Welle mit Klemm- oder Servoflansch 250
Optische Singleturn-Drehgeber 14 Bit

GM400, GM401 - SSI Welle mit Klemm- oder Servoflansch 254
Optische Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

GBM2W - SSI Welle mit Klemm- oder Servoflansch 260
Optische Multiturn-Drehgeber 18 Bit ST / 16 Bit MT

AMG 71 Welle mit Servoflansch 264

Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST - 12 Bit / 16 Bit MT
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Absolute Drehgeber

Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Typ

Kurzbeschreibung

Seite

BMSH 42, BMMH 42 CANopen - MAGRES

Endwelle 212 mm
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT,
CANopen

268

BMSH 58, BMMH 58 CANopen - MAGRES

Endwelle 212 mm
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT,
CANopen

272

GXP5S - CANopen

Endwelle bis 14 mm
Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, CANopen

276

GOP5H - CANopen

Hohlwelle bis 214 mm
Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, CANopen

280

BMSV 42, BMMV 42 CANopen - MAGRES

Welle bis 210 mm
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT,
CANopen

284

BMSV 58, BMMV 58 CANopen - MAGRES

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT,
CANopen

288

GXP5W - CANopen

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, CANopen

294

BMSH 42, BMMH 42 DeviceNet - MAGRES Endwelle 212 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 16 Bit MT,
DeviceNet

298

BMSH 58, BMMH 58 DeviceNet - MAGRES

Endwelle 212 mm
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 16 Bit MT,
DeviceNet

302

BMSV 42, BMMV 42 DeviceNet - MAGRES

Welle bis 210 mm
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 16 Bit MT,
DeviceNet

306

BMSV 58, BMMV 58 DeviceNet - MAGRES

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT,
DeviceNet

310

GXP8W - DeviceNet

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, DeviceNet

314

BMMH 58 Profibus-DP - MAGRES

Endwelle 212 mm
Magnetische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, Profibus-DP

318

BMMV 58 Profibus-DP - MAGRES

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Magnetische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, Profibus-DP

322

HMG 11, HMG 11 + FSL

Hohlwelle, Endwelle oder Konuswelle bis 220 mm
Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit oder 16 Bit MT
CANopen / SSI / Profibus

326

AMG 11, AMG 11 + FSL

Welle mit EURO-Flansch B10
Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit oder 16 Bit MT
CANopen / SSI / Profibus

332

ATD4BA4 Y1

Hohlwelle 820 bis 27 mm
Optische Multiturn-Drehgeber 19 Bit ST / 16 Bit MT, EtherCAT

338

GXMT7S - RS485

Endwelle bis 14 mm
Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit MT, RS485

342

GXM7W - RS485

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit MT, RS485

346
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Absolute Drehgeber

Absolute Drehgeber - modulare Bushauben

Typ

Kurzbeschreibung

Seite

BMSH 58, BMMH 58 Flexibel - MAGRES

Endwelle 12 mm
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus

350

GXAMS, GXMMS - multivo

Optische Abtastung, Endwelle
Single- und Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus / SSI / LWL

354

GBAMS, GBMMS - multivoPlus

Optische Abtastung, hohe Auflésung, Endwelle
Single- und Multiturn-Drehgeber 18 Bit ST / 13 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus / SSI / LWL

358

GOAMH, GOMMH - multivo

Optische Abtastung, Hohlwelle bis 214 mm
Single- und Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT
CANopen / DeviceNet / Profibus

362

G1MMH, G2MMH - multivo

Optische Abtastung, Hohlwelle bis 50,8 mm
Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT
CANopen / DeviceNet / Profibus

366

GBAMH, GBMMH - multivoPlus

Optische Abtastung, hohe Auflésung, Hohlwelle
Single- und Multiturn-Drehgeber 18 Bit ST / 13 Bit MT
CANopen / DeviceNet / Profibus

370

BMSV 58, BMMYV 58 Flexibel - MAGRES

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus

374

GXAMW, GXMMW - multivo

Optische Abtastung, Welle
Single- und Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus / SSI / LWL

378

GBAMW, GBMMW - multivoPlus

Optische Abtastung, hohe Auflésung, Welle
Single- und Multiturn-Drehgeber 18 Bit ST / 13 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus / SSI / LWL

382
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Absolute Drehgeber - Innovativ und flexibel

=
ﬁ\.

Absolut-Drehgeber liefern jederzeit sofort nach dem Einschalten, ohne zeitaufwéndige Referenzfahrt, den aktuellen Positi-
onswert und geben diesen Uber eine digitale serielle oder parallele Datenschnittstelle aus. Singleturn-Drehgeber erfassen die
Winkelposition innerhalb einer Umdrehung, Multiturn-Drehgeber zusétzlich iber mehrere Umdrehungen. Absolut-Drehgeber
eignen sich zur Messung von Winkelpositionen ebenso wie zur Antriebsregelung und zur Erfassung linearer Bewegungen Uber

Zahnriemen, Antriebsritzel oder Seilzug.

Optisch absolut

Optische Absolut-Drehgeber lesen im Singleturnbereich den
Code auf einer Glasscheibe. Leistungsféahige Opto-ASIC’s mit
integrierten Uberwachungs- und Diagnosefunktionen werten
jeden Positionswert in Echtzeit aus. Durch prazise interne
Signalinterpolation werden hdchste Auslésungen bis 18 Bit pro
Umdrehung erreicht. Die Multiturn-Erfassung erfolgt bertih-
rungslos mit dem bewéhrten Touchless-Multiturn-Prinzip oder
mit dem innovativen Touchless-Multiturn-Generator.

e

Alle géngigen Schnittstellen

Absolute Drehgeber von Baumer sind erhéltlich mit allen
gangigen Schnittstellen. Fir eine moglichst kompakte Bau-
form sind diese direkt ins Drehgebergehduse integriert. Dazu
zdhlen die parallele Schnittstelle, die serielle SSI-Schnittstelle
sowie die gangigsten Feldbus-Varianten — Profibus, CANopen,
DeviceNet und EtherCat. Fir alle Schnittstellen und Feldbus-
Varianten sind flexible, modulare Bushauben erhéltlich.

Magnetisch absolut

Magnetische Absolute Drehgeber sind hochrobust und lang-
lebig. Mit dem MAGRES Prinzip, einer patentierten Kombina-
tion aus Singleturn- und berihrungsloser Multiturn-Abtastung
erreichen sie Bestwerte bei Schock- und Vibrationsfestigkeit,
Kompaktheit, Temperaturbestandigkeit und Wirtschaftlichkeit.
Magnetische Absolut-Drehgeber Gberzeugen durch héchste
Zuverlassigkeit und Lebensdauer sowie einer grossen Vielfalt
an Bauformen.

Touchless Multiturn Generator

Das neuartige patentierte Multiturn Verfahren von Baumer
kommt ohne Getriebe und ohne Batterie aus, indem es die be-
ndtigte Energie selbst bei kleinsten und langsamsten Drehbe-
wegungen aus einem integrierten Mikrogenerator gewinnt.

Es besticht durch einfachen Aufbau, Robustheit und Ver-
schleissfreiheit — und eréffnet absoluten Drehgebern damit
neue, bisher nicht zugangliche Einsatzgebiete.
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Absolute Drehgeber

i)

Touchless Multiturn Parallele Schnittstellen

Seit 1992 setzt Baumer auf ein bertihrungsloses und ver- Absolute Drehgeber mit paralleler Schnittstelle liefern die
schleissfreies Verfahren. Ausgewertet und gespeichert werden jeweilige Winkelposition als eindeutig kodiertes Datenwort
dabei die Umdrehungen in einem ASIC, welcher Uber eine Li-  an die Auswerteelektronik. Bei einer 12 Bit breiten Kodierung

thiumzelle gepuffert ist. Somit ist die aktuelle Position jederzeit werden fiir die Signaltibertragung 12 Leitungen zuséatzlich zur

ohne zeitaufwandige Referenzfahrt verfigbar, sofort nach dem Betriebsspannung benétigt. Zu den Besonderheiten zahlen

Einschalten und Uber eine praktisch unbegrenzte Anzahl von programmierbare Drehgeber, die zuséatzlich zur Position-

Umdrehungen. Verschleissanféllige, mechanische Getriebe ierung weitere Steuerungsaufgaben tGibernehmen, beispiels-

konnten so eliminiert werden. weise wenn parallele Nockenschaltausgénge zeitkritische
Steuerungsfunktionen tbernehmen.

= 3

Serielle SSI Schnittstelle Flexible Feldbus-Bushauben

Absolute Drehgeber mit SSI Schnittstelle haben sich weltweit Fur zahlreiche absolute Drehgeber von Baumer sind modulare

millionenfach bewahrt. SSI (Synchronous Serial Interface) Ausfliihrungen erhaltlich, bei denen die Feldbus-Bushaube mit
Ubertrégt den Positionswert bitweise seriell vom Drehgeber der gewiinschten Schnittstelle flexibel auf den Basisgeber auf-
zur Steuerung. Fur Betriebsspannung, Datenibertragung gesteckt wird. Das erhéht die Flexibilitdt und reduziert die La-
und Synchronisierung des Ubertragungstaktes sind dazu gerhaltung. Auch der Service wird einfacher, weil sich Drehge-
insgesamt nur sechs Leitungen nétig, fiir Ubertragungsraten ber und Bushaube getrennt austauschen lassen. Ausserdem
bis 1,5 MBit/s und Leitungslangen bis 1200 m. Optional sind stehen Uber die Bushaube zahlreiche Diagnosefunktionen zur
SSI Drehgeber mit zuséatzlichen Inkrementalspuren lieferbar. Verfligung, fur vorbeugende Wartung und zur Sicherstellung
Hoéchste Auflésungen bis 1,25 Mio. Impulse sind moglich. einer hohen Anlagenverfiigbarkeit. Bushauben sind erhéltlich

mit Profibus, CAN, CANopen, DeviceNet. Lichtwellenleiter
und EtherCAT. Neu ist eine Bushaube mit Profibus-DPV2 fir
taktsynchrone Datenilibertragung mehrerer Drehgeber.

EtherCAT. ™
ﬂ L IE I-I-I-Hu Weitere Schnittstellen und kundenspezifische Protokolle
auf Anfrage.
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Absolute Drehgeber - Parallel

Endwelle 212 mm

Magnetische Singleturn-Drehgeber 12 Bit

BMSH 58 Parallel - MAGRES

BMSH 58 Parallel mit Endwelle

Technische Daten - elektrisch

Betriebsspannung

10...30 VDC

Merkmale

— Drehgeber Singleturn / Parallel

— Magnetisches Abtastprinzip

— Auflésung: 12 Bit

— Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit

— Nullsetzeingang

Technische Daten - mechanisch

Gehéuse

258 mm

Betriebsstrom ohne Last
(typ.)

50 mA (24 VDC)

Welle

212 mm Endwelle

Initialisierungszeit (typ.)

170 ms nach Power on

Schutzart DIN EN 60529

IP 42
IP 65

Initialisierungszeit

<170

Schnittstelle

12 parallele Ausgéange

Betriebsdrehzahl

<12000 U/min (mechanisch)
<6000 U/min (elektrisch)

Betriebsdrehmoment typ.

0,0093 Nm

Werkstoffe Gehéause: Stahl/Aluminium
Flansch: Aluminium

Betriebstemperatur -20...+85 °C

Relative Luftfeuchte 95 %

Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 30 g, 10-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 500 g, 6 ms

Masse ca. 3009

Anschluss Kabel

Funktion Singleturn

Schrittzahl je Umdrehung 4096 / 12 Bit

Absolute Genauigkeit +1°

Abtastprinzip Magnetisch

Code Gray oder Binar

Codeverlauf CW: aufsteigende Werte bei
Drehung im Uhrzeigersinn (Blick
auf den Flansch)

Eingénge Nullsetzeingang

Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2

Stoéraussendung DIN EN 61000-6-3

Zulassung UL-Zulassung / E217823

202

www.baumer.com/motion



Absolute Drehgeber - Parallel
Endwelle 212 mm
Magnetische Singleturn-Drehgeber 12 Bit

BMSH 58 Parallel - MAGRES

Bestellbezeichnung

BMSH58S1|  [24K|12/00 | | 5 |

‘ Anschluss
5 Kabel radial

Welle
B2 Endwelle 312 mm,
IP 42, mit Klemmring
P2 Endwelle 212 mm,
IP 65, mit Klemmring

Auflésung
12/00 12 Bit Singleturn

Betriebsspannung / Signale
24K 10...30 VDC / Parallel, Gegentakt
kurzschlussfest

Code
G Gray Code
N Binar Code

Beschreibung der Anschliisse

+Vs Betriebsspannung des Drehgebers.

Zubehor
Montagezubehor (Seite 543)

10136635  Federplatten-Set fir Drehgeber mit 58 mm
10110616  Spannbriden-Set

10107540  Drehmomentstift

10109520  Drehmomentfeder

Anschlussbelegung

oV Masseanschluss des Drehgebers bezogen
auf +Vs.

Bit 1-12 12 parallele Ausgangssignale.

Zero Nullsetzeingang zum Setzen eines Null-
punktes an jeder beliebigen Stelle. Der
Nullsetzvorgang wird durch einen Low-
Impuls ausgeldst. Fur max. Storfestigkeit
nach dem Nullsetzen an +Vs legen.

Impulsdauer > 2 ms.

Kabel

fur Anschlusskennziffer -5

Aderfarbe  Signale Beschreibung
braun +Vs Betriebsspannung
weiss oV Betriebsspannung
grin Bit 1 LSB Datenbit

gelb Bit 2 Datenbit

grau Bit 3 Datenbit

rosa Bit 4 Datenbit

blau Bit 5 Datenbit

rot Bit 6 Datenbit

schwarz Bit 7 Datenbit

violett Bit 8 Datenbit
grau/rosa Bit 9 Datenbit
weiss/grin  Bit 10 Datenbit
braun/grin  Bit 11 Datenbit
gelb/braun  Bit 12 MSB Datenbit
weiss/gelb  Bit 12 MSB inv. "  Datenbit

rot/blau Zero Nullsetzeingang

Kabelschirm Schirm mit Gehause verbunden

Kabeldaten 16 x 0,14 mm?

Abmessungen

6 M4 x 6 (3 x 120°)
)

*R=22-1,5

@y [ @4 mm

024

812 H7 x 15
13

2 75 42
1 50 8,025
58h10

" Bei Drehgebern mit Gray-Code kann die Drehrichtung
durch Anschluss von MSB oder MSB inv. bestimmt werden.
Wenn der Drehgeber mit MSB angeschlossen wird, z&hlt er
aufwarts bei Drehung der Welle im Uhrzeigersinn (CW). Bei
Anschluss mit MSB inv. zahlt er aufwérts im Gegenuhrzei-
gersinn (CCW).

Schaltpegel

Steuereingange Eingangsschaltung

Nullsetzen <0,4V (>2 ms)

Ruhezustand +Vs oder offen

Parallelausgédnge 24K Ausgangsschaltung

Gegentakt kurzschlussfest

Ausgangspegel High >UB-5,5V (I=-30 mA)

Ausgangspegel Low <5,5V (=30 mA)

Belastung High <30 mA / Ausgang

Belastung Low <30 mA / Ausgang
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Absolute Drehgeber - Parallel

Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Magnetische Singleturn-Drehgeber 12 Bit

BMSYV 58 Parallel - MAGRES

BMSV 58K Parallel mit Klemmflansch

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber Singleturn / Parallel

— Magnetisches Abtastprinzip

— Auflésung: 12 Bit

— Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit

— Nullsetzeingang

— Klemmflansch oder Servoflansch

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 10...30 VDC Gehéause 258 mm
Betriebsstrom ohne Last 50 mA (24 VDC) Schutzart DIN EN 60529 IP 65
(typ.) Betriebsdrehzahl <12000 U/min (mechanisch)

Initialisierungszeit (typ.)

170 ms nach Power on

<6000 U/min (elektrisch)

Initialisierungszeit

<170

Betriebsdrehmoment typ.

0,023 Nm

Schnittstelle

12 parallele Ausgéange

Werkstoffe

Gehéause: Aluminium
Flansch: Aluminium

Funktion Singleturn
Schrittzahl je Umdrehung 4096 / 12 Bit Betriebstemperatur -20..+85°C
Absolute Genauigkeit +1° Relative Luftfeuchte 95 %
Abtastprinzip Magnetisch Widerstandsfahigkeit D_IN E_N 60068-2-6
— Vibration 30 g, 10-2000 Hz
Code Gray oder Binar DIN EN 60068-2-27
Eingénge Nullsetzeingang Schock 500 g, 6 ms
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Masse ca. 300 g
Stoéraussendung DIN EN 61000-6-3 Anschluss Kabel
Zulassung UL-Zulassung / E217823 BMSV 58K
BMSV 58K Welle 210 mm (Klemmflansch)
Codeverlauf CW werkseitig Flansch Klemmflansch
BMSV 58S Zulassige Wellenbelastung <40 N axial
Codeverlauf CW: aufsteigende Werte bei <60 N radial
Drehung im Uhrzeigersinn (Blick ~ BMSV 58S
auf den Flansch) Welle @6 mm (Servoflansch)
Flansch Servoflansch
Zuléssige Wellenbelastung <10 N axial
<20 N radial
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Absolute Drehgeber - Parallel
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Magnetische Singleturn-Drehgeber 12 Bit

BMSV 58 Parallel - MAGRES

Bestellbezeichnung

Klemmflansch

Servoflansch

BMSV58K1| [24K| [co| 5 |

‘ Anschluss
5 Kabel radial

Welle
CO0 210 mm, IP 65

Auflésung
12/00 12 Bit Singleturn
360 9 Bit Singleturn (gekappt)

Betriebsspannung / Signale

24K 10...30 VDC / Parallel, Gegentakt
kurzschlussfest

Code
N Binar Code
G Gray Code

BMSV58S1] [24K| [C6] 5 |

‘ Anschluss
5 Kabel radial

Welle
C6 @6 mm, IP 65

Aufldsung
12/00 12 Bit Singleturn
360 9 Bit Singleturn (gekappt)

Betriebsspannung / Signale

24K 10...30 VDC / Parallel, Gegentakt
kurzschlussfest

Code
N Binar Code
G Gray Code

Zubehor
Montagezubehor (Seite 543)

10252773  Spannbriden-Set
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Absolute Drehgeber - Parallel
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Magnetische Singleturn-Drehgeber 12 Bit

BMSV 58 Parallel - MAGRES

Beschreibung der Anschliisse Anschlussbelegung
+Vs Betriebsspannung des Drehgebers. Kabel
oV Masseanschluss des Drehgebers bezogen ~ fUr Anschlusskennziffer -5
auf +Vs. Aderfarbe  Signale Beschreibung
Bit 1-12 12 parallele Ausgangssignale. braun +Vs Betriebsspannung
Zero Nullsetzeingang zum Setzen eines Null- weiss oV Betriebsspannung
Nulsetvorgang wird durch smen Low. S Bit1LSB atenbit
Irrl:puls ausgelbit. Fir max. Storfestigkeit gelb Bit 2 Datenbit
nach dem Nullsetzen an +Vs legen. grau Bit 3 Datenbit
Impulsdauer > 2 ms. rosa Bit 4 Datenbit
blau Bit 5 Datenbit
rot Bit 6 Datenbit
schwarz Bit 7 Datenbit
violett Bit 8 Datenbit
grau/rosa Bit 9 Datenbit
weiss/grin  Bit 10 Datenbit
braun/grin  Bit 11 Datenbit
gelb/braun  Bit 12 MSB Datenbit
weiss/gelb  Bit 12 MSB inv. ¥ Datenbit
rot/blau Zero Nullsetzeingang

Kabelschirm Schirm mit Gehause verbunden

Kabeldaten 16 x 0,14 mm?

" Bei Drehgebern mit Gray-Code kann die Drehrichtung
durch Anschluss von MSB oder MSB inv. bestimmt werden.
Wenn der Drehgeber mit MSB angeschlossen wird, z&hlt er
aufwarts bei Drehung der Welle im Uhrzeigersinn (CW). Bei
Anschluss mit MSB inv. z&hlt er aufwarts im Gegenuhrzei-
gersinn (CCW).

Schaltpegel

Steuereingédnge Eingangsschaltung
Nullsetzen <0,4V (>2 ms)
Ruhezustand +Vs oder offen

Parallelausgdnge 24K Ausgangsschaltung
Gegentakt kurzschlussfest

Ausgangspegel High >UB-5,5V (I =-30 mA)
Ausgangspegel Low <5,5V (=30 mA)
Belastung High <30 mA / Ausgang
Belastung Low <30 mA / Ausgang
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Absolute Drehgeber - Parallel
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Magnetische Singleturn-Drehgeber 12 Bit

BMSV 58 Parallel - MAGRES

Abmessungen
BMSV 58 Parallel Klemmflansch BMSV 58 Parallel Servoflansch
M3 x7 } M4 x 6
3x120° _ 3x120°
15 | 111
© ! ©
s N ° N\ = 4/
[ ] 4 3
31| 3 36 h8 42
10 46 0
20 [10| 40 48 50 0,025
58 58
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Absolute Drehgeber - Parallel

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optischer Singleturn-Drehgeber 13 Bit

GA240, GA241 - Parallel

GA240 mit Klemmflansch

Technische Daten - elektrisch

Betriebsspannung

10...30 VDC

Merkmale

— Drehgeber Singleturn / Parallel

— Optisches Abtastprinzip

— Auflésung: 13 Bit

— Klemmflansch oder Servoflansch

— Kurzschlussfeste Gegentaktausgange

— Ausgaénge liber Enable-Signal freischaltbar

— Permanente Stetigkeitspriifung des Codeverlaufs

Technische Daten - mechanisch

Gehéuse 258 mm

Verpolungsfest

Ja

Betriebsstrom ohne Last

<60 mA (24 VDC)

Schutzart DIN EN 60529  IP 54 ohne Wellendichtung

IP 65 mit Wellendichtung

Initialisierungszeit (typ.)

20 ms nach Power on

Schnittstelle

13 parallele Ausgéange

Betriebsdrehzahl <10000 U/min (mechanisch)

<6000 U/min (elektrisch)

Anlaufdrehmoment <0,015 Nm IP 54

Funktion Singleturn <003 Nm IP 65
Schrittzahl je Umdrehung 8192/ 13 Bit Tragheitsmoment Rotor 14,5 gom?
Absolute Genauigkeit +0,025° Zulassige Wellenbelastung <20 N axial
Abtastprinzip Optisch <40 N radial
Code Gray oder Binar Werkstoffe Gehause: Aluminium
Codeverlauf CWI/CCW iiber Anschluss Flansch: Aluminium
codierbar Betriebstemperatur -25...485 °C
Eingange Steuersignale V/R und Null -40...+85 °C (optional)
STORE Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend
ENABLE Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Ausgangsstufen Gegentakt kurzschlussfest Vibration 10 g, 16-2000 Hz
Stérfestigkeit DIN EN 61000-6-2 DIN EN 60068-2-27
— Schock 200 g, 6 ms
Stoéraussendung DIN EN 61000-6-4
- - - - Masse ca. 250 g
Diagnosefunktionen Eigendiagnose
Stetigkeitspriifung des Codes Anschluss Stecker oder Kabel
Zulassung UL-Zulassung / E63076 GA240 - Parallel
Welle 210 mm
Flansch Klemmflansch
GA241 - Parallel
Welle @6 mm
Flansch Servoflansch
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Absolute Drehgeber - Parallel
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optischer Singleturn-Drehgeber 13 Bit

GA240, GA241 - Parallel

Bestellbezeichnung

Klemmflansch Servoflansch
GA240., | | [o2] GA241.] | | [o2]
‘ Anschluss ‘ Anschluss
CO Stecker M23, 21-polig, axial CO Stecker M23, 21-polig, axial
C1 Stecker M23, 21-polig, radial C1 Stecker M23, 21-polig, radial
51 Kabel 21-adrig, 1 m, axial 51 Kabel 21-adrig, 1 m, axial
61 Kabel 21-adrig, 1 m, radial 61 Kabel 21-adrig, 1 m, radial
Betriebsspannung / Signale Betriebsspannung / Signale
10 10...30 VDC / Gray Code Gegentakt 10 10...30 VDC / Gray Code Gegentakt
12 10...30 VDC / Bindr Code Gegentakt 12 10...30 VDC / Bindr Code Gegentakt
Flansch / Welle Flansch / Welle
0 Klemmflansch /@10 mm IP 54 1 Servoflansch / 26 mm IP 54
A Klemmflansch / 210 mm IP 65 B Servoflansch / 26 mm IP 65
Zubehor

Stecker und Kabel (Seite 530)

Z 132.001 Kabeldose M27, 21-polig, ohne Kabel
Z 132.003 Kabeldose M27, 21-polig, 2 m Kabel
Z 132.005 Kabeldose M27, 21-polig, 5 m Kabel
Z 132.007 Kabeldose M27, 21-polig, 10 m Kabel

Montagezubehor fiir GA240 - Parallel (Seite 543)
Z119.006  Befestigungsexzenter einzeln

Z119.013  Adapterplatte fur Klemmflansch zum
Umristen auf Servoflansch

Z119.017  Befestigungswinkel fur Klemmflansch

Z119.025  Adapterplatte fir Klemmflansch zur Montage
mit Befestigungsexzenter (separat bestellen)

Montagezubehor fiir GA241 - Parallel (Seite 543)
Z119.006  Befestigungsexzenter einzeln

Z119.015  Montageglocke fur Servoflansch

Z119.035 Lagerflansch fur Drehgeber mit Servoflansch
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Absolute Drehgeber - Parallel

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optischer Singleturn-Drehgeber 13 Bit

GA240, GA241 - Parallel

Beschreibung der Anschliisse

Anschlussbelegung

uB Betriebsspannung des Drehgebers. Stecker Aderfarben  Belegung
GND Masseanschluss des Drehgebers bezogen Pin 1 violett Ausgang DO
auf UB. Pin 2 weil/braun  Ausgang D1
Ausgange 13 parallele Ausgangssignale. Pin 3 weil/griin Ausgang D2
D0-D12 - .
———— - Pin 4 weild/gelb Ausgang D3
DATAVALID Diagnoseausgang. Pin 5 i/ A D4
Bei Low-Pegel wird ein Fehler angezeigt. !n we? grau usgang
Achtung: Stérimpulse missen durch die Pin 6 weill/rosa Ausgang D5
Folgeelektronik ausgefiltert werden. Pin 7 weilt/blau Ausgang D6
Nullsetzen Nullsetzeingang zum Setzen eines Null- Pin 8 weil/rot Ausgang D7
punktes an jeder beliebigen Stelle inner- Pi . h A D
halb der programmierten Geberauflésung. fn 9 weil/sc .\.Narz usgang D8
Der Nullsetzvorgang wird durch ein High- Pin 10 braun/grin  Ausgang D9
Impuls ausgeldst und muss nach der Pin 11 braun/gelb Ausgang D10
Drehrichtungsauswahl (V/R) erfolgen. Fur Pin 12 braun/grau Ausgang D11
max. Storfestigkeit nach dem Nullsetzen Pin 13 b / A D12
an GND legen. Impulsdauer >100 ms. !n r:fun rosa usgang
VIR Vor-/Rlick-Zahlrichtungseingang. Pin 14 griin/grau -
Unbeschaltet liegt dieser Eingang auf High. ~ Pin 15 blau GND
V/R-High bedeutet steigende Ausgangs- Pin 16 blau/gelb DATAVALID
daten bei Drehrichtung der Welle im . =
Uhrzeigersinn bei Blick auf den Flansch. P!n 7 braun V/R_
V/R-Low bedeutet steigende Werte bei Pin 18 rosa STORE
Drehung der Welle gegen den Uhrzeiger- Pin 19 rot UB
sinn bei Blick auf den Flansch. Pin 20 rot/gelb Nullsetzen
ENABLE Eingang zum Aktivieren der Ausgangstrei- Pin 21 gelb ENABLE
ber. Bei Low-Pegel am Eingang werden die
Ausgangstreiber aktiviert. Bei Anlegen von
High-Potential (oder unbeschaltet), gehen
die Ausgangstreiber in den hochohmigen
Zustand (Tristate).
STORE Eingang zum Abspeichern von Ausgangs-

daten. Bei Low-Pegel am Eingang werden
die Daten des Drehgebers zwischen
gespeichert. Bei Anlegen von High-
Potential (oder unbeschaltet), werden die
aktuellen Positionsdaten des Drehgebers
an die Ausgangstreiber durchgeschaltet.
Zum sicheren Auslesen der Daten im
Bindrcode muss diese Leitung benutzt
werden.

Schaltpegel

Steuereingidnge

Eingangsschaltung

Eingangspegel High

>0,7 UB

Eingangspegel Low

<0,3 UB

Eingangswiderstand

10 kQ

Parallelausgéange

Ausgangsschaltung
Gegentakt kurzschlussfest

Ausgangspegel High

>UB -3,5 V (I = -20 mA)

Ausgangspegel Low

<0,5V (I = 20 mA)

Belastung High <-30 mA
Belastung Low <30 mA
Tristate <10 pA
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Absolute Drehgeber - Parallel
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optischer Singleturn-Drehgeber 13 Bit

GA240, GA241 - Parallel

Abmessungen

GA240 Parallel Klemmflansch
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Absolute Drehgeber - Parallel

Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Optischer Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 12 Bit MT

GXP1W - Parallel

GXP1W mit Klemmflansch

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber Multiturn / Parallel

— Optisches Abtastprinzip

— Auflésung: Singleturn 12 Bit, Multiturn 12 Bit

— Klemmflansch oder Servoflansch

— Auflésung, Codeart und Presetwert programmierbar
— Programmierung des Gebers iiber Windows Software
— RS232 Drehgeber-Programmierschnittstelle

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 10...30 VDC Gehéause 258 mm

Verpolungsfest Ja Welle 210 mm (Klemmflansch)
Betriebsstrom ohne Last <50 mA (24 VDC) 26 mm (Servoflansch)
Initialisierungszeit (typ.) 50 ms nach Power on Flansch Klemmflansch oder

- - Servoflansch
Schnittstelle 24 parallele Ausgénge -

- - Schutzart DIN EN 60529 IP 54 ohne Wellendichtung
Funktion Multiturn IP 65 mit Wellendichtung
Schrittzahl je Umdrehung 4096 / 12 Bit Betriebsdrehzahl <10000 U/min (mechanisch)
Anzahl der Umdrehungen 4096 / 12 Bit <6000 U/min (elektrisch)
Absolute Genauigkeit +0,03° Anlaufdrehmoment <0,015 Nm IP 54
Abtastprinzip Optisch <0,03 Nm IP 65
Code Gray, gekappter Gray, BCD, Tréagheitsmoment Rotor 20 gcm?

Binar programmierbar Zulassige Wellenbelastung <20 N axial
Codeverlauf CWI/CCW iiber Anschluss <40 N radial

codierbar und programmierbar Werkstoffe Gehause: Stahl
Eingénge TXD, RxD (RS23§) Flansch: Aluminium

Steuersignale V/R und Null Betriebstemperatur -25...+70 °C

g'll\'lOLEILEE Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend

Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6

Ausgangsstufen PNP oder NPN Open Collector Vibration 10 g, 16-2000 Hz
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 DIN EN 60068-2-27
Storaussendung DIN EN 61000-6-4 Schock 200 g, 6 ms
Programmierschnittstelle  RS232 Masse ca. 600 g
Programmierbare Schrittzahl je Umdrehung Anschluss Stecker D-SUB, 37-polig mit
Parameter Anzahl der Umdrehungen Kabel 1 m

Code

2 Vorwahlen (Endschalter)
Drehzahliberwachung

Diagnosefunktionen Eigendiagnose
Stetigkeitspriifung des Codes
Multiturn-Abtastung

Zulassung UL-Zulassung / E63076
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Absolute Drehgeber - Parallel
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optischer Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 12 Bit MT

GXP1W - Parallel

Bestellbezeichnung

GXP1W. |

L c1]

W - > O

10

20 10...30 VDC / Open Collector PNP

‘ Anschluss

Zubehor
Stecker und Kabel (Seite 530)

Z 140.001 Kabeldose D-SUB, 37-polig

Montagezubehor (Seite 543)

31 Kabel 1 m, axial, Stecker D-SUB Z119.006  Befestigungsexzenter einzeln

37-pol.

41 Kabel 1 m, radial, Stecker D-SUB

37-pol.

Betriebsspannung / Signale

Z119.013  Adapterplatte fiir Klemmflansch zum
Umristen auf Servoflansch

Z119.015  Montageglocke fur Servoflansch

Z119.017  Befestigungswinkel fur Klemmflansch

10...30 VDC / Open Collector NPN Z 119.035  Lagerflansch fiir Drehgeber mit Servoflansch

Flansch / Welle

Klemmflansch / 10 mm IP 54
Klemmflansch / 10 mm IP 65
Servoflansch / 6 mm IP 54
Servoflansch / 26 mm IP 65

Programmierzubehor (Seite 560)

Z139.005 Programmierkabel fur Parallel Wellen Geber,
CD mit ProGeber-Software und Handbuch

Z 150.008  CD mit ProGeber-Software & Handbuch
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Absolute Drehgeber - Parallel

Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Optischer Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 12 Bit MT

GXP1W - Parallel

Beschreibung der Anschliisse

Anschlussbelegung

uB Betriebsspannung des Drehgebers. Stecker Aderfarben  Belegung

GND Masseanschluss des Drehgebers bezogen Pin 1 weild Ausgang DO
auf UB. Pin 2 braun Ausgang D1

Ausgénge 24 parallele Ausgangssignale. Pin 3 griin Ausgang D2

D0-D23 Bei PNP werden fir jede Datenleitung Pull- X
Down, bei NPN Pull-Up Widerstande mit Pin 4 gelb Ausgang D3
4.7 kQ empfohlen. Pin 5 grau Ausgang D4

Ausgange Sonderausgénge Pin 6 rosa Ausgang D5

D19 - D23 Diese Ausgénge kénnen bei geringerer Pin7 schwarz Ausgang D6
Auflésung als Sonderausgange belegt Pin 8 violett Ausgang D7
werden. -

Nullsetzen Nullsetzeingang zum Setzen eines Null- P!n 9 grau/rosa Ausgang D8
punktes an jeder beliebigen Stelle inner- Pin 10 rot/blau Ausgang D9
halb der programmierten Geberauflésung. Pin 11 weifd/grin Ausgang D10
Der Nullsetzvorgang wird durch ein High- Pin 12 braun/griin Ausgang D11
Impuls ausgeldst und muss nach der . .

Drehrichtungsauswahl (V/R) erfolgen. Fiir Pin 13 weit/gelb Ausgang D12
max. Storfestigkeit nach dem Nullsetzen Pin 14 gelb/braun  Ausgang D13
an GND legen. Impulsdauer >100 ms. Ist Pin 15 weild/grau Ausgang D14
ein Offset Uber die Programmierschnittstel- .

le eingegeben, wird dieser Offsetwert Uber Pin 16 grau/braun Ausgang D15
den Nulleingang aktiviert. Pin 17 weild/rosa Ausgang D16

VIR Vor-/Riick-Zahlrichtungseingang. Pin 18 rosa/braun  Ausgang D17
Unbeschaltet liegt dieser Eingang auf High. Pin 19 weild/schwarz Ausgang D18
V/R-High bedeutet steigende Ausgangs- Pin 20 braun/schwarz Ausgang D19
daten bei Drehrichtung der Welle im - -

Uhrzeigersinn bei Blick auf den Flansch. Pin 21 grau/grin Ausgang D20
V/R-Low bedeutet steigende Werte bei Pin 22 gelb/grau Ausgang D21
Drehung der Welle gegen den Uhrzeiger- Pin 23 rosa/grin Ausgang D22
sinn bei Blick auf den Flansch. Pin 24 gelb/rosa Ausgang D23

ENABLE Eingang zum Aktivieren der Ausgangstrei- Pin 25 _ _
ber. Bei Low-Pegel am Eingang werden die -

Ausgangstreiber aktiviert. Bei Anlegen von Pin 26 - -
High-Potential (oder unbeschaltet), gehen Pin 27 gelb/blau Nullsetzen
die Ausgangstreiber in den hochohmigen Pin 28 braun/blau ENABLE
Zustand (Tristate). - —_—

— - - Pin 29 braun/rot STORE

STORE Eingang zum Abspeichern von Ausgangs- - - —
daten. Bei Low-Pegel am Eingang werden Pin 30 grin/blau VIR
die Daten des Drehgebers zwischen Pin 31 - -
gespeichert. Bei Anlegen von High- Pin 32 - -

Potential (oder unbeschaltet), werden die Pin 33 _ _
aktuellen Positionsdaten des Drehgebers
an die Ausgangstreiber durchgeschaltet. Pin 34 weil/blau GND-Sense
Zum sicheren Auslesen der Daten im Pin 35 weild/rot UB-Sense
Bindrcode muss diese Leitung benutzt Pin 36 rot UB
werden. -

- — - Pin 37 blau GND

GND-Sense Dieser Anschluss ist intern mit GND
verbunden und dient zusammen mit UB-

Sense zur Messung der Betriebsspannung
am Drehgeber.

UB-Sense Dieser Anschluss ist intern mit UB verbun-

den. Sollte die Fihlerleitung nicht genutzt
werden, muss dieser Anschluss isoliert
werden (Kurzschlussgefahr).
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Absolute Drehgeber - Parallel
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optischer Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 12 Bit MT

GXP1W - Parallel

Anschlussbelegung Programmierkabel Schaltpegel
Geber- Kabeldose M12 | Ader- PC-Anschluss Steuereingange Eingangsschaltung
Funktion | 5-polig farben | D-SUB, 9-polig Eingangspegel High >0,7 UB
- Pin 1 braun - Eingangspegel Low <0,3 UB
RxD Pin 2 weil Pin 3 Eingangswiderstand 10 kQ
GND Pin 3 blau Pin 5
P/R Mode | Pin 4 schwarz | Pin 5 Parallelausginge Ausgangsschaltung
TxD Pin 5 grau Pin 2 Open Collector kurzschlussfest
Briicke 4-6 und Ausgangspegel High (PNP) >UB 4,5V (I =-15 mA)
Briicke 7-8 Ausgangspegel Low (NPN) <3,5V (I =15 mA)
Drehgeber uber den zusétzlichen 37-poligen D-SUB- Belastung High (PNP) <20 mA
Stecker an Betriebsspannung (UB/rot/Pin 36 und GND/blau/
. . Belastung Low (NPN) <20 mA
Pin 37) anschlieRRen.
Tristate <200 pA
Abmessungen
GXP1W Klemmflansch
19 75 10 20 17.5 75 10 20

] ‘]
__1210h6
!iej

\
\
|
r
o
__1210h

UNC4-40_,

GXP1W Servoflansch
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Absolute Drehgeber - SSI

Endwelle 212 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 13 Bit MT

BMSH 58, BMMH 58

SSI - MAGRES

BMMH 58 SSI mit Endwelle

Technische Daten - elektr

Betriebsspannung

isch

5VDC +10 %
10...30 VDC

Merkmale

— Drehgeber Single- oder Multiturn / SSI

— Magnetisches Abtastprinzip

— Auflésung: Singleturn 12 Bit, Multiturn 13 Bit
— Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit

— Nullsetzeingang

Technische Daten - mechanisch

Gehéuse

258 mm

Betriebsstrom ohne Last
(typ.)

100 mA (5 VDC)
50 mA (24 VDC)

Welle

212 mm Endwelle

Initialisierungszeit (typ.)

170 ms nach Power on

Schutzart DIN EN 60529

IP 42
IP 65

Betriebsdrehzahl <12000 U/min (mechanisch)

Initialisierungszeit <170 <6000 U/min (elektrisch)

Schnittstelle SSI Betriebsdrehmoment typ.  0,0093 Nm

Schrittzahl je Umdrehung 4096 / 12 Bit Werkstoffe Geh&use: Stahl/Aluminium

Absolute Genauigkeit +1° Flansch: Aluminium

Abtastprinzip Magnetisch Betriebstemperatur -20...+85 °C

Code Gray oder Binar Relative Luftfeuchte 95 %

Codeverlauf CW: aufsteigende Werte bei Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Drehung im Uhrzeigersinn (Blick Vibration 30 g, 10-2000 Hz
auf den Flansch) DIN EN 60068-2-27

Eingéinge SSI-Takt Schock 500 g, 6 ms
Nullsetzeingang Masse ca. 3009

Ausgangsstufen SSl-Daten: Linedriver RS485 Anschluss Stecker oder Kabel

Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2

Stoéraussendung DIN EN 61000-6-3

Zulassung UL-Zulassung / E217823

BMSH 58

Funktion Singleturn

BMMH 58

Funktion Multiturn

Anzahl der Umdrehungen 8192/ 13 Bit
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Absolute Drehgeber - SSI

Endwelle 212 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 13 Bit MT

BMSH 58, BMMH 58 SSI - MAGRES

Bestellbezeichnung

Singleturn Multiturn
BMSH58s1| |  [1200] | | BMMH58s1| |  [1213 ]| | |
‘ Anschluss ‘ Anschluss
5 Kabel radial 5 Kabel radial
A Gerétestecker A Gerétestecker
radial radial
N Stecker M12, N Stecker M12,
radial radial
Welle Welle
B2 Endwelle 212 mm, B2 Endwelle 212 mm,
IP 42, mit Klemmring IP 42, mit Klemmring
P2 Endwelle 212 mm, P2 Endwelle 212 mm,
IP 65, mit Klemmring IP 65, mit Klemmring
Auflésung Auflésung
12/00 12 Bit Singleturn 12/13 12/13 Bit Single-/Multiturn
Betriebsspannung / Signale Betriebsspannung / Signale
05C 5VDC/SSI 05C 5VDC/ SSI
24C 10...30 VDC / SSI 24C 10...30 VDC / SSI
Code Code
G Gray Code G Gray Code
N Binar Code N Binar Code
Dateniibertragung Zubehor
T=1/f tm Stecker und Kabel (Seite 530)

clom—mfu—u—u—F*L

data

t_\/Jbitn \bit n-1X:///:X bit3 Y bit2 Y bit1 \

—~—

10116717  Kabeldose M23, 12-polig gerade
10153334 Kabeldose M23, 12-polig gerade, 2 m Kabel
10153335 Kabeldose M23, 12-polig gerade, 5 m Kabel

Montagezubehor (Seite 543)

Taktfrequenz f 100...1000 kHz
Tastverhaltnis von T 40...60 %
Verzégerungszeit tv 200 ns
Monoflopzeit tm 20 us + T/2

10136635  Federplatten-Set fur Drehgeber mit 258 mm
10110616  Spannbriden-Set

10107540  Drehmomentstift

10109520  Drehmomentfeder
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Absolute Drehgeber - SSI

Endwelle 212 mm
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 13 Bit MT

BMSH 58, BMMH 58 SSI - MAGRES

Beschreibung der Anschliisse

Anschlussbelegung

+Vs Betriebsspannung des Drehgebers. Kabel / Stecker M23
oV Masseanschluss des Drehgebers bezogen  fUr Anschlusskennziffern -A und -5
auf +Vs. Stecker Aderfarbe Signale Beschreibung
Data+ Positiver, serieller Datenausgang des Pin 1 gelb Clock- Taktleitung
differentiellen Leitungstreibers. Pin 2 griin Clock+ Taktleitung
Data- Negativer, serieller Datenausgang des Pin 3 grau Data+ Datenleitung
differentiellen Leitungstreibers. : .
— - Pin 4 rosa Data- Datenleitung
Clock+ Positiver SSI-Takteingang. Pin 5 bl Z Nullsetzei
Clock+ bildet mit Clock- eine Stromschleife. fn ad ero ulisetzeingang
Ein Strom von ca. 7 mA in Richtung Clock+  Pin 6 - n.c. -
Eingang bewirkt eine logische 1 in positiver Pin 7 - n.c. _
Logik. Pin 8 - n.c. -
Clock- Negativer SSI-Takteingang. . . -
Clock- bildet mit Clock+ eine Stromschleife. an o rot d.u. nicht bendtzen
Ein Strom von ca. 7 mA in Richtung Clock- Pin 10 - n.c. -
Eingang bewirkt eine logische 0 in positiver Pin 11 braun +Vs Betriebsspannung
Logik. Pin 12 weiss ov Betriebsspannung
Zero Nullsetzeingang zum Setzen eines Null- Kabelschirm Schirm mit Gehduse verbunden
punktes an jeder beliebigen Stelle. Der Kabeld 8x0.14 5
Nullsetzvorgang wird durch einen Low- abeldaten X 9,14 mm
Impuls ausgeldst. Fir max. Storfestigkeit
nach dem Nullsetzen an +Vs legen.
Impulsdauer >2 ms.
Drehrichtung  Aufsteigende Positionswerte bei Blick auf

Flanschseite und Drehung der Welle im
Uhrzeigersinn (CW).

Stecker M12

far Anschlusskennziffer -N

Stecker Signale Beschreibung

Pin 1 oV Betriebsspannung
Pin 2 +Vs Betriebsspannung
Pin 3 Clock+ Taktleitung

Pin 4 Clock- Taktleitung

Pin 5 Data+ Datenleitung

Pin 6 Data- Datenleitung

Pin 7 Zero Nullsetzeingang
Pin 8 d.u. nicht benutzen

Schaltpegel

Steuereingdnge

Eingangsschaltung

Eingangspegel Low

<0,4 V (>2 ms)

Eingangspegel High

+Vs oder offen

218

www.baumer.com/motion



Absolute Drehgeber - SSI

Endwelle 212 mm
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 13 Bit MT

BMSH 58, BMMH 58 SSI - MAGRES

Abmessungen

BMSH/BMMH 58 SSI Kabel radial

*R=22 1,5/ @ 4mm

6 M4 x 6
3x 120°
60
3 &
Lo ' !/\l
x
T 2
g Gol!
= 2,2 e
2 75 42
1 50 0025
1. 32 58h10

BMSH/BMMH 58 SSI Gerétestecker radial

024

212 H7 x 15

2,2

26

14

39

*R=22-1,5/2 4mm

M4 x 6
3x120

6o

(D)
\§

42
50 9 025

58h10
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Absolute Drehgeber - SSI

Endwelle bis 214 mm
Optische Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

GXM2S - SSI

GXM2S mit Endwelle

Technische Daten - elektrisch

Betriebsspannung

10...30 VDC

Merkmale

— Drehgeber Multiturn / SSI

— Optisches Abtastprinzip

— Auflésung: Singleturn 14 Bit, Multiturn 12 Bit

— Endwelle 212 mm / 214 mm

— Elektronische Nullpunkteinstellung

— Permanente Stetigkeitspriifung des Codeverlaufs
— Zahlrichtungseingang

— Erlaubt hohe positive, negative Beschleunigungen
— Mit zusatzlichen Inkrementalausgéangen lieferbar

Technische Daten - mechanisch

Gehéuse 258 mm

Verpolungsfest

Ja

Betriebsstrom ohne Last

<50 mA (24 VDC)

Welle 212 mm Endwelle

214 mm Endwelle

Initialisierungszeit (typ.)

20 ms nach Power on

Schutzart DIN EN 60529 IP 54

Schnittstellen

SSI, Inkremental A 90° B

Betriebsdrehzahl <6000 U/min (mechanisch)

(optional) <6000 U/min (elektrisch)
Funktion Multiturn Anlaufdrehmoment <0,015 Nm IP 54
Schrittzahl je Umdrehung 16384 / 14 Bit Tragheitsmoment Rotor 20 gem?
Anzahl der Umdrehungen 4096 / 12 Bit Werkstoffe Gehduse: Stanl

Flansch: Stahl

Inkremental Ausgang 2048 Impulse A90°B - A

+ invertierte Betriebstemperatur -25..485°C .

— -40...+85 °C (optional)
Absolute Genauigkeit +0,025° - -
— - Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend
Abtastprinzip Optisch ) .
— Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6

Code Gray oder Binar Vibration 10 g, 16-2000 Hz
Codeverlauf CW/CCW Uuber Anschluss DIN EN 60068-2-27

codierbar Schock 100 g, 6 ms
Eingénge SSI-Takt . Masse ca. 600 g

Steuersignale V/R und Null Anschluss Stecker, 12-polig
Ausgangsstufen SSI-Daten: Linedriver RS485

Diagnose- und

Inkrementalausgange
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2
Stéraussendung DIN EN 61000-6-4

Diagnosefunktionen

Eigendiagnose

Stetigkeitspriifung des Codes

Multiturn-Abtastung

Zulassung

UL-Zulassung / E63076
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Absolute Drehgeber - SSI

Endwelle bis 214 mm

Optische Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

GXM2S - SSI
Bestellbezeichnung Zubehor
Multiturn Stecker und Kabel (Seite 530)
GXMZS.\ ‘ ‘ ‘ ‘ Z 130.001 Kabeldose M23, 12-polig, ohne Kabel
Z 130.003 Kabeldose M23, 12-polig, 2 m Kabel
Z 130.005 Kabeldose M23, 12-polig, 5 m Kabel
Impulse / Inkremental-
Ausgang Z130.007 Kabeldose M23, 12-polig, 10 m Kabel
02 Ohne Inkremental-Ausgang Z182.001 Kabeldose M23, 12-polig, ohne Kabel (Inkr.)
04 2048 Impulse / Gegentakt Z182.003 Kabeldose M23, 12-polig, 2 m Kabel (Inkr.)
06 2048 Impulse / RS422 Z182.005 Kabeldose M23, 12-polig, 5 m Kabel (Inkr.)
07 2048 Impulse / Sinus 1 Vss
Montagezubehor (Seite 543)
Anschluss Z119.023  Kupplungsfeder fur Drehgeber mit Gehause
A1 Stecker M23, 12-polig, radial 258 mm
A3 Stecker M23, 12-polig, radial, Z119.024  Drehmomentstiitze mit Federsegment fiir
f[]r |nkrementa|'AUSgang 04/06/07 Drehgeber mit St|ft 9,5 mm
Betriebsspannung / Signale Z 119.041 If?rreg:nﬂme;t?titiest.n;:t1C:3ur?]1:11ifederelement
10 10...30 VDC / Gray Code 25 Bit ur Jrehgeber mit St
12 10...30 VDC / Binar Code 25 Bit £119.050  Kupplungsfeder
20 10...30 VDC / Gray Code 24 Bit Z119.053  Kupplungsfeder, Ho6he 19,1 mm
24 10...30 VDC / Bindr Code 24 Bit Z119.070  Kupplungsfeder, H6he 29,1 mm
90 10...30 VDC / Gray Code 26 Bit Z119.072  Kupplungsfeder fiir Drehgeber mit Gehduse
92 10...30 VDC / Binér Code 26 Bit 258 mm, Lochabstand 73 mm
E I Z119.073  Kupplungsfeder fur Drehgeber mit Gehduse
. % . e st 258 mm, Lochabstand 68 mm
nawetie s mm o .ne ) ! Z119.076  Kupplungsfeder fiir Drehgeber mit Gehause
1 Endwelle 212 mm mit Stift 15 mm 258 mm
2 Enjwe::e Q’li mm mrllt Stgtt'?t,S mm Z119.082  Kupplungsfeder fur Drehgeber mit Gehduse
nawefle 14 mm o 'ne ) ! 258 mm, Lochabstand 63 mm
5 Endwelle 14 mm mit Stift 15 mm
F Endwelle 214 mm mit Stift 9,5 mm
Dateniibertragung
1
-2,

T=1f

tm

.

data lﬁi_tn Yoit 01}, Cbit 3 Y bit 2 Y(bit 1\

Taktfrequenz f 62,5...1500 kHz
Tastverhaltnis von T 40...60 %
Verzégerungszeit tv 150 ns
Monoflopzeit tm 25 us + T/2
Taktpause tp 30 ps
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Absolute Drehgeber - SSI

Endwelle bis 214 mm

Optische Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

GXM2S - SSI

Beschreibung der Anschliisse

Anschlussbelegung

uB Betriebsspannung des Drehgebers. GXM2S
GND Masseanschluss des Drehgebers bezogen Stecker Aderfarben  Belegung
auf UB. Pin 1 braun uB
Daten+ Positiver, serieller Datenausgang des Pin 2 schwarz GND
— c:liffer(:.ntiellen -L(Ieliturssttreibers. - Pin 3 blau Takt+
aten- egativer, serieller Datenausgang des - -
differentiellen Leitungstreibers. P!n 4 bell.ge Daten+
Takt+ Positiver SSI-Takteingang. P!n 5 grun Nullsetzen
Takt+ bildet mit Takt- eine Stromschleife. Pin 6 gelb Daten-
Ein Strom von ca. 7 mA in Richtung Takt+ Pin7 violett Takt-
El)r;}g?sng bewirkt eine logische 1 in positiver Pin 8 braun/gelb DATAVALID
Takt- Negativer SSI-Takteingang. P!n 9 rosa V/R—
Takt- bildet mit Takt+ eine Stromschleife. Pin 10 schwarz/gelb  DATAVALID MT
Ein Strom von ca. 7 mA in Richtung Takt- Pin 11 - -
Eingang bewirkt eine logische 0 in positiver Pin 12 _ _
Logik.
Nullsetzen NuIIsetzeingang zum S(_etzen eines_NuII- GXM2S mit Inkremental-Spuren
punktes an jeder beliebigen Stelle inner- Steck Aderfarb Bel
halb der programmierten Geberauflésung. tecker ertarben elegung
Der Nullsetzvorgang wird durch ein High- Pin 1 braun uB
Impuls ausgeldst und muss nach der Pin 2 weil GND
Drehrichtungsauswahl (V/R) erfolgen. Fur -
max. Storfestigkeit nach dem Nullsetzen an 3 bl?u Takt
an GND legen. Impulsdauer >100 ms. Pin 4 grun Daten+
DATAVALID Diagnoseausgang. Pin 5 grau Nullsetzen
Bei Low-Pegel wird ein Fehler angezeigt. Pin 6 gelb Daten-
ﬁclhtunlg:ktStbr?rknpulse ;TtUs;tsen ddurch die Pin 7 rot Takt-
—————— ?geee rontk ausgettien werden. Pin 8 rot/blau Spur B inv.
DATAVALID MT Diagnoseausgang. pi ViR
Uberwachung der Multiturn Sensorversor- in 9 rosa /
gungs-Einheit. Bei Unterschreiten eines Pin 10 violett Spur Ainv.
festgesetzten Spannungspegels wird der Pin 11 schwarz Spur A
_ DV MT-Ausgang auf Low gesetzt. Pin 12 graufrosa SpurB
VIR Vor-/Riick-Zahlrichtungseingang.
Unbeschaltet liegt dieser Eingang auf High. ) )
V/R-High bedeutet steigende Ausgangs- Fur Verlangerungskabel ab 10 m
daten bei Drehrichtung der Welle im paarweise (z.B. Takt+ / Takt-)
Uhrzeigersinn bei Blick auf den Flansch. verdrillte Leitungen verwenden.
V/R-Low bedeutet steigende Werte bei
Drehung der Welle gegen den Uhrzeiger-
sinn bei Blick auf den Flansch.
Inkremental- Inkremental-Spuren A 90° B und
Ausgange invertierte Signale.
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Absolute Drehgeber - SSI

Endwelle bis 214 mm

Optische Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

GXM2S - SSI
Schaltpegel
SSI Schaltung Inkremental-Ausgidnge  Linedriver RS422
SSI-Takt Optokoppler Ausgangspegel High >2,5V (I=-20 mA)
SSI-Daten Linedriver RS485 Ausgangspegel Low <0,5V (=20 mA)
Belastung High <20 mA
Steuereingidnge Eingangsschaltung Belastung Low <20 mA
Eingangspegel High >0,7 UB
Eingangspegel Low <0,3UB Ausgéange Sinus / Cosinus
Eingangswiderstand 10 kQ Ausgangspegel 1Vss +10 %
Belastung <10 mA
Diagnoseausgidnge oder Ausgangsschaltung
Inkremental-Ausgidnge  Gegentakt kurzschlussfest
Ausgangspegel High >UB-3,5V (I =-20 mA)
Ausgangspegel Low <0,5V (=20 mA)
Belastung High <20 mA
Belastung Low <20 mA
Abmessungen
GXM2S Steckerabmessungen
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T S X
RN
2% 9| ({1 :
) ®
L & Y
4@ ‘%,‘\
fé“" \
150 Z
6]
o
® 0
[sp}
© 1 [
30

www.baumer.com/motion 223



Absolute Drehgeber - SSI

Hohlwelle bis 214 mm
Optische Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

GOM2H - SSiI

GOM2H Hohlwelle

Technische Daten - elektrisch

Betriebsspannung

10...30 VDC

Merkmale

— Drehgeber Multiturn / SSI

— Optisches Abtastprinzip

— Auflésung: Singleturn 14 Bit, Multiturn 12 Bit

— Hohlwelle bis 214 mm

— Kompakte Bauform

— Kostensparende Montage

— Hohe Sicherheit durch Eigendiagnose

— Zahlrichtungseingang

— Mit zusatzlichen Inkrementalausgéangen lieferbar

Technische Daten - mechanisch

Gehéuse 258 mm

Verpolungsfest

Ja

Betriebsstrom ohne Last

<50 mA (24 VDC)

Welle 212 mm Hohlwelle

214 mm Hohlwelle

Initialisierungszeit (typ.)

20 ms nach Power on

Schutzart DIN EN 60529 IP 54

Schnittstellen

SSI, Inkremental A 90° B

Betriebsdrehzahl <6000 U/min (mechanisch)

(optional) <6000 U/min (elektrisch)
Funktion Multiturn Tréagheitsmoment Rotor 20 gcm?
Schrittzahl je Umdrehung 16384 / 14 Bit Werkstoffe Gehause: Aluminium

- Flansch: Aluminium
Anzahl der Umdrehungen 4096 / 12 Bit -
. Betriebstemperatur -25...+485 °C

Inkremental Ausgang 2Q48 Impulse A90°B -40...+85 °C (optional)

+ invertierte : .

— Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend
Absolute Genauigkeit +0,025° - —
— - Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Abtastprinzip Optisch Vibration 10 g, 16-2000 Hz
Code Gray oder Binar DIN EN 60068-2-27
Codeverlauf CW/CCW iiber Anschluss Schock 200 g, 6 ms
codierbar Masse ca. 400 g

Eingange SSI-Takt . Anschluss Stecker, 12-polig
Steuersignale V/R und Null

Ausgangsstufen SSI-Daten: Linedriver RS485
Diagnoseausgange Gegentakt

Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2

Stéraussendung DIN EN 61000-6-4

Diagnosefunktionen

Eigendiagnose

Stetigkeitspriifung des Codes

Multiturn-Abtastung

Zulassung

UL-Zulassung / E63076
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Absolute Drehgeber - SSI

Hohlwelle bis 214 mm

Optische Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

GOM2H - SSI

Bestellbezeichnung

GOM2H. |

Mmoo W -~ O

Impulse / Inkremental-
Ausgang
02 Ohne Inkremental-Ausgang
04 2048 Impulse / Gegentakt
06 2048 Impulse / RS422
07 2048 Impulse / Sinus 1 Vss

Anschluss

A1 Stecker M23, 12-polig, radial

A3 Stecker M23, 12-polig, radial,
fur Inkremental-Ausgang 04/06

21 Kabel 1 m, radial

Betriebsspannung / Signale

10 10...30 VDC / Gray Code 25 Bit
12 10...30 VDC / Binar Code 25 Bit
20 10...30 VDC / Gray Code 24 Bit
90 10...30 VDC / Gray Code 26 Bit
92 10...30 VDC / Bindr Code 26 Bit

Hohlwelle

Hohlwelle 212 mm ohne Stift
Hohlwelle 212 mm mit Stift 15 mm
Hohlwelle 212 mm mit Stift 9,5 mm
Hohlwelle 214 mm ohne Stift
Hohlwelle 214 mm mit Stift 15 mm
Hohlwelle 214 mm mit Stift 9,5 mm

Dateniibertragung

t
2

T=1/f tm

datalﬁl_tn Yoit 01}, bt 3 {bit 2 Y(bit 1\

Zubehor
Stecker und Kabel (Seite 530)

Z 130.001 Kabeldose M23, 12-polig, ohne Kabel

Z 130.003 Kabeldose M23, 12-polig, 2 m Kabel

Z 130.005 Kabeldose M23, 12-polig, 5 m Kabel

Z 130.007 Kabeldose M23, 12-polig, 10 m Kabel

Z182.001 Kabeldose M23, 12-polig, ohne Kabel (Inkr.)

Z182.003 Kabeldose M23, 12-polig, 2 m Kabel (Inkr.)

Montagezubehor (Seite 543)

Z119.023  Kupplungsfeder fur Drehgeber mit Gehduse
258 mm

Z119.024  Drehmomentstitze mit Federsegment fiir
Drehgeber mit Stift 9,5 mm

Z 119.041 Drehmomentstiitze mit Gummifederelement
fur Drehgeber mit Stift 15 mm

Z119.050  Kupplungsfeder

Z119.053  Kupplungsfeder, H6he 19,1 mm

Z119.070  Kupplungsfeder, H6he 29,1 mm

Z119.072  Kupplungsfeder fur Drehgeber mit Gehause
258 mm, Lochabstand 73 mm

Z119.073  Kupplungsfeder fur Drehgeber mit Gehause
258 mm, Lochabstand 68 mm

Z119.076  Kupplungsfeder fur Drehgeber mit Gehause
258 mm

Z119.082  Kupplungsfeder fir Drehgeber mit Gehduse
258 mm, Lochabstand 63 mm

Taktfrequenz f 62,5...1500 kHz
Tastverhaltnis von T 40...60 %
Verzdgerungszeit tv 150 ns
Monoflopzeit tm 25us +T/2
Taktpause tp 30 ps
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Absolute Drehgeber - SSI

Hohlwelle bis 214 mm

Optische Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

GOM2H - SSiI

Beschreibung der Anschliisse

Anschlussbelegung

uB

Betriebsspannung des Drehgebers.

GOM2H

GND

Masseanschluss des Drehgebers bezogen
auf UB.

Daten+

Positiver, serieller Datenausgang des
differentiellen Leitungstreibers.

Daten-

Negativer, serieller Datenausgang des
differentiellen Leitungstreibers.

Takt+

Positiver SSI-Takteingang.

Takt+ bildet mit Takt- eine Stromschleife.
Ein Strom von ca. 7 mA in Richtung Takt+
Eingang bewirkt eine logische 1 in positiver
Logik.

Takt-

Negativer SSI-Takteingang.

Takt- bildet mit Takt+ eine Stromschleife.
Ein Strom von ca. 7 mA in Richtung Takt-
Eingang bewirkt eine logische 0 in positiver
Logik.

Stecker Aderfarben  Belegung
Pin 1 braun uB

Pin 2 schwarz GND

Pin 3 blau Takt+

Pin 4 beige Daten+

Pin 5 grin Nullsetzen
Pin 6 gelb Daten-

Pin 7 violett Takt-

Pin 8 braun/gelb  DATAVALID
Pin 9 rosa VIR

Pin 10 schwarz/gelb  DATAVALID MT
Pin 11 - -

Pin 12 - -

Nullsetzen

Nullsetzeingang zum Setzen eines Null-
punktes an jeder beliebigen Stelle inner-
halb der programmierten Geberauflésung.
Der Nullsetzvorgang wird durch ein High-
Impuls ausgeldst und muss nach der
Drehrichtungsauswahl (V/R) erfolgen. Fiir
max. Storfestigkeit nach dem Nullsetzen
an GND legen. Impulsdauer >100 ms.

GOM2H mit Inkremental-Spuren

DATAVALID

Diagnoseausgang.

Bei Low-Pegel wird ein Fehler angezeigt.
Achtung: Stérimpulse mussen durch die
Folgeelektronik ausgefiltert werden.

DATAVALID MT Diagnoseausgang.

Uberwachung der Multiturn Sensorversor-
gungs-Einheit. Bei Unterschreiten eines
festgesetzten Spannungspegels wird der
DV MT-Ausgang auf Low gesetzt.

VIR

Vor-/Ruck-Zahlrichtungseingang.
Unbeschaltet liegt dieser Eingang auf High.
V/R-High bedeutet steigende Ausgangs-
daten bei Drehrichtung der Welle im
Uhrzeigersinn bei Blick auf den Flansch.
V/R-Low bedeutet steigende Werte bei
Drehung der Welle gegen den Uhrzeiger-
sinn bei Blick auf den Flansch.

Stecker Aderfarben  Belegung
Pin 1 braun uB

Pin 2 weil} GND

Pin 3 blau Takt+

Pin 4 grun Daten+
Pin 5 grau Nullsetzen
Pin 6 gelb Daten-
Pin 7 rot Takt-

Pin 8 rot/blau Spur B inv.
Pin9 rosa VIR

Pin 10 violett Spur Ainv.
Pin 11 schwarz SpurA
Pin 12 grau/rosa Spur B

Inkremental-
Ausgénge

Inkremental-Spuren A 90° B und
invertierte Signale.

Fur Verlangerungskabel ab 10 m
paarweise (z.B. Takt+ / Takt-)
verdrillte Leitungen verwenden.
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Absolute Drehgeber - SSI

Hohlwelle bis 214 mm

Optische Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

GOM2H - SSI
Schaltpegel
SSI Schaltung Inkremental-Ausgidnge  Linedriver RS422
SSI-Takt Optokoppler Ausgangspegel High >2,5V (I=-20 mA)
SSI-Daten Linedriver RS485 Ausgangspegel Low <0,5V (=20 mA)

Belastung High

<20 mA

Steuereingadnge

Eingangsschaltung

Belastung Low

<20 mA

Eingangspegel High

>0,7 UB

Eingangspegel Low <0,3UB Ausgéange Sinus / Cosinus
Eingangswiderstand 10 kQ Ausgangspegel 1Vss 10 %
Belastung <10 mA

Inkremental-Ausgénge

Ausgangsschaltung

Gegentakt kurzschlussfest

Ausgangspegel High

>UB -3,5 V (I = -20 mA)

Ausgangspegel Low

<0,5V (I = 20 mA)

Belastung High <20 mA
Belastung Low <20 mA
Abmessungen
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Absolute Drehgeber - SSI

Hohlwelle 620 bis 27 mm
Optische Multiturn-Drehgeber 15 Bit ST / 24 Bit MT

ATD4S A 4Y10

Merkmale

— Hohlwelle 220-27 mm
— Programmierbar
— Eigendiagnose

— Flanschdose radial

Optional

— Inkrementalsignale

ATD 4S A4 Y10 mit Hohlwelle

Technische Daten - elektrisch

— Drehgeber Single- oder Multiturn / SSI
— Optisches Abtastprinzip
— Auflésung: Singleturn 15 Bit, Multiturn 24 Bit

— Elektronische Nullpunktjustage

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 10...30 VDC Gehéause 280 mm
Verpolungsfest Ja Welle 220 mm Hohlwelle
Betriebsstrom ohne Last <70 mA (24 VDC) ‘Z’gg mm EOE:WG::G
225 mm Hohlwelle
Schnittstelle SSI 227 mm Hohlwelle
Funktion Multiturn Schutzart DIN EN 60529  IP 65
Schrittzahl je Umdrehung 32768 / 15 Bit Betriebsdrehzahl <5000 U/min
Anzahl der Umdrehungen 16277216 / 24 Bit Anlaufdrehmoment <0.02 Nm
Inkremental Ausgang 4096 Impulse A, B + Inv. Werkstoffe Gehause: Aluminium, schwarz,
(optional) _ pulverbeschichtet
4096 Impulse A, B, Sinus 1 Vss Welle: Stahl rostfrei
optional .
(op ) Betriebstemperatur -20...+85 °C

Differenz der sin/cos-
Amplitude

=1Vss bei 20 (120 Ohm) Relative Luftfeuchte

90 % nicht betauend

Uberlagerter Gleichanteil 52,5 \Vi Wlderstandsfahlgkelt DlN EN 60068-2-6
- - Vibration 10 g, 55-2000 Hz
Abtastpran|p OptISCh DIN EN 60068-2-27
Code Gray oder Binar Schock 30 g, 11 ms
Codeverlauf CW: aufsteigende Werte bei Masse ca. 7009
Drehung im Uhrzeigersinn mit Anschluss Stecker M23 Typ 2, 12-polig
Blick auf die Anbauseite bzw. 17-polig
CW/CCW Uuber Anschluss - .
codierbar und programmierbar Spiel der Motorwelle 0,25 mm ax.|al
. 0,1 mm radial
Eingénge SSI-Takt - -
Nullsetzeingang Befestigungssatzvariante 56
Ausgangsstufen SSI-Daten: Linedriver RS485
Diagnoseausgang: Error
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2
Stoéraussendung DIN EN 55011
Programmierschnittstelle  RS485
Programmierbare Schrittzahl je Umdrehung
Parameter Gesamtaufldsung

Drehrichtung CW/CCW
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Absolute Drehgeber - SSI

Hohlwelle 220 bis 227 mm

Optische Multiturn-Drehgeber 15 Bit ST / 24 Bit MT

ATD 4SA4Y10

Bestellbezeichnung

ATD 4S A 4 Y10|

Ps |

s | [ 1pe5 | 56 |

15/24
15

Dateniibertragung

T=1/f

Hohlwelle

20 Hohlwelle 220 mm Klemmring
22 Hohlwelle 822 mm Klemmring
25 Hohlwelle 825 mm Klemmring
27 Hohlwelle 227 mm Klemmring

Schutzart
IP65 IP 65

Betriebstemperatur

S -20..+85°C

Anschluss

Ausgangssignale
GR Gray Code
Bl Binar Code

Schnittstelle
PS Seriell SSI, programmierbar

Auflésung
15/24 Bit Single-/Multiturn
15 Bit Singleturn

tm

cuom%u—u—u—gﬁi

tv

data 4_E)i_tn Yoit n-1x:///:)( bt Yoz o1\ S

—

D2SR12 Flanschdose Typ 2, Stiftkontakte, radial, 12-polig
D2SR17 Flanschdose Typ 2, Stiftkontakte, radial, 17-polig (SSI + Inkrementalsignale)

Zubehor

‘ Befestigungssatz
56 Befestigungssatz 56

Stecker und Kabel (Seite 530)

45156-02000

Stecker S2BG12 mit Kabel 2 m (SSI)

45156-05000

Stecker S2BG12 mit Kabel 5 m (SSI)

45156-10000

Stecker S2BG12 mit Kabel 10 m (SSI)

44274-02000

Stecker S2BG17 mit Kabel 2 m (SSI + SIN/
COS)

44274-05000

Stecker S2BG17 mit Kabel 5 m (SSI + SIN/
COS)

44274-10000

Stecker S2BG17 mit Kabel 10 m (SSI + SIN/
COS)

Taktfrequenz f 80...1000 kHz
Tastverhaltnis von T 40...60 %
Verzdgerungszeit tv 150 ns
Monoflopzeit tm 20 us +T/2
Taktpause tp 26 ys
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Absolute Drehgeber - SSI

Hohlwelle 20 bis 27 mm
Optische Multiturn-Drehgeber 15 Bit ST / 24 Bit MT

ATD4S A 4Y10

Beschreibung der Anschliisse

Anschlussbelegung

uB Betriebsspannung des Drehgebers. ATD 4S A4Y10
GND Masseanschluss des Drehgebers bezogen Stecker Belegung
auf UB. Pin 1 Takt-
Daten+ Positiver, serieller Datenausgang des Pin 2 Takt+
dlf'fere.ntlellen 'Leltungstrelbers. Pin 3 Daten+
Daten- Negatlvgr, serlellfer Datengusgang des Pin 4 Daten-
differentiellen Leitungstreibers. -
Takt+ Positiver SSI-Takteingang. P!n S -
Takt+ bildet mit Takt- eine Stromschleife. Pin 6 -
Ein Strom von ca. 7 mA in Richtung Takt+ Pin7 Reset
Eingang bewirkt eine logische 1 in positiver Pin 8 VIR
Logik. -
. - Pin 9 Prog
Takt- Negativer SSI-Takteingang. -
Takt- bildet mit Takt+ eine Stromschleife. Pin 10 Error
Ein Strom von ca. 7 mA in Richtung Takt- Pin 11 uB
Eingang bewirkt eine logische 0 in positiver  pjn 12 GND
Logik.
Reset Reseteingang zum Nullsetzen des Positi-
onswertes an jeder beliebigen Stelle
innerhalb der Gesamtauflésung. Der @ ofadl
Reseteingang wird durch Auflegen von UB iy
ausgeldst.
VIR Vor-/Rlick-Zahlrichtungseingang.
Unbeschaltet liegt dieser Eingang auf High.
V/ﬁ-H|gh bedeutet steigende Ausgangs- ATD 4S A 4 Y10 mit inkrementalen Ausgangssignalen
daten bei Drehrichtung der Welle im Stecker Belegung
Uhrzeigersinn mit Blick auf die Anbauseite. Pin 1 Takt-
V/R-Low bedeutet steigende Werte bei -
Drehung der Welle gegen den Uhrzeiger- Pin 2 Takt+
sinn mit Blick auf die Anbauseite. Pin 3 Daten+
Prog Eingang nicht beschalten (Funktion nur in Pin 4 Daten-
Verwendung mit dem ATD xS-Program- Pin 5 _
E ger). (Open Kollektor mit Fin 6 ~
rror iagnoseausgang (Open Kollektor mi -
internem 10 kQ PullUp-Widerstand). Der P!n 7 Re_set
Ausgang ist high-aktiv, d. h. wenn kein Pin 8 VIR
Fehlerfall vorliegt, ist der Ausgang nach Pin 9 Prog
GND durchgeschaltet. Pin 10 Error
Pin 11 uB
Pin 12 GND
Pin 13 -

Pin 14 Spur A+

Pin 15 Spur A-

Pin 16 Spur B+

Pin 17 Spur B-

230

www.baumer.com/motion



Absolute Drehgeber - SSI

Hohlwelle 20 bis 827 mm
Optische Multiturn-Drehgeber 15 Bit ST / 24 Bit MT

ATD 4S A4Y10
Schaltpegel
Ssi Schaltung
SSI-Takt Optokoppler
SSI-Daten Linedriver RS485
Steuereingédnge Eingangsschaltung
Eingangspegel High =0,7 UB
Eingangspegel Low <0,3 UB
Eingangswiderstand 10 kQ
Diagnoseausgang Ausgangsschaltung
Ausgangspegel Open Kollektor mit internem
10 kQ PullUp-Widerstand
Inkremental-Ausgédnge  Line Driver kurzschlussfest
Ausgangspegel High 2UB -3V
Ausgangspegel Low <0,5V
Belastung <30 mA
Ausginge Sinus / Cosinus
Ausgangspegel 1 Vss bei Zo =120 Q
Abmessungen
Anbauseite
(Vorschlag)
Befestigungs-
1 Abstands- satz 56 flexible
rolle (Standard) 6.6 Drehmoment-
Zylinder- . stutze
g schraube +— Lage beachten!
= DIN 912 - M4 i 52 (Schlitzung der
SW3 L Hohlwelle und des
min.30 Anzugsmoment =1 NIR) Klemmringes)
max. 2.2 Nm - ©ls 2
AN
™
é ,,,,,,,,, | R — 3
© = [
@ 30
05| |
| |
I |
Flanschdose Typ 2, ‘
Stiftkontakte, radial,
12 - polig
D2SR..
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Absolute Drehgeber - SSI
Hohlwelle bis 620 mm, SIL3-Einstufung

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit MT

G1S2B - SSI

G1S2B mit Hohlwelle

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber Multiturn / 2 x SSI

— Optisches Abtastprinzip

— Auflésung: Singleturn 13 Bit, Multiturn 12 Bit

— Fiir sicherheitsrelavante Anwendungen nach SIL3
— Hohlwelle 220 mm mit Passfedernut

— Redundanz durch zwei getrennte SSI-Signale

— Hohe Sicherheit durch Eigendiagnose

— Zusitzliche inkrementale Ausgangssignale

— SIL-Zulassung: 793480

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 10...30 VDC Gehéause 290 mm

Verpolungsfest Ja Welle 220 mm Hohlwelle
Betriebsstrom ohne Last <60 mA (24 VDC) Schutzart DIN EN 60529 IP 54

Initialisierungszeit (typ.) 1000 ms nach Power on Betriebsdrehzahl <3800 U/min (mechanisch)

Schnittstellen SSI, Inkremental A, B +

<6000 U/min (elektrisch)

invertiert Tréagheitsmoment Rotor 2000 gcm?
Funktion Multiturn Werkstoffe Gehause: Stahl
Schrittzahl je Umdrehung 8192 / 13 Bit Flansch: Stahl
Betriebstemperatur -25...+85 °C

Anzahl der Umdrehungen 4096 / 12 Bit

Inkremental Ausgang 4096 Impulse A90°B

-40...+85 °C (optional)

Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend

Widerstandsféhigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 16-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 200 g, 6 ms

Masse ca. 1600 g

Anschluss Stecker, 16-polig

Ausgangssignale A, B + invertiert

Absolute Genauigkeit +0,025°

Abtastprinzip Optisch

Code Binar

Codeverlauf CW: aufsteigende Werte bei
Drehung im Uhrzeigersinn (Blick
auf den Flansch)

Eingénge 2 x SSI-Takt
(Optokopplereingang)

Ausgangsstufen SSI-Daten: Linedriver RS485
Inkremental: Gegentakt oder
Linedriver RS422

Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2

Stéraussendung DIN EN 61000-6-4

Diagnosefunktionen Eigendiagnose
Stetigkeitspriifung des Codes
Multiturn-Abtastung

Temperaturiiberwachung

Zulassung UL-Zulassung / E63076

232

www.baumer.com/motion



Absolute Drehgeber - SSI
Hohlwelle bis 620 mm, SIL3-Einstufung

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit MT

G1S2B - SSi

Bestellbezeichnung

GisB.| 1| | | |

‘ Ausgangsstufen
01 Inkremental Gegentakt

02 Inkremental Linedriver
RS422

Anschluss
A1 Stecker M23, 17-polig, radial
B1 Stecker M23, 16-polig, radial

Betriebsspannung / Signale
12 10...30 VDC / Binar Code 25 Bit (13+12)
22 10...30 VDC / Binar Code 22 Bit (12+10)

Hohlwelle
1 Hohlwelle 220 mm mit Passfedernut

Dateniibertragung

o,
I=1/f tm

C'ocT\_[_mJ_’m

Zubehor

Stecker und Kabel (Seite 530)

Z 131.001 Kabeldose M23, 16-polig, ohne Kabel
Z131.003 Kabeldose M23, 16-polig, 2 m Kabel
Z 131.005 Kabeldose M23, 16-polig, 5 m Kabel
Z 131.007 Kabeldose M23, 16-polig, 10 m Kabel

Montagezubehor (Seite 543)

Z 119.037 Gummifederelement Lange 18,5 mm zur
Drehmomentabstitzung

Z119.039  Justierwinkel-Set zur Drehmomentabstiitzung

Z119.040  Ansatz-Stiftschraube M5 zur
Drehmomentabstiitzung

Z119.043  Kupplungsfeder fur GX und G1

dataNbitn Yo n—1X://:X bita ) o2 Yo\ S
Anzahl Datenbits n
Bitn... Positionsdaten (MSB)
...Bit4 Positionsdaten (LSB)
Bit 3 Batterieliberwachung
(1 = Unterspannung)
Bit 2 Sammelfehler
(1 = Fehlerzustand)
Bit 1 I:ebensbit, wechselt mit jeder
Ubertragung
Taktfrequenz f 62,5...1500 kHz
Tastverhaltnis von T 40...60 %
Verzdgerungszeit tv 200 ns
Monoflopzeit tm 20...30 ps
Taktpause tp 200 ps
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Absolute Drehgeber - SSI
Hohlwelle bis 620 mm, SIL3-Einstufung

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit MT

G1S2B - SSI

Beschreibung der Anschliisse

Anschlussbelegung

uB Betriebsspannung des Drehgebers. Stecker Belegung (16-pol.) Belegung (17-pol.)
GND Masseanschluss des Drehgebers bezogen Pin 1 Takt- (1) Takt- (1)
auf UB. Pin 2 Takt+ (1) Takt+ (1)
Daten+ Positiver, serieller Datenausgang des Pin 3 Daten+ (1) Daten+ (1)
dif'fere.ntiellen 'Leitungstreibers. Pin 4 Daten- (1) Daten- (1)
Daten- Negativer, serieller Datenausgang des Pin 5
differentiellen Leitungstreibers. ?n - -
Takt+ Positiver SSI-Takteingang. P!n 6 - -
Takt+ bildet mit Takt- eine Stromschleife. Pin 7 Takt- (2) Takt- (2)
Ein Strom von ca. 7 mA in Richtung Takt+ Pin 8 Takt+ (2) Takt+ (2)
El)r;}g?sng bewirkt eine logische 1 in positiver Pin 9 Daten+ (2) Daten+ (2)
Takt- Negativer SSI-Takteingang. P!n 10 Daten- (2) Daten- (2)
Takt- bildet mit Takt+ eine Stromschleife. Pin 11 Spur A Spur A
Ein Strom von ca. 7 mA in Richtung Takt- Pin 12 Spur Ainv. Spur Ainv.
Eingang bewirkt eine logische 0 in positiver Pin 13 Spur B Spur B
Logik. Pin 14 Spur B inv. Spur B inv.
Inkremental- Inkremental-Spuren A 90° B und Pin 15 UB
Ausgange invertierte Signale. In -
Pin 16 GND UB
Pin 17 GND
LED Zustand
Gelb Betriebsbereit, keine Daten
Grin Betriebsbereit, mit Daten
Rot DV
(Anzeige Positionsfehler 2,5 s)
Griin oder gelb blinkend  DV-BAT

(Batterie-Unterspannung)

Rot mit griinen Pulsen

Nach dem Einschalten:
Selbsttest-Fehler,
nicht Betriebsbereit

Fur Verlangerungskabel ab 10 m paarweise
(z.B. Takt+ / Takt-) verdrillte Leitungen verwenden.

Schaltpegel

SSI Schaltung
SSI-Takt Optokoppler
SSI-Daten Linedriver RS485

Steuereingdnge

Eingangsschaltung

Eingangspegel High >0,7 UB
Eingangspegel Low <0,3 UB
Eingangswiderstand 10 kQ

Inkremental-Ausgéange

Ausgangsschaltung
Linedriver RS422

Ausgangspegel High

>2,5V (I = -20 mA)

Ausgangspegel Low

<0,5V (I = 20 mA)

Gegentakt kurzschlussfest

Ausgangspegel High

>UB -3,5 V (I = -20 mA)

Ausgangspegel Low

<0,5V (1 =20 mA)

Belastung High

<20 mA

Belastung Low

<20 mA
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Absolute Drehgeber - SSI
Hohlwelle bis 620 mm, SIL3-Einstufung

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit MT

G1S2B - SSi
Abmessungen
290 oy
- 245 DUO-LED 56 20
320F7 1 6.5
<] - M3 x 6 (2x)
el e
o’ L A
o] ©
]
N o
] i O ,r.g
f:‘ e el ——— N 1
T ® | |
m T‘
1 L ‘ M4 x 8 (3x120°)
r 9 T =
N ‘
I | L
5G9 6.5 34 -0.1 — %
41 X
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle bis 28 mm
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 10 Bit ST / 15 Bit MT

BMSV 30, BMMV 30 SSI - MAGRES

Merkmale

— Mini-Drehgeber Single- oder Multiturn / SSI

— Magnetisches Abtastprinzip

— Auflésung: Singleturn 10 Bit, Multiturn 15 Bit
— Gehduse 230 mm

— Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit

— Nullsetzeingang

BMMV 30 SSI mit Welle

Technische Daten - elektrisch Technische Daten - mechanisch
Betriebsspannung 5VDC 10 % Gehéause 230 mm
10...30 VDC Welle 25 mm
Betriebsstrom ohne Last 100 mA (5 VDC) @6 mm
(typ.) 50 mA (24 VDC) 28 mm
Initialisierungszeit (typ.) 70 ms nach Power on Schutzart DIN EN 60529 IP 65
Initialisierungszeit <70 Betriebsdrehzahl <6000 U/min
Schnittstelle SSI Betriebsdrehmoment typ. 00,0075 Nm
Schrittzahl je Umdrehung 1024 / 10 Bit Zuléssige Wellenbelastung <10 N axial
Absolute Genauigkeit +1° <10 N radial
Abtastprinzip Magnetisch Werkstoffe Gehéuse: Stahll
. Flansch: Aluminium
Code Gray oder Binar -
- - Betriebstemperatur -20...+85 °C
Codeverlauf CW: aufsteigende Werte bei - 5
Drehung im Uhrzeigersinn (Blick ~ Relative Luftfeuchte 95 %
auf den Flansch) Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Eingange SSI-Takt Vibration 30 g, 10-2000 Hz
Nullsetzeingang g": E'\kl g(())(())68-62-27
choc ,6ms
Ausgangsstufen SSI-Daten: Linedriver RS485 Anschl Stecker od gK bel
nschluss ecker oder Kabe
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2
Stéraussendung DIN EN 61000-6-3 BMSV 30
Zulassung UL-Zulassung / E217823 Masse ca. 609
BMSV 30 BMMV 30
Funktion Singleturn Masse ca. 709
BMMV 30
Funktion Multiturn

Anzahl der Umdrehungen 32768 / 15 Bit
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle bis 28 mm
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 10 Bit ST / 15 Bit MT

BMSYV 30, BMMV 30 SSI - MAGRES

Bestellbezeichnung

Singleturn Multiturn
BMSV30s1 | [1000 | | | BMMV30s1 | [1om5] | |
‘ Anschluss ‘ Anschluss
4 Kabel 1 m, axial 4 Kabel 1 m,
5 Kabel 1 m, axial
radial 5 Kabel 1 m,
6 Stecker M9 radial
axial 6 Stecker M9
9 Stecker M9, axial
radial 9 Stecker M9,
radial
Welle
C5 g5 mm, IP 65 Welle
C6 @6 mm, IP 65 C5 @5 mm, IP 65
C8 @8 mm, IP 65 C6 @6 mm, IP 65
C8 @8 mm, IP 65
Aufldsung
10/00 10 Bit Singleturn Auflésung
10/15 10/15 Bit Single-/Multiturn
Betriebsspannung / Signale
05C 5VDC/ SSI Betriebsspannung / Signale
24C 10...30 VDC / SSI 05C 5VDC/SSI
24C 10...30 VDC / SSI
Code
G Gray Code Code
N Binar Code N Binar Code
G Gray Code
Dateniibertragung

Zubehor
T=1/f tm

Stecker und Kabel (Seite 530)
clock /| 10132983  Kabeldose M9, 8-polig gerade
. 10123168 Kabeldose M9, 8-polig gerade, 2 m Kabel
data Bt_ﬂXblt n-1)_7/, Y bit3 Y bit2 {bit1\ ’_/ 10123169  Kabeldose M9, 8-polig gerade, geschirmt,

5 m Kabel
Taktfrequenz f 100...1000 kHz Montagezubehér (Seite 543)
Tastverhaltnis von T 40...60 % 10106004  Spannbriden-Set
Verzégerungszeit tv 200 ns
Monoflopzeit tm 20 us + T/2
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle bis 8 mm
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 10 Bit ST / 15 Bit MT

BMSV 30, BMMV 30 SSI - MAGRES

Beschreibung der Anschliisse

Anschlussbelegung

+Vs Betriebsspannung des Drehgebers. Kabel
oV Masseanschluss des Drehgebers bezogen ~ fUr Anschlusskennziffern -4 und -5
auf +Vs. Aderfarbe  Signale Beschreibung
Data+ Positiver, serieller Datenausgang des braun +Vs Betriebsspannung
differentiellen Leitungstreibers. weiss oV Betriebsspannung
Data- N_egativc_er, seriell_er Daten_ausgang des grau Data+ Datenleitung
differentiellen Leitungstreibers. .
— - rosa Data- Datenleitung
Clock+ Positiver SSI-Takteingang. - Clocks Takileit
Clock+ bildet mit Clock- eine Stromschleife. grun oc a ef ung
Ein Strom von ca. 7 mA in Richtung Clock+  gelb Clock- Taktleitung
Eingang bewirkt eine logische 1 in positiver blau Zero Nullsetzeingang
Logik. rot d.u. nicht benutzen
Clock- Negativer SSI-Takteingang. . . . =
Clock- bildet mit Clock+ eine Stromschleife. Kabelschirm Schirm mit Gehause verbu2r1den
Ein Strom von ca. 7 mA in Richtung Clock- Kabeldaten 8x0,14 mm
Eingang bewirkt eine logische 0 in positiver
Logik. Stecker M9
Zero Nullsetzeingang zum Setzen eines Null- fur Anschlusskennziffern -6 und -9
punktes an jeder beliebigen Stelle. Der Stecker Signale Beschreibung
Nullsetzvorgang wird durch einen Low- Pin 1 oV Betrich
Impuls ausgeldst. Fir max. Storfestigkeit n etriebsspannung
nach dem Nullsetzen an +Vs legen. Pin 2 +Vs Betriebsspannung
Impulsdauer >2 ms. Pin 3 Clock+ Taktleitung
Drehrichtung  Aufsteigende Positionswerte bei Blick auf Pin 4 Clock- Taktleitung
Flanschseite und Drehung der Welle im - + .
Uhrzeigersinn (CW). P!n 5 Data Datenle!tung
Pin 6 Data- Datenleitung
Pin 7 Zero Nullsetzeingang
gelialipsnsl Pin 8 d.u. nicht benutzen

Steuereingdnge

Eingangsschaltung

Eingangspegel Low

<0,4 V (>2 ms)

Eingangspegel High

+Vs oder offen
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle bis 28 mm
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 10 Bit ST / 15 Bit MT

BMSYV 30, BMMV 30 SSI - MAGRES

Abmessungen
BMSV/BMMV 30 SSI Kabel axial BMSV/BMMYV 30 SSI Kabel radial
M3 x5
12 3x120° 12
g & § 2,2 gl & 2 of
&Eles|es Eleg|es 292
o e 2 ol e s 2 8,5
S| s 1 44 N S ® :
8 8 1 44
BMSV/BMMV 30 SSI Geratestecker axial BMSV/BMMYV 30 SSI Geratestecker radial
M3 x5 M3 x5
12 3x120° 12 3x120°
< o S < S S
Sl od| oo ! Slod|oo
o3 %S 2 >3 | o 2.2
S s S 44 N o ® 2
8 8 1 44
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle bis 210 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 13 Bit MT

BMSV 42, BMMV 42 SSI - MAGRES

BMMV 42 SSI mit Welle

Technische Daten - elektrisch

Betriebsspannung

5VDC +10 %
10...30 VDC

Merkmale

— Mini-Drehgeber Single- oder Multiturn / SSI
— Magnetisches Abtastprinzip
— Auflésung: Singleturn 12 Bit, Multiturn 13 Bit

— Gehause 242 mm

— Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit

— Nullsetzeingang

— Welle 210 mm oder g6 mm

Technische Daten - mechanisch

Betriebsstrom ohne Last
(typ.)

100 mA (5 VDC)
50 mA (24 VDC)

Initialisierungszeit (typ.)

170 ms nach Power on

Gehéuse 242 mm

Welle 26 mm
210 mm

Schutzart DIN EN 60529 IP 65

Betriebsdrehzahl <12000 U/min (mechanisch)
Initialisierungszeit <170 <6000 U/min (elektrisch)
Schnittstelle SSI Zulassige Wellenbelastung <10 N axial
Schrittzahl je Umdrehung 4096 / 12 Bit <25 N radial
Absolute Genauigkeit +1° Werkstoffe Gehause: Stahl
— - Flansch: Aluminium
Abtastprinzip Magnetisch -
— Betriebstemperatur -20...+85 °C
Code Gray oder Binar -
- - Relative Luftfeuchte 95 %
Codeverlauf CW: aufsteigende Werte bei - —
Drehung im Uhrzeigersinn (Blick Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
auf den Flansch) Vibration 30 g, 10-2000 Hz
— DIN EN 60068-2-27
Eingange SSI-Takt _ Schock 500 g, 6 ms
Nullsetzeingang
- - Anschluss Stecker oder Kabel
Ausgangsstufen SSI-Daten: Linedriver RS485
Stérfestigkeit DIN EN 61000-6-2 BMSV 42
Stéraussendung DIN EN 61000-6-3 Betriebsdrehmoment typ. 00,0093 Nm
Zulassung UL-Zulassung / E217823 Masse ca. 1209
BMSV 42 BMMV 42
Funktion Singleturn Betriebsdrehmoment typ. 0,026 Nm
Masse ca. 190 g
BMMV 42
Funktion Multiturn

Anzahl der Umdrehungen 8192/ 13 Bit
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle bis 210 mm
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 13 Bit MT

BMSV 42, BMMV 42 SSI - MAGRES

Bestellbezeichnung

Singleturn Multiturn
BMSV42s1] | [12000 | | | BMMV 4281 | [12n13] | |
‘ Anschluss ‘ Anschluss
5 Kabel radial 5 Kabel radial
N Geréatestecker N Geréatestecker
M12, radial M12, radial
Welle Welle
C6 @6 mm, IP 65 C6 @6 mm, IP 65
CO @10 mm, IP 65 CO 210 mm, IP 65
Aufldsung Aufldsung
12/00 12 Bit Singleturn 12/13 12/13 Bit Single-/Multiturn
Betriebsspannung / Signale Betriebsspannung / Signale
05C 5VDC/ SSI 05C 5VDC/SSI
24C 10...30 VDC / SSI 24C 10...30 VDC / SSI
Code Code
N Binar Code N Binar Code
G Gray Code G Gray Code
Dateniibertragung Zubehor

T=1/f tm Stecker und Kabel (Seite 530)

LI_\_I_\_I_JF 10146775  Kabeldose M12, 8-polig gerade
ﬁ/
clock /_\_ 10127844  Kabeldose M12, 8-polig gerade, geschirmt,

; 2 m Kabel
data [b'it_nXbit n-1) 7/, ) bit3 )\ bit2 {bit1\ 7 10129332 Kabeldose M12, 8-polig gerade, geschirmt,
! 5 m Kabel
Taktfrequenz f 100...1000 kHz Montagezubehdr (Seite 543)
Tastverhéltnis von T 40...60 % 10110616 Spannbriden-Set
Verzégerungszeit tv 200 ns
Monoflopzeit tm 20 us +T/2
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle bis 210 mm
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 13 Bit MT

BMSV 42, BMMV 42 SSI| - MAGRES

Beschreibung der Anschliisse Anschlussbelegung
+Vs Betriebsspannung des Drehgebers. Kabel
oV Masseanschluss des Drehgebers bezogen ~ fUr Anschlusskennziffer -5
auf +Vs. Aderfarbe  Signale Beschreibung
Data+ Positiver, serieller Datenausgang des braun +Vs Betriebsspannung
differentiellen Leitungstreibers. weiss oV Betriebsspannung
Data- N_egativc_er, seriell_er Daten_ausgang des grau Data+ Datenleitung
differentiellen Leitungstreibers. .
— - rosa Data- Datenleitung
Clock+ Positiver SSI-Takteingang. - Clocks Takileit
Clock+ bildet mit Clock- eine Stromschleife. grun oc a ef ung
Ein Strom von ca. 7 mAin Richtung Clock+  gelb Clock- Taktleitung
Eingang bewirkt eine logische 1 in positiver  pJauy Zero Nullsetzeingang
Logik. rot d.u. nicht benutzen
Clock- Negativer SSI-Takteingang. . . . =
Clock- bildet mit Clock+ eine Stromschleife. Kabelschirm Schirm mit Gzehause verbunden
Ein Strom von ca. 7 mA in Richtung Clock- ~ Kabeldaten 8 x 0,14 mm
Eingang bewirkt eine logische 0 in positiver
Logik. Stecker M12
Zero Nullsetzeingang zum Setzen eines Null- fir Anschlusskennziffer -N
punktes an jeder beliebigen Stelle. Der Stecker Signale Beschreibung
Nullsetzvorgang wird durch einen L(_)w- _ Pin 1 oV Betriebsspannung
Impuls ausgeldst. Fir max. Storfestigkeit Pin 2 Ry Betrieh
nach dem Nullsetzen an +Vs legen. n S etriebsspannung
Impulsdauer >2 ms. Pin 3 Clock+ Taktleitung
Drehrichtung  Aufsteigende Positionswerte bei Blick auf Pin 4 Clock- Taktleitung
Flanschseite und Drehung der Welle im Pin 5 Data+ Datenleitung
Uhrzeigersinn (CW). Pin 6 Data- Datenleitung
Pin 7 Zero Nullsetzeingang
Schaltpegel Pin 8 d.u. nicht beniitzen
Steuereingédnge Eingangsschaltung
Eingangspegel Low <0,4V (>2 ms)
Eingangspegel High +Vs oder offen
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle bis 210 mm
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 13 Bit MT

BMSV 42, BMMV 42 SSI - MAGRES

Abmessungen

BMSV 42 SSI| Welle 6 mm, Kabel radial BMSV 42 SSI Welle 6 mm, Stecker M12 radial

2 6 h8

3x120° 3x120°
— — H— E — H-
[Te}
' -~ © )
s .C
© [Te}
° ]
2,2 . . 22
1 2 5 28 -0,025 1 2
12 39 12 39 42
42
BMSYV 42 SSI Welle 10 mm, Kabel radial BMSV 42 SSI| Welle 10 mm, Stecker M12 radial
2 12 M3 x 6 12 M3 x 6
° 3x120°
ST o
] — 1 }7 _
(e}
19 2l o \
° ]
S -
22 § 8,5 * 28 9 22
1 s 0,025 1 P
15, 39 15 39
42
BMMYV 42 SSI Welle 6 mm, Kabel radial BMMYV 42 SSI Welle 6 mm, Stecker M12 radial
2 M3 x 6 M3 x 6
© 3x120° 3x120°
[}
— — H— - — H-
©
L © ‘
<
© (e}
° e
2,2 . 22
1 2 8,5 28 -0,025 1 >
12 46 12 46 42
42
BMMYV 42 SSI Welle 10 mm, Kabel radial BMMYV 42 SSI Welle 10 mm, Stecker M12 radial
2 12 M3 x 6 12 M3 x 6
= 3x120°
8y @ % :
P ,4{ A }7, |
©
- g o )
° e
S -
22 0 2,2
1 2 8,5 28 -0,025 1
42

M3 x 6

M3 x 6
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 13 Bit MT

BMSV 58, BMMV 58 SSI - MAGRES

Merkmale

— Drehgeber Single- oder Multiturn / SSI

— Magnetisches Abtastprinzip

— Auflésung: Singleturn 12 Bit, Multiturn 13 Bit
— Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit

— Nullsetzeingang

— Klemmflansch oder Servoflansch

BMSV 58K SSI mit Klemmflansch

Technische Daten - elektrisch Technische Daten - mechanisch
Betriebsspannung 5VDC 10 % Gehéause 258 mm

10..30 VDC Schutzart DIN EN 60529  IP 65
Betriebsstrom ohne Last 100 mA (5 VDC) Betriebsdrehzahl <12000 U/min (mechanisch)
(typ.) 50 mA (24 VDC) <6000 U/min (elektrisch)
Initialisierungszeit (typ.) 170 ms nach Power on Betriebsdrehmoment typ. 0,023 Nm
Initialisierungszeit <170 Werkstoffe Gehause: Aluminium
Schnittstelle SSI Flansch: Aluminium
Schrittzahl je Umdrehung 4096 / 12 Bit Betriebstemperatur -20...+85 °C
Absolute Genauigkeit +1° Relative Luftfeuchte 95 %
Abtastprinzip Magnetisch Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6

Vibration 30 g, 10-2000 Hz

- - DIN EN 60068-2-27
Codeverlauf CW: aufsteigende Werte bei Schock 500 g, 6 ms

Code Gray oder Binar

Drehung im Uhrzeigersinn (Blick

auf den Flansch) Masse ca. 3009
Eingénge SS|-Takt Anschluss Stecker oder Kabel

Nullsetzeingang BMSV 58K, BMMV 58K
Ausgangsstufen SSI-Daten: Linedriver RS485 Welle 210 mm (Klemmﬂansch)
Storfestlgkelt DIN EN 61000-6-2 Flansch Klemmflansch
Stdraussendung DIN EN 61000-6-3 Zulassige Wellenbelastung <40 N axial
Zulassung UL-Zulassung / E217823 <60 N radial
BMSV 58K, BMSV 58S BMSV 58S, BMMV 58S
Funktion Singleturn Welle 26 mm (Servoflansch)
BMMV 58K, BMMV 58S Flansch Servoflansch
Funktion Multiturn Zulassige Wellenbelastung <10 N axigl

<20 N radial

Anzahl der Umdrehungen 8192/ 13 Bit
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 13 Bit MT

BMSYV 58, BMMV 58 SSI - MAGRES

Bestellbezeichnung

Singleturn Klemmflansch

Multiturn Klemmflansch

BMSV 58K1 |

| [ 12/00 | co |

Aufldsung
12/00 12 Bit Singleturn

Anschluss
Kabel radial
Geratestecker
M23, radial
Gerétestecker
M12, radial

Welle
CO 210 mm, IP 65

Betriebsspannung / Signale

05C 5VDC/SSI
24C 10..30 VDC/ SSI

Code
N Binar Code
G Gray Code

Singleturn Servoflansch

BMMV 58K1|

. [1213 ] co |

Aufldsung
12/13 12/13 Bit Single-/Multiturn

Betriebsspannung / Signale

Anschluss
Kabel radial
Geratestecker
M23, radial
Gerétestecker
M12, radial

Welle
CO 210 mm, IP 65

05C 5VDC/ SSI
24C 10..30 VDC/ SSI

Code
N Binar Code
G Gray Code

Multiturn Servoflansch

BMSV 5851

| [ 12/00 | Cé6 |

Aufldsung

Welle
C6 @6 mm, IP 65

Anschluss
Kabel radial
Geratestecker
M23, radial
Geratestecker
M12, radial

12/00 12 Bit Singleturn

Betriebsspannung / Signale

05C 5VDC/SSI
24C 10...30 VDC / SSI

Code
N Binéar Code
G Gray Code

BMMV 5851

| [1213 [ cé |

Welle
C6 @6 mm, IP 65

Aufldsung
12/13 12/13 Bit Single-/Multiturn

Anschluss
Kabel radial
Gerétestecker
M23, radial
Gerétestecker
M12, radial

Betriebsspannung / Signale

05C 5VDC/ SSI
24C 10...30 VDC / SSI

Code
N Binar Code
G Gray Code
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 13 Bit MT

BMSV 58, BMMV 58 SSI - MAGRES

Dateniibertragung

T=1/f

cloc‘k\_/_{_l—_(_l_’u_\_l_\_l_F_/l

tm

data __bitn Ybitn-1\ 7, Y bit3 J(bit2 }bit1 \ ~

tv

Zubehor

Stecker und Kabel (Seite 530)

10116717 Kabeldose M23, 12-polig gerade

10153334 Kabeldose M23, 12-polig gerade, 2 m Kabel

10153335 Kabeldose M23, 12-polig gerade, 5 m Kabel

10146775  Kabeldose M12, 8-polig gerade

10127844 Kabeldose M12, 8-polig gerade, geschirmt,
2 m Kabel

10129332 Kabeldose M12, 8-polig gerade, geschirmt,

5 m Kabel

Taktfrequenz f 100...1000 kHz
Tastverhaltnis von T 40...60 %
Verzégerungszeit tv 200 ns
Monoflopzeit tm 20 us + T/2

Montagezubehor (Seite 543)

Schaltpegel

Steuereingdnge

Eingangsschaltung

10252773

Spannbriden-Set

Eingangspegel Low

<0,4V (>2 ms)

Eingangspegel High

+Vs oder offen
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 13 Bit MT

BMSYV 58, BMMV 58 SSI - MAGRES

Beschreibung der Anschliisse

Anschlussbelegung

+Vs Betriebsspannung des Drehgebers. Kabel / Stecker M23
oV Masseanschluss des Drehgebers bezogen ~fur Anschlusskennziffern -A und -5
auf +Vs. Stecker Aderfarbe Signale Beschreibung
Data+ Positiver, serieller Datenausgang des Pin 1 gelb Clock- Taktleitung
differentiellen Leitungstreibers. Pin 2 griin Clock+ Taktleitung
Data- Negativer, serieller Datenausgang des Pin 3 grau Data+ Datenleitung
differentiellen Leitungstreibers. : -
Pin 4 rosa Data- Datenleitung
Clock+ Positiver SSI-Takteingang. Pin 5 bl Z Nullsetzei
Clock+ bildet mit Clock- eine Stromschleife. !n ad ero uliselzeingang
Ein Strom von ca. 7 mA in Richtung Clock+  Pin 6 - n.c. -
Eingang bewirkt eine logische 1 in positiver Pin 7 - n.c. -
Logik. Pin 8 - n.c. -
Clock- Negativer SSI-Takteingang. Pin 9 rot d nicht bentitzen
Clock- bildet mit Clock+ eine Stromschleife. I U ! utz
Ein Strom von ca. 7 mAin Richtung Clock- ~ Fin 10 - n.c. -
Eingang bewirkt eine logische 0 in positiver ~ Pin 11 braun +Vs Betriebsspannung
Logik. Pin 12 weiss oV Betriebsspannung
Zero Nullzetzeingagg Zt;"? Sb‘?tzens‘ii’:les B‘U”' Kabelschirm Schirm mit Geh&use verbunden
punktes an jeder beliebigen Stelle. Der 2
Nullsetzvorgang wird durch einen Low- Kabeldaten 8x0,14 mm
Impuls ausgeldst. Fur max. Storfestigkeit
nach dem Nullsetzen an +Vs legen.
Impulsdauer >2 ms.
Drehrichtung  Aufsteigende Positionswerte bei Blick auf
Flanschseite und Drehung der Welle im
Uhrzeigersinn (CW).
Stecker M12
fur Anschlusskennziffer -N
Stecker Signale Beschreibung
Pin 1 oV Betriebsspannung
Pin 2 +Vs Betriebsspannung
Pin 3 Clock+ Taktleitung
Pin 4 Clock- Taktleitung
Pin 5 Data+ Datenleitung
Pin 6 Data- Datenleitung
Pin 7 Zero Nullsetzeingang
Pin 8 d.u. nicht benitzen
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 13 Bit MT

BMSV 58, BMMV 58 SSI - MAGRES

Abmessungen

BMSV/BMMYV 58 SSI Klemmflansch, Kabel radial

2 10 f6

BMSV/BMMYV 58 SSI Klemmflansch, M12 radial

15

20 110

33,5

15

@ 10 6

20 10

33,5

M3 x7
3x120°

36 h8

NG

48

58

M3 x 7
3x120°

- x

36 h8

48

58

BMSV/BMMYV 58 SSI Servoflansch, M23 radial

o 6 6

1B

46

M4x6
3x120°
42
50 -8,025
58

BMSV/BMMYV 58 SSI Klemmflansch, M23 radial

15

2 10 f6
9

=

M3 x 7
3x120°

®

BMSV/BMMYV 58 SSI Servoflansch, Kabel radial

2 6 f6

3
41 3
10 39,5

M4 x 6
3x120°

©

\

42

0
50 -0,025

58

BMSV/BMMYV 58 SSI Servoflansch, M12 radial

o 6 f6

3
4 3
10 39,5

M4 x 6

3x120°
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 13 Bit MT

BMSYV 58, BMMV 58 SSI - MAGRES
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optische Singleturn-Drehgeber 14 Bit

GA240, GA241 - SSI

GA240 mit Klemmflansch

Technische Daten - elektrisch

Betriebsspannung

10...30 VDC

Merkmale

— Drehgeber Singleturn / SSI

— Optisches Abtastprinzip

— Auflésung: 14 Bit

— Klemmflansch oder Servoflansch

— Permanente Stetigkeitspriifung des Codeverlaufs

— Extreme Vibration- und

Schockfestigkeit

— Elektronische Nullpunkteinstellung

— Mit zusatzlichen Inkrementalausgangen lieferbar

Technische Daten - mechanisch

Gehéuse

258 mm

Verpolungsfest

Ja

Betriebsstrom ohne Last

<50 mA (24 VDC)

Schutzart DIN EN 60529

IP 54 ohne Wellendichtung
IP 65 mit Wellendichtung

Initialisierungszeit (typ.) 20 ms nach Power on Betriebsdrehzahl 10000 U/min (mechanisch)
- <6000 U/min (elektrisch)
Schnittstellen SSI, Inkremental A 90° B — "
(optional) Tragheitsmoment Rotor 14,5 gcm
Funktion Singleturn Zulassige Wellenbelastung <20 N axigl
- : 5 <40 N radial
Schrittzahl je Umdrehung 16384 / 14 Bit - —
Werkstoffe Gehause: Aluminium
Inkremental Ausgang 2048 Impulse A90°B Flansch: Aluminium
+ invertierte -
— Betriebstemperatur -25...485 °C
Absolute Genauigkeit +0,025° -40...+85 °C (optional)
Abtastprinzip Optisch Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend
Code Gray oder Binar Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Codeverlauf CW/CCW Uber Anschluss Vibration 10 g, 16-2000 Hz
codierbar DIN EN 60068-2-27
Eingénge SSI-Takt B Schock 200 g, 6 ms
Steuersignale V/R und Null Masse ca. 250¢g
Ausgangsstufen SSI-Daten: Linedriver RS485 Anschluss Stecker oder Kabel
Diagnoseausgange Gegentakt
Inkremental: Gegentakt oder GA240 - SSI
Linedriver RS422 Welle 210 mm
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Flansch Klemmflansch
Stéraussendung DIN EN 61000-6-4 Anlaufdrehmoment <0,015 Nm IP 54
Diagnosefunktionen Eigendiagnose <0,03 Nm IP 65
Stetigkeitspriifung des Codes GA241 - SSI
Zulassung UL-Zulassung / E63076 Welle @6 mm
Flansch Servoflansch
Anlaufdrehmoment <0,01 Nm IP 54

<0,015 Nm IP 65
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optische Singleturn-Drehgeber 14 Bit

GA240, GA241 - SSI

Bestellbezeichnung

Klemmflansch

Servoflansch

GA240., | | [ |

Impulse / Inkremental-
Ausgang
05 Ohne Inkremental-Ausgang
14 2048 Impulse / Gegentakt
16 2048 Impulse / RS422

Anschluss

A0 Stecker M23, 12-polig, axial

A1 Stecker M23, 12-polig, radial

A5 Stecker M23, 12-polig, radial,
fur Inkremental-Ausgang 14/16

11 Kabel 1 m, axial

21 Kabel 1 m, radial

Betriebsspannung / Signale

30 10...30 VDC / Gray Code 13 Bit
32 10...30 VDC / Binar Code 13 Bit
90 10...30 VDC / Gray Code 14 Bit
92 10...30 VDC / Binar Code 14 Bit

Flansch / Welle
0 Klemmflansch / 210 mm IP 54
A Klemmflansch / 210 mm IP 65

Dateniibertragung

P,
T=1/f tm

data ﬁlt n Yoit n-1X://:X bit3 b2 Y b1\

— 1

7

GA241.] | | | |

Impulse / Inkremental-
Ausgang
05 Ohne Inkremental-Ausgang
14 2048 Impulse / Gegentakt
16 2048 Impulse / RS422

Anschluss

A0 Stecker M23, 12-polig, axial

A1 Stecker M23, 12-polig, radial

A5 Stecker M23, 12-polig, radial,
fur Inkremental-Ausgang 14/16

11 Kabel 1 m, axial

21 Kabel 1 m, radial

Betriebsspannung / Signale

30 10...30 VDC / Gray Code 13 Bit
32 10...30 VDC / Binar Code 13 Bit
90 10...30 VDC / Gray Code 14 Bit
92 10...30 VDC / Binar Code 14 Bit

Flansch / Welle
1 Servoflansch / 26 mm IP 54
B Servoflansch / 26 mm IP 65

Zubehor
Stecker und Kabel (Seite 530)

Z 130.001 Kabeldose M23, 12-polig, ohne Kabel

Z 130.003 Kabeldose M23, 12-polig, 2 m Kabel

Z 130.005 Kabeldose M23, 12-polig, 5 m Kabel

Z 130.007 Kabeldose M23, 12-polig, 10 m Kabel

Z 182.001 Kabeldose M23, 12-polig, ohne Kabel (Inkr.)
Z182.003 Kabeldose M23, 12-polig, 2 m Kabel (Inkr.)

Montagezubehor fiir GA240 - SSI (Seite 543)

Taktfrequenz f 62,5...1500 kHz
Tastverhaltnis von T 40...60 %
Verzdgerungszeit tv 150 ns
Monoflopzeit tm 25us +T/2
Taktpause tp 30 ps

Z119.006  Befestigungsexzenter einzeln

Z119.013  Adapterplatte fur Klemmflansch zum
Umriisten auf Servoflansch

Z119.017  Befestigungswinkel fur Klemmflansch

Z119.025  Adapterplatte fur Klemmflansch zur Montage

mit Befestigungsexzenter (separat bestellen)

Montagezubehor fiir GA241 - SSI (Seite 543)

Z119.006  Befestigungsexzenter einzeln
Z119.015  Montageglocke fur Servoflansch
Z119.035 Lagerflansch fur Drehgeber mit Servoflansch
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optische Singleturn-Drehgeber 14 Bit

GA240, GA241 - SSI

Beschreibung der Anschliisse

Anschlussbelegung

uB Betriebsspannung des Drehgebers. GA240, GA241
GND Masseanschluss des Drehgebers bezogen Stecker Aderfarben  Belegung
auf UB. Pin 1 braun uB
Daten+ Positiver, serieller Datenausgang des Pin 2 schwarz GND
— c:llffer(:.ntlellen -L(Iellturssttrelbers. - Pin 3 blau Takt+
aten- egativer, serieller Datenausgang des - -
differentiellen Leitungstreibers. P!n 4 bell.ge Daten+
Takt+ Positiver SSI-Takteingang. P!n 5 grun Nullsetzen
Takt+ bildet mit Takt- eine Stromschleife. Pin 6 gelb Daten-
Ein Strom von ca. 7 mA in Richtung Takt+ Pin 7 violett Takt-
El)r;}g?sng bewirkt eine logische 1 in positiver Pin 8 braun/gelb DATAVALID
Takt- Negativer SSI-Takteingang. P!n 9 rosa VIR
Takt- bildet mit Takt+ eine Stromschleife. Pin 10 schwarz/gelb —
Ein Strom von ca. 7 mA in Richtung Takt- Pin11-12 - -
Eingang bewirkt eine logische 0 in positiver
Logik. GA240, GA241 mit Inkremental-Spuren
Nullsetzen NuIIsetzemg_ang zum S(_etzen elnes_NuII- Stecker Aderfarben  Belegung
punktes an jeder beliebigen Stelle inner- Pin 1 b UB
halb der programmierten Geberauflésung. n raun
Der Nullsetzvorgang wird durch ein High- Pin 2 weild GND
Impuls ausgeldst und muss nach der Pin 3 blau Takt+
Drehrichtungsauswahl (V/R) erfolgen. Fur - -
max. Storfestigkeit nach dem Nullsetzen an 4 gran Daten+
an GND legen. Impulsdauer >100 ms. Pin 5 grau Nullsetzen
DATAVALID  Diagnoseausgang. Pin 6 gelb Daten-
Bei Low-Pegel wird ein Fehler angezeigt. Pin 7 rot Takt-
Achtung: Stérimpulse missen durch die Pin 8 rot/blau Spur B inv.
Folgeelektronik filtert den. =
_ olgeelektroni ?usgel e. werden Pin 9 rosa ViR
V/R Vor-/Ruck-Zahlrichtungseingang. 1 - 5
Unbeschaltet liegt dieser Eingang auf High. Pin 10 violett Spur Ainv.
V/R-High bedeutet steigende Ausgangs- Pin 11 schwarz Spur A
daten bei Drehrichtung der Welle im Pin 12 grau/rosa Spur B
Uhrzeigersinn bei Blick auf den Flansch.
V/R-Low bedeutet steigende Werte bei Far Verlangerungskabel ab 10 m
Drehung der Welle gegen den Uhrzeiger- paarweise (z.B. Takt+ / Takt-) ver-
sinn bei Blick auf den Flansch. drillte Leitungen verwenden.
Inkremental- Inkremental-Spuren A 90° B und
Ausgange invertierte Signale.
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optische Singleturn-Drehgeber 14 Bit

GA240, GA241 - SSI

Schaltpegel

SSI Schaltung Steuereingdnge Eingangsschaltung
SSI-Takt Optokoppler Eingangspegel High >0,7 UB

SSI-Daten Linedriver RS485 Eingangspegel Low <0,3UB

Eingangswiderstand 10 kQ

Diagnoseausgédnge oder Ausgangsschaltung
Inkremental-Ausgidnge  Gegentakt kurzschlussfest

Inkremental-Ausgidnge  Linedriver RS422

Ausgangspegel High >UB -3,5V (I =-20 mA) Ausgangspegel High >2,5V (I =-20 mA)
Ausgangspegel Low <0,5V (I=20 mA) Ausgangspegel Low <0,5 V (I = 20 mA)
Belastung High / Low <20 mA Belastung High / Low <20 mA
Abmessungen

GA240 SSI Klemmflansch

48 +0.1 46 10 20 46 10 20
M3x7 (3x120°) 15 15
(e} ©
< <
o o
= =
© x
- . -o 5| B B -0 . o © c'é %
© QI = 1]
] |
/ | i
17 3 3
3 3
48 +0.1 46 10 20 46 10 20
M3x7 (3x120°) 15 15
o o
= =
< o o
7 E E
o P 0| o P o| o
Ive) - - - Q| V| O - - - O ((e XTI N INTp]
™| V| & ™| 8| 8
&)y a \ :
\f/' \ 0 \ )
~ 3 = = 3
3 3
16
13
GA241 SSI Servoflansch GA240, GA241 SSI Steckerabmessungen
42+0.1 4 10
| —
M4x7 (3x120°) 3 9

59

2618

f N

@50h7
252
258

5.5

feo
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Optische Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

GM400, GM401 - SSI

Merkmale

— Drehgeber Multiturn / SSI
— Optisches Abtastprinzip

GM400 mit Klemmflansch

Technische Daten - elektrisch

Betriebsspannung

10...30 VDC

— Auflésung: Singleturn 14 Bit, Multiturn 12 Bit
— Klemmflansch oder Servoflansch

— Elektronische Nullpunkteinstellung

— Zéahlrichtungseingang

— Erlaubt hohe positive, negative Beschleunigungen

— Mit zusatzlichen Inkrementalausgangen lieferbar

Optional

— Ausfiihrung in Edelstahl

Technische Daten - mechanisch

Gehéuse

258 mm

Verpolungsfest

Ja

Betriebsstrom ohne Last

<50 mA (24 VDC)

Schutzart DIN EN 60529

IP 54 ohne Wellendichtung
IP 65 mit Wellendichtung

Initialisierungszeit (typ.)

20 ms nach Power on

Schnittstellen

SSI, Inkremental A 90° B

Betriebsdrehzahl

<10000 U/min (mechanisch)
<6000 U/min (elektrisch)

Anlaufdrehmoment

<0,015 Nm IP 54

(optional)
- ; <0,03 Nm IP 65
Funktion Multiturn - -
- - - Tragheitsmoment Rotor 20 gcm?
Schrittzahl je Umdrehung 16384 / 14 Bit — -
- Zuléssige Wellenbelastung <20 N axial
Anzahl der Umdrehungen 4096 / 12 Bit <40 N radial
Inkremental Ausgang 2048 Impulse A90°B Werkstoffe Gehause: Stahl
+ invertierte Flansch: Aluminium
Absolute Genauigkeit +0,025° Betriebstemperatur -25..+85°C
Abtastprinzip Optisch -40...+85 °C (optional)
Code Gray oder Binar Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend
Codeverlauf CW/CCW Uuber Anschluss Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
codierbar Vibration 10 g, 16-2000 Hz
Eingénge SS|-Takt B DIN EN 60068-2-27
Steuersignale V/R und Null Schock 200 g, 6 ms
Ausgangsstufen SSl-Daten: Linedriver RS485 Masse ca. 4009
Diagnoseausgénge Gegentakt Anschluss Stecker oder Kabel
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 GM400
Stoéraussendung DIN EN 61000-6-4 Welle 210 mm
Diagnosefunktionen Eigendiagnose Flansch Klemmflansch
Stetigkeitspriifung des Codes
Multiturn-Abtastung GM401
Zulassung UL-Zulassung / E63076 Welle @6 mm
Flansch Servoflansch
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optische Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

GM400, GM401 - SSI

Bestellbezeichnung

Klemmflansch

Servoflansch

GM400. |

Impulse / Inkremental-
Ausgang

Ohne Inkremental-Ausgang
2048 Impulse / Gegentakt
2048 Impulse / RS422
2048 Impulse / Sinus 1 Vss

02
04
06
07

Anschluss

Stecker M23, 12-polig, axial
Stecker M23, 12-polig, radial
Stecker M23, 12-polig, axial,

fur Inkremental-Ausgang 04/06/07
Stecker M23, 12-polig, radial,

fur Inkremental-Ausgang 04/06/07
11 Kabel 1 m, axial

21 Kabel 1 m, radial

AO
A1
A2

A3

Betriebsspannung / Signale

10 10...30 VDC / Gray Code 25 Bit

12 10...30 VDC / Binar Code 25 Bit

20 10...30 VDC / Gray Code 24 Bit

30 10...30 VDC / Gray Code 25 Bit + Parity
40 10...30 VDC / Gray Code 24 Bit + DV
90 10...30 VDC / Gray Code 26 Bit

92 10...30 VDC / Binér Code 26 Bit

Flansch / Welle
0 Klemmflansch/ @10 mm IP 54
A Klemmflansch / 210 mm IP 65

GM401. |

10
12
20
30
40
90
92

AO
A1
A2

A3

11
21

Betriebsspannung / Signale

Impulse / Inkremental-
Ausgang

Ohne Inkremental-Ausgang
2048 Impulse / Gegentakt
2048 Impulse / RS422
2048 Impulse / Sinus 1 Vss

02
04
06
07

Anschluss

Stecker M23, 12-polig, axial
Stecker M23, 12-polig, radial
Stecker M23, 12-polig, axial,

fur Inkremental-Ausgang 04/06/07
Stecker M23, 12-polig, radial,

fur Inkremental-Ausgang 04/06/07
Kabel 1 m, axial

Kabel 1 m, radial

10...
10...
10...
10...
10...
10...
10...

30 VDC / Gray Code 25 Bit

30 VDC / Binar Code 25 Bit

30 VDC / Gray Code 24 Bit

30 VDC / Gray Code 25 Bit + Parity
30 VDC / Gray Code 24 Bit + DV
30 VDC / Gray Code 26 Bit

30 VDC / Binar Code 26 Bit

Flansch / Welle

1 Servoflansch / 26 mm IP 54
B Servoflansch / 26 mm IP 65
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Optische Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

GM400, GM401 - SSI

Zubehor
Stecker und Kabel (Seite 530)

Z 130.001 Kabeldose M23, 12-polig, ohne Kabel

Z 130.003 Kabeldose M23, 12-polig, 2 m Kabel

Z 182.001 Kabeldose M23, 12-polig, ohne Kabel (Inkr.)
Z182.003 Kabeldose M23, 12-polig, 2 m Kabel (Inkr.)

Montagezubehor fiir GM400 (Seite 543)

Schaltpegel

SSI Schaltung
SSI-Takt Optokoppler
SSI-Daten Linedriver RS485

Steuereingdnge

Eingangsschaltung

Eingangspegel High

>0,7 UB

Eingangspegel Low

<0,3 UB

Eingangswiderstand

10 kQ

Z119.006  Befestigungsexzenter einzeln

Z119.013  Adapterplatte fur Klemmflansch zum
Umristen auf Servoflansch

Z119.017  Befestigungswinkel fir Klemmflansch

Montagezubehor fiir GM401 (Seite 543)

Diagnoseausgédnge oder
Inkremental-Ausgédnge

Ausgangsschaltung
Gegentakt kurzschlussfest

Ausgangspegel High

>UB -3,5 V (I = -20 mA)

Ausgangspegel Low

<0,5V (=20 mA)

Belastung High

<20 mA

Z119.006  Befestigungsexzenter einzeln
Z119.015  Montageglocke fur Servoflansch
Z119.035 Lagerflansch fur Drehgeber mit Servoflansch
Dateniibertragung
tp,
T=1/f tm

data | bit n fbit n-1 { bit3 { bit2 { bit 1\

——

Belastung Low

<20 mA

Inkremental-Ausgdnge

Linedriver RS422

Ausgangspegel High

>2,5V (I = -20 mA)

Ausgangspegel Low

<0,5V (I = 20 mA)

Belastung High

<20 mA

Belastung Low

<20 mA

Ausginge Sinus / Cosinus
Ausgangspegel 1Vss 10 %
Belastung <10 mA

Taktfrequenz f 62,5...1500 kHz
Tastverhaltnis von T 40...60 %
Verzégerungszeit tv 150 ns
Monoflopzeit tm 25 us + T/2
Taktpause tp 30 us
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optische Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

GM400, GM401 - SSI

Beschreibung der Anschliisse Anschlussbelegung

uB Betriebsspannung des Drehgebers. GM400, GM401

GND Masseanschluss des Drehgebers bezogen Stecker Aderfarben  Belegung
auf UB. Pin 1 braun uB

Daten+ Positiver, serieller Datenausgang des Pin 2 schwarz GND

— c:liffer?ntiellen .I_Tlitur;;s:reibers. - Pin 3 blau Takt+

aten- egativer, serieller Datenausgang des . .

differentiellen Leitungstreibers. an 4 be.'.ge Daten+

Takt+ Positiver SSI-Takteingang. an 5 grun Nullsetzen
Takt+ bildet mit Takt- eine Stromschleife. Pin 6 gelb Daten-
Ein Strom von ca. 7 mA in Richtung Takt+ Pin7 violett Takt-
E(l)rg?sng bewirkt eine logische 1 in positiver Pin 8 braun/gelb DATAVALID

Takt- Negativer SSI-Takteingang. P?n 9 rosa V/R—
Takt- bildet mit Takt+ eine Stromschleife. Pin 10 schwarz/gelb  DATAVALID MT
Ein Strom von ca. 7 mA in Richtung Takt- Pin 11 - -
Eingang bewirkt eine logische 0 in positiver Pin 12 _ _
Logik.

Nullsetzen Nullsetzeingang zum S(_etzen eines_NuII- GM400, GM401 mit Inkremental-Spuren
punktes an jeder beliebigen Stelle inner- Steck Aderfarb Bel
halb der programmierten Geberauflésung. tecker ertarben elegung
Der Nullsetzvorgang wird durch ein High- Pin 1 braun uB
Impuls ausgel6st und muss nach der Pin 2 weild GND
Drehrichtungsauswahl (V/R) erfolgen. Fir .
max. Storfestigkeit nach dem Nullsetzen P!n 3 bl?u Takts
an GND legen. Impulsdauer >100 ms. Pin 4 grun Daten+

DATAVALID  Diagnoseausgang. Pin 5 grau Nullsetzen
Bei Low-Pegel wird ein Fehler angezeigt. Pin 6 gelb Daten-
Achtung: Stérimpulse missen durch die Pin 7 rot Takt-
Folgeelektronik filtert den.

- ?geee rontk ausgetien werden Pin 8 rot/blau Spur B inv.

DATAVALID MT Diagnoseausgang. Pi VR
Uberwachung der Multiturn Sensorversor- in 9 rosa /
gungs-Einheit. Bei Unterschreiten eines Pin 10 violett Spur Ainv.
festgesetzten Spannungspegels wird der Pin 11 schwarz Spur A
DV MT-Ausgang auf Low gesetzt. Pin 12 graufrosa SpurB

VIR Vor-/Rick-Zahlrichtungseingang.
Unbeschaltet liegt dieser Eingang auf High.
V/R-High bedeutet steigende Ausgangs-
daten bei Drehrichtung der Welle im
Uhrzeigersinn bei Blick auf den Flansch.
V/R-Low bedeutet steigende Werte bei
Drehung der Welle gegen den Uhrzeiger-
sinn bei Blick auf den Flansch.

Fur Verlangerungskabel ab 10 m
paarweise (z.B. Takt+ / Takt-) ver-
drillte Leitungen verwenden.

Inkremental- Inkremental-Spuren A 90° B und
Ausgange invertierte Signale.
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optische Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

GM400, GM401 - SSI

Abmessungen

46

10,20

15

210h6

2368

253
258

46

10,20

15
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N

236f8
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258

16

GM400, GM401 Steckerabmessungen

GM400 Klemmflansch
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optische Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

GM400, GM401 - SSI
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Optische Multiturn-Drehgeber 18 Bit ST / 16 Bit MT

GBM2W - SSi

GBM2W mit Klemmflansch

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber Multiturn / SSI

— Optisches Abtastprinzip

— Auflésung: Singleturn 18 Bit, Multiturn 16 Bit

— Klemmflansch oder Servoflansch

— Elektronische Nullpunkteinstellung

— Zahlrichtungseingang

— Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit

— Erlaubt hohe positive, negative Beschleunigungen
— Mit zusatzlichen Inkrementalausgangen lieferbar

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 10...30 VDC Gehéause 258 mm

Verpolungsfest Ja Welle 210 mm (Klemmflansch)

Betriebsstrom ohne Last <50 mA (24 VDC) @6 mm (Servoflansch)

Initialisierungszeit (typ.) 20 ms nach Power on Flansch Klemmflansch oder
Servoflansch

Schnittstellen SSI, Inkremental A 90° B -
(optional) Schutzart DIN EN 60529 IP 54 ohne Wellendichtung
- - IP 65 mit Wellendichtung
Funktion Multiturn - - -

- - - Betriebsdrehzahl <10000 U/min (mechanisch)
Schrittzahl je Umdrehung 262144 / 18 Bit <6000 U/min (elektrisch)
Anzahl der Umdrehungen 65536 / 16 Bit Anlaufdrehmoment <0.015 Nm IP 54
Inkremental Ausgang 2048 Impulse A90°B <0,03 Nm IP 65

+ invertierte Tragheitsmoment Rotor 20 gcm?
Absolute Genauigkeit £0,01° Zulassige Wellenbelastung <20 N axial
Abtastprinzip Optisch <40 N radial
Code Gray oder Binar Werkstoffe Gehause: Stahl
Codeverlauf CW/CCW iber Anschluss Flansch: Aluminium
codierbar Betriebstemperatur -25...485 °C
Eingénge SSI-Takt B -40...+85 °C (optlonal)
Steuersignale V/R und Null Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend
Ausgangsstufen SSI-Daten: Linedriver RS485 Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Diagnoseausgénge Gegentakt Vibration 10 g, 16-2000 Hz
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 DIN EN 60068-2-27
- Schock 200 g, 6 ms
Stoéraussendung DIN EN 61000-6-4
- - - - Masse ca. 400 g
Diagnosefunktionen Eigendiagnose
Anschluss Stecker oder Kabel

Stetigkeitspriifung des Codes
Multiturn-Abtastung

Zulassung UL-Zulassung / E63076
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Optische Multiturn-Drehgeber 18 Bit ST / 16 Bit MT

GBM2W - SSi

Bestellbezeichnung

GBmM2w. | |

A0
A1
A2

A3

11
21

Impulse / Inkremental-
Ausgang
02 Ohne Inkremental-Ausgang
04 2048 Impulse / Gegentakt
06 2048 Impulse / RS422
07 2048 Impulse / Sinus 1 Vss

Anschluss

Stecker M23, 12-polig, axial
Stecker M23, 12-polig, radial
Stecker M23, 12-polig, axial,
fur Inkremental-Ausgang
04/06/07

Stecker M23, 12-polig, radial,
fur Inkremental-Ausgang
04/06/07

Kabel 1 m, axial

Kabel 1 m, radial

Betriebsspannung / Signale

10 10...30 VDC / Gray Code 34 Bit
12 10...30 VDC / Bin&r Code 34 Bit

Flansch / Welle

0 Klemmflansch /210 mm IP 54
A Klemmflansch / 210 mm IP 65

Dateniibertragung

T=1/f

-,

tm

7

dat e _
aat_v—ﬁltn Yoit 01/, oit3 {bit2 Y(bit 1\

Zubehor
Stecker und Kabel (Seite 530)

Z 130.001 Kabeldose M23, 12-polig, ohne Kabel

Z 130.003 Kabeldose M23, 12-polig, 2 m Kabel

Z 182.001 Kabeldose M23, 12-polig, ohne Kabel (Inkr.)
Z182.003 Kabeldose M23, 12-polig, 2 m Kabel (Inkr.)

Montagezubehor (Seite 543)

Z119.006  Befestigungsexzenter einzeln

Z119.013  Adapterplatte fur Klemmflansch zum
Umristen auf Servoflansch

Z119.017  Befestigungswinkel fir Klemmflansch

Schaltpegel

Ssi Schaltung

SSI-Takt Optokoppler

SSI-Daten Linedriver RS485

Steuereingange

Eingangsschaltung

Eingangspegel High

>0,7 UB

Eingangspegel Low

<0,3UB

Eingangswiderstand

10 kQ

Diagnoseausgidnge oder Ausgangsschaltung

Inkremental-Ausgédnge

Gegentakt kurzschlussfest

Ausgangspegel High

>UB -3,5 V (I = -20 mA)

Ausgangspegel Low

<0,5V (I = 20 mA)

Belastung High

<20 mA

Belastung Low

<20 mA

Inkremental-Ausgénge

Linedriver RS422

Ausgangspegel High

>2,5V (I = -20 mA)

Ausgangspegel Low

<0,5V (I =20 mA)

Belastung High

<20 mA

Belastung Low

<20 mA

Taktfrequenz f 62,5...1500 kHz
Tastverhaltnis von T 40...60 %
Verzdgerungszeit tv 150 ns
Monoflopzeit tm 25us +T/2
Taktpause tp 30 us

Ausginge Sinus / Cosinus
Ausgangspegel 1Vss +10 %
Belastung <10 mA
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optische Multiturn-Drehgeber 18 Bit ST / 16 Bit MT

GBM2W - SSI

Beschreibung der Anschliisse

Anschlussbelegung

uB Betriebsspannung des Drehgebers. GBM2w

GND Masseanschluss des Drehgebers bezogen Stecker Aderfarben  Belegung
auf UB. Pin 1 braun uB

Daten+ Positiver, serieller Datenausgang des Pin 2 schwarz GND

— c:liffer(:.ntiellen -L(Ieliturssttreibers. - Pin 3 blau Takt+

aten- egativer, serieller Datenausgang des - -

differentiellen Leitungstreibers. P!n 4 bell.ge Daten+

Takt+ Positiver SSI-Takteingang. P!n 5 grun Nullsetzen
Takt+ bildet mit Takt- eine Stromschleife. Pin 6 gelb Daten-
Ein Strom von ca. 7 mA in Richtung Takt+ Pin 7 violett Takt-
Eingang bewirkt eine logische 1 in positiver Pin 8 braun/gelb DATAVALID
Logik. - —

Takt- Negativer SSI-Takteingang. P!n 9 rosa V/R—
Takt- bildet mit Takt+ eine Stromschleife. Pin 10 schwarz/gelb  DATAVALID MT
Ein Strom von ca. 7 mA in Richtung Takt- Pin 11 - -
Eingang bewirkt eine logische 0 in positiver Pin 12 _ _
Logik.

Nullsetzen Nullsetzeingang zum Setzen eines Null- GBM2W mit Inkremental-Spuren
punktes an jeder beliebigen Stelle inner- Steck Aderfarb Bel
halb der programmierten Geberauflésung. tecker ertarben elegung
Der Nullsetzvorgang wird durch ein High- Pin 1 braun uB
Impuls ausgeldst und muss nach der Pin 2 weil GND
Drehrichtungsauswahl (V/R) erfolgen. Fur -
max. Storfestigkeit nach dem Nullsetzen an 3 bl?u Takt
an GND legen. Impulsdauer >100 ms. Pin 4 grun Daten+

DATAVALID Diagnoseausgang. Pin 5 grau Nullsetzen
Bei Low-Pegel wird ein Fehler angezeigt. Pin 6 gelb Daten-
Achtung: Stérimpulse missen durch die Pin 7 rot Takt-
Folgeelektronik ausgefiltert werden. - 5

_ Pin 8 rot/blau Spur B inv.

DATAVALID MT Diagnoseausgang. pi ViR
Uberwachung der Multiturn Sensorversor- in 9 rosa /
gungs-Einheit. Bei Unterschreiten eines Pin 10 violett Spur Ainv.
festgesetzten Spannungspegels wird der Pin 11 schwarz Spur A

_ DV MT-Ausgang auf Low gesetzt. Pin 12 graufrosa SpurB

V/R Vor-/Ruck-Zahlrichtungseingang.

Unbeschaltet liegt dieser Eingang auf High. Fi .
= . Ur Verlangerungskabel ab 10 m

V/R-High bedeutet steigende Ausgangs- paarweise%z B 'gl;'akt+/Takt-) ver-
daten bei Drehrichtung der Welle im i o
Uhrzeigersinn bei Blick auf den Flansch. drillte Leitungen verwenden.
V/R-Low bedeutet steigende Werte bei
Drehung der Welle gegen den Uhrzeiger-
sinn bei Blick auf den Flansch.

Inkremental- Inkremental-Spuren A 90° B und

Ausgange invertierte Signale.
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optische Multiturn-Drehgeber 18 Bit ST / 16 Bit MT

GBM2W - SSI
Abmessungen
GBM2W Klemmflansch
48+0.1 46 10, 20 46 10, 20
M3x7 (3x120°) 15 15
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle mit Servoflansch

Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST - 12 Bit / 16 Bit MT

AMG 71

AMG 71

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber Multiturn / SSI

— Optisches Abtastprinzip

— Auflésung: Singleturn 13 Bit, Multiturn 12 Bit / 16 Bit
— Multiturn: Zahlverfahren ohne Getriebe und Batterie
— Mit zusatzlichen Inkrementalsignalen (sin 1 Vss)

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 7..30 VDC Gehéause 260 mm

Betriebsstrom ohne Last <100 mA Welle 26 mm

Initialisierungszeit <200 ms nach Power on Flansch Servoflansch

Schnittstelle SSI Schutzart DIN EN 60529 IP 66

Funktion Multiturn Betriebsdrehzahl <5000 U/min (mechanisch)

Schrittzahl je Umdrehung 8192/ 13 Bit

Betriebsdrehmoment typ.

2 Ncm

Anzahl der Umdrehungen 4096 / 12 Bit, 65536 / 16 Bit Tragheitsmoment Rotor 25 gcm?
Zusétzliche Sinus 1 Vss Zulassige Wellenbelastung <30 N axial
Ausgangssignale <80 N radial
Abtastprinzip Optisch Werkstoffe Gehéause: Aluminiumlegierung
Code Gray oder Binar Welle: Edelstahl
Codeverlauf CW werkseitig, programmierbar ~ Betriebstemperatur -20..+85°C
Eingange SSI-Takt Widerstandsfahigkeit D_IN E_N 60068-2-6
- . Vibration 10 g, 10-2000 Hz

Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 DIN EN 60068-2-27
Stéraussendung DIN EN 61000-6-4 Schock 100 g, 6 ms
Diagnosefunktionen LED-Ausfall Masse ca. 350 g

Eigendiagnose Anschluss Klemmenkasten

Stetigkeitspriifung des Codes

Zulassung

UL-Zulassung / E256710
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle mit Servoflansch
Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST - 12 Bit / 16 Bit MT

AMG 71

Bestellbezeichnung Zubehor

AMGT71| S | | [ ] | Zubehér auf Anfrage.

Zusétzliche Inkremental-
Signale

Z0 Ohne

S2048 Sin/cos (2048 Impulse)

Absolutteil

13 13 Bit Singleturn

25 13 Bit Singleturn + 12 Bit Multiturn
29 13 Bit Singleturn + 16 Bit Multiturn

Schnittstelle/Schnittstellen
S SsSi

Dateniibertragung

nT

>

Clock —
L

Data
N X2 X 3 )27 X 28 X 29)

MSB LSB

—
1

1.25..10us
0.63 ... 5us

0.4 us

12 ...30 us

N

| - |~
IA
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle mit Servoflansch
Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST - 12 Bit / 16 Bit MT

AMG 71

Beschreibung der Anschliisse Anschlussbelegung

uB Betriebsspannung des Drehgebers. Ansicht A - Anschlussklemmen in der Klemmenhaube
GND Masseanschluss des Drehgebers

A Cosinus

A Cosinus inv. @@@@@@@@@@
B Sinus e e e e et B e e e e e e f e e e
B Sinus inv.

C Clock +B L A A B B C C D D
9 Clock

D Data

D Data
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Absolute Drehgeber - SSI

Welle mit Servoflansch
Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST - 12 Bit / 16 Bit MT

AMG 71
Abmessungen
©  all\
o 4+ 4 4+ H — 1 -4 1
s g¢
I .
10 | ] 5
4 1
3 | I
35 N
74 258
260
Drehrichtung positiv HMO07M28048
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Endwelle 212 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT, CANopen

BMSH 42, BMMH 42 CANopen - MAGRES

BMMH 42 CANopen mit Endwelle

Technische Daten - elektrisch

Betriebsspannung

10...30 VDC

Merkmale

— Mini-Drehgeber Single- oder Multiturn / CANopen

— Magnetisches Abtastprinzip
— Auflésung: Singleturn 12 Bit, Multiturn 18 Bit

— Gehduse 942 mm
— Integrierter Feldbus

— Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit

— Auflésung und Nullpunkt parametrierbar

Technische Daten - mechanisch

Gehéuse

242 mm

Betriebsstrom ohne Last
(typ.)

100 mA (24 VDC)

Welle

212 mm Endwelle

Initialisierungszeit (typ.)

170 ms nach Power on

Schutzart DIN EN 60529

IP 42
IP 65

Initialisierungszeit

<170

Schnittstelle

CANopen

Betriebsdrehzahl

<12000 U/min (mechanisch)
<6000 U/min (elektrisch)

Profilkonformitat

CANopen CIA DSP 301 4.01,

Betriebsdrehmoment typ.

0,0093 Nm

DSP 305 V1.0, DSP 406 V3.0 Werkstoffe Gehéause: Stahl
Schrittzahl je Umdrehung 4096 / 12 Bit Flansch: Aluminium
Absolute Genauigkeit +1° Betriebstemperatur -20...+85 °C
Abtastprinzip Magnetisch Relative Luftfeuchte 95 %
Code Binar Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6

— - Vibration 30 g, 10-2000 Hz

Codeverlauf CW werkseitig, programmierbar DIN EN 60068-2-27
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Schock 500 g, 6 ms
Stéraussendung DIN EN 61000-6-3 Masse ca. 190 g
Programmierbare Betriebsarten Anschluss Stecker oder Kabel
Parameter Gesamtaufldsung

Skalierung

Drehzahliberwachung

Diagnosefunktionen

Positions- und Parameterfehler
Multiturn-Abtastung

Zulassung UL-Zulassung / E217823
BMSH 42

Funktion Singleturn

BMMH 42

Funktion Multiturn

Anzahl der Umdrehungen 262144 /18 Bit
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Endwelle 212 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT, CANopen

BMSH 42, BMMH 42 CANopen - MAGRES

Bestellbezeichnung

Singleturn Multiturn
BMSH 42S1N|24B| 12/00 | | | BMMH 42S1N[24B| 12118 | | |
‘ Anschluss ‘ Anschluss
5 Kabel radial 5 Kabel radial
N Stecker M12, radial N Stecker M12, radial
Welle Welle
B2 Endwelle 212 mm, IP 42, B2 Endwelle 212 mm, IP 42,
mit Klemmring mit Klemmring
P2 Endwelle 212 mm, IP 65, P2 Endwelle 212 mm, IP 65,
mit Klemmring mit Klemmring
Aufldsung Aufldsung
12/00 12 Bit Singleturn 12/18 12/18 Bit Single-/Multiturn
Betriebsspannung / Signale Betriebsspannung / Signale
24B 10...30 VDC / CANopen 24B 10...30 VDC / CANopen
Zubehor

Stecker und Kabel (Seite 530)

10153968  Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade

10144720  Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade,
geschirmt, 2 m

10137485  Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade,
geschirmt, 5 m

10153969  Kabelstecker M12, 5-polig gerade

10153972  T-Verteiler M12 CAN (1 male / 2 female)

10153974  Abschlusswiderstand CAN

10158249 Kabel mit Stecker/Dose M12, CAN,
abgewinkelt, A-codiert, 2 m

10156842 Kabel mit Stecker/Dose M12, CAN,
abgewinkelt, A-codiert, 5 m

10159388 Kabel mit Stecker/Dose M12, CAN, geschirmt,
gerade, A-codiert, 0,3 m (Stichleitung)

10161398 Kabel mit Stecker/Dose M12, CAN, geschirmt,
gerade, A-codiert, 2 m

10161399 Kabel mit Stecker/Dose M12, CAN, geschirmt,
gerade, A-codiert, 5 m

Montagezubehor (Seite 543)
10138610  Federplatten-Set fir BMSH, BMMH 42
10110616 Spannbriden-Set

Programmierzubehor (Seite 560)

10147362  CD-ROM mit GSD-/EDS-/XML-Dateien und
Handblchern
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Endwelle 212 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT, CANopen

BMSH 42, BMMH 42 CANopen - MAGRES

Beschreibung der Anschliisse

Anschlussbelegung

+Vs Betriebsspannung des Drehgebers. Kabel
oV Masseanschluss des Drehgebers bezogen  fUr Anschlusskennziffer -5
auf +Vs. Aderfarbe  Signale Beschreibung
CAN_L CAN-Bus Signal (dominant Low). braun +Vs Betriebsspannung
CAN_H CAN-Bus Signal (dominant High). weiss oV Betriebsspannung
CAN_GND GND-Bezug fiir CAN-Schnittstelle. grin CAN_H Bus (dominant High)
gelb CAN_L Bus (dominant Low)
CANopen Merkmale grau CAN_GND CAN Ground
Bus-Protokoll CANopen rosa n.c. — -
Geriteprofi CANopen - CiA DSP 406, V 3.0 blau d.u. nicht bendtzen
(Device Class 2, CAN 2.0B) rot d.u. nicht benitzen
Betriebsarten - Event-triggered / Time-triggered Kabelschirm Schirm mit Geh&use verbunden
- Remotely-requested Kabeldaten 8 x 0,14 mm?
- Sync (cyclic) / Sync (acyclic)
Presetwert I\D/Iit giessm Pa}rameter kar_1_n der:t Stecker M12
rengeber aut einen gewunschien flr Anschlusskennziffer -N
Positionswert gesetzt werden, der einer - -
definierten Achsposition des Systems Stecker Signale Beschreibung
entspricht. Der Offsetwert zwischen Pin 1 n.c. -
Seltl)e""\ll(;‘”i?ud”kt Ugd hmect?anischem Pin 2 +Vs Betriebsspannung
q ;‘S;’;’;h o enaeRer Pin 3 CAN_GND CAN Ground /0 V
Drehrichtung Mit diesen Parameter kann die Pin 4 CAN_H Bus (dominant High)
Drehrichtung, in der der Positionswert Pin 5 CAN_L Bus (dominant Low)
steigen oder fallen soll, parametriert
werden. Grundeinstellung: Aufsteigende 2
Positionswerte bei Blick auf
Flanschseite und Drehung der Welle im 3 1
Uhrzeigersinn (CW).
Skalierung Parametrierung der Schritte pro Umdre- i,
hung und der Gesamtauflésung.
Diagnose Folgende Fehlermeldungen unterstiitzt
der Drehgeber:
- Positions- und Parameterfehler
- Uberwachung der Lithium-Zellenspan-
nung (Multiturn-Bereich)
Knoten- Heartbeat oder Nodeguarding
Uberwachung

Defaulteinstellung 50 kbit/s, Knotennummer 1
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Endwelle 212 mm
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT, CANopen

BMSH 42, BMMH 42 CANopen - MAGRES

Abmessungen
BMSH/BMMH 42 CANopen Kabel radial BMSH/BMMH 42 CANopen Geréatestecker radial
M3 x 6
2 2,2 3x120° 12 H7 x15 2_, 22 M3x 6 12 H7 x15
3x120°
1 1
SN il
N L . . NI I
a o \ /)
3/ |
9 i
6 8.5 33 6 10 33
' : 0
M 38 -0,025
47 42 47 42
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Endwelle 212 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT, CANopen

BMSH 58, BMMH 58 CANopen - MAGRES

BMMH 58 CANopen mit Endwelle

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber Single- oder Multiturn / CANopen

— Magnetisches Abtastprinzip
— Auflésung: Singleturn 12 Bit, Multiturn 18 Bit

— Integrierter Feldbus

— Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit

— Auflésung und Nullpunkt parametrierbar

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 10...30 VDC Gehéause 258 mm

Betriebsstrom ohne Last 100 mA (24 VDC) Welle 212 mm Endwelle

(typ.) Schutzart DIN EN 60529  IP 65

Initialisierungszeit (typ.) 170 ms nach Power on Betriebsdrehzahl <12000 U/min (mechanisch)

Initialisierungszeit

<170

<6000 U/min (elektrisch)

Schnittstelle

CANopen

Betriebsdrehmoment typ.

0,0093 Nm

Profilkonformitat CANopen CIADSP 301 4.01, Werkstoffe Gehéause: Aluminium

DSP 305 V1.0, DSP 406 V3.0 Flansch: Aluminium
Schrittzahl je Umdrehung 4096 / 12 Bit Betriebstemperatur -20...485 °C
Absolute Genauigkeit +1° Relative Luftfeuchte 95 %
Abtastprinzip Magnetisch Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Code Binar Vibration 30 g, 10-2000 Hz

" - DIN EN 60068-2-27

Codeverlauf CW werkseitig, programmierbar Schock 500 g, 6 ms
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Masse ca. 300 g
Stéraussendung DIN EN 61000-6-3 Anschluss Stecker oder Kabel

Programmierbare
Parameter

Betriebsarten
Gesamtauflésung
Skalierung
Drehzahliberwachung

Diagnosefunktionen

Positions- und Parameterfehler
Multiturn-Abtastung

Zulassung UL-Zulassung / E217823
BMSH 58

Funktion Singleturn

BMMH 58

Funktion Multiturn

Anzahl der Umdrehungen 262144 /18 Bit
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Endwelle 212 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT, CANopen

BMSH 58, BMMH 58 CANopen - MAGRES

Bestellbezeichnung

Singleturn

Multiturn

BMSH 58S1N|24B| 12/00 | | |

‘ Anschluss
5 Kabel radial

M 2 x Stecker M12,
radial

N Stecker M12, radial

F Stecker D-SUB,
radial

Welle

B2 Endwelle 212 mm, IP 42,
mit Klemmring

P2 Endwelle 12 mm, IP 65,

mit Klemmring

Auflésung
12/00 12 Bit Singleturn

Betriebsspannung / Signale
24B 10...30 VDC / CANopen

BMMH 58S1N|24B| 12118 | | |

‘ Anschluss
5 Kabel radial

M 2 x Stecker M12,
radial

N Stecker M12, radial

F Stecker D-SUB,
radial

Welle

B2 Endwelle 212 mm, IP 42,
mit Klemmring

P2 Endwelle 12 mm, IP 65,

mit Klemmring

Auflésung
12/18 12/18 Bit Single-/Multiturn

Betriebsspannung / Signale
24B 10...30 VDC / CANopen

Zubehor
Stecker und Kabel (Seite 530)

10145023  Kabeldose D-SUB abgewinkelt

Montagezubehor (Seite 543)

10136635  Federplatten-Set fir Drehgeber mit 58 mm

10110616  Spannbriden-Set

10107540 Drehmomentstift

10109520 Drehmomentfeder

Programmierzubehér (Seite 560)

10147362  CD-ROM mit GSD-/EDS-/XML-Dateien und
Handblchern
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Endwelle 212 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT, CANopen

BMSH 58, BMMH 58 CANopen - MAGRES

Beschreibung der Anschliisse

Anschlussbelegung

+Vs Betriebsspannung des Drehgebers. Kabel / Stecker D-Sub
oV Masseanschluss des Drehgebers bezogen  fur Anschlusskennziffer -F und -5
auf +Vs. Stecker Aderfarbe Signale Beschreibung
CAN_L CAN-Bus Signal (dominant Low). Pin 1 blau d.u. nicht benutzen
CAN_H CAN-Bus Signal (dominant High). Pin 2 gelb CAN_L Bus (dominant LOW)
CAN_GND GND-Bezug fur CAN-Schnittstelle. Pin 3 grau CAN_GND CAN Ground
Pin 4 rot d.u. nicht benttzen
CANopen Merkmale Pin 5 rosa n.c. -
Bus-Protokoll CANopen Pin 6 weiss oV Betriebsspannung
Gerateprofil CANopen - CiA DSP 406, V 3.0 Pin7 __ grin CAN_H  Bus (dominant HIGH)
(Device Class 2, CAN 2.0B) Pin8 - n.c. -
Betriebsarten - Event-triggered / Time-triggered Pin 9 braun +Vs Betriebsspannung
- Remotely-requested Kabelschirm Schirm mit Gehduse verbunden
- Sync (cyclic) / Sync (acyclic) Kabeldaten 8 x 0,14 mm?
Presetwert Mit diesem Parameter kann der
Drehgeber auf einen gewiinschten —
g . ‘1
Positionswert gesetzt werden, der einer -
definierten Achsposition des Systems —
entspricht. Der Offsetwert zwischen
Geber-Nullpunkt und mechanischem
Nullpunkt wird im Drehgeber f.texke"h?”czse (2_; Mﬁ)
gespeichert, Ur Ansc us.s ennziffer - '
Drehrichtung Mit diesen Parameter kann die S'tecker Signale Beschreibung
Drehrichtung, in der der Positionswert Pin 1 n.c. -
steigen oder fallen soll, parametriert Pin 2 +Vs Betriebsspannung
wercljgn. Grundem;te!lung: Aufsteigende Pin 3 CAN_GND  CAN Ground
Positionswerte bei Blick auf - :
Flanschseite und Drehung der Welle im Pin 4 CAN_H Bus (dominant HIGH)
Uhrzeigersinn (CW). Pin 5 CAN_L Bus (dominant LOW)
Skalierung Parametrierung der Schritte pro Umdre- P
hung und der Gesamtauflésung.
Diagnose Folgende Fehlermeldungen unterstiitzt 3 1
der Drehgeber:
- Positions- und Parameterfehler 52
- Uberwachung der Lithium-Zellenspan-
nung (Multiturn-Bereich) fs"te/(-\:kerhhlmzk o M
r Anschlusskennziffer -
Knoten- Heartbeat oder Nodeguarding . s - z -
tiberwachung Stecker Signale Beschreibung
Defaulteinstellung 50 kbit/s, Knotennummer 1 Pin 1 GND Betriebsspannung
Pin 2 +Vs Betriebsspannung
Pin 3 CAN_H Bus (dominant HIGH)
Pin 4 CAN_L Bus (dominant LOW)
Pin 5 CAN_GND CAN Ground
Pin 6 CAN_GND CAN Ground
Pin 7 CAN_L Bus (dominant LOW)
Pin 8 CAN_H Bus (dominant HIGH)
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Endwelle 212 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT, CANopen

BMSH 58, BMMH 58 CANopen - MAGRES

Abmessungen

BMSH/BMMH 58 CANopen Stecker D-SUB radial

*R=22+1,5/@ 4mm

g 24

22

2 12H7 x 15
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Endwelle bis 214 mm

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, CANopen

GXP5S - CANopen

GXP5S mit Endwelle

Technische Daten - elektrisch

Betriebsspannung 10...30 VDC

Merkmale

— Drehgeber Multiturn / CANopen

— Optisches Abtastprinzip

— Auflésung: Singleturn 13 Bit, Multiturn 16 Bit

— Endwelle 212 mm / 214 mm

— LED Statusanzeige

— CANopen Profil CIA DSP 406

— Permanente Stetigkeitspriifung des Codeverlaufs

Technische Daten - mechanisch

Gehéuse 258 mm

Verpolungsfest Ja

Betriebsstrom ohne Last <50 mA (24 VDC)

Welle 212 mm Endwelle
214 mm Endwelle

Initialisierungszeit (typ.) 250 ms nach Power on

Schutzart DIN EN 60529 IP 54

Schnittstelle CANopen

Funktion Multiturn

Ubertragungsrate 10...1000 kBaud
Profilkonformitat CANopen CIADSP 406 V 3.0
Betriebsart Event-triggered / Time-triggered

Remotely-requested
Sync (cyclic) / Sync (acyclic)

Identifier 11 Bit

Schrittzahl je Umdrehung 8192/ 13 Bit

Anzahl der Umdrehungen 65536 / 16 Bit

Absolute Genauigkeit +0,025°

Betriebsdrehzahl <6000 U/min (mechanisch)

<6000 U/min (elektrisch)
Anlaufdrehmoment <0,015 Nm IP 54
Tragheitsmoment Rotor 20 gcm?
Werkstoffe Gehdause: Stahl

Flansch: Stahl
Betriebstemperatur -25...+85 °C

-40...+85 °C (optional)
Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend
Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6

Vibration 10 g, 16-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 100 g, 4 ms

Masse ca. 600 g

Anschluss Stecker

Abtastprinzip Optisch
Code Binar
Codeverlauf CW/CCW programmierbar
Ausgangsstufen CAN-Bus Standard ISO / DIS
11898
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2
Stéraussendung DIN EN 61000-6-4
Programmierbare Betriebsarten
Parameter Gesamtauflésung
Skalierung
Drehzahliberwachung
Diagnosefunktionen Positions- und Parameterfehler
Multiturn-Abtastung
Statusanzeige DUO-LED im Gehause
Zulassung UL-Zulassung / E63076
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Endwelle bis 14 mm

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, CANopen

GXP5S - CANopen

Bestellbezeichnung Zubehor
pr5s_‘ ‘ 10 ‘ ‘ ‘ Stecker und Kabel (Seite 530)
Z 148.001 Kabeldose M23, 12-polig, ohne Kabel
‘ Schnittstelle Z 148.003  Kabeldose M23, 12-polig, 2 m Kabel
06 CANopen DSP 406 / Z148.005 Kabeldose M23, 12-polig, 5 m Kabel

mit galvanischer Trennung Z 148.007  Kabeldose M23, 12-polig, 10 m Kabel
16 CANopen DSP 406 ohne Z180.003  Kabeldose M12, 5-polig, 2 m Kabel
galvanische Trennung
Z 180.005 Kabeldose M12, 5-poilg, 5 m Kabel

Anschluss Z180.007  Kabeldose M12, 5-polig, 10 m Kabel
A3 Stecker M23, 12-polig, radial
M1 Stecker M12, 5-polig, radial

Montagezubehor (Seite 543)
Z119.024  Drehmomentstitze mit Federsegment fir

Betriebsspannung Drehgeber mit Stift 9,56 mm
10 10..30 VvDC Z 119.041 Drehmomentstiitze mit Gummifederelement
fur Drehgeber mit Stift 15 mm
Endwelle Z119.050  Kupplungsfeder

Endwelle 212 mm ohne Stift -
Endwelle 212 mm mit Stift 15 mm Z119.053  Kupplungsfeder, H6he 19,1 mm

Endwelle 212 mm mit Stift 9.5 mm Z119.070  Kupplungsfeder, Hohe 29,1 mm
Endwelle 14 mm ohne Stift Z119.072  Kupplungsfeder fur Drehgeber mit Gehduse

Endwelle 814 mm mit Stift 15 mm 258 mm, Lochabstand 73 mm
Endwelle 814 mm mit Stift 9,5 mm Z119.073  Kupplungsfeder fiir Drehgeber mit Gehause
@58 mm, Lochabstand 68 mm

Z119.076  Kupplungsfeder fur Drehgeber mit Gehduse
258 mm

Z119.082  Kupplungsfeder fur Drehgeber mit Gehduse
258 mm, Lochabstand 63 mm

Mmoo W - O
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Endwelle bis 14 mm

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, CANopen

GXP5S - CANopen

Beschreibung der Anschliisse

Anschlussbelegung

uB Betriebsspannung des Drehgebers. Stecker M12
GNDB Masseanschluss des Drehgebers bezogen Stecker Aderfarben  Belegung
auf UB. Pin 1 braun GNDB
CAN_L CAN-Bus Signal (dominant Low) Pin 2 weil UB
CAN_H CAN-Bus Signal (dominant High) Pin 3 blau CAN GND
CAN_GND GND-Bezug fiir CAN-Schnittstelle. Pin 4 schwarz CAN H
Je nach Ausflihrung galvanisch oder Gber : =
Drossel getrennt zu GNDB. Pin 5 grau CAN_L
Fur Verlangerungskabel ab 10 m
CANopen Merkmale 20y (03 paarweise (z.B. CAN_H / CAN_L)
Bus-Protokoll CANopen S G verdrillte Leitungen verwenden.
Geréteprofil CANopen - CiA DSP 406, V 3.0 -
(Device Class 2, CAN 2.0B)
Betriebsarten Event-triggered / Time-triggered
Remotely-requested Stecker M23
Sync (cyclic) / Sync (acyclic) Stecker Aderfarben  Belegung
Presetwert Mit diesem Parameter kann der Drehge- Pin 1 braun/griin uB
ber auf einen gewunschteq Posnt|qn§- Pin 2 wei/grin GNDB
wert gesetzt werden, der einer definier- -
ten Achsposition des Systems ent- Pin 3 rosa CAN_L
spricht. Der Offsetwert zwischen Geber- Pin 4 grau CAN_H
Nullpunkt und mechanischem Nullpunkt Pin 5 weil CAN GND
wird im Drehgeber gespeichert. Pin 6-12 =
Drehrichtung Mit diesen Parameter kann die Drehrich-
tudn%,flqld(;r d?Ir Por3|tr|1:)nt?.w;etrt Stzgin Fir Verlangerungskabel ab 10 m
oder fallen Sofl, parametriert werden. paarweise (z.B. CAN_H / CAN_L)
Skalierung Parametrierung der Schritte pro Umdre- verdrillte Leitungen verwenden.
hung und die Gesamtaufldsung.
Diagnose Folgende Fehlermeldungen unterstiitzt
der Drehgeber:
- Positions- und Parameterfehler
- Uberwachung der Lithium-Zellenspan-
nung (Multiturn-Bereich)
Knoten- Heartbeat oder Nodeguarding
Uberwachung

Defaulteinstellung 50 kbit/s, Knotennummer 1
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Endwelle bis 14 mm
Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, CANopen

GXP5S - CANopen

Abmessungen
58 15 (9.5)
Y 20
+ I
6’63( 214 H7x30 (212 H7x30) 495 7 495 75
— ©
# Ney
7 Nk
o~ o | /Jj h\ LED | | LED |
0| | < \' y / \( ® \( ®
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Hohlwelle bis 214 mm

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, CANopen

GOP5H - CANopen

GOP5H mit Hohlwelle

Technische Daten - elektrisch

Betriebsspannung 10...30 VDC

Merkmale

— Drehgber Multiturn / CANopen

— Optisches Abtastprinzip

— Auflésung: Singleturn 13 Bit, Multiturn 16 Bit

— Hohlwelle bis 214 mm

— LED Statusanzeige

— Galvanische Trennung

— CANopen Profil CIA DSP 406

— Permanente Stetigkeitspriifung des Codeverlaufs

Technische Daten - mechanisch

Gehéuse 258 mm

Verpolungsfest Ja

Betriebsstrom ohne Last <50 mA (24 VDC)

Welle 212 mm Hohlwelle
214 mm Hohlwelle

Initialisierungszeit (typ.) 250 ms nach Power on

Schutzart DIN EN 60529 IP 54

Schnittstelle CANopen

Funktion Multiturn

Ubertragungsrate 10...1000 kBaud
Profilkonformitat CANopen CIADSP 406 V 3.0
Betriebsart Event-triggered / Time-triggered

Remotely-requested
Sync (cyclic) / Sync (acyclic)

Identifier 11 Bit

Schrittzahl je Umdrehung 8192/ 13 Bit

Anzahl der Umdrehungen 65536 / 16 Bit

Absolute Genauigkeit +0,025°

Betriebsdrehzahl <6000 U/min (mechanisch)

<6000 U/min (elektrisch)
Anlaufdrehmoment <0,015 Nm IP 54
Tragheitsmoment Rotor 20 gcm?
Werkstoffe Gehdause: Stahl

Flansch: Aluminium
Betriebstemperatur -25...+85 °C

-40...+85 °C (optional)
Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend
Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6

Vibration 10 g, 16-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 100 g, 4 ms

Masse ca. 500 g

Anschluss Stecker

Abtastprinzip Optisch
Code Binar
Codeverlauf CW/CCW programmierbar
Ausgangsstufen CAN-Bus Standard ISO / DIS
11898
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2
Stéraussendung DIN EN 61000-6-4
Programmierbare Betriebsarten
Parameter Gesamtauflésung
Skalierung
Drehzahliberwachung
Diagnosefunktionen Positions- und Parameterfehler
Multiturn-Abtastung
Statusanzeige DUO-LED im Gehause
Zulassung UL-Zulassung / E63076
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Hohlwelle bis 14 mm

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, CANopen

GOP5H - CANopen

Bestellbezeichnung Zubehor
GOP5H. | [ 10 | | | Stecker und Kabel (Seite 530)
Z 148.001 Kabeldose M23, 12-polig, ohne Kabel
‘ Schnittstelle Z148.003  Kabeldose M23, 12-polig, 2 m Kabel
06 CANopen DSP 406 / Z148.005 Kabeldose M23, 12-polig, 5 m Kabel
mit galvanischer Trennung Z 148.007  Kabeldose M23, 12-polig, 10 m Kabel

16 CANopen DSP 406 ohne

. Z 180.003 Kabeldose M12, 5-polig, 2 m Kabel
galvanische Trennung

Z 180.005 Kabeldose M12, 5-poilg, 5 m Kabel

Anschluss Z180.007  Kabeldose M12, 5-polig, 10 m Kabel
A3 Stecker M23, 12-polig, radial
M1 Stecker M12, 5-polig, radial

Montagezubehor (Seite 543)
Z119.024  Drehmomentstitze mit Federsegment fir

Betriebsspannung Drehgeber mit Stift 9,5 mm
10 10..30 VDC Z 119.041 Drehmomentstiitze mit Gummifederelement
fur Drehgeber mit Stift 15 mm
Hohlwelle Z119.050  Kupplungsfeder

Hohlwelle 212 mm ohne Stift -
Hohlwelle 212 mm mit Stift 15 mm Z119.053  Kupplungsfeder, H6he 19,1 mm

Hohlwelle @12 mm mit Stift 9.5 mm Z119.070  Kupplungsfeder, Hohe 29,1 mm

Hohlwelle @14 mm ohne Stift Z119.072  Kupplungsfeder fur Drehgeber mit Gehduse
258 mm, Lochabstand 73 mm

Hohlwelle 214 mm mit Stift 15 mm
Hohlwelle 14 mm mit Stift 9,5 mm Z119.073  Kupplungsfeder fiir Drehgeber mit Gehause
@58 mm, Lochabstand 68 mm

Z119.076  Kupplungsfeder fur Drehgeber mit Gehduse
258 mm

Z119.082  Kupplungsfeder fur Drehgeber mit Gehduse
258 mm, Lochabstand 63 mm

Mmoo~ W -~ O
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Hohlwelle bis 214 mm

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, CANopen

GOP5H - CANopen

Beschreibung der Anschliisse

Anschlussbelegung

uB Betriebsspannung des Drehgebers. M12-Stecker
GNDB Masseanschluss des Drehgebers bezogen Stecker Aderfarben  Belegung
auf UB. Pin 1 braun GNDB
CAN_L CAN-Bus Signal (dominant Low) Pin 2 weil UB
CAN_H CAN-Bus Signal (dominant High) Pin 3 blau CAN GND
CAN_GND GND-Bezug fiir CAN-Schnittstelle. Pin 4 schwarz CAN H
Je nach Ausflihrung galvanisch oder Gber : =
Drossel getrennt zu GNDB. Pin 5 grau CAN_L
Fur Verlangerungskabel ab 10 m
CANopen Merkmale 20y (03 paarweise (z.B. CAN_H / CAN_L)
Bus-Protokoll CANopen S G verdrillte Leitungen verwenden.
Geréteprofil CANopen - CiA DSP 406, V 3.0 -
(Device Class 2, CAN 2.0B)
Betriebsarten Event-triggered / Time-triggered
Remotely-requested M23-Stecker
Sync (cyclic) / Sync (acyclic) Stecker  Aderfarben  Belegung
Presetwert Mit diesem Parameter kann der Drehge- Pin 1 braun/griin uB
ber auf einen gewunschteq Posnt|qn§- Pin 2 weiR/grin GNDB
wert gesetzt werden, der einer definier- -
ten Achsposition des Systems ent- Pin 3 rosa CAN_L
spricht. Der Offsetwert zwischen Geber- Pin 4 grau CAN_H
Nullpunkt und mechanischem Nullpunkt Pin 5 weil CAN GND
wird im Drehgeber gespeichert. Pin 6-12 =
Drehrichtung Mit diesen Parameter kann die Drehrich-
e e o orever e Fr Vrargerungsiatel s 101w
P : paarweise (z.B. CAN_H / CAN_L)
Skalierung Parametrierung der Schritte pro Umdre- verdrillte Leitungen verwenden.
hung und die Gesamtauflésung.
Diagnose Folgende Fehlermeldungen unterstiitzt
der Drehgeber:
- Positions- und Parameterfehler
- Uberwachung der Lithium-Zellenspan-
nung (Multiturn-Bereich)
Knoten- Heartbeat oder Nodeguarding
Uberwachung

Defaulteinstellung 50 kbit/s, Knotennummer 1
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Hohlwelle bis 14 mm

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, CANopen

GOP5H - CANopen

Abmessungen
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Welle bis 210 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT, CANopen

BMSV 42, BMMV 42 CANopen - MAGRES

BMMYV 42 CANopen mit Welle

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Mini-Drehgeber Single- oder Multiturn / CANopen

— Magnetisches Abtastprinzip
— Auflésung: Singleturn 12 Bit, Multiturn 16 Bit

— Gehduse 942 mm
— Integrierter Feldbus

— Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit

— Auflésung und Nullpunkt parametrierbar

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 10...30 VDC Gehéause 242 mm
Betriebsstrom ohne Last 100 mA (24 VDC) Welle @6 mm
(typ.) 210 mm
Initialisierungszeit (typ.) 170 ms nach Power on Schutzart DIN EN 60529 IP 65
Initialisierungszeit <170 Betriebsdrehzahl <12000 U/min (mechanisch)
Schnittstelle CANopen <6000 U/min (elektrisch)
Profilkonformitét CANopen CIA DSP 301 4.01, Zulassige Wellenbelastung <10 N axial
DSP 305 V1.0, DSP 406 V3.0 <25 N radial
Schrittzahl je Umdrehung 4096 / 12 Bit Werkstoffe Gehause: Stahl
— Flansch: Aluminium
Absolute Genauigkeit +1° -
— - Betriebstemperatur -20...+85 °C
Abtastprinzip Magnetisch -
— Relative Luftfeuchte 95 %
Code Binar . S
— - Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Codeverlauf CW werkseitig, programmierbar Vibration 30 g, 10-2000 Hz
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 DIN EN 60068-2-27
Stéraussendung DIN EN 61000-6-3 Schock 500 g, 6 ms
Programmierbare Betriebsarten Masse ca. 1909
Parameter Gesamtaufldsung Anschluss Stecker oder Kabel
Skalierung
Drehzahliberwachung BMSV 42
Diagnosefunktionen Positions- und Parameterfehler ~ Betriebsdrehmoment typ. 0,0093 Nm
Multiturn-Abtastung BMMV 42
Zulassung UL-Zulassung / E217823 Betriebsdrehmoment typ. 0,026 Nm
BMSV 42
Funktion Singleturn
BMMV 42
Funktion Multiturn

Anzahl der Umdrehungen 262144 /18 Bit
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Welle bis 210 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT, CANopen

BMSV 42, BMMV 42 CANopen - MAGRES

Bestellbezeichnung

Singleturn

Multiturn

BMSV 42S1N[24B| 12/00 | | |

‘ Anschluss
5 Kabel radial
N Stecker M12, radial

Welle
C6 @6 mm, IP 65
CO 210 mm, IP 65

Aufldsung
12/00 12 Bit Singleturn

Betriebsspannung / Signale
24B 10...30 VDC / CANopen

BMMV 42S1N|24B| 12/18 | | |

‘ Anschluss
5 Kabel radial
N Stecker M12, radial

Welle
C6 @6 mm, IP 65
CO 210 mm, IP 65

Aufldsung
12/18 12/18 Bit Single-/Multiturn

Betriebsspannung / Signale
24B 10...30 VDC / CANopen

Zubehor
Stecker und Kabel (Seite 530)

10153968  Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade

10144720  Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade,
geschirmt, 2 m

10137485  Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade,
geschirmt, 5 m

10153969  Kabelstecker M12, 5-polig gerade

10153972  T-Verteiler M12 CAN (1 male / 2 female)

10153974 Abschlusswiderstand CAN

10158249 Kabel mit Stecker/Dose M12, CAN,
abgewinkelt, A-codiert, 2 m

10156842 Kabel mit Stecker/Dose M12, CAN,
abgewinkelt, A-codiert, 5 m

10159388 Kabel mit Stecker/Dose M12, CAN, geschirmt,
gerade, A-codiert, 0,3 m (Stichleitung)

10161398 Kabel mit Stecker/Dose M12, CAN, geschirmt,
gerade, A-codiert, 2 m

10161399 Kabel mit Stecker/Dose M12, CAN, geschirmt,

gerade, A-codiert, 5 m

Montagezubehor (Seite 543)

10110616 Spannbriden-Set

Programmierzubehoér (Seite 560)

10147362  CD-ROM mit GSD-/EDS-/XML-Dateien und
Handblchern
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Welle bis 210 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT, CANopen

BMSV 42, BMMV 42 CANopen - MAGRES

Beschreibung der Anschliisse

Anschlussbelegung

+Vs Betriebsspannung des Drehgebers. Kabel
oV Masseanschluss des Drehgebers bezogen ~ fUr Anschlusskennziffer -5
auf +Vs. Aderfarbe  Signale Beschreibung
CAN_L CAN-Bus Signal (dominant Low). braun +Vs Betriebsspannung
CAN_H CAN-Bus Signal (dominant High). weiss oV Betriebsspannung
CAN_GND GND-Bezug fiir CAN-Schnittstelle. grin CAN_H Bus (dominant HIGH)
gelb CAN_L Bus (dominant LOW)
CANopen Merkmale grau CAN_GND CAN Ground
Bus-Protokoll CANopen rosa ne. — -
Geréteprofi CANopen - GiA DSP 406, V 3.0 blau d.u. nicht bendtzen
(Device Class 2, CAN 2.0B) rot d.u. nicht benitzen
Betriebsarten - Event-triggered / Time-triggered Kabelschirm Schirm mit Geh&use verbunden
- Remotely-requested Kabeldaten 8 x 0,14 mm?
- Sync (cyclic) / Sync (acyclic)
Presetwert I\D/Iit giessm Pa}rameter kar_1_n der:t Stecker M12
rehgeber aut einen gewunschten fur Anschlusskennziffer -N
Positionswert gesetzt werden, der einer - -
definierten Achsposition des Systems Stecker Signale Beschreibung
entspricht. Der Offsetwert zwischen Pin 1 n.c. -
(lieltl)er-l\ll(;nlpudnlft uEr;d hmect?anischem Pin 2 +Vs Betriebsspannung
q ;Sg;';h o enaeRer Pin 3 CAN_GND  CAN Ground
Drehrichtung Mit diesen Parameter kann die Pin 4 CAN_H Bus (dominant HIGH)
Drehrichtung, in der der Positionswert Pin 5 CAN_L Bus (dominant LOW)
steigen oder fallen soll, parametriert
werden. Grundeinstellung: Aufsteigende 2
Positionswerte bei Blick auf
Flanschseite und Drehung der Welle im 3 1
Uhrzeigersinn (CW). 5
Skalierung Parametrierung der Schritte pro Umdre- 4
hung und der Gesamtauflésung.
Diagnose Folgende Fehlermeldungen unterstiitzt
der Drehgeber:
- Positions- und Parameterfehler
- Uberwachung der Lithium-Zellenspan-
nung (Multiturn-Bereich)
Knoten- Heartbeat oder Nodeguarding
Uberwachung

Defaulteinstellung 50 kbit/s, Knotennummer 1
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Welle bis 210 mm
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT, CANopen

BMSV 42, BMMV 42 CANopen - MAGRES

Abmessungen
BMSV/BMMYV 42 CANopen Welle 6 mm, Kabel BMSV/BMMYV 42 CANopen Welle 6 mm, Stecker M12
2 M3 x 6 ‘ M3 x 6
©
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2,2 . 22
1 2 8,5 28 -0,025 1 >
12| 46 12| 46
BMSV/BMMYV 42 CANopen Welle 10 mm, Kabel BMSV/BMMYV 42 CANopen Welle 10 mm, Stecker M12
2 _ 12 M3 x 6 ‘ 12
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT, CANopen

BMSV 58, BMMV 58 CANopen - MAGRES

BMMYV 58K CANopen mit Klemmflansch

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber Single- oder Multiturn / CANopen

— Magnetisches Abtastprinzip
— Auflésung: Singleturn 12 Bit, Multiturn 18 Bit

— Integrierter Feldbus

— Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit

— Auflésung und Nullpunkt parametrierbar

— Klemmflansch oder Servoflansch

— Verschiedene Steckerausfiihrungen

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 10...30 VDC Gehéause 258 mm
Betriebsstrom ohne Last 100 mA (24 VDC) Schutzart DIN EN 60529 IP 65
(typ.) Betriebsdrehzahl <12000 U/min (mechanisch)

Initialisierungszeit (typ.)

170 ms nach Power on

<6000 U/min (elektrisch)

Initialisierungszeit

<170

Betriebsdrehmoment typ.

0,023 Nm

Schnittstelle

CANopen

Profilkonformitat

CANopen CIA DSP 301 4.01,
DSP 305 V1.0, DSP 406 V3.0

Werkstoffe

Gehause: Aluminium
Flansch: Aluminium

Betriebstemperatur

-20...+85 °C

Schrittzahl je Umdrehung

4096 / 12 Bit

Relative Luftfeuchte

95 %

Absolute Genauigkeit +1°

Abtastprinzip Magnetisch

Code Binar

Codeverlauf CW werkseitig, programmierbar
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2
Stéraussendung DIN EN 61000-6-3

Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 30 g, 10-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 500 g, 6 ms

Masse ca. 300 g

Anschluss Stecker oder Kabel

Programmierbare
Parameter

Betriebsarten
Gesamtauflésung
Skalierung
Drehzahliberwachung

BMSV 58K, BMMV 58K

Welle

210 mm (Klemmflansch)

Diagnosefunktionen

Positions- und Parameterfehler
Multiturn-Abtastung

Flansch Klemmflansch
Zulassige Wellenbelastung <40 N axial
<60 N radial

Zulassung

UL-Zulassung / E217823

BMSV 58S, BMMV 58S

BMSYV 58K, BMSV 58S

Welle

26 mm (Servoflansch)

Flansch Servoflansch
Zuléssige Wellenbelastung <10 N axial
<20 N radial

Funktion Singleturn
BMMV 58K, BMMV 58S
Funktion Multiturn

Anzahl der Umdrehungen

262144 / 18 Bit
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT, CANopen

BMSV 58, BMMV 58 CANopen - MAGRES

Bestellbezeichnung

Singleturn Klemmflansch

Multiturn Klemmflansch

BMSV 58K1N|24B | 12/00 | CO | |

‘ Anschluss
5 Kabel radial

M 2 x Stecker M12,
radial

N Stecker M12, radial

F Stecker D-SUB,
radial

Welle
CO 210 mm, IP 65

Auflésung
12/00 12 Bit Singleturn

Betriebsspannung / Signale
24B 10...30 VDC / CANopen

Singleturn Servoflansch

BMMV 58K1N|24B| 12/18 [ c0 | |

‘ Anschluss
5 Kabel radial

M 2 x Stecker M12,
radial

N Stecker M12, radial

F Stecker D-SUB,
radial

Welle
CO 210 mm, IP 65

Auflésung
12/18 12/18 Bit Single-/Multiturn

Betriebsspannung / Signale
24B 10...30 VDC / CANopen

Multiturn Servoflansch

BMSV 58S1N[24B| 12/00 | C6 | |

Anschluss

5 Kabel radial

M 2 x Stecker M12,
radial

N Stecker M12, radial

F Stecker D-SUB,
radial

Welle
C6 @6 mm, IP 65

Auflésung
12/00 12 Bit Singleturn

Betriebsspannung / Signale
24B 10...30 VDC / CANopen

BMMV 58S1N|24B| 12/18 | C6 | |

Anschluss

5 Kabel radial

M 2 x Stecker M12,
radial

N Stecker M12, radial

F Stecker D-SUB,
radial

Welle
C6 @6 mm, IP 65

Auflésung
12/18 12/18 Bit Single-/Multiturn

Betriebsspannung / Signale
24B 10...30 VDC / CANopen
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Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT, CANopen

BMSV 58, BMMV 58 CANopen - MAGRES

CANopen Merkmale

Bus-Protokoll

CANopen

Geréateprofil

CANopen - CiIADSP 406, V 3.0
(Device Class 2, CAN 2.0B)

Zubehor

Stecker und Kabel (Seite 530)

Betriebsarten

- Event-triggered / Time-triggered
- Remotely-requested
- Sync (cyclic) / Sync (acyclic)

Presetwert

Mit diesem Parameter kann der
Drehgeber auf einen gewlinschten
Positionswert gesetzt werden, der einer
definierten Achsposition des Systems
entspricht. Der Offsetwert zwischen
Geber-Nullpunkt und mechanischem
Nullpunkt wird im Drehgeber
gespeichert.

Drehrichtung

Mit diesen Parameter kann die
Drehrichtung, in der der Positionswert
steigen oder fallen soll, parametriert
werden. Grundeinstellung: Aufsteigende
Positionswerte bei Blick auf
Flanschseite und Drehung der Welle im
Uhrzeigersinn (CW).

Skalierung

Parametrierung der Schritte pro Umdre-
hung und der Gesamtauflosung.

Diagnose

Folgende Fehlermeldungen unterstiitzt

der Drehgeber:

- Positions- und Parameterfehler

- Uberwachung der Lithium-Zellenspan-
nung (Multiturn-Bereich)

10145023  Kabeldose D-SUB abgewinkelt

10153968 Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade

10144720 Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade,
geschirmt, 2 m

10137485 Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade,
geschirmt, 5 m

10153969  Kabelstecker M12, 5-polig gerade

10146775  Kabeldose M12, 8-polig gerade

10127844 Kabeldose M12, 8-polig gerade, geschirmt,
2 m Kabel

10129332 Kabeldose M12, 8-polig gerade, geschirmt,
5 m Kabel

10158249 Kabel mit Stecker/Dose M12, CAN,
abgewinkelt, A-codiert, 2 m

10156842 Kabel mit Stecker/Dose M12, CAN,
abgewinkelt, A-codiert, 5 m

10159388 Kabel mit Stecker/Dose M12, CAN, geschirmt,
gerade, A-codiert, 0,3 m (Stichleitung)

10161398 Kabel mit Stecker/Dose M12, CAN, geschirmt,
gerade, A-codiert, 2 m

10161399 Kabel mit Stecker/Dose M12, CAN, geschirmt,

gerade, A-codiert, 5 m

Montagezubehor (Seite 543)

Knoten-
Uberwachung

Heartbeat oder Nodeguarding

10252773

Spannbriden-Set

Programmierzubehor (Seite 560)

Defaulteinstellung 50 kbit/s, Knotennummer 1

10147362

CD-ROM mit GSD-/EDS-/XML-Dateien und
Handblchern
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT, CANopen

BMSV 58, BMMV 58 CANopen - MAGRES

Beschreibung der Anschliisse Anschlussbelegung
+Vs Betriebsspannung des Drehgebers. Kabel / Stecker D-Sub
ov Masseanschluss des Drehgebers bezogen fiir Anschlusskennziffer -F und -5
auf +Vs. Stecker Aderfarbe  Signale Beschreibung
CAN_L CAN-Bus Signal (dominant Low). Pin 1 blau d.u. nicht benutzen
CAN_H CAN-Bus Signal (dominant High). Pin 2 gelb CAN_L Bus (dominant LOW)
CAN_GND GND-Bezug fiir CAN-Schnittstelle. Pin 3 grau CAN_GND CAN Ground
Pin 4 rot d.u. nicht benttzen
Pin 5 rosa n.c. -
Pin 6 weiss oV Betriebsspannung
Pin 7 grun CAN_H Bus (dominant HIGH)
Pin 8 - n.c. -
Pin 9 braun +Vs Betriebsspannung
Kabelschirm Schirm mit Gehduse verbunden
Kabeldaten 8 x 0,14 mm?

Stecker/Buchse (2 x M12)
far Anschlusskennziffer -N

Stecker Signale Beschreibung

Pin 1 n.c. -

Pin 2 +Vs Betriebsspannung
Pin 3 CAN_GND CAN Ground

Pin 4 CAN_H Bus (dominant HIGH)
Pin 5 CAN_L Bus (dominant LOW)

3 1
>

Stecker M12

fur Anschlusskennziffer -M

Stecker Signale Beschreibung

Pin 1 GND Betriebsspannung

Pin 2 +Vs Betriebsspannung

Pin 3 CAN_H Bus (dominant HIGH)

Pin 4 CAN_L Bus (dominant LOW)

Pin 5 CAN_GND CAN Ground
Pin 6 CAN_GND CAN Ground
Pin 7 CAN_L Bus (dominant LOW)
Pin 8 CAN_H Bus (dominant HIGH)
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT, CANopen

BMSV 58, BMMV 58 CANopen - MAGRES

Abmessungen
BMSV/BMMYV 58 CANopen Klemmflansch, D-SUB BMSV/BMMYV 58 CANopen Klemmflansch, 2 x M12
M3 x 6
o M3 x7
3x120 3 x120°
15 - ‘ o
[ 15 |
-~ &9 ;
s A\
o LM | LH 3
- -mp- \
Q
3 36 h8 3lll 3
10| 3 9 48 36 h8
~ 20 |10 40 48
20 56 58
58
BMSV/BMMYV 58 CANopen Klemmflansch, 1 x M12 BMSV/BMMYV 58 CANopen Servoflansch, D-SUB
M4 x 6
M3 x7 ‘ 3x120°
. 3x120° i
15 [ ili
© ‘
Slol | | (o
s || N ©
My @ __-__w
Q
U 3 =
3 36 h8 4| 3 ‘ 8,5 50 0,025
20 10| 33,5 48 10 51 ‘ 58
58
BMSV/BMMYV 58 CANopen Servoflansch, 2 x M12 BMSV/BMMYV 58 CANopen Servoflansch, 1 x M12
‘ M4 x 6
n g/l i ?260° _ 3x120°

o 6 6
o 6 f6
|

©)

0
10 39,5 0 10 46 50 -0,025
50 -0,025 58

58

\
(@)
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT, CANopen

BMSV 58, BMMV 58 CANopen - MAGRES
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Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, CANopen

GXP5W - CANopen

GXP5W mit Klemmflansch

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber Multiturn / CANopen

— Optisches Abtastprinzip

— Auflésung: Singleturn 13 Bit, Multiturn 16 Bit
— Klemmflansch oder Servoflansch

— LED Statusanzeige

— CANopen Profil CIA DSP 406
— CANopen Profil CIA DSP 417 Lift Control System
— Permanente Stetigkeitspriifung des Codeverlaufs

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 10...30 VDC Gehéause 258 mm

Verpolungsfest Ja Welle 210 mm (Klemmflansch)

Betriebsstrom ohne Last <50 mA (24 VDC) @6 mm (Servoflansch)
Flansch Klemmflansch oder

Initialisierungszeit (typ.)

250 ms nach Power on

Servoflansch

Schnittstelle CANopen
Funktion Multiturn
Ubertragungsrate 10...1000 kBaud

Schutzart DIN EN 60529

IP 54 ohne Wellendichtung
IP 65 mit Wellendichtung

Profilkonformitat

CANopen CIADSP 406 V 3.0
CANopen CIA DSP 417 Lift

Betriebsdrehzahl

<10000 U/min (mechanisch)
<6000 U/min (elektrisch)

Anlaufdrehmoment

<0,015 Nm IP 54

Betriebsart Event-triggered / Time-triggered <0,03 Nm IP 65
Remotely-requested ) Tragheitsmoment Rotor 20 gecm?
- Syncf (cyelic) / Sync (acyclic) Zuléssige Wellenbelastung <20 N axial
Identifier 11 Bit <40 N radial
Schrittzahl je Umdrehung 8192/ 13 Bit Werkstoffe Gehause: Stahl
Anzahl der Umdrehungen 65536 / 16 Bit Flansch: Aluminium
Absolute Genauigkeit +0,025° Betriebstemperatur -25..+85°C
Abtastprinzip Optisch -40...+85 °C (optional)
Code Binar Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend
Codeverlauf CWICCW programmierbar Widersandsianigielt  DINEN©006S26
Ausgangsstufen CAN-Bus Standard ISO / DIS DIN EN 60068-2-27
11898 Schock 200 g, 6 ms
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Masse ca. 500 g
Stéraussendung DIN EN 61000-6-4 Anschluss Stecker

Programmierbare
Parameter

Betriebsarten
Gesamtaufldsung
Skalierung
Drehzahliberwachung

Diagnosefunktionen

Positions- und Parameterfehler
Multiturn-Abtastung

Statusanzeige

DUO-LED im Gehause

Zulassung

UL-Zulassung / E63076
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, CANopen

GXP5W - CANopen

Bestellbezeichnung

GXP5W. |

(10 ]

W - >0

‘ Schnittstelle
05 CANopen Lift DSP 417/
mit galvanischer Trennung
06 CANopen DSP 406 /
mit galvanischer Trennung

15 CANopen Lift DSP 417
ohne galvanische Trennung

16 CANopen DSP 406 ohne
galvanische Trennung

Anschluss

A3 Stecker M23, 12-polig, radial
D3 Stecker D-SUB, 9-polig, radial
M1 Stecker M12, 5-polig, radial
M2 2 x Stecker M12, 5-polig, axial
M3 2 x Stecker M12, 5-polig, radial

Betriebsspannung
10 10...30 VDC

Flansch / Welle

Klemmflansch / 10 mm IP 54
Klemmflansch / 10 mm IP 65
Servoflansch / g6 mm IP 54
Servoflansch / 86 mm IP 65

Zubehor
Stecker und Kabel (Seite 530)

Z 148.001 Kabeldose M23, 12-polig, ohne Kabel
Z 148.003 Kabeldose M23, 12-polig, 2 m Kabel
Z 148.005 Kabeldose M23, 12-polig, 5 m Kabel
Z 148.007 Kabeldose M23, 12-polig, 10 m Kabel
Z 180.003 Kabeldose M12, 5-polig, 2 m Kabel

Z 180.005 Kabeldose M12, 5-poilg, 5 m Kabel

Z 180.007 Kabeldose M12, 5-polig, 10 m Kabel
Z 181.005 Kabelstecker M12, 5-polig, 5 m Kabel

Anschluss M2 / M3, weiterfiihrender Bus

Montagezubehor (Seite 543)

Z119.006  Befestigungsexzenter einzeln

Z119.013  Adapterplatte fir Klemmflansch zum
Umriisten auf Servoflansch

Z119.015  Montageglocke fur Servoflansch

Z119.017  Befestigungswinkel fur Klemmflansch

Z119.035 Lagerflansch fur Drehgeber mit Servoflansch
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, CANopen

GXP5SW - CANopen

Beschreibung der Anschliisse

Anschlussbelegung

uB Betriebsspannung des Drehgebers. Stecker M12
GNDB Masseanschluss des Drehgebers bezogen Stecker Aderfarben  Belegung
auf UB. Pin 1 braun GNDB
CAN_L CAN-Bus Signal (dominant Low) Pin 2 weil UB
CAN_H CAN-Bus Signal (dominant High) Pin 3 blau CAN GND
CAN_GND GND-Bezug fiir CAN-Schnittstelle. Pin 4 schwarz CAN_H
Je nach Ausflihrung galvanisch oder Gber Pin 5 grau CAN_L

Drossel getrennt zu GNDB.

Fur Verlangerungskabel

CANopen Merkmale 40 (03 % o) ab 10 m paarweise (z.B.
Bus-Protokoll CANopen 5 (G2 20 %0 CAN_H/CAN_L) verdrillte
- - a = Leitungen verwenden.
Geréateprofil CANopen - CiA DSP 406, V 3.0
(Device Class 2, CAN 2.0B)
Betriebsarten Event-triggered / Time-triggered
Remotely-requested Stecker D-SUB
Sync (cyclic) / Sync (acyclic) Stecker Belegung
Presetwert Mit diesem Parameter kann der Drehge- Pin 1 -
ber auf einen gewunschteq Posnt|qn§- Pin 2 CAN L
wert gesetzt werden, der einer definier- - =
ten Achsposition des Systems ent- Pin 3 CAN_GND
spricht. Der Offsetwert zwischen Geber- Pin 4 -
Nullpunkt und mechanischem Nullpunkt Pin 5 _
wird im Drehgeber gespeichert. ;
Drehricht Mit di P ter k die Drehrich Fin 6 GNDB
rehrichtung it diesen Parameter kann die Drehrich- ;
tung, in der der Positionswert steigen Pin 7 CAN_H
oder fallen soll, parametriert werden. Pin 8 -
Skalierung Parametrierung der Schritte pro Umdre- Pin 9 UB
hung und die Gesamtauflésung. ) i
Diagnose Folgende Fehlermeldungen unterstiitzt —— ggr1\(/)errr|]a:§aerr\;2igssek?2bgl
der Drehgeber: ) - 0 o
- Positions- und Parameterfehler EAN—H [CAN_L) (;/erdrlllte
- Uberwachung der Lithium-Zellenspan- eifungen verwenden.
nung (Multiturn-Bereich)
Knoten- Heartbeat oder Nodeguarding Stecker M23
iberwachung Steck Aderfarb Bel
ecker erfarben elegun
Defaulteinstellung 50 kbit/s, Knotennummer 1 - gting
Pin 1 braun/grin  UB
Pin 2 weil/grin GNDB
Pin 3 rosa CAN_L
Pin 4 grau CAN_H
Pin 5 weild CAN_GND
Pin 6-12 - -

Fur Verlangerungskabel
ab 10 m paarweise (z.B.
CAN_H / CAN_L) verdrillte
Leitungen verwenden.
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, CANopen

GXP5W - CANopen

Abmessungen
GXP5W Klemmflansch und Stecker M23 GXP5W Klemmflansch und Stecker M12
48+0.1 57 10 20 48+0.1 57 10 20
M3x7 (3x120°) 15 M3x7 (3x120°) 15
aae B == o
= =
(&) o
Qo Sl o
] - > o 8B J i ] - o 0|33
I ® 9SS :‘ ® S8 ®
| . = ] G ==
j n 3
,?_ 3 16 3
6] 3
GXP5W Klemmflansch und D-SUB GXP5W Klemmflansch, 2 x Stecker M12, radial
4810.1 57 10 20 48+0.1 57 10 20
M3x7 (3x120°) 15 M3x7 (3x120° 15
] © f=— ] ©
= .C
— o 8
@ %
(W)l | _ R : o elD 3
: ® QA v = ® QT =
N
i__ 4
12 3 3
3 3

GXP5W Klemmflansch, 2 x Stecker M12, axial

48+0.1 57 10 20
M3x7 (3x120°) 15
(e}
=
9 — Y
Te)
of 4 10l ol oo X
- (o)) O W
<t [ ® 5 S
3
3

GXP5W Servoflansch

42+0.1 4 10
M4x7 (3x120°) 3 9

26f8

250h7
252
258

5.5

www.baumer.com/motion 297



Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Endwelle 212 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 16 Bit MT, DeviceNet

BMSH 42, BMMH 42 DeviceNet - MAGRES

BMMH 42 DeviceNet mit Endwelle

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Mini-Drehgeber Single- oder Multiturn / DeviceNet

— Magnetisches Abtastprinzip
— Auflésung: Singleturn 12 Bit, Multiturn 16 Bit

— Gehéuse 942 mm
— Integrierter Feldbus

— Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit

— Auflésung und Nullpunkt parametrierbar

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 10...30 VDC Gehéause 242 mm

Betriebsstrom ohne Last 100 mA (24 VDC) Welle 212 mm Endwelle

(typ.) Schutzart DIN EN 60529  IP 65

Initialisierungszeit (typ.) 170 ms nach Power on Betriebsdrehzahl <12000 U/min (mechanisch)

Initialisierungszeit

<170

<6000 U/min (elektrisch)

Schnittstelle

DeviceNet

Betriebsdrehmoment typ.

0,0093 Nm

Profilkonformitat Device Profile Encoder V 1.0 Werkstoffe Gehause: Stahl
Schrittzahl je Umdrehung 4096 / 12 Bit Flansch: Aluminium
Absolute Genauigkeit +1° Betriebstemperatur -20...485 °C
Abtastprinzip Magnetisch Relative Luftfeuchte 95 %
Code Binar Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
— - Vibration 30 g, 10-2000 Hz

Codeverlauf CW werkseitig, programmierbar DIN EN 60068-2-27
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Schock 500 g, 6 ms
Stoéraussendung DIN EN 61000-6-3 Masse ca. 190 g
Programmierbare Betriebsarten Anschluss Stecker oder Kabel
Parameter Gesamtauflésung

Preset

Skalierung

Diagnosefunktionen

Positions- und Parameterfehler
Multiturn-Abtastung

Zulassung UL-Zulassung / E217823
BMSH 42

Funktion Singleturn

BMMH 42

Funktion Multiturn

Anzahl der Umdrehungen 65536 / 16 Bit
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Endwelle 212 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 16 Bit MT, DeviceNet

BMSH 42, BMMH 42 DeviceNet - MAGRES

Bestellbezeichnung

Singleturn

Multiturn

BMSH 42S1N|24D| 12/00 | | |

‘ Anschluss
5 Kabel radial
N Stecker M12, radial

Welle

B2 Endwelle 212 mm, IP 42,
mit Klemmring

P2 Endwelle 212 mm, IP 65,
mit Klemmring

Aufldsung
12/00 12 Bit Singleturn

Betriebsspannung / Signale
24D 10...30 VDC / DeviceNet

BMMH 42S1N[24D| 12116 | | |

Zubehor

‘ Anschluss
5 Kabel radial
N Stecker M12, radial

Welle

B2 Endwelle 212 mm, IP 42,
mit Klemmring

P2 Endwelle 212 mm, IP 65,
mit Klemmring

Aufldsung
12/16 12/16 Bit Single-/Multiturn

Betriebsspannung / Signale
24D 10...30 VDC / DeviceNet

Stecker und Kabel (Seite 530)

10153968  Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade

10144720  Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade,
geschirmt, 2 m

10137485  Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade,
geschirmt, 5 m

10153969  Kabelstecker M12, 5-polig gerade

10153972  T-Verteiler M12 CAN (1 male / 2 female)

10153974  Abschlusswiderstand CAN

Montagezubehor (Seite 543)

10138610

Federplatten-Set fir BMSH, BMMH 42

10110616

Spannbriden-Set

Programmierzubehor (Seite 560)

10147362

CD-ROM mit GSD-/EDS-/XML-Dateien und
Handblchern

www.baumer.com/motion

299



Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Endwelle 212 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 16 Bit MT, DeviceNet

BMSH 42, BMMH 42 DeviceNet - MAGRES

Beschreibung der Anschliisse Anschlussbelegung
+Vs Betriebsspannung des Drehgebers. Kabel
oV Masseanschluss des Drehgebers bezogen ~ fUr Anschlusskennziffer -5
auf +Vs. Aderfarbe  Signale Beschreibung
CAN_L CAN-Bus Signal (dominant Low). braun +Vs Betriebsspannung
CAN_H CAN-Bus Signal (dominant High). weiss oV Betriebsspannung
CAN_GND GND-Bezug fiir CAN-Schnittstelle. grin CAN_H Bus (dominant High)
gelb CAN_L Bus (dominant Low)
DeviceNet Merkmale grau CAN_GND CAN Ground
Bus-Protokoll DeviceNet rosa ne. -
Gerateprofil Device Profil for Encoders V 1.0 blau d.u. nicht bendtzen
Betriebsarten - /O-Polling rot d.u. nicht benditzen
- Cyclic Kabelschirm CAN_SHLD CAN Shield
- Change of State Kabeldaten 8 x 0,14 mm?
Presetwert Mit diesem Parameter kann der

Drehgeber auf einen gewtinschten
Positionswert gesetzt werden, der einer
definierten Achsposition des Systems

Stecker M12
fir Anschlusskennziffer -N

entspricht. Der Offsetwert zwischen Stecker Signale Beschreibung
Drehgeber-Nullpunkt und Pin 1 CAN_SHLD CAN Shield
rgechhanbischem Nyleur?kt wird im Pin 2 +Vs Betriebsspannung
- U:)e gd? er gle:‘pe'c f — Pin 3 CAN_GND CAN Ground /0 V
rehrichtung er diesen Parameter kann die - . .
Drehrichtung, in der der Positionswert Pin 4 CAN_H Bus (dominant High)
steigen oder fallen soll, parametriert Pin 5 CAN_L Bus (dominant Low)
werden. Grundeinstellung: aufsteigende
Positionswerte bei Blick auf Flanschseite 2
und Drehung der Welle im Uhrzeiger-
sinn (CW) 3 1
Skalierung Parametrierung der Schritte pro
Umdrehung und die Gesamtauflésung. i,
Diagnose Folgende Fehlermeldungen unterstiitzt
der Drehgeber:

- Positions- und Parameterfehler
- Uberwachung der Lithium-Zellenspan-
nung (Multiturn-Bereich)

Defaulteinstellung 125 kbit/s, Mac Id 63
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Endwelle 212 mm
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 16 Bit MT, DeviceNet

BMSH 42, BMMH 42 DeviceNet - MAGRES

Abmessungen
BMSH/BMMH 42 DeviceNet Kabel radial BMSH/BMMH 42 DeviceNet Geratestecker radial
M3 x 6
2 2,2 3x120° 12 H7 x15 2 2,2 M3x 6 12 H7 x15
3 x120°
1 1
TN\ W
S L . . S L
) S N\ y)
T/ |
& 9
6 | |85 33 6 10 33
M 38 -0,025
47 42 47 42
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Endwelle 212 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 16 Bit MT, DeviceNet

BMSH 58, BMMH 58 DeviceNet - MAGRES

BMMH 58 DeviceNet mit Endwelle

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber Single- oder Multiturn / DeviceNet

— Magnetisches Abtastprinzip
— Auflésung: Singleturn 12 Bit, Multiturn 16 Bit

— Integrierter Feldbus

— Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit

— Auflésung und Nullpunkt parametrierbar

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 10...30 VDC Gehéause 258 mm

Betriebsstrom ohne Last 100 mA (24 VDC) Welle 212 mm Endwelle

(typ.) Schutzart DIN EN 60529  IP 65

Initialisierungszeit (typ.) 170 ms nach Power on Betriebsdrehzahl <12000 U/min (mechanisch)

Initialisierungszeit

<170

<6000 U/min (elektrisch)

Schnittstelle

DeviceNet

Betriebsdrehmoment typ.

0,0093 Nm

Profilkonformitat Device Profile Encoder V 1.0 Werkstoffe Gehause: Aluminium
Schrittzahl je Umdrehung 4096 / 12 Bit Flansch: Aluminium
Absolute Genauigkeit +1° Betriebstemperatur -20...+85 °C
Abtastprinzip Magnetisch Relative Luftfeuchte 95 %
Code Binar Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
— - Vibration 30 g, 10-2000 Hz

Codeverlauf CW werkseitig, programmierbar DIN EN 60068-2-27
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Schock 500 g, 6 ms
Stoéraussendung DIN EN 61000-6-3 Masse ca. 300 g
Programmierbare Betriebsarten Anschluss Stecker oder Kabel
Parameter Gesamtauflésung

Preset

Skalierung

Diagnosefunktionen

Positions- und Parameterfehler
Multiturn-Abtastung

Zulassung UL-Zulassung / E217823
BMSH 58

Funktion Singleturn

BMMH 58

Funktion Multiturn

Anzahl der Umdrehungen 65536 / 16 Bit
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Endwelle 212 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 16 Bit MT, DeviceNet

BMSH 58, BMMH 58 DeviceNet - MAGRES

Bestellbezeichnung

Singleturn Multiturn
BMSH 58S1N|24D| 12/00 | | F | BMMH 58S1N|[24D| 12116 | | F |
‘ Anschluss ‘ Anschluss
F Stecker D-SUB, F Stecker D-SUB,
radial radial
Welle Welle
B2 Endwelle 212 mm, IP 42, B2 Endwelle 212 mm, IP 42,
mit Klemmring mit Klemmring
P2 Endwelle 212 mm, IP 65, P2 Endwelle 212 mm, IP 65,
mit Klemmring mit Klemmring
Aufldsung Aufldsung
12/00 12 Bit Singleturn 12/16 12/16 Bit Single-/Multiturn
Betriebsspannung / Signale Betriebsspannung / Signale
24D 10...30 VDC / DeviceNet 24D 10...30 VDC / DeviceNet
Zubehor

Stecker und Kabel (Seite 530)
10145023  Kabeldose D-SUB abgewinkelt

Montagezubehor (Seite 543)

10136635  Federplatten-Set fir Drehgeber mit 258 mm
10110616  Spannbriden-Set

10107540  Drehmomentstift

10109520  Drehmomentfeder

Programmierzubehoér (Seite 560)

10147362  CD-ROM mit GSD-/EDS-/XML-Dateien und
Handblchern
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Endwelle 212 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 16 Bit MT, DeviceNet

BMSH 58, BMMH 58 DeviceNet - MAGRES

Beschreibung der Anschliisse

Anschlussbelegung

+Vs Betriebsspannung des Drehgebers. Stecker D-Sub
oV Masseanschluss des Drehgebers bezogen Stecker Signale Beschreibung
auf +Vs. Pin 1 d.u. nicht beniitzen
CAN_L CAN-Bus Signal (dominant Low). Pin 2 CAN_L Bus (dominant Low)
CAN_H CAN-Bus Signal (dominant High). Pin 3 CAN GND CAN Ground
CAN_GND GND-Bezug fiir CAN-Schnittstelle. Pin 4 d.u. nicht beniitzen
Pin 5 CAN_SHLD CAN Shield

DeviceNet Merkmale Pin 6 oV Betriebsspannung
Bus-Protokoll DeviceNet Pin 7 CAN_H Bus (dominant High)
Gerateprofil Device Profil for Encoders V 1.0 Pin 8 n.c. -
Betriebsarten - 1/0-Polling Pin 9 +Vs Betriebsspannung

- Cyclic

- Change of State
Presetwert Mit diesem Parameter kann der ) 0)

Drehgeber auf einen gewiinschten l AR

Positionswert gesetzt werden, der einer

definierten Achsposition des Systems

entspricht. Der Offsetwert zwischen

Drehgeber-Nullpunkt und

mechanischem Nullpunkt wird im

Drehgeber gespeichert.
Drehrichtung Uber diesen Parameter kann die

Drehrichtung, in der der Positionswert

steigen oder fallen soll, parametriert

werden. Grundeinstellung: aufsteigende

Positionswerte bei Blick auf Flanschseite

und Drehung der Welle im Uhrzeiger-

sinn (CW)
Skalierung Parametrierung der Schritte pro

Umdrehung und die Gesamtauflésung.
Diagnose Folgende Fehlermeldungen unterstiitzt

der Drehgeber:

- Positions- und Parameterfehler

- Uberwachung der Lithium-Zellenspan-
nung (Multiturn-Bereich)

Defaulteinstellung 125 kbit/s, Mac Id 63
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Endwelle 212 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 16 Bit MT, DeviceNet

BMSH 58, BMMH 58 DeviceNet - MAGRES

Abmessungen

BMSH/BMMH 58 DeviceNet Stecker D-SUB radial

*R=22+1,5/@ 4mm

g 24

22

2 12H7 x 15
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Welle bis 210 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 16 Bit MT, DeviceNet

BMSV 42, BMMV 42 DeviceNet - MAGRES

BMMYV 42 DeviceNet mit Welle

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Mini-Drehgeber Single- oder Multiturn / DeviceNet

— Magnetisches Abtastprinzip
— Auflésung: Singleturn 12 Bit, Multiturn 16 Bit

— Gehduse 942 mm
— Integrierter Feldbus

— Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit

— Auflésung und Nullpunkt parametrierbar

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 10...30 VDC Gehéause 242 mm
Betriebsstrom ohne Last 100 mA (24 VDC) Welle @6 mm
(typ.) 210 mm
Initialisierungszeit (typ.) 170 ms nach Power on Schutzart DIN EN 60529 IP 65
Initialisierungszeit <170 Betriebsdrehzahl <12000 U/min (mechanisch)
Schnittstelle DeviceNet <6000 U/min (elektrisch)
Profilkonformitat Device Profile Encoder V 1.0 Zulassige Wellenbelastung i;g E ax(';?‘ll
< radia
Schrittzahl je Umdrehung 4096 / 12 Bit -
— Werkstoffe Gehdause: Stahl
Absolute Genauigkeit +1° Flansch: Aluminium
Abtastprinzip Magnetisch Betriebstemperatur -20...+85 °C
Code Binar Relative Luftfeuchte 95 %
Codeverlauf CW werkseitig, programmierbar Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Vibration 30 g, 10-2000 Hz
Stéraussendung DIN EN 61000-6-3 DIN EN 60068-2-27
- - Schock 500 g, 6 ms
Programmierbare Betriebsarten
Parameter Gesamtauflésung Masse ca. 19049
Preset Anschluss Stecker oder Kabel
kali
Di funkti 2 a'Itferung dP terfehl BMSV 42
iagnosefunktionen ositions- und Parameterfehler ;
Multiturn-Abtastung Betriebsdrehmoment typ. 00,0093 Nm
Zulassung UL-Zulassung / E217823 BMMV 42
BMSV 42 Betriebsdrehmoment typ. 0,026 Nm
Funktion Singleturn
BMMV 42
Funktion Multiturn

Anzahl der Umdrehungen 65536 / 16 Bit
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Welle bis 210 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 16 Bit MT, DeviceNet

BMSV 42, BMMV 42 DeviceNet - MAGRES

Bestellbezeichnung

Singleturn

Multiturn

BMSV 42S1N[24D[ 12/00 | | |

‘ Anschluss
5 Kabel radial
N Stecker M12, radial

Welle
C6 @6 mm, IP 65
CO 210 mm, IP 65

Aufldsung
12/00 12 Bit Singleturn

Betriebsspannung / Signale
24D 10...30 VDC / DeviceNet

BMMV 42S1N|24D| 1216 | | |

‘ Anschluss
5 Kabel radial
N Stecker M12, radial

Welle
C6 @6 mm, IP 65
CO 210 mm, IP 65

Aufldsung
12/16 12/16 Bit Single-/Multiturn

Betriebsspannung / Signale
24D 10...30 VDC / DeviceNet

Zubehor
Stecker und Kabel (Seite 530)

10153968  Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade

10144720  Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade,
geschirmt, 2 m

10137485  Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade,
geschirmt, 5 m

10153969  Kabelstecker M12, 5-polig gerade

10153972  T-Verteiler M12 CAN (1 male / 2 female)

10153974  Abschlusswiderstand CAN

Montagezubehor (Seite 543)

10110616  Spannbriden-Set

Programmierzubehoér (Seite 560)

10147362  CD-ROM mit GSD-/EDS-/XML-Dateien und
Handblchern
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Welle bis 210 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 16 Bit MT, DeviceNet

BMSV 42, BMMV 42 DeviceNet - MAGRES

Beschreibung der Anschliisse Anschlussbelegung
+Vs Betriebsspannung des Drehgebers. Kabel
oV Masseanschluss des Drehgebers bezogen ~ fUr Anschlusskennziffer -5
auf +Vs. Aderfarbe  Signale Beschreibung
CAN_L CAN-Bus Signal (dominant Low). braun +Vs Betriebsspannung
CAN_H CAN-Bus Signal (dominant High). weiss oV Betriebsspannung
CAN_GND GND-Bezug fiir CAN-Schnittstelle. grin CAN_H Bus (dominant HIGH)
gelb CAN_L Bus (dominant LOW)
DeviceNet Merkmale grau CAN_GND CAN Ground
Bus-Protokoll DeviceNet rosa ne. -
Gerateprofil Device Profil for Encoders V 1.0 blau d.u. nicht bendtzen
Betriebsarten - /O-Polling rot d.u. nicht benditzen
- Cyclic Kabelschirm CAN_SHLD CAN Shield
- Change of State Kabeldaten 8 x 0,14 mm?
Presetwert Mit diesem Parameter kann der

Drehgeber auf einen gewtinschten
Positionswert gesetzt werden, der einer
definierten Achsposition des Systems

Stecker M12
fir Anschlusskennziffer -N

entspricht. Der Offsetwert zwischen Stecker Signale Beschreibung
Drehgeber-Nullpunkt und Pin 1 CAN_SHLD CAN Shield
rgechhanbischem Nyleur?kt wird im Pin 2 +Vs Betriebsspannung
- U:)e gd? er giSpe'C T — Pin 3 CAN_GND  CAN Ground
rehrichtung er diesen Parameter kann die - .
Drehrichtung, in der der Positionswert Pin 4 CAN_H Bus (dominant HIGH)
steigen oder fallen soll, parametriert Pin 5 CAN_L Bus (dominant LOW)
werden. Grundeinstellung: aufsteigende
Positionswerte bei Blick auf Flanschseite 2
und Drehung der Welle im Uhrzeiger-
sinn (CW) 3 1
Skalierung Parametrierung der Schritte pro 5
Umdrehung und die Gesamtauflésung. 4
Diagnose Folgende Fehlermeldungen unterstiitzt
der Drehgeber:

- Positions- und Parameterfehler
- Uberwachung der Lithium-Zellenspan-
nung (Multiturn-Bereich)

Defaulteinstellung 125 kbit/s, Mac Id 63
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Welle bis 210 mm
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 16 Bit MT, DeviceNet

BMSV 42, BMMV 42 DeviceNet - MAGRES

Abmessungen
BMSV/BMMV 42 DeviceNet Welle 6 mm, Kabel BMSV/BMMV 42 DeviceNet Welle 6 mm, Stecker M12
2 M3 x 6 ‘ M3 x 6
©
IS
— - o | = _
2 @ ‘
© w0
" ]
2,2 . 22
1 2 8,5 28 -0,025 1 >
12| 46 12| 46
BMSV/BMMYV 42 DeviceNet Welle 10 mm, Kabel BMSV/BMMYV 42 DeviceNet Welle 10 mm, Stecker M12
2 _ 12 M3 x 6 ‘ 12
e
Qy @
— - o |
| O
N
=
2,2 S
1] 2 8,5 28 0,025 1
15 46 15
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT, DeviceNet

BMSV 58, BMMV 58 DeviceNet - MAGRES

BMMV 58K DeviceNet mit Klemmflansch

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber Single- oder Multiturn / DeviceNet

— Magnetisches Abtastprinzip
— Auflésung: Singleturn 12 Bit, Multiturn 16 Bit

— Integrierter Feldbus

— Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit

— Auflésung und Nullpunkt parametrierbar

— Klemmflansch oder Servoflansch

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 10...30 VDC Gehéause 258 mm
Betriebsstrom ohne Last 100 mA (24 VDC) Schutzart DIN EN 60529 IP 65
(typ.) Betriebsdrehzahl <12000 U/min (mechanisch)

Initialisierungszeit (typ.)

170 ms nach Power on

<6000 U/min (elektrisch)

Initialisierungszeit

<170

Betriebsdrehmoment typ.

0,023 Nm

Schnittstelle

DeviceNet

Profilkonformitat

Device Profile Encoder V 1.0

Werkstoffe

Gehause: Aluminium
Flansch: Aluminium

Schritizahl je Umdrehung 4096 / 12 Bit Betriebstemperatur -20..+85°C
Absolute Genauigkeit +1° Relative Luftfeuchte 95 %
Abtastprinzip Magnetisch Widerstandsféahigkeit D_IN E_N 60068-2-6
— Vibration 30 g, 10-2000 Hz
Code Binér DIN EN 60068-2-27
Codeverlauf CW werkseitig, programmierbar Schock 500 g, 6 ms
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Masse ca. 300 g
Stoéraussendung DIN EN 61000-6-3 Anschluss Stecker oder Kabel
Programmierbare Betriebsarten BMSV 58K. BMMV 58K
Parameter Gesamtaufldsun ’
Preset g Welle 210 mm (Klemmflansch)
Skalierung Flansch Klemmflansch
Diagnosefunktionen Positions- und Parameterfehler Zulassige Wellenbelastung <40 N axial
Multiturn-Abtastung <60 N radial

Zulassung

UL-Zulassung / E217823

BMSV 58K, BMSV 58S

BMSV 58S, BMMV 58S

Welle

26 mm (Servoflansch)

Funktion Singleturn Flansch Servoflansch
BMMV 58K, BMMV 58S Zulassige Wellenbelastung <10 N axigl

- . <20 N radial
Funktion Multiturn

Anzahl der Umdrehungen

262144 / 18 Bit
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT, DeviceNet

BMSYV 58, BMMV 58 DeviceNet - MAGRES

Bestellbezeichnung

Singleturn Klemmflansch

Multiturn Klemmflansch

BMSV 58K1N|24D | 12/00 | CO | F |

‘ Anschluss

F Stecker D-SUB,
radial

Welle
CO0 210 mm, IP 65

Auflésung
12/00 12 Bit Singleturn

Betriebsspannung / Signale
24D 10...30 VDC / DeviceNet

Singleturn Servoflansch

BMMV 58K1N|24D| 12/16 | CO | F |

Multiturn Servoflansch

‘ Anschluss
F Stecker D-SUB,
radial

Welle
CO0 210 mm, IP 65

Auflésung
12/16 12/16 Bit Single-/Multiturn

Betriebsspannung / Signale
24D 10...30 VDC / DeviceNet

BMSV 58S1N|24D | 12/00 | C6 | F |

Anschluss

radial

Welle
C6 @6 mm, IP 65

Aufldsung
12/00 12 Bit Singleturn

Betriebsspannung / Signale
24D 10...30 VDC / DeviceNet

BMMV 58S1N[24D [ 12/16 | C6 | F |

F Stecker D-SUB,

Anschluss

F Stecker D-SUB,
radial

Welle
C6 @6 mm, IP 65

Auflésung
12/16 12/16 Bit Single-/Multiturn

Betriebsspannung / Signale
24D 10...30 VDC / DeviceNet

Zubehor
Stecker und Kabel (Seite 530)

10145023  Kabeldose D-SUB abgewinkelt

Montagezubehor (Seite 543)

10252773  Spannbriden-Set

Programmierzubehor (Seite 560)

10147362 CD-ROM mit GSD-/EDS-/XML-Dateien und

Handblchern
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT, DeviceNet

BMSV 58, BMMV 58 DeviceNet - MAGRES

Beschreibung der Anschliisse

Anschlussbelegung

+Vs Betriebsspannung des Drehgebers. Stecker D-Sub
oV Masseanschluss des Drehgebers bezogen Stecker Signale Beschreibung
auf +Vs. Pin 1 d.u. nicht beniitzen
CAN_L CAN-Bus Signal (dominant Low). Pin 2 CAN_L Bus (dominant LOW)
CAN_H CAN-Bus Signal (dominant High). Pin 3 CAN GND CAN Ground
CAN_GND GND-Bezug fur CAN-Schnittstelle. Pin 4 d.u. nicht beniitzen
Pin 5 CAN_SHLD CAN Shield

DeviceNet Merkmale Pin 6 oV Betriebsspannung
Bus-Protokoll DeviceNet Pin 7 CAN_H Bus (dominant HIGH)
Gerateprofil Device Profil for Encoders V 1.0 Pin 8 n.c. -
Betriebsarten - 1/0-Polling Pin 9 +Vs Betriebsspannung

- Cyclic

- Change of State
Presetwert Mit diesem Parameter kann der 1444

Drehgeber auf einen gewlinschten

Positionswert gesetzt werden, der einer

definierten Achsposition des Systems

entspricht. Der Offsetwert zwischen

Drehgeber-Nullpunkt und

mechanischem Nullpunkt wird im

Drehgeber gespeichert.
Drehrichtung Uber diesen Parameter kann die

Drehrichtung, in der der Positionswert

steigen oder fallen soll, parametriert

werden. Grundeinstellung: aufsteigende

Positionswerte bei Blick auf Flanschseite

und Drehung der Welle im Uhrzeiger-

sinn (CW)
Skalierung Parametrierung der Schritte pro

Umdrehung und die Gesamtauflésung.
Diagnose Folgende Fehlermeldungen unterstiitzt

der Drehgeber:

- Positions- und Parameterfehler

- Uberwachung der Lithium-Zellenspan-
nung (Multiturn-Bereich)

Defaulteinstellung 125 kbit/s, Mac Id 63
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT, DeviceNet

BMSYV 58, BMMV 58 DeviceNet - MAGRES

Abmessungen
BMSV/BMMV 58 DeviceNet Klemmflansch, D-SUB BMSV/BMMV 58 DeviceNet Servoflansch, D-SUB
M3 x 6 M4 x 6
3x120° 3x120°
15 T~ ] —_—

= | (Ced)) o

© — ‘ T © b‘\
= H : © HH
N E@' T
3 42
3 36 h8 ‘ - -
10| 3 9 48 4 3 | .85 50 -0,025
- 10 51 58
20 56 58 =
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, DeviceNet

GXP8W - DeviceNet

GXP8W mit Klemmflansch

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber Multiturn / DeviceNet

— Optisches Abtastprinzip
— Auflésung: Singleturn 13 Bit, Multiturn 16 Bit
— Klemmflansch oder Servoflansch

— Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit

— LED Statusanzeige

— Permanente Stetigkeitspriifung des Codeverlaufs

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 10...30 VDC Gehéause 258 mm

Verpolungsfest Ja Welle 210 mm (Klemmflansch)

Betriebsstrom ohne Last <50 mA (24 VDC) @6 mm (Servoflansch)
Flansch Klemmflansch oder

Initialisierungszeit (typ.)

250 ms nach Power on

Servoflansch

Schnittstelle DeviceNet
Funktion Multiturn
Ubertragungsrate 125...500 kBaud

Schutzart DIN EN 60529

IP 54 ohne Wellendichtung
IP 65 mit Wellendichtung

Profilkonformitat

Device Profile Encoder V 1.0

Betriebsdrehzahl

<10000 U/min (mechanisch)
<6000 U/min (elektrisch)

Betriebsart I/0-Polling, Cyclic, Change of Anlaufdrehmoment <0,015 Nm IP 54
State <0,03 Nm IP 65
Identifier 11 Bit Tragheitsmoment Rotor 20 gcm?
Schrittzahl je Umdrehung 8192/ 13 Bit Zulassige Wellenbelastung <20 N axial
Anzahl der Umdrehungen 65536 / 16 Bit <40 N radial
Absolute Genauigkeit ~ +0,025° Werkstoffe Gehause: Stahl
Abtastoringi Ontisch Flansch: Aluminium
astprin sc
prinzip .p _I_ Betriebstemperatur -25...485 °C
Code Binar -40...+85 °C (optional)
Codeverlauf CW werkseitig, programmierbar Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend
Ausgangsstufen CAN-Bus Standard ISO / DIS Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
11898 Vibration 10 g, 16-2000 Hz
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 DIN EN 60068-2-27
Stéraussendung DIN EN 61000-6-4 Schock 200 g, 6 ms
Programmierbare Betriebsarten Masse ca. 35049
Parameter Gesamtauflésung Anschluss Stecker
Preset
Skalierung

Diagnosefunktionen

Positions- und Parameterfehler
Multiturn-Abtastung

Statusanzeige

DUO-LED im Gehause

Zulassung

UL-Zulassung / E63076
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, DeviceNet

GXP8W - DeviceNet

Bestellbezeichnung

GXP8W. |

20 [ M1 ] 10 |

W - > O

‘ Schnittstelle
10 DeviceNet

Anschluss
M1 Stecker M12, 5-polig, radial

Betriebsspannung
20 10..30VDC

Flansch / Welle

Klemmflansch / 210 mm IP 54
Klemmflansch / 210 mm IP 65
Servoflansch / @6 mm IP 54
Servoflansch / g6 mm IP 65

Zubehor
Stecker und Kabel (Seite 530)

Z 180.003 Kabeldose M12, 5-polig, 2 m Kabel
Z180.005 Kabeldose M12, 5-poilg, 5 m Kabel
Z 180.007 Kabeldose M12, 5-polig, 10 m Kabel

Montagezubehor (Seite 543)

Z119.006  Befestigungsexzenter einzeln

Z119.013  Adapterplatte fur Klemmflansch zum
Umristen auf Servoflansch

Z119.015  Montageglocke fur Servoflansch

Z119.017  Befestigungswinkel fir Klemmflansch

Z119.035 Lagerflansch fur Drehgeber mit Servoflansch

DeviceNet Merkmale

Bus-Protokoll DeviceNet

Gerateprofil Device Profil for Encoders V 1.0

Betriebsarten 1/0-Polling
Cyclic

Change of State

Presetwert Mit diesem Parameter kann der Drehge-
ber auf einen gewlinschten Positions-
wert gesetzt werden, der einer defi-
nierten Achsposition des Systems
entspricht. Der Offsetwert zwischen
Drehgeber-Nullpunkt und mecha-
nischem Nullpunkt wird im Drehgeber

gespeichert.

Uber diesen Parameter kann die
Drehrichtung, in der der Positionswert
steigen oder fallen soll, parametriert
werden.

Drehrichtung

Skalierung Parametrierung der Schritte pro Umdre-

hung und die Gesamtauflésung.

Diagnose Folgende Fehlermeldungen unterstutzt
der Drehgeber:

- Positions- und Parameterfehler

- Uberwachung der Lithium-Zellenspan-

nung (Multiturn-Bereich)

Defaulteinstellung 125 kbit/s, Mac Id 63
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, DeviceNet

GXP8W - DeviceNet

Beschreibung der Anschliisse

Anschlussbelegung

uB Betriebsspannung des Drehgebers. Stecker Belegung
GNDB Masseanschluss des Drehgebers bezogen Pin 1 DRAIN
auf UB. Pin 2 UB
CAN_L CAN-Bus Signal (dominant Low) Pin 3 GND
CAN_H CAN-Bus Signal (dominant High) Pin 4 CAN H
DRAIN Schirmanschluss. Intern Uiber eine RC- Pin 5 CAN_L

Beschaltung auf Gehause gelegt.

40) (O3
10) (02
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, DeviceNet

GXP8W - DeviceNet

Abmessungen

GXP8W Klemmflansch

57 10 20
15 ©
H e
L =
Q
) — It (o)}
1
/ ||
LED H
3
16 3
GXP8W Servoflansch
42+0.1 4 10
=
M4x7 (3x120°) 3 9
/ ~ 92
7 g
Sy S |
a ol V| v
0l | 8
[Te) (S
. [te}
)
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Endwelle 212 mm

Magnetische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, Profibus-DP

BMMH 58 Profibus-DP - MAGRES

BMMH 58 Profibus-DP mit Endwelle

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber Multiturn / Profibus-DP
— Magnetisches Abtastprinzip
— Auflésung: Singleturn 13 Bit, Multiturn 16 Bit

— Integrierter Feldbus

— 2 x M12-Stecker fiir Bus-IN, Bus-OUT
— Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit
— Auflésung und Nullpunkt parametrierbar

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 10...30 VDC Gehéause 258 mm

Betriebsstrom ohne Last 100 mA (24 VDC) Welle 212 mm Endwelle

(typ.) Schutzart DIN EN 60529  IP 65

Initialisierungszeit (typ.) 170 ms nach Power on Betriebsdrehzahl <12000 U/min (mechanisch)

Initialisierungszeit <170 <6000 U/min (elektrisch)
Schnittstelle Profibus-DPV0 Betriebsdrehmoment typ.  0,0093 Nm
Funktion Multiturn Werkstoffe Gehdause: Aluminium
Schrittzahl je Umdrehung 8192 / 13 Bit Flansch: Aluminium
Anzahl der Umdrehungen 65536 / 16 Bit Betriebstemperatur -20..+85°C
Absolute Genauigkeit +1° Relative Luftfeuchte 95 %
Abtastprinzip Magnetisch Widerstandsfahigkeit D_IN E_N 60068-2-6
— Vibration 30 g, 10-2000 Hz

Code Binar DIN EN 60068-2-27
Codeverlauf CW werkseitig, programmierbar Schock 500 g, 6 ms
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Masse ca. 3009
Stoéraussendung DIN EN 61000-6-3 Anschluss Stecker/Buchse M12,
Programmierbare Betriebsarten Stecker M8
Parameter Gesamtaufldsung

Preset

Skalierung

Diagnosefunktionen

Positions- und Parameterfehler
Multiturn-Abtastung

Statusanzeige

DUO-LED im Gehause

Zulassung

UL-Zulassung / E217823
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Endwelle 212 mm

Magnetische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, Profibus-DP

BMMH 58 Profibus-DP - MAGRES

Bestellbezeichnung

BMMH 58S1N|24P | 13/16 | | W |

‘ Anschluss

W  M12 fir Bus, M8
fur Betriebsspan-
nung

Welle

B2 Endwelle 212 mm, IP 42,
mit Klemmring

P2 Endwelle 212 mm, IP 65,
mit Klemmring

Auflésung
13/16 13/16 Bit Single-/Multiturn

Betriebsspannung / Signale
24P 10...30 VDC / Profibus-DPVO0

Zubehor

Stecker und Kabel (Seite 530)

10163310  Kabeldose M8, 4-polig gerade

10148326  Kabeldose M8, 4-polig gerade, 5 m Kabel

10148328  Kabeldose M8, 4-polig abgewinkelt, 5 m
Kabel

10157909 Kabel mit Stecker/Dose M12, Profibus,
geschirmt, gerade, B-codiert, 2 m

10157910 Kabel mit Stecker/Dose M12, Profibus,
geschirmt, gerade, B-codiert, 5 m

10159389 Kabel mit Stecker/Dose M12, Profibus,
gesch., gerade, B-codiert, 0,3 m (Stichleitung)

10157911 Kabel mit Stecker/Dose M12, Profibus,
geschirmt, abgewinkelt, B-codiert, 2 m

10157912 Kabel mit Stecker/Dose M12, Profibus,

geschirmt, abgewinkelt, B-codiert, 5 m

Montagezubehor (Seite 543)

10136635  Federplatten-Set fir Drehgeber mit 258 mm
10110616 Spannbriden-Set

10107540  Drehmomentstift

10109520  Drehmomentfeder

Programmierzubehor (Seite 560)

10147362 CD-ROM mit GSD-/EDS-/XML-Dateien und
Handblchern
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Endwelle 212 mm

Magnetische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, Profibus-DP

BMMH 58 Profibus-DP - MAGRES

Beschreibung der Anschliisse

Anschlussbelegung

+Vs Betriebsspannung des Drehgebers. Stecker M12 Bus-IN

oV Masseanschluss des Drehgebers bezogen Stecker Signale Beschreibung
auf +Vs. Pin 1 n.c. -

+VsDP Betriebsspannung VP Profibus +5 VDC, Pin 2 Aline green Kabel grin / Profibus-DP
zur Speisung eines externen Abschlusswi- Pin 3
derstands. !n nc — _

0 VDP Data Ground Profibus (Referenzpotential P!n 4 B line red Kabel rot / Profibus-DP
zu +VsDP), zur Speisung eines externen Pin 5 n.c. -
Abschlusswiderstands. B-codiert

Aline green Profibus-DP Signal Kabel griin
(RxD / TxD — P)

2

B line red Profibus-DP Signal Kabel rot
(RxD / TxD — N)

Profibus-DP Merkmale

™~
31

4

>

5

Buchse M12 Bus-OUT

Bus-Protokoll Profibus-DP
Profibus Features Device Class 1 und 2
Presetwert Mit diesem Parameter kann der Drehge-

ber auf einen gewlinschten Positions-
wert gesetzt werden, der einer definier-
ten Achsposition des Systems ent-
spricht. Der Offsetwert zwischen Geber-
Nullpunkt und mechanischem Nullpunkt
wird im Drehgeber gespeichert.

Stecker Signale Beschreibung

Pin 1 +VsDP VP Profibus +5 VDC "
Pin 2 Aline green Kabel griin / Profibus-DP
Pin 3 0 VDP DGND Profibus "

Pin 4 B line red Kabel rot / Profibus-DP
Pin 5 n.c. -

B-codiert

Drehrichtung Mit diesen Parameter kann die Drehrich-
tung, in der der Positionswert steigen
oder fallen soll, parametriert werden.
Grundeinstellung: aufsteigende Positi-
onswerte bei Blick auf Flanschseite und
Drehung der Welle im Uhrzeigersinn

"fur optionalen externen Busabschlusswiderstand

2

O
1€39s

4

(CW). >
Skalierung Parametrierung der Schritte pro Umdre-

hung und die Gesamtaufldsung. Stecker M8 Betriebsspannung
Diagnose Folgende Fehlermeldungen unterstitzt Stecker Signale Beschreibung

der Drehgeber: . + .

- Positions- und Parameterfehler P!n ! Vs Betriebsspannung

- Uberwachung der Lithium-Zellenspan- Pin 2 n.c. -

nung (Multiturn-Bereich) Pin 3 oV Betriebsspannung

Defaulteinstellung Knotennummer 3 Pin 4 oV Betriebsspannung

2 4
5
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Endwelle 212 mm
Magnetische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, Profibus-DP

BMMH 58 Profibus-DP - MAGRES

Abmessungen
BMMH 58 Profibus-DP BMMH 58 Profibus-DP Steckerabmessungen
*R=22 +1,5/ 84 mm 44
T} M4 x 6
o~ 3x120° 20
N~
~ 60°
s M 0 S
< =
N |
2,2 4é
11 2 50 0025
6 42 58 h10
Teilnehmeradresse Abschlusswiderstand
oA o_ad ?N
o, ™ | o ~
@IS i
9 S X 9 S X
Adresse Uber Dreh-Schalter ON = Last User
einstellbar. Beispiel: OFF = User X

Teilnehmeradresse 23
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Magnetische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, Profibus-DP

BMMYV 58 Profibus-DP - MAGRES

BMMV 58K Profibus-DP mit Klemmflansch

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber Multiturn / Profibus-DP
— Magnetisches Abtastprinzip
— Auflésung: Singleturn 13 Bit, Multiturn 16 Bit

— Integrierter Feldbus

— 2 x M12-Stecker fiir Bus-IN, Bus-OUT

— Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit

— Auflésung und Nullpunkt parametrierbar
— Klemmflansch oder Servoflansch

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 10...30 VDC Gehéause 258 mm
Betriebsstrom ohne Last 100 mA (24 VDC) Schutzart DIN EN 60529 IP 65
(typ.) Betriebsdrehzahl <12000 U/min (mechanisch)

Initialisierungszeit (typ.)

170 ms nach Power on

<6000 U/min (elektrisch)

Initialisierungszeit <170 Betriebsdrehmoment typ. 0,023 Nm
Schnittstelle Profibus-DPVO0 Werkstoffe Gehause: Aluminium
Funktion Multiturn Flansch: Aluminium
Teilnehmeradresse Drehschalter in Geh&use Betriebstemperatur -20..+85°C
Schritizahl je Umdrehung 8192 / 13 Bit Relative Luftfeuchte 95 %
Anzahl der Umdrehungen 65536 / 16 Bit Wlderstandsfahlgkelt DlN EN 60068-2-6
— Vibration 30 g, 10-2000 Hz
Absolute GenaUngelt +1° DIN EN 60068-2-27
Abtastprinzip Magnetisch Schock 500 g, 6 ms
Code Binar Masse ca. 300g
Codeverlauf CW werkseitig, programmierbar Anschluss Stecker/Buchse M12,
Stérfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Stecker M8
Stoéraussendung DIN EN 61000-6-3 BMMYV 58K
Programmierbare Betriebsarten Welle 210 mm (Klemmflansch)
Parameter Gesamtauflésung Flansch Klemmflansch
P t
SrkZTinung Zulassige Wellenbelastung <40 N axial
- : " <60 N radial
Diagnosefunktionen Positions- und Parameterfehler
Multiturn-Abtastung BMMV 58S
Statusanzeige DUO-LED im Gehéause Welle @6 mm (Servoflansch)
Zulassung UL-Zulassung / E217823 Flansch Servoflansch
Zuléssige Wellenbelastung <10 N axial
<20 N radial

322
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Magnetische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, Profibus-DP

BMMYV 58 Profibus-DP - MAGRES

Bestellbezeichnung

Klemmflansch Servoflansch

BMMV 58K1N| 24P | 13/16 | CO | W | BMMV 58S1N| 24P | 13/16 | C6 | W |

‘ Anschluss

W  M12 fiir Bus, M8
flir Betriebsspan-
nung

Welle
CO0 210 mm, IP 65

‘ Anschluss

W  M12 fiir Bus, M8
flir Betriebsspan-
nung

Welle
C6 @6 mm, IP 65

Aufldsung Aufldsung
13/16 13/16 Bit Single-/Multiturn 13/16 13/16 Bit Single-/Multiturn
Betriebsspannung / Signale Betriebsspannung / Signale
24P 10...30 VDC / Profibus-DPV0 24P 10...30 VDC / Profibus-DPV0
Zubehor

Stecker und Kabel (Seite 530)

10163310  Kabeldose M8, 4-polig gerade

10148326  Kabeldose M8, 4-polig gerade, 5 m Kabel

10148328 Kabeldose M8, 4-polig abgewinkelt, 5 m
Kabel

10157909 Kabel mit Stecker/Dose M12, Profibus,
geschirmt, gerade, B-codiert, 2 m

10157910 Kabel mit Stecker/Dose M12, Profibus,
geschirmt, gerade, B-codiert, 5 m

10159389 Kabel mit Stecker/Dose M12, Profibus,
gesch., gerade, B-codiert, 0,3 m (Stichleitung)

10157911 Kabel mit Stecker/Dose M12, Profibus,
geschirmt, abgewinkelt, B-codiert, 2 m

10157912 Kabel mit Stecker/Dose M12, Profibus,
geschirmt, abgewinkelt, B-codiert, 5 m

Montagezubehor (Seite 543)
10252773  Spannbriden-Set

Programmierzubehor (Seite 560)

10147362  CD-ROM mit GSD-/EDS-/XML-Dateien und
Handblchern
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Magnetische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, Profibus-DP

BMMYV 58 Profibus-DP - MAGRES

Beschreibung der Anschliisse

Anschlussbelegung

+Vs Betriebsspannung des Drehgebers. Stecker M12 Bus-IN

oV Masseanschluss des Drehgebers bezogen Stecker Signale Beschreibung
auf +Vs. Pin 1 n.c. -

+VsDP Betriebsspannung VP Profibus +5 VDC, Pin 2 Aline green Kabel grin / Profibus-DP
zur Speisung eines externen Abschlusswi- Pin 3
derstands. !n nc — _

0 VDP Data Ground Profibus (Referenzpotential P!n 4 B line red Kabel rot / Profibus-DP
zu +VsDP), zur Speisung eines externen Pin 5 n.c. -
Abschlusswiderstands. B-codiert

Aline green Profibus-DP Signal Kabel griin
(RxD / TxD — P)

B line red Profibus-DP Signal Kabel rot
(RxD / TxD — N)

Profibus-DP Merkmale
Bus-Protokoll Profibus-DP

2

%
e

4

>

5

Buchse M12 Bus-OUT

Profibus Features Device Class 1 und 2

Presetwert Mit diesem Parameter kann der Drehge-
ber auf einen gewlinschten Positions-
wert gesetzt werden, der einer definier-
ten Achsposition des Systems ent-
spricht. Der Offsetwert zwischen Geber-
Nullpunkt und mechanischem Nullpunkt
wird im Drehgeber gespeichert.

Buchse Signale Beschreibung

Pin 1 +VsDP VP Profibus +5 VDC "
Pin 2 Aline green Kabel griin / Profibus-DP
Pin 3 0 VDP DGND Profibus "

Pin 4 B line red Kabel rot / Profibus-DP
Pin 5 n.c. -

B-codiert

Drehrichtung Mit diesen Parameter kann die Drehrich-
tung, in der der Positionswert steigen
oder fallen soll, parametriert werden.
Grundeinstellung: aufsteigende Positi-
onswerte bei Blick auf Flanschseite und
Drehung der Welle im Uhrzeigersinn

"fur optionalen externen Busabschlusswiderstand

2

O
1€39s

4

(CW). >
Skalierung Parametrierung der Schritte pro Umdre-

hung und die Gesamtaufldsung. Stecker M8 Betriebsspannung
Diagnose Folgende Fehlermeldungen unterstitzt Stecker Signale Beschreibung

der Drehgeber: . + .

- Positions- und Parameterfehler P!n ! Vs Betriebsspannung

- Uberwachung der Lithium-Zellenspan- Pin 2 n.c. -

nung (Multiturn-Bereich) Pin 3 oV Betriebsspannung

Defaulteinstellung Knotennummer 3 Pin 4 oV Betriebsspannung

2
15

4
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Magnetische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, Profibus-DP

BMMYV 58 Profibus-DP - MAGRES

Abmessungen
BMMYV 58 Profibus-DP Klemmflansch BMMYV 58 Profibus-DP Servoflansch
M3 x 7 ‘ M4 x 6
3 3x120° _ 3x120°
15 I V1
o u Iy . ) ‘
=P (@) b (@
S I\ 2. S A v d
313 36‘h8 3 42
20 |10 425 48 4| 3 50 0,025
58 10 48,5 58

BMMYV 58 Profibus-DP Steckerabmessungen

>— Ul
Lﬂﬂ%

Teilnehmeradresse Abschlusswiderstand
=) 0 7 =) 0 7 ON
m@N %@N fu H
o S X 9 S X
Adresse Uber Dreh-Schalter ON = Last User
einstellbar. Beispiel: OFF = User X

Teilnehmeradresse 23
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Hohlwelle, Endwelle oder Konuswelle bis 220 mm

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit oder 16 Bit MT
CANopen / SSI / Profibus

HMG 11, HMG 11 + FSL

HMG 11

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber Multiturn / SSI/ Profibus / CANopen

— Optisches Abtastprinzip

— Auflésung: Singleturn 13 Bit, Multiturn 12 Bit / 16 Bit
— Hohlwelle, Endwelle oder Konuswelle 216-20 mm

— Multiturn: Zahlverfahren ohne Getriebe und Batterie

— Erhaltlich mit redundanten Absolutsignalen

— Spezieller Korrosionsschutz
— Auch als Kombination mit Fliehkraftschalter FSL

Optional

— Mit zusatzlichen Inkrementalsignalen (TTL / HTL)

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 9..30 VDC Gehéause 2122 mm
Betriebsstrom ohne Last <100 mA (pro Schnitttselle SSI) Schutzart DIN EN 60529 IP 67
<250 mA (pro Schnittstelle Zulassige Wellenbelastung <250 N axial
Profibus/CANopen) <400 N radial

<200 ms nach Power on

Initialisierungszeit Werkstoffe Gehause: Aluminiumlegierung
Schnittstellen SSl, Profibus-DPV0, CANopen Welle: Edelstahl
Funktion Multiturn Betriebstemperatur -20...+85 °C
Ubertragungsrate 10...1000 kBaud (CANopen) Anschluss Klemmenkasten/Bushaube
9,6...12000 kBaud (Profib
, aud (Profibus) HMG 11
Profilkonformitat Profibus-DPV0 Well 1 Endwell
CANopen CIA DSP 406 V 3.0 elle @16 mm Endwelle
. . ; 220 mm Hohlwelle
Teilnehmeradresse Drehschalter in Bushaube (nicht 217 mm Konuswelle 1:10
bei Version SSI
) Betriebsdrehzahl <3500 U/min (mechanisch)

Schrittzahl je Umdrehung

8192/ 13 Bit

Anzahl der Umdrehungen

4096 / 12 Bit, 65536 / 16 Bit

Betriebsdrehmoment typ.

12 Ncm

Tragheitsmoment Rotor

760 gcm?

Zuséatzliche Inkremental TTL (RS422) - — -
Ausgangssignale Inkremental HTL Widerstandsfahigkeit D.IN E.N 60068-2-6

— - Vibration 10 g, 10-2000 Hz
Abtastprinzip Optisch DIN EN 60068-2-27
Code Gray oder Binar (Version SSI) Schock 100 g, 6 ms
Codeverlauf CW werkseitig, programmierbar Masse ca. 3 kg (je nach Ausfuihrung)
Eingange SSI-Takt (bei Version SSI) HMG 11 + FSL
Storfestlgkelt DIN EN 61000-6-2 Welle 316 mm Endwelle
Stoéraussendung DIN EN 61000-6-4 217 mm Konuswelle 1:10
Programmierschnittstelle  Profibus und/oder CANopen Betriebsdrehzahl <1,25 x Schaltdrehzahl
Programmierbare Abhé&ngig von gewahlter Betriebsdrehmoment typ. 15 Ncm
Parameter Absolut-Schnittstelle Tragheitsmoment Rotor 790 gem?

Positionsfehler

Diagnosefunktion Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6

HMG 11 Vibration 5 g, 10-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27

Zulassung UL-Zulassung / E256710 Schock 50 g, 11 ms

HMG 11 + FSL Masse ca. 3,5 kg (je nach Ausfihrung)

Schaltdrehzahl 850...2800 U/min
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Hohlwelle, Endwelle oder Konuswelle bis 220 mm

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit oder 16 Bit MT
CANopen / SSI / Profibus

HMG 11, HMG 11 + FSL

Bestellbezeichnung

Absolutgeber Absolutgeber mit Fliehkraftschalter FSL

Hme11| [ [ | | ] Hmg11| | [ [ | | +FsL
Zusatzliche Inkremental- Zusatzliche Inkremental-
Signale Signale
Z0 Ohne Z0 Ohne
T1024 Inkremental (TTL-Pegel, T1024 Inkremental (TTL-Pegel,
1024 Impulse) - bei 1024 Impulse) - bei
Version SS in doppelter Version SS in doppelter
Ausfuhrung Ausfuhrung
T2048 Inkremental (TTL-Pegel, T2048 Inkremental (TTL-Pegel,
2048 Impulse) - bei 2048 Impulse) - bei
Version SS in doppelter Version SS in doppelter
Ausflihrung Ausflihrung
H1024 Inkremental (HTL-Pegel, H1024 Inkremental (HTL-Pegel,
1024 Impulse) - bei 1024 Impulse) - bei
Version SS in doppelter Version SS in doppelter
Ausflihrung Ausflihrung
H2048 Inkremental (HTL-Pegel, H2048 Inkremental (HTL-Pegel,
2048 Impulse) - bei 2048 Impulse) - bei
Version SS in doppelter Version SS in doppelter
Ausfiihrung Ausfiihrung
Absolutteil Absolutteil
25 13 Bit Singleturn + 12 Bit Multiturn 25 13 Bit Singleturn + 12 Bit Multiturn
(nur Version S und SS) (nur Version S und SS)
29 13 Bit Singleturn + 16 Bit Multiturn 29 13 Bit Singleturn + 16 Bit Multiturn
Schnittstelle/Schnittstellen Schnittstelle/Schnittstellen

Bitte beachten: Bei Schnittstellen-Ausfihrungen PP, CP und
CC sind keine zuséatzlichen inkrementalen Ausgangssignale

maoglich.

S SSi S SSi

P Profibus P Profibus

C CANopen C CANopen

SS 2x SSlI SS 2x SSlI

PS Profibus und SSI PS Profibus und SSI

CS CANopen und SSI CS CANopen und SSI

PP 2 x Profibus PP 2 x Profibus

CP CANopen und Profibus CP CANopen und Profibus
CC 2 x CANopen CC 2 x CANopen

Bitte beachten: Bei Schnittstellen-Ausfihrungen PP, CP und
CC sind keine zuséatzlichen inkrementalen Ausgangssignale

maoglich.

Bei Bestellung zusatzlich die gewiinschte Schaltdrehzahl
angeben (Festeinstellung ab Werk).

Zubehor

Zubehor auf Anfrage.
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Hohlwelle, Endwelle oder Konuswelle bis 220 mm

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit oder 16 Bit MT
CANopen / SSI / Profibus

HMG 11, HMG 11 + FSL

Anschlussbelegung - Profibus Anschlussbelegung - CANopen

Ansicht C - Anschlussklemmen in Haube Ansicht C - Anschlussklemmen in Haube

(-I1Def

12
;;‘p
I

Beschreibung der Anschliisse - Profibus Beschreibung der Anschliisse - CANopen

A Negative serielle Datenleitung, CAN_L CAN Bus Signal (dominant Low)

Paar 1 und Paar 2 CAN_H  CAN Bus Signal (dominant High)
B Positive serielle Datenleitung, UB Betriebsspannung +9 ... +30 VDC
UB ;a;alr 1bund Paar 2 9 30 VDG GND Masseanschluss fur UB

+ +
eriebsspannung *s ... Klemmen mit gleicher Bezeichnung sind intern miteinander

GND Masseanschluss fur UB verbunden.
Klemmen mit gleicher Bezeichnung sind intern miteinander
verbunden.

Merkmale - Profibus Merkmale - CANopen

Bus-Protokoll Profibus-DP VO Bus-Protokoll CANopen
Profibus-Features Device Class 1 und 2 Profibus-Features Device Class 2 CAN 2.0B
Data Exch. Input: Positionswert Geréateprofil CANopen
Funktionen Output: Preset-Wert CiADSP 406, V 3.0
Preset-Wert Mit dem Parameter ,Preset” kann der Betriebsarten Anfrage (asynchron, mit SDO)
Geber auf einen gewiinschten Istwert Zyklisch (asynchron-zyklisch)
gesetzt werden, der einer definierten Synchron (synchron-zyklisch)
Achsposition des Systems entspricht. Azyklisch (synchron-azyklisch)
Parameter Drehrichtung: Diagnose Der Geber unterstiitzt folgende
Funktionen Uber den Betriebsparameter kann die Fehlermeldungen:
Drehrichtung, bei welcher der Aus- - Positionsfehler
gangswert steigen bzw. fallen soll, Defaulteinstellung Teilnehmeradresse 00
parametriert werden.
Skalierung:
Es kénnen Schritte pro Umdrehung und
Gesamtaufldsung parametriert werden.
Diagnose Der Geber unterstitzt folgende

Fehlermeldungen:
- Positionsfehler

Defaulteinstellung

Teilnehmeradresse 00
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Hohlwelle, Endwelle oder Konuswelle bis 220 mm

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit oder 16 Bit MT
CANopen / SSI / Profibus

HMG 11, HMG 11 + FSL

Anschlussbelegung - Inkremental und/oder SSI Ausgangssignale - Inkremental

Ansicht A - Anschlussklemmen in Haube

bei positiver Drehrichtung

. | .
| I |
K1 I I 1
_ i T i
_ ] i T |
K1 | l I
fo-G-¢f g
0-6-6-0 of LI R N R | 90°
©0o0o0o0o | —ye——
T |
‘ ‘ K2 i i
QOO DDDDDDD L _
i I I pr—
Par +UB GND K1 KT K2 K2 Cl [Tl Da Da Erg K2 o
\\ / 4 |
Dateniibertragung - SSI
« nT .
Ansicht B - Option:
Flanschdose, Stiftkontakte, linksdrehend Sl T
Stift Belegung Clock
Pin 1 K2 Data
Pin 2 Clock * N\ X2 X3 ) R3(I1N4(12K5(13)
. MSB LSB
Pin 3 Data * t ¢
2 3
Pin 4 Data * >
Pin 5 K1
Pin 6 m T = 1.25...10 us
Pin7 Param * t1 = 0.63..5 us
Pin 8 K2 , = 0dus
Pin 9 Error * tt = 12..30ps
Pin 10 GND
Pin 11 Clock * Taktfrequenz f 100...800 kHz
Pin 12 +UB *
* nur bei SSI

Anschlussbelegung - FSL

Ansicht D - Anschlussklemmen Drehzahlschalter
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Hohlwelle, Endwelle oder Konuswelle bis 220 mm
Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit oder 16 Bit MT

CANopen /S

SI / Profibus

HMG 11, HMG 11 + FSL

Abmessungen

HMG 11 - Absolutgeber mit Endwelle

13
9 . "
. © Drehrichtung positiv
DN 2
<{ '}
1 [
22 g ]
26.5:05 il <« - Option /
s = —==7
5 2 &
3 E - & g
s _g¢ | = = = 7‘4}\
=L i ‘
2 i o f
15 WI=EtE=
' = U] - Nl
53 3x M16x1.5
68
127.5

HMG 11 + FSL - Absolutgeber mit Fliehkraftschalter FSL

Drehrichtung positiv

13
9
/"‘—— i‘ o
22 ™
©
=
)
26.5:0.5 \
]
} D
ol T o
SERIfE =
2 —
o
i»« T
3x M16x1.5
53
68
185.5

M20x1.5

84

HMO03M26294

84

= \
M20x1.5 <

HM04M26609
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Hohlwelle, Endwelle oder Konuswelle bis 220 mm

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit oder 16 Bit MT
CANopen / SSI / Profibus

HMG 11, HMG 11 + FSL
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Welle mit EURO-Flansch B10
Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit oder 16 Bit MT
CANopen / SSI / Profibus

AMG 11, AMG 11 + FSL

AMG 11

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber Multiturn / SSI/ Profibus / CANopen
— Optisches Abtastprinzip

— Auflésung: Singleturn 13 Bit, Multiturn 12 Bit / 16 Bit

— EURO-Flansch B10 / Welle 11 mm

— Multiturn: Zahlverfahren ohne Getriebe und Batterie

— Erhaltlich mit redundanten Absolutsignalen

— Spezieller Korrosionsschutz
— Auch als Kombination mit Fliehkraftschalter FSL

Optional

— Mit zusatzlichen Inkrementalsignalen (TTL / HTL)

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 9..30 VDC Gehéause 2122 mm

Betriebsstrom ohne Last <100 mA (pro Schnitttselle SSI) Welle 211 mm
<250 mA (pro Schnittstelle Flansch EURO-Flansch B10
Profibus/CANopen)

— - Schutzart DIN EN 60529 IP 67
Initialisierungszeit <200 ms nach Power on — -
- - Zuléssige Wellenbelastung <250 N axial

Schnittstellen SSl, Profibus-DPV0, CANopen <350 N radial

Funktion Multiturn Werkstoffe Gehause: Aluminiumlegierung

Ubertragungsrate 10...1000 kBaud (CANopen) Welle: Edelstahl
9,6...12000 kBaud (Profibus) Betriebstemperatur -20...+85 °C

Profilkonformitat Profibus-DPVO Anschluss Klemmenkasten/Bushaube
CANopen CIADSP 406 V 3.0

Teilnehmeradresse Drehschalter in Bushaube (nicht AMG 11
bei Version SSI) Betriebsdrehzahl <3500 U/min (mechanisch)

Schrittzahl je Umdrehung

8192/ 13 Bit

Betriebsdrehmoment typ.

12 Ncm

Anzahl der Umdrehungen

4096 / 12 Bit, 65536 / 16 Bit

Tragheitsmoment Rotor

780 gcm?

Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 10-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 100 g, 6 ms

Masse ca. 3 kg (je nach Ausfuihrung)

AMG 11 + FSL

Betriebsdrehzahl <1,25 x Schaltdrehzanhl

Zusatzliche Inkremental TTL (RS422)
Ausgangssignale Inkremental HTL

Abtastprinzip Optisch/magnetisch

Code Gray oder Binar (Version SSI)
Codeverlauf CW werkseitig, programmierbar
Eingénge SSI-Takt (bei Version SSI)
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2
Stoéraussendung DIN EN 61000-6-4

Betriebsdrehmoment typ.

15 Ncm

Programmierschnittstelle

Profibus und/oder CANopen

Tragheitsmoment Rotor

810 gcm?

Programmierbare Abhé&ngig von gewahlter Widerstandsfahigkeit D_IN E_N 60068-2-6
Parameter Absolut-Schnittstelle Vibration 5 g, 10-2000 Hz

- - - DIN EN 60068-2-27
Diagnosefunktion Positionsfehler Schock 50 g, 11 ms
AMG 11 Masse ca. 3,5 kg (je nach Ausfiihrung)
Zulassung UL-Zulassung / E256710
AMG 11 + FSL
Schaltdrehzahl 850...2800 U/min
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Welle mit EURO-Flansch B10

Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit oder 16 Bit MT
CANopen / SSI / Profibus

AMG 11, AMG 11 + FSL

Bestellbezeichnung

Absolutgeber Absolutgeber mit Fliehkraftschalter FSL

amc11| | | [ [ | Aamc11| [ | [ | | +FsL
Zusatzliche Inkremental- Zusatzliche Inkremental-
Signale Signale
Z0 Ohne Z0 Ohne
T1024 Inkremental (TTL-Pegel, T1024 Inkremental (TTL-Pegel,
1024 Impulse) - bei 1024 Impulse) - bei
Version SS in doppelter Version SS in doppelter
Ausfuhrung Ausfuhrung
T2048 Inkremental (TTL-Pegel, T2048 Inkremental (TTL-Pegel,
2048 Impulse) - bei 2048 Impulse) - bei
Version SS in doppelter Version SS in doppelter
Ausflihrung Ausflihrung
H1024 Inkremental (HTL-Pegel, H1024 Inkremental (HTL-Pegel,
1024 Impulse) - bei 1024 Impulse) - bei
Version SS in doppelter Version SS in doppelter
Ausflihrung Ausflihrung
H2048 Inkremental (HTL-Pegel, H2048 Inkremental (HTL-Pegel,
2048 Impulse) - bei 2048 Impulse) - bei
Version SS in doppelter Version SS in doppelter
Ausfiihrung Ausfiihrung
Absolutteil Absolutteil
25 13 Bit Singleturn + 12 Bit Multiturn 25 13 Bit Singleturn + 12 Bit Multiturn
(nur Version S und SS) (nur Version S und SS)
29 13 Bit Singleturn + 16 Bit Multiturn 29 13 Bit Singleturn + 16 Bit Multiturn
Schnittstelle/Schnittstellen Schnittstelle/Schnittstellen

Bitte beachten: Bei Schnittstellen-Ausfihrungen PP, CP und
CC sind keine zuséatzlichen inkrementalen Ausgangssignale

maoglich.

S SSi S SSi

P Profibus P Profibus

C CANopen C CANopen

SS 2x SSlI SS 2x SSlI

PS Profibus und SSI PS Profibus und SSI

CS CANopen und SSI CS CANopen und SSI

PP 2 x Profibus PP 2 x Profibus

CP CANopen und Profibus CP CANopen und Profibus
CC 2 x CANopen CC 2 x CANopen

Bitte beachten: Bei Schnittstellen-Ausfihrungen PP, CP und
CC sind keine zuséatzlichen inkrementalen Ausgangssignale

maoglich.

Bei Bestellung zusatzlich die gewiinschte Schaltdrehzahl
angeben (Festeinstellung ab Werk).

Zubehor

Zubehor auf Anfrage.
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Welle mit EURO-Flansch B10

Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit oder 16 Bit MT
CANopen / SSI / Profibus

AMG 11, AMG 11 + FSL

Anschlussbelegung - Profibus Anschlussbelegung - CANopen

Ansicht C - Anschlussklemmen in Haube Ansicht C - Anschlussklemmen in Haube

(-I1Def

12
;;‘p
I

Beschreibung der Anschliisse - Profibus Beschreibung der Anschliisse - CANopen

A Negative serielle Datenleitung, CAN_L CAN Bus Signal (dominant Low)

Paar 1 und Paar 2 CAN_H  CAN Bus Signal (dominant High)
B Positive serielle Datenleitung, UB Betriebsspannung +9 ... +30 VDC
UB ;a;alr 1bund Paar 2 9 30 VDG GND Masseanschluss fur UB

+ +
eriebsspannung *s ... Klemmen mit gleicher Bezeichnung sind intern miteinander

GND Masseanschluss fur UB verbunden.
Klemmen mit gleicher Bezeichnung sind intern miteinander
verbunden.

Merkmale - Profibus Merkmale - CANopen

Bus-Protokoll Profibus-DP VO Bus-Protokoll CANopen
Profibus-Features Device Class 1 und 2 Profibus-Features Device Class 2 CAN 2.0B
Data Exch. Input: Positionswert Geréateprofil CANopen
Funktionen Output: Preset-Wert CiADSP 406, V 3.0
Preset-Wert Mit dem Parameter ,Preset” kann der Betriebsarten Anfrage (asynchron, mit SDO)
Geber auf einen gewiinschten Istwert Zyklisch (asynchron-zyklisch)
gesetzt werden, der einer definierten Synchron (synchron-zyklisch)
Achsposition des Systems entspricht. Azyklisch (synchron-azyklisch)
Parameter Drehrichtung: Diagnose Der Geber unterstiitzt folgende
Funktionen Uber den Betriebsparameter kann die Fehlermeldungen:
Drehrichtung, bei welcher der Aus- - Positionsfehler
gangswert steigen bzw. fallen soll, Defaulteinstellung Teilnehmeradresse 00
parametriert werden.
Skalierung:
Es kénnen Schritte pro Umdrehung und
Gesamtaufldsung parametriert werden.
Diagnose Der Geber unterstitzt folgende

Fehlermeldungen:
- Positionsfehler

Defaulteinstellung

Teilnehmeradresse 00
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Welle mit EURO-Flansch B10

Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit oder 16 Bit MT
CANopen / SSI / Profibus

AMG 11, AMG 11 + FSL

Anschlussbelegung - Inkremental und/oder SSI Ausgangssignale - Inkremental

Ansicht A - Anschlussklemmen in Haube

bei positiver Drehrichtung

. | .
| I |
K1 I I 1
_ i T i
_ ] i T |
K1 | l I
fo-G-¢f g
0-6-6-0 of LI R N R | 90°
©0o0o0o0o | —ye——
T |
‘ ‘ K2 i i
QOO DDDDDDD L _
i I I pr—
Par +UB GND K1 KT K2 K2 Cl [Tl Da Da Erg K2 o
\\ / 4 |
Dateniibertragung - SSI
« nT .
Ansicht B - Option:
Flanschdose, Stiftkontakte, linksdrehend Sl T
Stift Belegung Clock
Pin 1 K2 Data
Pin 2 Clock * N\ X2 X3 ) R3(I1N4(12K5(13)
. MSB LSB
Pin 3 Data * t ¢
2 3
Pin 4 Data * >
Pin 5 K1
Pin 6 m T = 1.25...10 us
Pin7 Param * t1 = 0.63..5 us
Pin 8 K2 , = 0dus
Pin 9 Error * tt = 12..30ps
Pin 10 GND
Pin 11 Clock * Taktfrequenz f 100...800 kHz
Pin 12 +UB *
* nur bei SSI

Anschlussbelegung - FSL

Ansicht D - Anschlussklemmen Drehzahlschalter
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Welle mit EURO-Flansch B10

Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit oder 16 Bit MT

CANopen / SSI / Profibus

AMG 11, AMG 11 + FSL

Abmessungen

AMG 11 - Absolutgeber

f 1 Option 4
D @ T /]
(o] iy /’ /‘
o & Z N L
S5 |s s IRRY
30 @ @ %ﬁ ””\\ /d
‘ ‘ T } TP77%7 "A«:ti
1 1
T
3 3x M16x1.5 T
36 __18] 20 B
151 Drehrichtung positiv

AMG 11 + FSL - Absolutgeber mit Fliehkraftschalter FSL

HMO05M27166
Option: HM03M26295

< @
w| 8 L
~| 0 <1 _ ] e 4 — 41 1
~—| 0| «—
Qv §
D, &
30 ‘ ‘
3 3x M16x1.5
36__|8] 20
159
220

rOQO 60-
I 7O (D)
} \ // ; \\ 4—
: () 4 ()
A C
1 L _*TT ,“’-,,(, R
T8 |
\ /
) \ ’ SQ\ (A /
T + T ®\ ® ® ‘ ) ;®
T N ‘ ,
‘ \\ @ ///
M20x1.5 M20x1.5 H
7
Drehrichtung positiv
HMO03M26453
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Welle mit EURO-Flansch B10

Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit oder 16 Bit MT
CANopen / SSI / Profibus

AMG 11, AMG 11 + FSL
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Hohlwelle 220 bis 27 mm
Optische Multiturn-Drehgeber 19 Bit ST / 16 Bit MT, EtherCAT

ATD4BA4YMN

ATD 4B A4 Y11 mit Hohlwelle

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber Single- oder Multiturn / EtherCAT
— Optisches Abtastprinzip

— Auflésung: Singleturn 15 Bit, Multiturn 16 Bit
— Hohlwelle 220-27 mm

— Kurze Zykluszeiten

— Programmierbar iiber Bussystem

— Eigendiagnose

— Elektronische Nullpunktjustage

Optional
— Auflésung: Singleturn 19 Bit, Multiturn 12 Bit

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 10...30 VDC Gehéause 280 mm
Verpolungsfest Ja Welle 220 mm Hohlwelle
Betriebsstrom ohne Last <150 mA (24 VDC) 922 mm Hohlwelle

- 225 mm Hohlwelle
Schnittstelle EtherCAT 227 mm Hohlwelle
Funktion Multiturn

Profilkonformitat

CANopen over EtherCAT

Schutzart DIN EN 60529 IP 65

Betriebsart

Full-Duplex Fast Ethernet
physics (100 BASE-TX)

<5000 U/min IP 54
<3000 U/min IP 65

Betriebsdrehzahl

Anlaufdrehmoment <0,02 Nm

Schrittzahl je Umdrehung 524288 / 19 Bit

Werkstoffe Gehause: Aluminium

Anzahl der Umdrehungen 65536 / 16 Bit Welle: Stahl rostfrei
Abtastprinzip Optisch Betriebstemperatur -20...+85 °C
Codeverlauf CW: aufsteigende Werte bei Relative Luftfeuchte 90 % nicht betauend

Drehung im Uhrzeigersinn mit Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6

Blick auf die Anbauseite Vibration 10 g 55-2000 Hz
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 DIN EN 60068-2-27
Stéraussendung DIN EN 55011 Schock 30 g, 11 ms
Programmierbare Schrittzahl je Umdrehung Masse ca. 590 ¢
Parameter Gesamtaufldsung Anschluss Stecker M12 A-kodiert, Buchse

Drehrichtung CW/CCW
Anzahl der Umdrehungen
Betriebsarten

M12 D-kodiert

Diagnosefunktionen

Positions- und Parameterfehler

Temperaturiiberwachung
Multiturn-Abtastung
Eigendiagnose

Spiel der Motorwelle

0,25 mm axial
0,1 mm radial

Statusanzeige

4-LED im Gehause
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Hohlwelle 220 bis 27 mm

Optische Multiturn-Drehgeber 19 Bit ST / 16 Bit MT, EtherCAT

ATD4BA4 Y11

Bestellbezeichnung

ATD4BA4Y11| |[EC|M12] s [ | |
‘ Schutzart
IP54 IP 54
IP65 IP 65
Hohlwelle
20 Hohlwelle 220 mm Klemmring
22 Hohlwelle 22 mm Klemmring
25 Hohlwelle 825 mm Klemmring
27 Hohlwelle 27 mm Klemmring
Betriebstemperatur
S -20..+85°C
Anschluss
M12 3 x Steckverbinder M12
Schnittstelle
EC EtherCAT
Auflésung

15/16  15/16 Bit Single-/Multiturn
19/12  19/12 Bit Single-/Multiturn
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Hohlwelle 220 bis 27 mm
Optische Multiturn-Drehgeber 19 Bit ST / 16 Bit MT, EtherCAT

ATD4BA4YMN

Beschreibung der Anschliisse

Bus-Protokoll

EtherCAT, CoE
(CANopen over EtherCAT)

Anschlussbelegung

Betriebsart

Full-Duplex Fast Ethernet physics
(100 BASE-TX)

Kommunikation

Modi:

- Asynchron

- Frame synchron

- Distributed Clock synchron

Zykluszeiten:

- min 62,5 us bis max. 32 ms in
Distributed Clock

Stecker Belegung Beschreibung
Pin 1 TxD+ Sendedaten+
Pin 2 RxD+ Empfangsdaten+
Pin 3 TxD- Sendedaten-
Pin 4 RxD- Empfangsdaten-

Kommunikationsprofil

kompatibel zu CANopen nach
DS 301

Gerateprofil

gemal DS 406

Flanschdose, 4-polig, Buchsenkontakt,
M12 D-kodiert (IN / OUT)

Diagnosemeldungen

Positions-, Temperatur-, Batterie-,
Arbeitsbereichstiberwachung

Stecker Belegung Beschreibung

Pin 1 VDC Betriebsspannung
Pin 2 - nicht belegt

Pin 3 GND Masseanschluss
Pin 4 - nicht belegt

Flanschdose, 4-polig, Stiftkontakt, M12 A-kodiert (POWER)
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Hohlwelle 220 bis 27 mm

Optische Multiturn-Drehgeber 19 Bit ST / 16 Bit MT, EtherCAT

ATD 4B A4 Y11
Abmessungen
Zylinderschraube 30 Lage beachten!
M4 - DIN 912 9.5 flexible (Schlitzung der
Sw3 7 Drehmoment- Hohlwelle und des
Anzugsmoment stutze Klemmringes)

/D_/@\:\m?x. 2.2 Nm ,%?L? N 07007 -
™ © \ ! )
b« L)

Link/Activity ERROR RUN  Link/Activity 74.5 114
ouT (rot) (gran) IN 66
(gelb) (gelb)
Befestigungs-—| Flanschdose Typ 4,
satz 86 I Al\ﬁglb-_kBoudcizienkontakt ouT
(Standard) @ L —
Flanschdose Typ 4,
N || @ L—4-pol. - Stiftkontakt POWER
M12 A-kodiert
@ | Flanschdose Typ 4,
{ 4-pol. - Buchsenkontakt IN
r M12 D-kodiert
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Endwelle bis 14 mm

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit MT, RS485

GXMT7S - RS485

GXM7S mit Endwelle

Technische Daten - elektrisch

Betriebsspannung

10...30 VDC

Merkmale

— Drehgeber Multiturn / RS485

— Optisches Abtastprinzip

— Auflésung: Singleturn 13 Bit, Multiturn 12 Bit
— Endwelle 212 mm / 214 mm

— Feldbus Protokoll

— Bis zu 4 Bus-Teilnehmer

— Buszugriff nach Master/Slave-Prinzip

Optional

— Kundenspezifische RS485 Protokolle integrierbar

Technische Daten - mechanisch

Gehéuse

258 mm

Verpolungsfest

Ja

Betriebsstrom ohne Last

<50 mA (24 VDC)

Welle

212 mm Endwelle
214 mm Endwelle

Initialisierungszeit (typ.)

250 ms nach Power on

Schutzart DIN EN 60529

IP 54

Betriebsdrehzahl

<6000 U/min (mechanisch)

Schnittstelle RS485 ! ¢
- - <6000 U/min (elektrisch)
Funktion Multiturn
p Anlaufdrehmoment <0,015Nm IP 54
Ubertragungsrate 38,4 kBaud —
- = - Tragheitsmoment Rotor 20 gcm?
Teilnehmeradresse Uber Anschluss codierbar -
- - - Werkstoffe Gehdause: Stahl
Schrittzahl je Umdrehung 8192/ 13 Bit Flansch: Stahl
Anzahl der Umdrehungen 4096 / 12 Bit Betriebstemperatur 05 +85°C
Absolute Genauigkeit +0,025° -40...+85 °C (optional)
Abtastprinzip Optisch Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend
Code Binar Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Codeverlauf CW/CCW iber Anschluss Vibration 10 g, 16-2000 Hz
codierbar DIN EN 60068-2-27
Schock 100 g, 6 ms
Ausgangsstufen RS485
- — Masse ca. 600 g
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2
- Anschluss Stecker oder Kabel
Stoéraussendung DIN EN 61000-6-4
Zulassung UL-Zulassung / E63076
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Endwelle bis 214 mm

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit MT, RS485

GXM7S - RS485

Bestellbezeichnung

Gxmrs., [10] [o1 ]

‘ Schnittstelle
01 RS485

Anschluss
A1 Stecker M23, 12-polig, radial

Zubehor
Stecker und Kabel (Seite 530)

Z 130.001 Kabeldose M23, 12-polig, ohne Kabel
Z 130.003 Kabeldose M23, 12-polig, 2 m Kabel
Z 130.005 Kabeldose M23, 12-polig, 5 m Kabel
Z 130.007 Kabeldose M23, 12-polig, 10 m Kabel

Montagezubehor (Seite 543)

21 Kabel 1 m, radial Z119.024  Drehmomentstitze mit Federsegment fiir
Drehgeber mit Stift 9,5 mm
Endwelle Z 119.041 Drehmomentstiitze mit Gummifederelement
0 Endwelle 212 mm ohne Stift far Drehgeber mit Stift 15 mm
; Engwe::e ”E mm mit gti;t ;55""“ Z119.050  Kupplungsfeder
ndwelle 12 mm mit Stift 9,5 mm -
4 Endwelle 314 mm ohne Stift Z 119.053 Kupplungsfeder, H?he 19,1 mm
5 Endwelle 214 mm mit Stift 15 mm Z119.070  Kupplungsfeder, Hohe 29,1 mm
F Endwelle 14 mm mit Stift 9,5 mm Z119.072 Kupplungsfeder fir Drehgeber mit Gehduse
258 mm, Lochabstand 73 mm
Z119.073  Kupplungsfeder fur Drehgeber mit Gehduse
258 mm, Lochabstand 68 mm
Z119.076  Kupplungsfeder fur Drehgeber mit Gehduse
258 mm
Z119.082  Kupplungsfeder fur Drehgeber mit Gehduse
258 mm, Lochabstand 63 mm
Format der Dateniibertragung
Grundeinstellung der seriellen RS485-Schnittstelle
« 1 Startbit
« 8 Datenbits (niederwertigstes Bit zuerst)
* 1 Stoppbit
* Parity none
« Baudrate: 38,4 kBaud
Aufbau der Datenfelder
Anforderung vom Master
| SOH | 80h | ADR | 80h | EOT]
Antwort des Drehgebers
| SOH | EAD | MT_H| MT_L| ST H|ST L] LRc| EOT|
Erlauterung
SOH Wert = 01h
ADR Adresse des Drehgebers, Wert 02h - 05h
EOT Wert = 04h
EAD Bit 0 - 3 Echo der Drehgeberadresse (Bit 4 -7 nicht definiert)
MT_H High Byte Umdrehungen
MT_L Low Byte Umdrehungen
ST_H High Byte Schritte
ST L Low Byte Schritte
LRC EAD XOR MT_H XOR M_T_L XOR ST_H XOR ST_L
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Endwelle bis 14 mm

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit MT, RS485

GXMT7S - RS485

Beschreibung der Anschliisse

Anschlussbelegung

uB Betriebsspannung des Drehgebers. Stecker Aderfarben  Belegung

GND Masseanschluss des Drehgebers bezogen Pin 1 braun uB
auf UB. Pin 2 schwarz GND

T,RIN Serielle Datenleitungen. Pin 3 blau TR+ IN

TR OUT Zur Vermeidung von Stichleitungen sind . .
die Datenleitungen auf zwei Aderpaare Pin 4 beige Ident 1
herausgefiihrt. Der ankommende Bus wird Pin 5 grin T,R-OUT
auf T,R+ IN und T,R- IN angeschlossen. Pin 6 gelb Ident 2
Der weiterflihrende Bus auf T,R+ OUT und : -
T,R- OUT. Ist der Drehgeber letzter oder an U violett T’li_ IN
einziger Busteilnehmer, wird nur das Pin 8 braun/gelb VIR
Aderpaar T,R+ IN und T,R- IN benutzt. Pin 9 rosa T,R+ OUT
Hinweis: Abschlusswiderstand 150 Q Pin 10 schwarz/gelb Nullsetzen
extern bei letztem Teilnehmer anschlieen. Pin 11 . .

Nullsetzen Nullsetzeingang zum Setzen eines Null- X
punktes an jeder beliebigen Stelle inner- Pin 12 - -
halb der programmierten Geberauflésung. ) )
Der Nullsetzvorgang wird durch ein High- Fur Verlangerungskabel ab 10 m
Impuls ausgeldst und muss nach der paarweise (z.B. ,R+/TR-) ver-
Drehrichtungsauswahl (V/R) erfolgen. Fiir drilite Leitungen verwenden.
max. Storfestigkeit nach dem Nullsetzen
an GND legen. Impulsdauer >100 ms.

VIR Vor-/Ruck-Zahlrichtungseingang.
Unbeschaltet liegt dieser Eingang auf High.
V/R-High bedeutet steigende Ausgangs-
daten bei Drehrichtung der Welle im Schaltpegel
Uhrzeigersinn bei Blick auf den Flansch. )
V/R-Low bedeutet steigende Werte bei Schnittstelle Schaltung
Drehung der Welle gegen den Uhrzeiger- Daten Linedriver RS485
sinn bei Blick auf den Flansch.

Ident 1...2 Ident 1...2 werden zur Einstellung der

Drehgeberadressen verwendet. Unbe
schaltet liegen die Eingénge intern mit Pull-
Up Widerstanden gegen UB (=“1), dies
entspricht Adresse 2.

Steuereingidnge

Eingangsschaltung

Eingangspegel High

>0,7 UB

Eingangspegel Low

<0,3UB

Eingangswiderstand

10 kQ

Adresse 2 3 4 5
Ident 1 1 0 1 0
Ident 2 1 100 0
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Endwelle bis 14 mm

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit MT, RS485

GXM7S - RS485

Abmessungen
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit MT, RS485

GXM7W - RS485

GXM7W mit Klemmflansch

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber Multiturn / RS485

— Optisches Abtastprinzip

— Auflésung: Singleturn 13 Bit, Multiturn 12 Bit
— Klemmflansch oder Servoflansch

— Feldbus Protokoll

— Bis zu 4 Bus-Teilnehmer

— Buszugriff nach Master/Slave-Prinzip

Optional
— Kundenspezifische RS485 Protokolle integrierbar

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 10...30 VDC Gehause 258 mm

Verpolungsfest Ja Welle 210 mm (Klemmflansch)

Betriebsstrom ohne Last <50 mA (24 VDC) 26 mm (Servoflansch)

Initialisierungszeit (typ.) 250 ms nach Power on Flansch Klemmflansch oder
Servoflansch

Schnittstelle RS485
Funktion Multiturn
Ubertragungsrate 38,4 kBaud

Schutzart DIN EN 60529 IP 54 ohne Wellendichtung
IP 65 mit Wellendichtung

Teilnehmeradresse Uber Anschluss codierbar

Betriebsdrehzahl <10000 U/min (mechanisch)

<6000 U/min (elektrisch)

Schrittzahl je Umdrehung 8192/ 13 Bit

Anzahl der Umdrehungen 4096 / 12 Bit

Anlaufdrehmoment <0,015Nm IP 54

<0,03 Nm IP 65

Absolute Genauigkeit +0,025°

Tragheitsmoment Rotor 20 gcm?

Zuléssige Wellenbelastung <20 N axial
<40 N radial

Werkstoffe Gehé&use: Stahl
Flansch: Aluminium
Betriebstemperatur -25...+485 °C

-40...+85 °C (optional)

Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend

Abtastprinzip Optisch

Code Binar

Codeverlauf CW/CCW Uuber Anschluss
codierbar

Ausgangsstufen RS485

Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2

Stéraussendung DIN EN 61000-6-4

Zulassung UL-Zulassung / E63076

Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 16-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 200 g, 6 ms

Masse ca. 400 g

Anschluss Stecker oder Kabel
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit MT, RS485

GXM7W - RS485

Bestellbezeichnung Zubehor
GXM7W. | 10 | 01| Stecker und Kabel (Seite 530)
Z 130.001 Kabeldose M23, 12-polig, ohne Kabel
‘ Schnittstelle Z130.003  Kabeldose M23, 12-polig, 2 m Kabel
01 RS485 Z 130.005 Kabeldose M23, 12-polig, 5 m Kabel
Z 130.007 Kabeldose M23, 12-polig, 10 m Kabel
Anschluss
A0 Stecker M23, 12-polig, axial Montagezubehér (Seite 543)
A1 Stecker M23, 12-polig, radial Z119.006  Befestigungsexzenter einzeln
11 Kabel 1 m, axial Z119.013  Adapterplatte fiir Klemmflansch zum
21 Kabel 1 m, radial Umristen auf Servoflansch

W - > O

Format der Dateniibertragung
Grundeinstellung der seriellen RS485-Schnittstelle

« 1 Startbit

« 8 Datenbits (niederwertigstes Bit zuerst)

* 1 Stoppbit

* Parity none

Z119.015  Montageglocke fur Servoflansch

Flansch / Welle - . =
Klemmflansch / 10 mm IP 54 Z119.017  Befestigungswinkel fur Klemmflansch

Klemmflansch / 210 mm IP 65 Z119.035  Lagerflansch fur Drehgeber mit Servoflansch

Servoflansch / 26 mm IP 54
Servoflansch / 26 mm IP 65

« Baudrate: 38,4 kBaud

Aufbau der Datenfelder
Anforderung vom Master

| SOH | 80h | ADR | 80h | EOT]

Antwort des Drehgebers

| SOH | EAD | MT_H| MT_L| ST H|ST L] LRc| EOT|

Erlduterung

SOH Wert =01h

ADR Adresse des Drehgebers, Wert 02h - 05h

EOT Wert = 04h

EAD Bit 0 - 3 Echo der Drehgeberadresse (Bit 4 -7 nicht definiert)
MT_H High Byte Umdrehungen

MT_L Low Byte Umdrehungen

ST_H High Byte Schritte

ST L Low Byte Schritte

LRC EAD XOR MT_H XOR M_T_L XOR ST_H XOR ST_L
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit MT, RS485

GXM7W - RS485

Beschreibung der Anschliisse

Anschlussbelegung

uB Betriebsspannung des Drehgebers. Stecker Aderfarben  Belegung

GND Masseanschluss des Drehgebers bezogen Pin 1 braun uB
auf UB. Pin 2 schwarz GND

T,RIN Serielle Datenleitungen. Pin 3 blau TR+ IN

TR OUT Zur Vermeidung von Stichleitungen sind . .
die Datenleitungen auf zwei Aderpaare Pin 4 beige Ident 1
herausgefiihrt. Der ankommende Bus wird Pin 5 grin T,R-OUT
auf T,R+ IN und T,R- IN angeschlossen. Pin 6 gelb Ident 2
Der weiterflihrende Bus auf T,R+ OUT und : -
T,R- OUT. Ist der Drehgeber letzter oder an U violett T’li_ IN
einziger Busteilnehmer, wird nur das Pin 8 braun/gelb VIR
Aderpaar T,R+ IN und T,R- IN benutzt. Pin 9 rosa T,R+ OUT
Hinweis: Abschlusswiderstand 150 Q Pin 10 schwarz/gelb Nullsetzen
extern bei letztem Teilnehmer anschlieen. Pin 11 . .

Nullsetzen Nullsetzeingang zum Setzen eines Null- X
punktes an jeder beliebigen Stelle inner- Pin 12 - -
halb der programmierten Geberauflésung. ) )
Der Nullsetzvorgang wird durch ein High- Fur Verlangerungskabel ab 10 m
Impuls ausgeldst und muss nach der paarweise (z.B. ,R+/TR-) ver-
Drehrichtungsauswahl (V/R) erfolgen. Fiir drilite Leitungen verwenden.
max. Storfestigkeit nach dem Nullsetzen
an GND legen. Impulsdauer >100 ms.

VIR Vor-/Ruck-Zahlrichtungseingang.
Unbeschaltet liegt dieser Eingang auf High.
V/R-High bedeutet steigende Ausgangs-
daten bei Drehrichtung der Welle im Schaltpegel
Uhrzeigersinn bei Blick auf den Flansch. )
V/R-Low bedeutet steigende Werte bei Schnittstelle Schaltung
Drehung der Welle gegen den Uhrzeiger- Daten Linedriver RS485
sinn bei Blick auf den Flansch.

Ident 1...2 Ident 1...2 werden zur Einstellung der

Drehgeberadressen verwendet. Unbe
schaltet liegen die Eingénge intern mit Pull-
Up Widerstanden gegen UB (=“1), dies
entspricht Adresse 2.

Steuereingidnge

Eingangsschaltung

Eingangspegel High

>0,7 UB

Eingangspegel Low

<0,3UB

Eingangswiderstand

10 kQ

Adresse 2 3 4 5
Ident 1 1 0 1 0
Ident 2 1 100 0
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Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit MT, RS485

GXM7W - RS485

Abmessungen

GXM7W Klemmflansch
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben

Endwelle 212 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT

CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus

BMSH 58, BMMH 58 Flexibel - MAGRES

BMMH 58 Flexibel mit Endwelle

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber Single- oder Multiturn / Bushaube

— Magnetisches Abtastprinzip
— Auflésung: Singleturn 12 Bit, Multiturn 18 Bit
— Modulares Feldbussystem

— Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit
— CANopen/DeviceNet/EtherCAT/Profibus
— Auflésung und Nullpunkt parametrierbar

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 10...30 VDC Gehéause 258 mm

Betriebsstrom ohne Last 100 mA (24 VDC) Welle 212 mm Endwelle

(typ.) Schutzart DIN EN 60529  IP 65

Initialisierungszeit (typ.) 170 ms nach Power on Betriebsdrehzahl <12000 U/min (mechanisch)

Initialisierungszeit

<170

<6000 U/min (elektrisch)

Schnittstellen

Profibus-DPVO0 / V2, CANopen,
DeviceNet, EtherCAT

Betriebsdrehmoment typ.

0,0093 Nm

Werkstoffe Gehause: Stahl

Teilnehmeradresse Drehschalter in Bushaube Flansch: Aluminium
Schrittzahl je Umdrehung 4096 / 12 Bit Bushaube: Zink-Druckguss
Absolute Genauigkeit +1° Betriebstemperatur -20...+85 °C
Abtastprinzip Magnetisch Relative Luftfeuchte 95 %
Code Binar Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6

— - Vibration 30 g, 10-2000 Hz
Codeverlauf CW werkseitig, programmierbar DIN EN 60068-2-27
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Schock 200 g, 6 ms
Stoéraussendung DIN EN 61000-6-3 Masse ca. 480 g
Programmierbare Schrittzahl je Umdrehung Anschluss Bushaube

Parameter

Anzahl der Umdrehungen
Preset

Skalierung

Drehrichtung

Diagnosefunktionen

Positions- und Parameterfehler
Multiturn-Abtastung

Statusanzeige

DUO-LED in Bushaube

Zulassung UL-Zulassung / E217823
BMSH 58

Funktion Singleturn

BMMH 58

Funktion Multiturn

Anzahl der Umdrehungen 262144 /18 Bit
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben
Endwelle 212 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus

BMSH 58, BMMH 58 Flexibel - MAGRES

Bestellbezeichnung

Singleturn Multiturn

BMSH58S1IN| [ 12/00 | [ | BMMH 58S1N| |

‘ Anschluss

D Komplett-Drehge-
ber mit Bushaube
/ Kabelverschrau-
bung (ohne 24E)

G Basis-Drehgeber
ohne Bushaube

E Komplett-Drehge-
ber mit Bushaube,
M12 radial

Welle

Endwelle 212 mm, IP 42,
mit Klemmring

B2

‘ Anschluss

D Komplett-Drehgeber
mit Bushaube / Kabel-
verschraubung (ohne
24E)

G Basis-Drehgeber ohne
Bushaube

E Komplett-Drehgeber
mit Bushaube, M12
radial

Welle

B2 Endwelle 212 mm, IP 42,
mit Klemmring

P2 Endwelle 12 mm, IP 65, P2 Endwelle 12 mm, IP 65,
mit Klemmring mit Klemmring
Auflésung Auflésung
12/00 12 Bit Singleturn 12/18  12/18 Bit Single-/Multiturn
(nur CANopen)

Betriebsspannung / Signale 12/16  12/16 Bit Single-/Multiturn
24B 10...30 VDC / CANopen
24D 10...30 VDC / DeviceNet Betriebsspannung / Signale
24P 10...30 VDC / Profibus-DPV0 24B 10...30 VDC / CANopen
24Q 10...30 VDC / Profibus-DPV2 24D 10...30 VDC / DeviceNet
24E 10...30 VDC / EtherCAT 24P 10...30 VDC / Profibus-DPV0
24C 10...30 VDC / Basis-Drehgeber 24Q 10...30 VDC / Profibus-DPV2

24E 10...30 VDC / EtherCAT
CD mit Beschreibungsdateien sind nicht im Lieferumfang 24C 10...30 VDC / Basis-Drehgeber

enthalten. Sie konnen diese auf CD als Zubehor kostenfrei
mitbestellen: Bestellnummer 147362.
Die passenden Bushauben finden Sie im Kapitel ,Zubehor*.
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben
Endwelle 212 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus

BMSH 58, BMMH 58 Flexibel - MAGRES

Zubehor
Stecker und Kabel (Seite 530)

10160565 Kabel mit Stecker/Stecker M12, EtherCAT,
gerade, 5m

10137485  Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade,
geschirmt, 5 m

10144720 Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade,
geschirmt, 2 m

10153968  Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade

10157909 Kabel mit Stecker/Dose M12, Profibus,
geschirmt, gerade, B-codiert, 2 m

10157910 Kabel mit Stecker/Dose M12, Profibus,
geschirmt, gerade, B-codiert, 5 m

10159389 Kabel mit Stecker/Dose M12, Profibus,
gesch., gerade, B-codiert, 0,3 m (Stichleitung)

10157911 Kabel mit Stecker/Dose M12, Profibus,
geschirmt, abgewinkelt, B-codiert, 2 m

10157912 Kabel mit Stecker/Dose M12, Profibus,
geschirmt, abgewinkelt, B-codiert, 5 m

Montagezubehor (Seite 543)

10136635  Federplatten-Set fur Drehgeber mit 258 mm

10110616 Spannbriden-Set

10107540 Drehmomentstift

10109520 Drehmomentfeder

Programmierzubehor (Seite 560)

10147362  CD-ROM mit GSD-/EDS-/XML-Dateien und
Handblchern
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben
Endwelle 212 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus

BMSH 58, BMMH 58 Flexibel - MAGRES

Abmessungen

BMSH/BMMH 58 Flexibel Komplett-Drehgeber mit Bushaube
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben
Optische Abtastung, Endwelle

Single- und Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus / SSI / LWL

GXAMS, GXMMS - multivo

Merkmale

— Drehgeber Single- oder Multiturn / Bushaube

— Optisches Abtastprinzip

— Auflésung: Singleturn 13 Bit, Multiturn 16 Bit

— Endwelle 212 mm / 214 mm

— Extrem kompakte Bauform

— Modulare Busschnittstellen

— CANopen/DeviceNet/EtherCAT/Profibus/SSI/LWL

— Stetigkeitspriifung des Codes liber den Bus méglich

GXMMS mit modularer Bushaube

Technische Daten - elektrisch Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 10...30 VDC Gehéause 258 mm

Verpolungsfest Ja Welle 212 mm Endwelle

Betriebsstrom ohne Last <100 mA (24 VDC) 214 mm Endwelle

Initialisierungszeit (typ.) 250 ms nach Power on Schutzart DIN EN 60529  IP 54

Schnittstellen Profibus-DPVO / V2, CANopen, ~ Betriebsdrehzahl <6000 U/min (mechanisch)
DeviceNet, EtherCAT, <6000 U/min (elektrisch)
Lichtwellenleiter, SSI Anlaufdrehmoment <0,015 Nm IP 54

Teilnehmeradresse Drehschalter in Bushaube Tréagheitsmoment Rotor 20 gecm?
(typenbezogen) Werkstoffe Gehéuse: Stahl

Schrittzahl je Umdrehung 8192/ 13 Bit Flansch: Stahl

Inkremental Ausgang 2048 Impulse A90°B (optional) Bushaube: Zink-Druckguss

oder Aluminium

Absolute Genauigkeit +0,025°

— - Betriebstemperatur -25...+85 °C
Abtastprinzip Optisch -40...+85 °C (optional)
Code Binar Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend
Codeverlauf CW/CCW programmierbar Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Vibration 10 g, 16-2000 Hz
Stéraussendung DIN EN 61000-6-4 g”: E': 58868-62-27

choc ,6ms
Programmierbare Schrittzahl je Umdrehung g
Parameter Anzahl der Umdrehungen Masse ca. 700g
Preset Anschluss Bushaube
Skalierung
Drehrichtung
Diagnosefunktionen Positions- und Parameterfehler
Multiturn-Abtastung
Statusanzeige DUO-LED in Bushaube
Zulassung UL-Zulassung / E63076
GXAMS
Funktion Singleturn
GXMMS
Funktion Multiturn

Anzahl der Umdrehungen 65536 / 16 Bit
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben

Optische Abtastung, Endwelle

Single- und Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus / SSI / LWL

GXAMS, GXMMS - multivo

Bestellbezeichnung

Singleturn Multiturn
GXAMS.| |20 | | GXMMS.| |20 | |
Schnittstelle Schnittstelle
3P32  Profibus-DPVO0 / Kabelver- 3P32  Profibus-DPVO0 / Kabelver-
schraubung schraubung
3PA2  Profibus-DPVO / Stecker M12 3PA2  Profibus-DPVO0 / Stecker M12
3V32 Profibus-DPV2 / Kabelver- 3V32  Profibus-DPV2 / Kabelver-
schraubung schraubung
3VA2  Profibus-DPV2 / Stecker M12 3VA2  Profibus-DPV2 / Stecker M12
EPA2 EtherCAT / Stecker M12 EPA2 EtherCAT / Stecker M12
5P32 CANopen / Kabelverschrau- 5P32 CANopen / Kabelverschrau-
bung bung
5PA2  CANopen / Stecker M12 5PA2  CANopen / Stecker M12
8P22 DeviceNet / Kabelverschrau- 8P22 DeviceNet / Kabelverschrau-
bung bung
8PA2  DeviceNet / Stecker M12 8PA2  DeviceNet / Stecker M12
LM32 Lichtwellenleiter / Kabelver- LM32 Lichtwellenleiter / Kabelver-
schraubung schraubung
2PA2  SSI/ Stecker M12 2PA2  SSI/ Stecker M12
Endwelle Endwelle
0 Endwelle 212 mm ohne Stift 0 Endwelle 212 mm ohne Stift
1 Endwelle 212 mm mit Stift 15 mm 1 Endwelle 212 mm mit Stift 15 mm
B Endwelle 212 mm mit Stift 9,5 mm B Endwelle 212 mm mit Stift 9,5 mm
4 Endwelle 214 mm ohne Stift 4 Endwelle 214 mm ohne Stift
5 Endwelle 214 mm mit Stift 15 mm 5 Endwelle 214 mm mit Stift 15 mm
F Endwelle 214 mm mit Stift 9,5 mm F Endwelle 214 mm mit Stift 9,5 mm

CD mit Beschreibungsdateien sind nicht im Lieferumfang
enthalten. Sie konnen diese auf CD als Zubehor kostenfrei
mitbestellen: Bestellnummer Z 150.022.

Die passenden Bushauben finden Sie im Kapitel ,Zubehor*.
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben
Optische Abtastung, Endwelle

Single- und Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus / SSI / LWL

GXAMS, GXMMS - multivo

Zubehor
Stecker und Kabel (Seite 530)

Z 119.034 Stecker Lichtwellenleiter fir Datenkabel

Montagezubehor (Seite 543)

Z119.024  Drehmomentstitze mit Federsegment fiir
Drehgeber mit Stift 9,5 mm

Z 119.041 Drehmomentstiitze mit Gummifederelement
fur Drehgeber mit Stift 15 mm

Z119.050  Kupplungsfeder

Z 119.053 Kupplungsfeder, Hohe 19,1 mm

Z 119.070 Kupplungsfeder, Hohe 29,1 mm

Z119.072  Kupplungsfeder fiir Drehgeber mit Gehause
258 mm, Lochabstand 73 mm

Z119.073  Kupplungsfeder fiir Drehgeber mit Gehause
258 mm, Lochabstand 68 mm

Z119.076  Kupplungsfeder fiir Drehgeber mit Gehause
258 mm

Z119.082  Kupplungsfeder fiir Drehgeber mit Gehause
258 mm, Lochabstand 63 mm

Programmierzubehor (Seite 560)

Z150.022 CD mit Beschreibungsdateien & Handbiicher

Z139.008  Programmierkabel fur Geber mit SSI-Bus-
haube, CD mit Software und Handbuch
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben
Optische Abtastung, Endwelle

Single- und Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus / SSI / LWL

GXAMS, GXMMS - multivo

Abmessungen

GXAMS, GXMMS
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben
Optische Abtastung, hohe Auflésung, Endwelle

Single- und Multiturn-Drehgeber 18 Bit ST / 13 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus / SSI / LWL

GBAMS, GBMMS - multivoPlus

GBMMS mit modularer Bushaube

Technische Daten - elektrisch

Betriebsspannung 10...30 VDC

Merkmale

— Drehgeber Single- oder Multiturn / Bushaube

— Optisches Abtastprinzip

— Gesamtauflosung bis 31 Bit

— Endwelle 212 mm / 214 mm

— Neue innovative Abtasttechnologie

— Modulares Busschnittstellen Konzept

— CANopen/DeviceNet/EtherCAT/Profibus/SSI/LWL

— Kostensparende Montage

— Stetigkeitspriifung des Codes liber den Bus méglich

Technische Daten - mechanisch

Gehéuse 258 mm

Verpolungsfest Ja

Betriebsstrom ohne Last <100 mA (24 VDC)

Welle 212 mm Endwelle

214 mm Endwelle

Initialisierungszeit (typ.) 250 ms nach Power on

Schutzart DIN EN 60529 IP 54

Schnittstellen Profibus-DPVO0 / V2, CANopen,

DeviceNet, EtherCAT,

Betriebsdrehzahl <6000 U/min (mechanisch)
<6000 U/min (elektrisch)

Lichtwellenleiter, SSI Anlaufdrehmoment <0,015 Nm
Teilnehmeradresse Drehschalter in Bushaube Tréagheitsmoment Rotor 20 gecm?
Schrittzahl je Umdrehung 262144 / 18 Bit Werkstoffe Gehdause: Aluminium
Absolute Genauigkeit +0,01° Flansch: Aluminium
— - Bushaube: Zink-Druckguss
Abtastprinzip Optisch oder Aluminium
Code Binér Betriebstemperatur -25...+85 °C
Codeverlauf CW/CCW programmierbar -40...+85 °C (optional)
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend
Stéraussendung DIN EN 61000-6-4 Widerstandsféhigkeit DIN EN 60068-2-6
Programmierbare Schrittzahl je Umdrehung Vibration 10 g, 16-2000 Hz
Parameter Anzahl der Umdrehungen DIN EN 60068-2-27
Preset Schock 200 g, 6 ms
Skalierung Masse ca. 600 g
Drehrichtung Anschluss Bushaube

Diagnosefunktionen
Multiturn-Abtastung

Positions- und Parameterfehler

Statusanzeige DUO-LED in Bushaube

Zulassung UL-Zulassung / E63076
GBAMS

Funktion Singleturn

GBMMS

Funktion Multiturn

Anzahl der Umdrehungen 8192/ 13 Bit
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben
Optische Abtastung, hohe Auflésung, Endwelle

Single- und Multiturn-Drehgeber 18 Bit ST / 13 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus / SSI / LWL

GBAMS, GBMMS - multivoPlus

Bestellbezeichnung

Singleturn Multiturn
GBAMS. |20 | | GBMMS. |20 | |
‘ Schnittstelle ‘ Schnittstelle
3P32  Profibus-DPVO0 / Kabelver- 2PA2  SSI/ Stecker M12
schraubung 3P32  Profibus-DPVO / Kabelver-
3PA2  Profibus-DPVO0 / Stecker M12 schraubung
3V32 Profibus-DPV2 / Kabelver- 3PA2  Profibus-DPVO / Stecker M12
schraubung 3V32  Profibus-DPV2 / Kabelver-
3VA2  Profibus-DPV2 / Stecker M12 schraubung
EPA2 EtherCAT / Stecker M12 3VA2  Profibus-DPV2 / Stecker M12
5P32 CANopen / Kabelverschrau- EPA2 EtherCAT / Stecker M12
bung 5P32 CANopen / Kabelverschrau-
5PA2  CANopen / Stecker M12 bung
8P22  DeviceNet / Kabelverschrau- 5PA2  CANopen / Stecker M12
bung 8P22 DeviceNet / Kabelverschrau-
8PA2  DeviceNet / Stecker M12 bung
LM32 Lichtwellenleiter / Kabelver- 8PA2  DeviceNet / Stecker M12
schraubung LM32 Lichtwellenleiter / Kabelver-
2PA2  SSI/ Stecker M12 schraubung
Endwelle Endwelle
0 Endwelle 212 mm ohne Stift 0 Endwelle 212 mm ohne Stift
1 Endwelle 212 mm mit Stift 15 mm 1 Endwelle 212 mm mit Stift 15 mm
B Endwelle 212 mm mit Stift 9,5 mm B Endwelle 212 mm mit Stift 9,5 mm
4 Endwelle 214 mm ohne Stift 4 Endwelle 214 mm ohne Stift
5 Endwelle 214 mm mit Stift 15 mm 5 Endwelle 214 mm mit Stift 15 mm
F Endwelle 214 mm mit Stift 9,5 mm F Endwelle 214 mm mit Stift 9,5 mm

CD mit Beschreibungsdateien sind nicht im Lieferumfang
enthalten. Sie konnen diese auf CD als Zubehor kostenfrei
mitbestellen: Bestellnummer Z 150.022.

Die passenden Bushauben finden Sie im Kapitel ,Zubehor*.
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben
Optische Abtastung, hohe Auflésung, Endwelle

Single- und Multiturn-Drehgeber 18 Bit ST / 13 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus / SSI / LWL

GBAMS, GBMMS - multivoPlus

Zubehor
Stecker und Kabel (Seite 530)

Z 119.034 Stecker Lichtwellenleiter fir Datenkabel

Montagezubehor (Seite 543)

Z119.024  Drehmomentstitze mit Federsegment fiir
Drehgeber mit Stift 9,5 mm

Z 119.041 Drehmomentstiitze mit Gummifederelement
fur Drehgeber mit Stift 15 mm

Z119.050  Kupplungsfeder

Z 119.053 Kupplungsfeder, Hohe 19,1 mm

Z 119.070 Kupplungsfeder, Hohe 29,1 mm

Z119.072  Kupplungsfeder fiir Drehgeber mit Gehause
258 mm, Lochabstand 73 mm

Z119.073  Kupplungsfeder fiir Drehgeber mit Gehause
258 mm, Lochabstand 68 mm

Z119.076  Kupplungsfeder fiir Drehgeber mit Gehause
258 mm

Z119.082  Kupplungsfeder fiir Drehgeber mit Gehause
258 mm, Lochabstand 63 mm

Programmierzubehor (Seite 560)

Z150.022 CD mit Beschreibungsdateien & Handbiicher

Z139.008  Programmierkabel fur Geber mit SSI-Bus-
haube, CD mit Software und Handbuch
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben
Optische Abtastung, hohe Auflésung, Endwelle

Single- und Multiturn-Drehgeber 18 Bit ST / 13 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus / SSI / LWL

GBAMS, GBMMS - multivoPlus

Abmessungen

GBAMS, GBMMS
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben

Optische Abtastung, Hohlwelle bis 614 mm

Single- und Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT

CANopen / DeviceNet / Profibus

GOAMH, GOMMH - multivo

GOMMH mit modularer Bushaube

Technische Daten - elektrisch

Betriebsspannung 10...30 VDC

Merkmale

— Drehgeber Single- oder Multiturn / Bushaube
— Optisches Abtastprinzip

— Auflésung: Singleturn 13 Bit, Multiturn 16 Bit
— Hohlwelle bis 214 mm

— Kompakte Bauform

— CANopen / DeviceNet / Profibus

— Hohe Sicherheit durch Eigendiagnose

— Drehgeber parametrierbar

Technische Daten - mechanisch

Gehéuse 258 mm

Verpolungsfest Ja

Betriebsstrom ohne Last <100 mA (24 VDC)

Welle 212 mm Hohlwelle

214 mm Hohlwelle

Initialisierungszeit (typ.) 250 ms nach Power on

Schutzart DIN EN 60529 IP 54

Schnittstellen Profibus-DPV0, CANopen,

DeviceNet

Betriebsdrehzahl <6000 U/min (mechanisch)
<6000 U/min (elektrisch)

Teilnehmeradresse Drehschalter in Bushaube

Tréagheitsmoment Rotor 20 gcm?

Schrittzahl je Umdrehung 8192 / 13 Bit Werkstoffe Gehause: Aluminium
- S Flansch: Aluminium
Absolute Genauigkeit +0,025 Bushaube: Aluminium
Abtastprinzip Optisch Betriebstemperatur -25...+85°C
Code Binar -40...+85 °C (optional)
Codeverlauf CW/CCW programmierbar Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Stéraussendung DIN EN 61000-6-4 Vibration 10 g, 16-2000 Hz
; - - DIN EN 60068-2-27
Programmierbare Schrittzahl je Umdrehung Schock 200 g, 6 ms
Parameter Anzahl der Umdrehungen
Preset Masse ca. 600 g
Skalierung Anschluss Bushaube
Drehrichtung

Diagnosefunktionen

Positions- und Parameterfehler
Multiturn-Abtastung

Statusanzeige DUO-LED in Bushaube
Zulassung UL-Zulassung / E63076
GOAMH

Funktion Singleturn

GOMMH

Funktion Multiturn

Anzahl der Umdrehungen 65536 / 16 Bit
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben

Optische Abtastung, Hohlwelle bis 214 mm

Single- und Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT

CANopen / DeviceNet / Profibus

GOAMH, GOMMH - multivo

Bestellbezeichnung

Singleturn Multiturn
GOAMH.| [20 | | GOMMH.| [20 | |
‘ Schnittstelle ‘ Schnittstelle
3P32  Profibus-DPVO0 / Kabelver- 3P32  Profibus-DPVO0 / Kabelver-
schraubung schraubung
5P32 CANopen / Kabelverschrau- 5P32 CANopen / Kabelverschrau-
bung bung
8P22 DeviceNet / Kabelverschrau- 8P22 DeviceNet / Kabelverschrau-
bung bung
Hohlwelle Hohlwelle
0 Hohlwelle 212 mm ohne Stift 0 Hohlwelle 212 mm ohne Stift
1 Hohlwelle 212 mm mit Stift 15 mm 1 Hohlwelle 212 mm mit Stift 15 mm
B Hohlwelle 212 mm mit Stift 9,5 mm B Hohlwelle 12 mm mit Stift 9,5 mm
4 Hohlwelle 214 mm ohne Stift 4 Hohlwelle 214 mm ohne Stift
5 Hohlwelle 214 mm mit Stift 15 mm 5 Hohlwelle 214 mm mit Stift 15 mm
F Hohlwelle 214 mm mit Stift 9,5 mm F Hohlwelle 214 mm mit Stift 9,5 mm
CD mit Beschreibungsdateien sind nicht im Lieferumfang Zubehdr

enthalten. Sie kénnen diese auf CD als Zubehor kostenfrei
mitbestellen: Bestellnummer Z 150.022.

Die passenden Bushauben finden Sie im Kapitel ,Zubehor*.

Montagezubehor (Seite 543)

Z119.024  Drehmomentstitze mit Federsegment fiir
Drehgeber mit Stift 9,5 mm

Z 119.041 Drehmomentstitze mit Gummifederelement
fur Drehgeber mit Stift 15 mm

Z119.050  Kupplungsfeder

Z 119.053 Kupplungsfeder, Hohe 19,1 mm

Z 119.070 Kupplungsfeder, Hohe 29,1 mm

Z119.072  Kupplungsfeder fiir Drehgeber mit Gehause
258 mm, Lochabstand 73 mm

Z119.073  Kupplungsfeder fiir Drehgeber mit Gehause
258 mm, Lochabstand 68 mm

Z119.076  Kupplungsfeder fiir Drehgeber mit Gehause
258 mm

Z119.082  Kupplungsfeder fiir Drehgeber mit Gehause

258 mm, Lochabstand 63 mm

Programmierzubehor (Seite 560)

Z 150.022

CD mit Beschreibungsdateien & Handblicher
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben
Optische Abtastung, Hohlwelle bis 614 mm

Single- und Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT
CANopen / DeviceNet / Profibus

GOAMH, GOMMH - multivo

Abmessungen

GOAMH, GOMMH mit CANopen, Profibus
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben
Optische Abtastung, Hohlwelle bis 214 mm

Single- und Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT
CANopen / DeviceNet / Profibus

GOAMH, GOMMH - multivo
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben

Optische Abtastung, Hohlwelle bis 50,8 mm

Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST/ 16 Bit MT
CANopen / DeviceNet / Profibus

G1MMH, G2MMH - multivo

G1MMH mit modularer Bushaube

Technische Daten - elektrisch

Betriebsspannung

10...30 VDC

Merkmale

— Drehgeber Multiturn / Bushaube

— Optisches Abtastprinzip
— Auflésung: Singleturn 13 Bit, Multiturn 16 Bit
— Hohlwelle mit Durchmesser von 1 und 2“

— Hohe Flexibilitat bei Montage und Service

— Auflésung, Baudrate, Knoten frei einstellbar

— Stetigkeitspriifung des Codes liber den Bus méglich

Optional

— Modulare Bushaube fiir SSI-Schnittstelle

Technische Daten - mechanisch

Schutzart DIN EN 60529

IP 54

Verpolungsfest

Ja

Betriebsstrom ohne Last

<100 mA (24 VDC)

Initialisierungszeit (typ.)

250 ms nach Power on

Werkstoffe

Gehéause: Aluminium
Flansch: Aluminium
Bushaube: Aluminium

Schnittstellen

Profibus-DPV0, CANopen,
DeviceNet

Betriebstemperatur

-25...+85 °C
-40...+85 °C (optional)

Relative Luftfeuchte

95 % nicht betauend

Funktion Multiturn - —

- - Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Teilnehmeradresse Drehschalter in Bushaube Vibration 10 g, 16-2000 Hz
Schrittzahl je Umdrehung 8192 / 13 Bit DIN EN 60068-2-27
Anzahl der Umdrehungen 65536 / 16 Bit Schock 200 g, 6 ms
Absolute Genauigkeit +0,025° Anschluss Bushaube
Abtastprinzip Optisch G1MMH
Code Binar Gehause 290 mm
Codeverlauf CW/CCW programmierbar Welle 220 mm Hohlwelle
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 25,4 mm Hohlwelle
Stéraussendung DIN EN 61000-6-4 Betriebsdrehzahl <3800 U/min (mechanisch)

Programmierbare
Parameter

Schrittzahl je Umdrehung
Anzahl der Umdrehungen
Preset

Skalierung

Drehrichtung

<6000 U/min (elektrisch)

Tragheitsmoment Rotor

2000 gcm?

Diagnosefunktionen

Positions- und Parameterfehler
Multiturn-Abtastung

Statusanzeige

DUO-LED in Bushaube

Zulassung

UL-Zulassung / E63076

Masse ca. 890 g

G2MMH

Gehéuse 2116 mm

Welle 50,8 mm Hohlwelle
Betriebsdrehzahl <2000 U/min (mechanisch)

<6000 U/min (elektrisch)

Tragheitsmoment Rotor

11000 gcm?

Masse ca.

1200 g
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben
Optische Abtastung, Hohlwelle bis 50,8 mm

Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT
CANopen / DeviceNet / Profibus

G1MMH, G2MMH - multivo

Bestellbezeichnung

Hohlwelle bis 25,4 mm Hohlwelle bis 50,8 mm
GIMMH.  [20 ] | G2MMH.[ [ 20| |
‘ Schnittstelle ‘ Schnittstelle
3P32  Profibus-DPVO0 / Kabelver- 3P32  Profibus-DPVO0 / Kabelver-
schraubung schraubung
5P32 CANopen / Kabelverschrau- 5P32 CANopen / Kabelverschrau-
bung bung
8P22 DeviceNet / Kabelverschrau- 8P22 DeviceNet / Kabelverschrau-
bung bung
Hohlwelle Hohlwelle
2 Hohlwelle 25,4 mm mit Stift 15 mm 2 Hohlwelle 50,8 mm mit Stift 15 mm
3 Hohlwelle 220 mm mit Stift 15 mm 3 Hohlwelle 250 mm mit Stift 15 mm
CD mit Beschreibungsdateien sind nicht im Lieferumfang Zubehér
enthalten. Sie kénnen diese auf CD als Zubehor kostenfrei
mitbestellen: Bestellnummer Z 150.022. Montagezubehor fiir G1IMMH (Seite 543)
Die passenden Bushauben finden Sie im Kapitel ,Zubehor”. Z119.037  Gummifederelement Lange 18,5 mm zur
Drehmomentabstitzung

Z119.039  Justierwinkel-Set zur Drehmomentabstiitzung

Z119.040  Ansatz-Stiftschraube M5 zur
Drehmomentabstiitzung

Z 119.041 Drehmomentstiitze mit Gummifederelement
fur Drehgeber mit Stift 15 mm

Z119.043  Kupplungsfeder fur GX und G1

Z119.050  Kupplungsfeder

Z119.053  Kupplungsfeder, H6he 19,1 mm

Z119.070  Kupplungsfeder, H6he 29,1 mm

Z119.076  Kupplungsfeder fur Drehgeber mit Gehduse
258 mm

Montagezubehor fiir G2MMH (Seite 543)

Z 119.037 Gummifederelement Lange 18,5 mm zur
Drehmomentabstitzung

Z119.039  Justierwinkel-Set zur Drehmomentabstltzung

Z119.040  Ansatz-Stiftschraube M5 zur
Drehmomentabstitzung

Z 119.041 Drehmomentstiitze mit Gummifederelement
fur Drehgeber mit Stift 15 mm

Z119.050  Kupplungsfeder
Z 119.053 Kupplungsfeder, Hohe 19,1 mm
Z 119.070 Kupplungsfeder, Hohe 29,1 mm

Z119.076  Kupplungsfeder fiir Drehgeber mit Gehause
258 mm

Programmierzubehoér (Seite 560)
Z150.022 CD mit Beschreibungsdateien & Handbiicher

www.baumer.com/motion 367



Absolute Drehgeber - modulare Bushauben
Optische Abtastung, Hohlwelle bis 50,8 mm

Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST/ 16 Bit MT
CANopen / DeviceNet / Profibus

G1MMH, G2MMH - multivo

Abmessungen

G1MMH mit CANopen, Profibus
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben
Optische Abtastung, Hohlwelle bis 50,8 mm
Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT

CANopen / DeviceNet / Profibus

G1MMH, G2MMH - multivo
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben
Optische Abtastung, hohe Auflésung, Hohlwelle
Single- und Multiturn-Drehgeber 18 Bit ST / 13 Bit MT

CANopen / DeviceNet / Profibus

GBAMH, GBMMH - multivoPlus

GBAMH mit modularer Bushaube

Technische Daten - elektrisch

Betriebsspannung 10...30 VDC

Merkmale

— Drehgeber Single- oder Multiturn / Bushaube

— Optisches Abtastprinzip

— Gesamtauflosung bis 31 Bit

— Hohlwelle bis 214 mm

— Modulare Busschnittstellen

— CANopen / DeviceNet / Profibus

— Kostensparende Montage

— Stetigkeitspriifung des Codes liber den Bus méglich

Technische Daten - mechanisch

Gehéuse 258 mm

Verpolungsfest Ja

Betriebsstrom ohne Last <100 mA (24 VDC)

Welle 212 mm Hohlwelle

214 mm Hohlwelle

Initialisierungszeit (typ.) 250 ms nach Power on

Schutzart DIN EN 60529 IP 54

Schnittstellen Profibus-DPV0, CANopen,

DeviceNet

Betriebsdrehzahl <6000 U/min (mechanisch)
<6000 U/min (elektrisch)

Teilnehmeradresse Drehschalter in Bushaube

Tréagheitsmoment Rotor 20 gcm?

Schrittzahl je Umdrehung 262144 / 18 Bit Werkstoffe Gehause: Aluminium
— Flansch: Aluminium
Absolute Genauigkeit +0,01° Bushaube: Aluminium
Abtastprinzip Optisch Betriebstemperatur -25...+85°C
Code Binar -40...+85 °C (optional)
Codeverlauf CW/CCW programmierbar Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Stéraussendung DIN EN 61000-6-4 Vibration 10 g, 16-2000 Hz
- - - DIN EN 60068-2-27
Programmierbare Schrittzahl je Umdrehung Schock 200 g, 6 ms
Parameter Anzahl der Umdrehungen .
Preset Masse ca. 600 g
Skalierung Anschluss Bushaube
Drehrichtung

Diagnosefunktionen

Positions- und Parameterfehler
Multiturn-Abtastung

Statusanzeige DUO-LED in Bushaube
Zulassung UL-Zulassung / E63076
GBAMH

Funktion Singleturn

GBMMH

Funktion Multiturn

Anzahl der Umdrehungen 8192/ 13 Bit
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben
Optische Abtastung, hohe Auflésung, Hohlwelle

Single- und Multiturn-Drehgeber 18 Bit ST / 13 Bit MT

CANopen / DeviceNet / Profibus

GBAMH, GBMMH - multivoPlus

Bestellbezeichnung

Singleturn Multiturn
GBAMH.| [20 | | GBMMH.| |20 [ |
‘ Schnittstelle ‘ Schnittstelle
3P32  Profibus-DPVO / Kabelver- 3P32  Profibus-DPVO0 / Kabelver-
schraubung schraubung
5P32 CANopen / Kabelverschrau- 5P32 CANopen / Kabelverschrau-
bung bung
8P22 DeviceNet / Kabelverschrau- 8P22 DeviceNet / Kabelverschrau-
bung bung
Hohlwelle Hohlwelle
0 Hohlwelle 212 mm ohne Stift 0 Hohlwelle 212 mm ohne Stift
1 Hohlwelle 212 mm mit Stift 15 mm 1 Hohlwelle 212 mm mit Stift 15 mm
B Hohlwelle 212 mm mit Stift 9,5 mm B Hohlwelle 212 mm mit Stift 9,5 mm
4 Hohlwelle 214 mm ohne Stift 4 Hohlwelle 214 mm ohne Stift
5 Hohlwelle 14 mm mit Stift 15 mm 5 Hohlwelle 14 mm mit Stift 15 mm
F Hohlwelle 214 mm mit Stift 9,5 mm F Hohlwelle 214 mm mit Stift 9,5 mm
CD mit Beschreibungsdateien sind nicht im Lieferumfang Zubehdr

enthalten. Sie kénnen diese auf CD als Zubehor kostenfrei
mitbestellen: Bestellnummer Z 150.022.

Die passenden Bushauben finden Sie im Kapitel ,Zubehor*.

Stecker und Kabel (Seite 530)

Z 119.034 Stecker Lichtwellenleiter fir Datenkabel

Montagezubehor (Seite 543)

Z119.024  Drehmomentstitze mit Federsegment fir
Drehgeber mit Stift 9,5 mm

Z 119.041 Drehmomentstiitze mit Gummifederelement
fur Drehgeber mit Stift 15 mm

Z119.050  Kupplungsfeder
Z119.053  Kupplungsfeder, H6he 19,1 mm
Z119.070  Kupplungsfeder, H6he 29,1 mm

Z119.072  Kupplungsfeder fur Drehgeber mit Gehduse
258 mm, Lochabstand 73 mm

Z119.073  Kupplungsfeder fur Drehgeber mit Gehause
258 mm, Lochabstand 68 mm

Z119.076  Kupplungsfeder fur Drehgeber mit Gehduse
258 mm

Z119.082  Kupplungsfeder fur Drehgeber mit Gehause
258 mm, Lochabstand 63 mm

Programmierzubehor (Seite 560)
Z150.022 CD mit Beschreibungsdateien & Handbicher
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben
Optische Abtastung, hohe Auflésung, Hohlwelle

Single- und Multiturn-Drehgeber 18 Bit ST / 13 Bit MT
CANopen / DeviceNet / Profibus

GBAMH, GBMMH - multivoPlus

Abmessungen

GBAMH, GBMMH mit CANopen, Profibus
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben
Optische Abtastung, hohe Auflésung, Hohlwelle

Single- und Multiturn-Drehgeber 18 Bit ST / 13 Bit MT
CANopen / DeviceNet / Profibus

GBAMH, GBMMH - multivoPlus
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben
Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT

CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus

BMSV 58, BMMV 58 Flexibel - MAGRES

BMMYV 58K Flexibel mit Klemmflansch

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber Single- oder Multiturn / Bushaube

— Magnetisches Abtastprinzip
— Auflésung: Singleturn 12 Bit, Multiturn 18 Bit
— Modulares Feldbussystem

— Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit

— Auflésung und Nullpunkt parametrierbar
— CANopen/DeviceNet/EtherCAT/Profibus
— Klemmflansch oder Servoflansch

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 10...30 VDC Gehéause 258 mm
Betriebsstrom ohne Last 100 mA (24 VDC) Schutzart DIN EN 60529 IP 65
(typ.) Betriebsdrehzahl <12000 U/min (mechanisch)

Initialisierungszeit (typ.)

170 ms nach Power on

<6000 U/min (elektrisch)

Initialisierungszeit

<170

Betriebsdrehmoment typ.

0,023 Nm

Schnittstellen

Profibus-DPVO0 / V2, CANopen,
DeviceNet, EtherCAT

Teilnehmeradresse

Drehschalter in Bushaube

Werkstoffe

Gehause: Aluminium
Flansch: Aluminium
Bushaube: Zink-Druckguss

-20...+85 °C

Schrittzahl je Umdrehung 4096 / 12 Bit Betriebstemperatur
Absolute Genauigkeit +1° Relative Luftfeuchte 95 %
Abtastprinzip Magnetisch Widerstandsféhigkeit DIN EN 60068-2-6

— Vibration 30 g, 10-2000 Hz
Code Binar DIN EN 60068-2-27
Codeverlauf CW werkseitig, programmierbar Schock 200 g, 6 ms
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Masse ca. 480 g
Stéraussendung DIN EN 61000-6-3 Anschluss Bushaube

Programmierbare
Parameter

Schrittzahl je Umdrehung
Anzahl der Umdrehungen
Preset

Skalierung

Drehrichtung

BMSV 58K, BMMV 58K

Welle

210 mm (Klemmflansch)

Diagnosefunktionen

Positions- und Parameterfehler
Multiturn-Abtastung

Flansch Klemmflansch
Zulassige Wellenbelastung <40 N axial
<60 N radial

BMSV 58S, BMMV 58S

Statusanzeige DUO-LED in Bushaube Welle 26 mm (Servofiansch)
Zulassung UL-Zulassung / E217823 Flansch Servofiansch

BMSV 58K, BMSV 58S Zuléssige Wellenbelastung <10 N axial

Funktion Singleturn <20 N radial

BMMV 58K, BMMV 58S

Funktion Multiturn

Anzahl der Umdrehungen

262144 / 18 Bit
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben
Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus

BMSV 58, BMMV 58 Flexibel - MAGRES

Bestellbezeichnung

Singleturn Klemmflansch Multiturn Klemmflansch
BMSV 58KIN| | 12/00 [ CO | | BMMV58KIN| | [co| |
‘ Anschluss ‘ Anschluss
G Basis-Drehgeber G Basis-Drehgeber ohne
ohne Bushaube Bushaube
D Komplett-Drehge- D Komplett-Drehgeber
ber mit Bushaube mit Bushaube / Kabel-
/ Kabelverschrau- verschraubung (ohne
bung (ohne 24E) 24E)
E Komplett-Drehge- E Komplett-Drehgeber
ber mit Bushaube, mit Bushaube, M12
M12 radial radial
Welle Welle
CO 210 mm, IP 65 CO 210 mm, IP 65
Aufldsung Aufldsung
12/00 12 Bit Singleturn 12/18  12/18 Bit Single-/Multiturn
(nur CANopen)
Betriebsspannung / Signale 12/16  12/16 Bit Single-/Multiturn
24B 10...30 VDC / CANopen
24D 10...30 VDC / DeviceNet Betriebsspannung / Signale
24P 10...30 VDC / Profibus-DPV0 24B 10...30 VDC / CANopen
24Q 10...30 VDC / Profibus-DPV2 24D 10...30 VDC / DeviceNet
24E 10...30 VDC / EtherCAT 24P 10...30 VDC / Profibus-DPV0
24C 10...30 VDC / Basis-Drehgeber 24Q 10...30 VDC / Profibus-DPV2

24E 10...30 VDC / EtherCAT
24C 10...30 VDC / Basis-Drehgeber
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben

Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT

CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus

BMSV 58, BMMV 58 Flexibel - MAGRES

Bestellbezeichnung

Singleturn Servoflansch

Multiturn Servoflansch

BMSV58SIN| [ 12/00 [C6 | |

‘ Anschluss

G Basis-Drehgeber
ohne Bushaube

D Komplett-Drehge-
ber mit Bushaube
/ Kabelverschrau-
bung (ohne 24E)

E Komplett-Drehge-
ber mit Bushaube,
M12 radial

Welle
C6 @6 mm, IP 65

Aufldsung
12/00 12 Bit Singleturn

Betriebsspannung / Signale
24B 10...30 VDC / CANopen

24D 10...30 VDC / DeviceNet

24P 10...30 VDC / Profibus-DPVO0
24Q 10...30 VDC / Profibus-DPV2
24E 10...30 VDC / EtherCAT

24C 10...30 VDC / Basis-Drehgeber

CD mit Beschreibungsdateien sind nicht im Lieferumfang
enthalten. Sie kénnen diese auf CD als Zubehor kostenfrei
mitbestellen: Bestellnummer 147362.

Die passenden Bushauben finden Sie im Kapitel ,Zubehor*.

BMMV58SIN| |  [c6| |

‘ Anschluss

G Basis-Drehgeber ohne
Bushaube

D Komplett-Drehgeber
mit Bushaube / Kabel-
verschraubung (chne
24E)

E Komplett-Drehgeber
mit Bushaube, M12
radial

Welle
C6 @6 mm, IP 65

Aufldsung

12/18 Bit Single-/Multiturn
(nur CANopen)

12/16 Bit Single-/Multiturn

12/18

12/16

Betriebsspannung / Signale
24B 10...30 VDC / CANopen

24D 10...30 VDC / DeviceNet

24P 10...30 VDC / Profibus-DPV0
24Q 10...30 VDC / Profibus-DPV2
24E 10...30 VDC / EtherCAT

24C 10...30 VDC / Basis-Drehgeber

Zubehor
Stecker und Kabel (Seite 530)

10160565 Kabel mit Stecker/Stecker M12, EtherCAT,
gerade, 5m

10144720 Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade,
geschirmt, 2 m

10153968 Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade

10157909 Kabel mit Stecker/Dose M12, Profibus,
geschirmt, gerade, B-codiert, 2 m

10159389 Kabel mit Stecker/Dose M12, Profibus,
gesch., gerade, B-codiert, 0,3 m (Stichleitung)

10157911 Kabel mit Stecker/Dose M12, Profibus,

geschirmt, abgewinkelt, B-codiert, 2 m

Montagezubehor (Seite 543)

10252773  Spannbriden-Set

Programmierzubehor (Seite 560)

10147362 CD-ROM mit GSD-/EDS-/XML-Dateien und
Handblchern
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben
Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus

BMSV 58, BMMV 58 Flexibel - MAGRES

Abmessungen
BMSV/BMMYV 58 Flexibel Klemmflansch, Bushaube BMSV/BMMYV 58 Flexibel Servoflansch, Bushaube
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben
Optische Abtastung, Welle
Single- und Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT

CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus / SSI / LWL

GXAMW, GXMMW - multivo

GXMMW mit modularer Bushaube

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber Single- oder Multiturn / Bushaube

— Optisches Abtastprinzip

— Auflésung: Singleturn 13 Bit, Multiturn 16 Bit

— Klemmflansch oder Servoflansch

— Modulare Busschnittstellen

— CANopen/DeviceNet/EtherCAT/Profibus/SSI/LWL

— Stetigkeitspriifung des Codes liber den Bus méglich

Optional

— Inkremental-Ausgédnge
— Ausfiihrung in Edelstahl

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 10...30 VDC Gehéause 258 mm

Verpolungsfest Ja Welle 210 mm (Klemmflansch)

Betriebsstrom ohne Last <100 mA (24 VDC) @6 mm (Servoflansch)
Flansch Klemmflansch oder

Initialisierungszeit (typ.)

250 ms nach Power on

Schnittstellen

Profibus-DPVO0 / V2, CANopen,
DeviceNet, EtherCAT,
Lichtwellenleiter, SSI

Servoflansch

Schutzart DIN EN 60529 IP 54 ohne Wellendichtung

IP 65 mit Wellendichtung

Teilnehmeradresse

Drehschalter in Bushaube
(typenbezogen)

Betriebsdrehzahl <10000 U/min (mechanisch)

<6000 U/min (elektrisch)

Schrittzahl je Umdrehung

8192/ 13 Bit

Inkremental Ausgang

2048 Impulse A90°B (optional)

Anlaufdrehmoment <0,015Nm IP 54

<0,03 Nm IP 65

Absolute Genauigkeit

+0,025°

Tréagheitsmoment Rotor 20 gcm?

Zuléssige Wellenbelastung <20 N axial
<40 N radial

Abtastprinzip Optisch

Code Binar

Codeverlauf CW/CCW programmierbar
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2
Stoéraussendung DIN EN 61000-6-4

Programmierbare
Parameter

Schrittzahl je Umdrehung
Anzahl der Umdrehungen
Preset

Skalierung

Drehrichtung

Werkstoffe Gehé&use: Stahl
Flansch: Aluminium
Bushaube: Zink-Druckguss
oder Aluminium
Betriebstemperatur -25...+485 °C

-40...+85 °C (optional)

Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend

Diagnosefunktionen

Positions- und Parameterfehler
Multiturn-Abtastung

Statusanzeige

DUO-LED in Bushaube

Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 16-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 200 g, 6 ms

Masse ca. 650 g

Anschluss Bushaube

Zulassung UL-Zulassung / E63076
GXAMW

Funktion Singleturn

GXMMW

Funktion Multiturn

Anzahl der Umdrehungen 65536 / 16 Bit
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben
Optische Abtastung, Welle

Single- und Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus / SSI / LWL

GXAMW, GXMMW - multivo

Bestellbezeichnung

Singleturn Multiturn
GXAMW.| [ 20| | GXMMW.| [ 20 [ |
Schnittstelle Schnittstelle
3P32  Profibus-DPVO0 / Kabelver- 3P32  Profibus-DPVO0 / Kabelver-
schraubung schraubung
3PA2  Profibus-DPVO / Stecker M12 3PA2  Profibus-DPVO / Stecker M12
3V32  Profibus-DPV2 / Kabelver- 3V32 Profibus-DPV2 / Kabelver-
schraubung schraubung
3VA2  Profibus-DPV2 / Stecker M12 3VA2  Profibus-DPV2 / Stecker M12
EPA2 EtherCAT / Stecker M12 EPA2 EtherCAT / Stecker M12
EPA4 Fast EtherCAT / Stecker M12 EPA4 Fast EtherCAT / Stecker M12
5P32 CANopen / Kabelverschrau- 5P32 CANopen / Kabelverschrau-
bung bung
5PA2  CANopen / Stecker M12 5PA2  CANopen / Stecker M12
8P22 DeviceNet / Kabelverschrau- 8P22 DeviceNet / Kabelverschrau-
bung bung
8PA2  DeviceNet / Stecker M12 8PA2  DeviceNet / Stecker M12
LM32 Lichtwellenleiter / Kabelver- LM32 Lichtwellenleiter / Kabelver-
schraubung schraubung
2PA2  SSI/ Stecker M12 2PA2  SSI/ Stecker M12
Flansch / Welle Flansch / Welle
0 Klemmflansch /210 mm IP 54 0 Klemmflansch /210 mm IP 54
A Klemmflansch / 10 mm IP 65 A Klemmflansch / 210 mm IP 65
1 Servoflansch / 6 mm IP 54 1 Servoflansch / 6 mm IP 54
B Servoflansch / 6 mm IP 65 B Servoflansch / 6 mm IP 65
CD mit Beschreibungsdateien sind nicht im Lieferumfang Fubehor

enthalten. Sie konnen diese auf CD als Zubehor kostenfrei
mitbestellen: Bestellnummer Z 150.022.

Die passenden Bushauben finden Sie im Kapitel ,Zubehor*.

Stecker und Kabel (Seite 530)

Z119.034

Stecker Lichtwellenleiter fir Datenkabel

Montagezubehor (Seite 543)

Z119.006  Befestigungsexzenter einzeln

Z119.013  Adapterplatte fiir Klemmflansch zum
Umristen auf Servoflansch

Z119.015  Montageglocke fur Servoflansch

Z119.017  Befestigungswinkel fur Klemmflansch

Z119.035 Lagerflansch fur Drehgeber mit Servoflansch

Programmierzubehoér (Seite 560)

Z 150.022

CD mit Beschreibungsdateien & Handblicher

Z139.008

Programmierkabel fir Geber mit SSI-Bus-
haube, CD mit Software und Handbuch

www.baumer.com/motion

379



Absolute Drehgeber - modulare Bushauben
Optische Abtastung, Welle
Single- und Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT

CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus / SSI / LWL

GXAMW, GXMMW - multivo

Abmessungen

GXAMW, GXMMW Klemmflansch
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben

Optische Abtastung, Welle
Single- und Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus / SSI / LWL

GXAMW, GXMMW - multivo
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben

Optische Abtastung, hohe Auflésung, Welle

Single- und Multiturn-Drehgeber 18 Bit ST / 13 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus / SSI / LWL

GBAMW, GBMMW - multivoPlus

GBMMW mit modularer Bushaube

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber Single- oder Multiturn / Bushaube

— Optisches Abtastprinzip

— Gesamtauflosung bis 31 Bit

— Klemmflansch oder Servoflansch

— Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit

— Neue innovative Abtasttechnologie

— Modulare Busschnittstellen

— CANopen/DeviceNet/EtherCAT/Profibus/SSI/LWL

— Stetigkeitspriifung des Codes liber den Bus méglich

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 10...30 VDC Gehéause 258 mm

Verpolungsfest Ja Welle 210 mm (Klemmflansch)

Betriebsstrom ohne Last <100 mA (24 VDC) @6 mm (Servoflansch)
Flansch Klemmflansch oder

Initialisierungszeit (typ.) 250 ms nach Power on

Schnittstellen Profibus-DPVO0 / V2, CANopen,
DeviceNet, EtherCAT,

Lichtwellenleiter, SSI

Servoflansch

Schutzart DIN EN 60529 IP 54 ohne Wellendichtung

IP 65 mit Wellendichtung

Teilnehmeradresse Drehschalter in Bushaube

Schrittzahl je Umdrehung 262144 / 18 Bit

Betriebsdrehzahl <10000 U/min (mechanisch)

<6000 U/min (elektrisch)

Absolute Genauigkeit +0,01°

Anlaufdrehmoment <0,015Nm IP 54

<0,03 Nm IP 65
Abtastprinzip Optisch Tragheitsmoment Rotor 20 gcm?
Code Binar Zulassige Wellenbelastung <20 N axial
Codeverlauf CW/CCW programmierbar <40 N radial
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Werkstoffe Gehause: Stahl
Stéraussendung DIN EN 61000-6-4 Flansch: Alumlnlum
: ; - Bushaube: Zink-Druckguss

Programmierbare Schrittzahl je Umdrehung oder Aluminium
Parameter Anzahl der Umdrehungen - S

Preset Betriebstemperatur -25...485 °C .

Skalierung -40...+85 °C (optional)

Drehrichtung Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend

Positions- und Parameterfehler
Multiturn-Abtastung

Diagnosefunktionen

Statusanzeige DUO-LED in Bushaube

Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 16-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 200 g, 6 ms

Masse ca. 600 g

Anschluss Bushaube

Zulassung UL-Zulassung / E63076
GBAMW

Funktion Singleturn

GBMMW

Funktion Multiturn

Anzahl der Umdrehungen 8192/ 13 Bit
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben

Optische Abtastung, hohe Auflésung, Welle

Single- und Multiturn-Drehgeber 18 Bit ST / 13 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus / SSI / LWL

GBAMW, GBMMW - multivoPlus

Bestellbezeichnung

Singleturn Multiturn
GBAMW.  [20 | | GBMMW. [ 20| |
‘ Schnittstelle ‘ Schnittstelle
3P32  Profibus-DPVO0 / Kabelver- 3P32  Profibus-DPVO0 / Kabelver-
schraubung schraubung
3PA2  Profibus-DPVO / Stecker M12 3PA2  Profibus-DPVO / Stecker M12
3V32  Profibus-DPV2 / Kabelver- 3V32 Profibus-DPV2 / Kabelver-
schraubung schraubung
3VA2  Profibus-DPV2 / Stecker M12 3VA2  Profibus-DPV2 / Stecker M12
EPA2 EtherCAT / Stecker M12 EPA2 EtherCAT / Stecker M12
5P32 CANopen / Kabelverschrau- 5P32 CANopen / Kabelverschrau-
bung bung
5PA2  CANopen / Stecker M12 5PA2  CANopen / Stecker M12
8P22 DeviceNet / Kabelverschrau- 8P22 DeviceNet / Kabelverschrau-
bung bung
8PA2  DeviceNet / Stecker M12 8PA2  DeviceNet / Stecker M12
LM32 Lichtwellenleiter / Kabelver- LM32 Lichtwellenleiter / Kabelver-
schraubung schraubung
2PA2  SSI/ Stecker M12 2PA2  SSI/ Stecker M12
Flansch / Welle Flansch / Welle
0 Klemmflansch /210 mm IP 54 0 Klemmflansch /210 mm IP 54
A Klemmflansch / 10 mm IP 65 A Klemmflansch / 10 mm IP 65
1 Servoflansch / 6 mm IP 54 1 Servoflansch / 26 mm IP 54
B Servoflansch / 26 mm IP 65 B Servoflansch / 6 mm IP 65
CD mit Beschreibungsdateien sind nicht im Lieferumfang Fubehor

enthalten. Sie konnen diese auf CD als Zubehor kostenfrei
mitbestellen: Bestellnummer Z 150.022.

Die passenden Bushauben finden Sie im Kapitel ,Zubehor*.

Stecker und Kabel (Seite 530)

Z119.034

Stecker Lichtwellenleiter fir Datenkabel

Montagezubehor (Seite 543)

Z119.006  Befestigungsexzenter einzeln

Z119.013  Adapterplatte fiir Klemmflansch zum
Umristen auf Servoflansch

Z119.015  Montageglocke fur Servoflansch

Z119.017  Befestigungswinkel fur Klemmflansch

Z119.035 Lagerflansch fur Drehgeber mit Servoflansch

Programmierzubehér (Seite 560)

Z 150.022

CD mit Beschreibungsdateien & Handblicher

Z139.008

Programmierkabel fir Geber mit SSI-Bus-
haube, CD mit Software und Handbuch
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Absolute Drehgeber - modulare Bushauben
Optische Abtastung, hohe Auflésung, Welle

Single- und Multiturn-Drehgeber 18 Bit ST / 13 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus / SSI / LWL

GBAMW, GBMMW - multivoPlus

Abmessungen

GBAMW, GBMMW Klemmflansch
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#EF Baumer

Robust und modular.
Drehgeber lagerlos.
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Drehgeber lagerios

Drehgeber lagerlos

Typ Kurzbeschreibung Seite

MEFK 10 - EcoSpin Sensor / Magnetrotor Kombination 390
Auflésung bis 720 Impulse/Umdrehung

MDFK 08 Sensor / Magnetrotor Kombination 394
Auflésung bis 1024 Impulse/Umdrehung

MDFK 10 Sensor / Magnetrotor Kombination 398
Aufldsung bis 4096 Impulse/Umdrehung

ITD67A4Y9 Hohlwelle 10 bis 45 mm 402
Auflésung 20, 50 Impulse

ITD69A4Y5 Hohlwelle @40 bis 65 mm 406
Auflésung 128...2048 Impulse

MDRM 18, MDFM 20 - A270 Drehwinkel 270° Absolut 410
Stromausgang linear, Auflésung 1,41°

MDRM 18, MDFM 20 - C270 Drehwinkel 270° Absolut 412
Stromausgang linear, Auflésung 0,09°

MDRM 18, MDFM 20 - A360 Drehwinkel 360° Absolut 414
Spannungsausgang linear, Auflésung 1,41°

MDRM 18, MDFM 20 - C360 Drehwinkel 360° Absolut 416
Spannungsausgang linear, Auflésung 0,09°

MLFK 10 Lineares Mess-System 418

Auflésung bis 0,005 mm

www.baumer.com/motion
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Drehgeber lagerlos - Robust und modular

>

T,
B 0 N

Neben klassischen Drehgebern fertigt Baumer auch magnetische Inkremental- und Absolutgeber. Bei ihnen wird von einem Ma-
gnetsensor die Bewegung eines magnetisierten Polrads oder einer magnetischen Massverkdrperung abgetastet. Aufgrund ihrer
mechanischen Konstruktion arbeiten magnetische Geber beriihrungslos und ohne jegliche mechanische Lagerung.

Durch Prazision bei Polrad und Signalauswertung lassen sich gleichzeitig extreme Robustheit und hohe Genauigkeit erzielen.
Mit magnetischen Gebern von Baumer werden sowohl Drehwinkel und Drehgeschwindigkeit als auch lineare Bewegungen
gemessen. Versionen mit Absolutausgang ermdglichen den Ersatz mechanischer Potentiometer.

° O

= IP 67
Robust ohne Eigenlagerung Resistent gegen Schmutz
Durch den Aufbau ohne eigene Lagerung mit komplett ver- Durch ihr Funktionsprinzip und ihren Aufbau sind magne-
gossener Abtastelektronik sind magnetische Geber dusserst tische Geber von Baumer dusserst unempfindlich gegen
robust und verschleissfrei bei hdchster Maximaldrehzahl. Schmutz und erreichen mit ihrer hohen Schutzart und ihrem
Durch ihre geringe Masse erlauben sie héchste Dynamik und  weiten Temperaturbereich auch in rauer Umgebung sehr
erreichen héchste Schwingungs- und Schockfestigkeit. hohe Standzeiten, unabhéngig von Staub, Spanen, Fasern

oder Flussigkeiten.

7

Kompakte Abmessungen

Mit dusserst kompakten Abmessungen und sehr kurzer axialer
Einbautiefe eignen sich magnetische Geber hervorragend fir
den Einbau Uberall dort, wo nur eingeschrankt Platz zur Verfi-
gung steht. Der Anbau an sehr grosse Wellendurchmesser ist
ebenfalls kein Problem.

388 www.baumer.com/motion



Drehgeber lagerlos

Modularer Aufbau Mit Abstand toleranter

Durch den modularen Aufbau der Magnetgebersysteme aus Durch optimale Abstimmung aller Komponenten aufeinander
verschiedenen Magnetsensoren und Magnetrotoren sowie wird ein grosser mechanischer Toleranzbereich zwischen
durch Kombinierbarkeit der einzelnen Komponenten miteinan-  Magnetrotor und Magnetsensor in axialer Richtung erreicht.
der, kdnnen in einer Anwendung verschiedene Impulszahlen Die ohnehin schnelle Montage und einfache Adaption an

und Baugréssen einfach realisiert werden. Auf diese Weise bestehende Aufbauten wird so noch weiter erleichtert. Je nach
lassen sich Lagerartikel reduzieren und die Verfligbarkeit ein-  verwendetem Sensor sind auch grosse radiale Toleranzen
zelner Komponenten erhéhen. zulassig — bei konstant bleibender Genauigkeit.
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Drehgeber lagerlos
Sensor / Magnetrotor Kombination
Auflésung bis 720 Impulse/Umdrehung

MEFK 10 - EcoSpin

Merkmale

— Magnetsensor mit Rotor

— Auflésung bis 2880 Schritte

— Ausgangssignale A 90° B

— Ausgangsstufen: Gegentakt

— Beriihrungsloses, verschleissfreies System

— Optimiertes Preis- / Leistungsverhaltnis

— Einfache Auswahl, Montage und Inbetriebnahme
— Hohe Resistenz gegen Vibrationen und

Verschmutzung
MEFK 10
Technische Daten - elektrisch Technische Daten - mechanisch
Betriebsspannung 8...28 VDC Gehéause Quaderférmig 10 mm
Betriebsstrom ohne Last <20 mA Schutzart DIN EN 60529 IP 67
Ausgabefrequenz <2 MHz Arbeitsabstand max. 0,6 mm
Ausgangssignale A90° B Werkstoff Gehéuse: PA6
Ausgangsstufen Gegentakt kurzschlussfest Betriebstemperatur -25...+85 °C
Schaltstrom max. 50 mA Relative Luftfeuchte 95 %
Spannungsabfall <2 VDC (I=20 mA) Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
System-Genauigkeit +0,8 ° Vibration 20 g, 10-2000 Hz
: DIN EN 60068-2-27

Jitter <20 % Schock 100 g, 6 ms
MEFK 10 - EcoSpin (30,5 mm) Anschluss Kabel 2 m
Verpolungsfest Ja MEFK 10 - EcoSpin (30,5 mm)
Strichzahl je Umdrehung  20...360 Aussenduchmesser 30,5 mm
MEFK 10 - EcoSpin Kit (56 mm) Magnetrotor
Verpolungsfest Ja, gegen GND Masse ca. 1209
Strichzahl je Umdrehung  20...720 MEFK 10 - EcoSpin Kit (56 mm)

Aussenduchmesser 56 mm

Magnetrotor

Masse ca. 170 g

390
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Drehgeber lagerios
Sensor / Magnetrotor Kombination
Auflésung bis 720 Impulse/Umdrehung

MEFK 10 - EcoSpin

Bestellbezeichnung

Kit mit Magnetrotor, 30,5 mm Aussendurchmesser

Kit mit Magnetrotor, 56 mm Aussendurchmesser

MEFK 10G24/| | AXPA| |

‘ Rotor Innendurchmesser
006 @6 mm
008 @8 mm
012 212 mm
578 @5/8°
020 220 mm
022 222 mm

Siehe Tabelle Impulszahlen

Best. Nr. (Impulszahl)

0020 (20) | 0064 (64)
0032 (32) | 0100 (100)

0128 (128)
0200 (200)

0256 (256)
0360 (360)

Montage- und Bewegungsrichtung

Signal CHA ist Signal CHB um 90° voreilend
bei Drehrichtung im Uhrzeigersinn.

Achsversatz

<1 mm

MEFK 10G24/| | AXPB| |

‘ Rotor Innendurchmesser
006 @6 mm
008 @8 mm
012 212 mm
578 @5/8°
020 220 mm
120 21*
048 247,8 mm

Siehe Tabelle Impulszahlen

Best. Nr. (Impulszahl)

0020 (20) | 0100 (100) | 0256 (256) | 0512 (512)
0032 (32) | 0128 (128) | 0360 (360) | 0720 (720)
0064 (64) | 0200 (200) | 0500 (500)
Arbeitsabstand
\ i

©

c

S

2]

e}

@

0

‘©

2

<
Winkelversatz
<3°H <3°,
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Drehgeber lagerlos
Sensor / Magnetrotor Kombination
Auflésung bis 720 Impulse/Umdrehung

MEFK 10 - EcoSpin

Ausgangssignale Anschlussbelegung
Lo A 90° B (2-Kanal)
! Kabelfarbe Belegung
CHA : |_ braun BN +Vs
B E,:_'.'_ blau BU ov
: : schwarz BK CHA
; ! weiss WH CHB

Kabeldaten PUR 4 x 0,25 mm?2

Abmessungen

42
40
33

16,5

15

9,5

35
3

! AN

@
QI+ 3

Kit bestehend aus Sensor und Rotor

392
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Drehgeber lagerios
Sensor / Magnetrotor Kombination
Auflésung bis 720 Impulse/Umdrehung

MEFK 10 - EcoSpin

Magnetringe

Drehzahl max. 20'000 U/min

Magnetrotoren ohne Referenzmagnet

230,5 +0,15
q-I'\I TINITII] 6,8 +0,1
10 [&]

mit Befestigungsschraube M3

220
| IHGD
Drehzahl max. 20'000 U/min

256 £0,15
47,8 +0,15
|

8+0,1

Drehzahl max. 10'000 U/min

856 0,15

252 ‘

I
LLLERLLTERL
© -
235 it Befestigungsschraube M4

3 Drehzahl max. 10'000 U/min

8|0,1

15
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Drehgeber lagerlos
Sensor / Magnetrotor Kombination

Auflésung bis 1024 Impulse/Umdrehung

MDFK 08

MDFK 08

Technische Daten - elektrisch

Strichzahl je Umdrehung

256...1024

Merkmale

— Magnetsensor mit Rotor

— Auflésung bis 4096 Schritte

— Ausgangssignale A 90° B oder A 90° B +N
— Ausgangsstufen: Gegentakt und RS422

— Beriihrungsloses, verschleissfreies System

— Hohe Resistenz gegen Verschmutzung

— Schmale Bauform

Technische Daten - mechanisch

Gehéuse

Quaderférmig 8,5 mm

Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° Schutzart DIN EN 60529 |IP 67
Ausgabefrequenz <1,6 MHz (8-fach Interpolation) Arbeitsabstand max. 0,6 mm

<3,2 MHz (16-fach Interpolation) Anzugsdrehmoment 0,4 Nm
System-Genauigkeit $0,5° Werkstoff Gehause: PC
Jitter <15 % Betriebstemperatur -25...+85 °C
Interpolation ?ge;SZh Relative Luftfeuchte 95 %

Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6

MDFK 08 - Gegentakt Vibration 20 g, 10-2000 Hz
Betriebsspannung 8...30 VDC DIN EN 60068-2-27
Verpolungsfest Ja, gegen GND Schock 100 g, 6 ms
Betriebsstrom ohne Last <30 mA Masse ca. 1059
Ausgangssignale A90°B Anschluss Kabel 2 m

A90°B, N

Ausgangsstufen

Gegentakt kurzschlussfest

Schaltstrom max.

50 mA

Spannungsabfall <2 VDC (I=20 mA)
MDFK 08 - RS422

Betriebsspannung 5VDC 5 %
Verpolungsfest Nein
Betriebsstrom ohne Last <15 mA

Ausgangssignale

A 90° B + invertiert
A 90° B, N + invertiert

Ausgangsstufen

RS422

Schaltstrom max.

RS422 spezifisch

Spannungsabfall

RS422 spezifisch
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Drehgeber lagerlos
Sensor / Magnetrotor Kombination
Auflésung bis 1024 Impulse/Umdrehung

MDFK 08

Bestellbezeichnung

Gegentakt RS422
MDFK 08G| | MDFK 08T| |
‘ Schnittstelle / Interpolation ‘ Schnittstelle / Interpolation
2101 A/B / 8-fach 7101 A/B + inv. / 8-fach
2124/N16 A/B / 16-fach 7105/N16 A/B +inv. / 16-fach
8124/N8 A/B/N / 8-fach 8101 A/B/N + inv. / 8-fach
8124 A/B/N / 16-fach 8105/N16 A/B/N + inv. / 16-fach
Auswahl Sensor / Magnetrotor Zubehor

Montagezubehor (Seite 543)

10134683  Befestigungswinkel zu MDFKO08 3-Kanal

Gewiinschte Sensor- Anzahl Pole
Impulszahl Interpolation Magnetring/Rotor
256 8-fach 32

400 8-fach 50

512 16-fach 32

800 16-fach 50

1024 16-fach 64

weitere Impulszahlen auf Anfrage

Montage- und Bewegungsrichtung

2-Kanal

&

¢

i

3-Kanal

G
& Fes fr Nullimpuls

Befestigungswinkel

Signal CHA ist Signal CHB um 90° voreilend bei
Drehrichtung im Uhrzeigersinn

Achsversatz

<1 mm

Arbeitsabstand

max. 0.5

Arbeitsabstand

Winkelversatz

IR
I
LTI

www.baumer.com/motion
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Drehgeber lagerlos
Sensor / Magnetrotor Kombination
Auflésung bis 1024 Impulse/Umdrehung

MDFK 08
Ausgangssignale Anschlussbelegung
Gegentakt Gegentakt A 90° B (2-Kanal)
o Kabelfarbe Belegung
] |
CHA _| | | |_ braun BN +Vs
| ! blau BU oV
| L
CHB : : schwarz BK CHA
: | weiss WH CHB
| I Kabeldaten PUR 4 x 0,25 mm?2
CHN I I
| |
bl dd Gegentakt A 90° B, N (3-Kanal)
3-Kanal-Ausfuhrung mit Nullimpuls CHN Kabelfarbe Belegung
2-Kanal-Ausfuhrung ohne Nullimpuls braun BN +Vs
gelb YE CHB
RS422 grin GN CHA
— ' : ' : rosa PK CHN
CHA L weiss WH oV
I L m Kabeldaten PUR 5 x 0,14 mm?, abgeschirmt
CHA inv. i
- T I RS422 A 90° B + inv. (2-Kanal)
: I : I Kabelfarbe Belegung
CHB : : braun BN +Vs
o ~ grin GN CHA
CHB inv. : : rosa PK CHAinv.
| T
RIRR gelb YE CHB
CHN : : grau GY CHB inv.
I L weiss WH ov
2
CHN inv. : : Kabeldaten PUR 6 x 0,14 mm
F RS422 A 90° B, N + inv. (3-Kanal)
3-Kanal-Ausfiihrung mit Nullimpuls CHN/CHN inv. Kabelfarbe Belegung
2-Kanal-Ausfiihrung ohne Nullimpuls braun BN +Vs
grin GN CHA
Abmessungen rot RD CHAinv.
15 gelb YE CHB
3.5 8.5 blau BU CHB inv.
rosa PK CHN
~ LT w0 :
& {Tﬁ} i grau GY CHN inv.
ol v || weiss WH oV
LO o
N ~ Kabeldaten PUR 8 x 0,14 mm?, abgeschirmt
=
o ﬁ Der Sensor kann auch mit
10 selbstschneidenden Schrauben

(PT KA30) montiert werden.

396
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Drehgeber lagerlos
Sensor / Magnetrotor Kombination
Auflésung bis 1024 Impulse/Umdrehung

MDFK 08
Magnetringe
—| 256 +0,15
5|@30,5 £0,15 3 47,8 +0,15
H | 2
oy [ 1 ;
17
| Drehzahl max. 20'000 U/min ! Drehzahl max. 10'000 U/min
MRAP X32/031X022 Magnetring 32 Pole MRAP X50/056X048 Magnetring 50 Pole
MRAP X36/031X022 Magnetring 36 Pole MRAP X64/056X048 Magnetring 64 Pole
Magnetrotoren ohne Referenzmagnet
256 +0.15
230.5 +0.15 % ‘421—52,
<T~[IIIIIIII] 6.8 +0.1 w! @ IHITTIITIT
L) [&] ] ) i -
1 220 mit Befestigungsschraube M3 235 L mit Befestigungsschraube M4

26H7

225E7

Drehzahl max. 20'000 U/min : Drehzahl max. 10'000 U/min

MSAP X32/031X006 Magnetrotor 32 Pole ohne Ref. MSAP X50/056X025 Magnetrotor 50 Pole ohne Ref.
MSAP X36/031X006 Magnetrotor 36 Pole ohne Ref. MSAP X64/056X025 Magnetrotor 64 Pole ohne Ref.

Magnetrotoren mit Referenzmagnet

240 266
230.5 £0.15 - 256 +0.15
‘ S
~[c 6.8 £0.1 © |
© e o T & |
@20 it Befestigungsschraube M3 : ‘

mit Befestigungsschraube M4

~ /7 \ ]
S TH-©O = Referenzmagnet 9 = Referenzmagnet
S \J D=2, h=2 S| D=2, h=2

.18.3 Drehzahl max. 20'000 U/min Drehzahl max. 10'000 U/min
MSAP Z32/040X006 Magnetrotor 32 Pole mit Ref. MSAP Z50/066X025 Magnetrotor 50 Pole mit Ref.
MSAP Z36/040X006 Magnetrotor 36 Pole mit Ref. MSAP Z64/066X025 Magnetrotor 64 Pole mit Ref.
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Drehgeber lagerlos
Sensor / Magnetrotor Kombination
Auflésung bis 4096 Impulse/Umdrehung

MDFK 10

Merkmale

— Magnetsensor mit Rotor

— Auflésung bis 16384 Schritte

— Ausgangssignale A 90° B oder A 90° B +N

— Ausgangsstufen: Gegentakt und RS422

— Beriihrungsloses, verschleissfreies System

— Hohe Resistenz gegen Vibrationen und
Verschmutzung

MDFK 10

Technische Daten - elektrisch Technische Daten - mechanisch

Betriebsstrom ohne Last <30 mA Gehéause Quaderférmig 10 mm

Strichzahl je Umdrehung  1024...4096 Schutzart DIN EN 60529 IP 67

Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° Arbeitsabstand max. 0,6 mm
Ausgabefrequenz <1 MHz Anzugsdrehmoment 0,5 Nm
System-Genauigkeit +0,5° Werkstoff Gehause: PA6
Jitter <15 % Betriebstemperatur -25...485 °C
Interpolation 32-fach Relative Luftfeuchte 95 %

64-fach Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6

Vibration 20 g, 10-2000 Hz

MDFK 10 - Gegentakt
DIN EN 60068-2-27

Betriebsspannung 8..30VDC Schock 100 g, 6 ms
Verpolungsfest Ja, gegen GND Masse ca. 105 g
Ausgangssignale A90°B, N Anschluss Kabel 2 m
Ausgangsstufen Gegentakt kurzschlussfest

Schaltstrom max. 50 mA

Spannungsabfall <2 VDC (I=20 mA)

MDFK 10 - RS422

Betriebsspannung 5VDC 5 %

Verpolungsfest Nein

Ausgangssignale A90° B, N + invertiert

Ausgangsstufen RS422

Schaltstrom max.

RS422 spezifisch

Spannungsabfall

RS422 spezifisch
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Drehgeber lagerlos
Sensor / Magnetrotor Kombination
Auflésung bis 4096 Impulse/Umdrehung

MDFK 10

Bestellbezeichnung

Gegentakt RS422
MDFK 10G8124/| | MDFK 1078105/ |
‘ Interpolation ‘ Interpolation
N32 32-fach N32 32-fach
N64 64-fach N64 64-fach

Auswahl Sensor / Magnetrotor

Gewiinschte Sensor- Anzahl Pole

Impulszahl Interpolation Magnetring/Rotor

1024 32-fach 32

1600 32-fach 50

2048 64-fach 32

3200 64-fach 50

4096 64-fach 64

weitere Impulszahlen auf Anfrage

Montage- und Bewegungsrichtung Arbeitsabstand
e}
[
3
]
Ko}
©

max. 0,5 2

]
2
<

Signal CHA ist Signal CHB um 90° voreilend

bei Drehrichtung im Uhrzeigersinn.

Achsversatz

L | =

%

Winkelversatz

I
ITTTTTITTITTTT
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Drehgeber lagerlos
Sensor / Magnetrotor Kombination
Auflésung bis 4096 Impulse/Umdrehung

MDFK 10

Ausgangssignale

Anschlussbelegung

Gegentakt Gegentakt A 90° B, N (3-Kanal)
Lo Kabelfarbe Belegung
CHA —| : : |_ braun BN +Vs
I ! weiss WH oV
cHB . griin GN CHA
: : gelb YE CHB
I I rosa PK CHN
CHN : _l : Kabeldaten PUR 5 x 0,14 mm?, abgeschirmt
| |
RS422 A 90° B, N + inv. (3-Kanal)
RS422 Kabelfarbe Belegung
— ' : . braun BN +Vs
CHA | | grun GN CHA
g —  rot RD CHAinv.
CHAinv. N B gelb YE CHB
B A blau BU CHB inv.
CHB : : rosa PK CHN
: : grau GY CHN inv.
. i i weiss WH ov
CHB inv. : : Kabeldaten PUR 8 x 0,14 mm?, abgeschirmt
: I_I :
CHN ! :
i |
CHN inv. : i
iy
Abmessungen
10 15
- 35
™
<

T
il

Y
O
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Drehgeber lagerlos
Sensor / Magnetrotor Kombination
Auflésung bis 4096 Impulse/Umdrehung

MDFK 10
Magnetringe
—| 256 +0,15
5|@30,5 £0,15 3 47,8 +0,15
H | 2
oy [ 1 ;
17
| Drehzahl max. 20'000 U/min ! Drehzahl max. 10'000 U/min
MRAP X32/031X022 Magnetring 32 Pole MRAP X50/056X048 Magnetring 50 Pole
MRAP X36/031X022 Magnetring 36 Pole MRAP X64/056X048 Magnetring 64 Pole
Magnetrotoren ohne Referenzmagnet
256 +0.15
230.5 +0.15 % ‘421—52,
<T~[IIIIIIII] 6.8 +0.1 w! @ IHITTIITIT
L) [&] ] ) i -
1 220 mit Befestigungsschraube M3 235 ~|mit Befestigungsschraube M4

26H7

225E7

Drehzahl max. 20'000 U/min : Drehzahl max. 10'000 U/min

MSAP X32/031X006 Magnetrotor 32 Pole ohne Ref. MSAP X50/056X025 Magnetrotor 50 Pole ohne Ref.
MSAP X36/031X006 Magnetrotor 36 Pole ohne Ref. MSAP X64/056X025 Magnetrotor 64 Pole ohne Ref.

Magnetrotoren mit Referenzmagnet

240 266
230.5 £0.15 - 256 +0.15
‘ S
~[c 6.8 £0.1 © |
© e o T & |
@20 it Befestigungsschraube M3 : ‘

mit Befestigungsschraube M4

~ /7 \ ]
S TH-©O = Referenzmagnet 9 = Referenzmagnet
S \J D=2, h=2 S| D=2, h=2

.18.3 Drehzahl max. 20'000 U/min Drehzahl max. 10'000 U/min
MSAP Z32/040X006 Magnetrotor 32 Pole mit Ref. MSAP Z50/066X025 Magnetrotor 50 Pole mit Ref.
MSAP Z36/040X006 Magnetrotor 36 Pole mit Ref. MSAP Z64/066X025 Magnetrotor 64 Pole mit Ref.
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Drehgeber lagerlos
Hohlwelle 210 bis 245 mm
Auflésung 20, 50 Impulse

ITD67A4Y9

ITD 67 A4Y 9 mit Hohlwelle

Technische Daten - elektrisch

Betriebsspannung 8...24 VDC

Merkmale

— Magnetsensor mit Rotor

— Magnetisches Abtastprinzip

— Auflésung 20 und 50 Impulse

— Ausgangsstufen: HTL

— Ohne eigene Lagerung

— Rotorbefestigung liber 2 Gewindestifte
— Kabelausgang radial

Technische Daten - mechanisch

Welle 210...45 mm Hohlwelle

Verpolungsfest Ja

Spiel der Motorwelle 0,2 mm axial

Betriebsstrom ohne Last <20 mA

0,05 mm radial

Strichzahl je Umdrehung  20...50

Schutzart DIN EN 60529 IP 66 (bezogen auf vergossene

- Elektronik)
Ausgangssignale A, B - :
Betriebsdrehzahl <10000 U/min
Ausgangsstufen Gegentakt -
Werkstoffe Gehause: Kunststoff
Ausgangsstrom <20 mA Welle: Aluminium
Zulassige Kabellange 15m Betriebstemperatur -20...+85 °C
Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6

Vibration 10 g, 55-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 100 g, 11 ms

Masse ca. 230 g

Anschluss Kabel 1 m

402
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Drehgeber lagerlos
Hohlwelle 210 bis 245 mm

Auflésung 20, 50 Impulse

ITD67A4Y9

Bestellbezeichnung

ITD67A4Y9|

| H[ KR1] S |

| 1P66 |

‘ Schutzart

IP66 IP 66

Hohlwelle

10 Hohlwelle 210 mm
14 Hohlwelle 14 mm
15 Hohlwelle 215 mm
16 Hohlwelle 216 mm
20 Hohlwelle 220 mm
22 Hohlwelle 222 mm
25 Hohlwelle 225 mm
27 Hohlwelle 227 mm
30 Hohlwelle 230 mm
35 Hohlwelle 235 mm
40 Hohlwelle 240 mm
45 Hohlwelle 245 mm

Betriebstemperatur

S

KR1 Kabel

AX A
BX A /B

-20...+85 °C

Anschluss

1 m, radial

Ausgangssignale

Betriebsspannung / Signale

Siehe Tabelle Impulszahlen

Best. Nr. (Impulszahl)

20

50

H 8..24 VDC / HTL-Pegel

www.baumer.com/motion
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Drehgeber lagerlos
Hohlwelle 210 bis 245 mm
Auflésung 20, 50 Impulse

ITD67A4Y9

Ausgangssignale

Anschlussbelegung

Drehrichtung im Uhrzeigersinn bei Blick auf die Anbauseite. Aderfarben Belegung
AX-Ausgangssignale grin Spur A
grau Spur B
Spur A _I braun UB
weild GND
transparent Schirm/Gehéause

BX-Ausgangssignale

Spur A __| 3 3 3

Spur B | | L
900
Abmessungen
Anbauseite AD
Vorschla -
( 9) 15+0.1
2 Gewindestifte
DIN 916 - M5x5
SW2.5
- Anzugsmoment
Q ©| max. 3 Nm
0 1--F T 1 ,
N o
5| 21 o 45\
R
|"Senkung Kabel,* = ,
7.7x5 radial i -
D
1 11 KR... 64 [
”E 17+0.1 75
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Drehgeber lagerlos
Hohlwelle 210 bis 245 mm

Auflésung 20, 50 Impulse

ITD67A4Y9
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Drehgeber lagerlos
Hohlwelle 240 bis 265 mm
Auflésung 128...2048 Impulse

ITD69A4YS5

Merkmale

— Magnetsensor mit Rotor

— Magnetisches Abtastprinzip

— Auflésung bis 2048 Impulse/Umdrehung

— Ausgangsstufen: HTL, TTL oder Sinus 1 Vss
— Ohne eigene Lagerung

ITD 69 A4 Y 5 mit Hohlwelle

Technische Daten - elektrisch

— Kabelausgang radial

Optional

— Sinus-Hohlwellen-Drehgeber

— Sinus-Ausgangssignale 1 Vss

— Steckerausfiihrung am Kabel

Technische Daten - mechanisch

Verpolungsfest Ja Gehause 16 x 48 mm
Kurzschlussfest Ja Welle 240...65 mm Hohlwelle
Betriebsstrom ohne Last <50 mA Spiel der Motorwelle 0,5 mm axial
Ausgangssignale A90° B, N 0,02 mm radial

A90° B, N + invertiert Schutzart DIN EN 60529 IP 66 (bezogen auf vergossene
Interpolation 1-fach Elektronik)

2-fach Betriebsdrehzahl <8000 U/min

4-fach Werkstoffe Gehause: Kunststoff

?ga;‘:hh Welle: Stahl rostfrei
Zulssige Kaboll2 15- ac Betriebstemperatur -20...+85 °C

[lassige Rabe7ange m Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6

ITD69A4Y5 Vibration 10 g, 55-2000 Hz
Betriebsspannung 5VDC 15 % DIN EN 60068-2-27
Strichzahl je Umdrehung ~ 128...2048 Masse ca. 3904
Ausgabefrequenz <120 kHz Anschluss Kabel 1 m
Ausgangsstufen TTL Leitungstreiber

(kurzschlussfest)

HTL Gegentakt

(kurzschlussfest)
Ausgangsstrom <30 mA
ITD 69 A4Y 5 Sinus
Betriebsspannung 5VDC £10 %
Strichzahl je Umdrehung 128
Ausgabefrequenz <180 kHz (-3 dB)
Ausgangsstufen Sinus 1 Vss
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Drehgeber lagerios
Hohlwelle 240 bis 265 mm
Auflésung 128...2048 Impulse

ITD69A4YS5

Bestellbezeichnung

Rechtecksignal-Drehgeber

ITD69A4Y5 | | |KR1| S |

| 1P66 |

IP66

Hohlwelle
40 Hohlwelle 240 mm
45 Hohlwelle 245 mm
50 Hohlwelle 250 mm
55 Hohlwelle 855 mm
60 Hohlwelle 260 mm
65 Hohlwelle 265 mm

Betriebstemperatur

S -20..+85°C

Anschluss
KR1 Kabel 1 m, radial

Ausgangssignale
Bl A, Ainy, B, Binv
NI A, Ainy, B, Binv, N, Ninv

Betriebsspannung / Signale
T 5VDC/TTL-Pegel
H 8...26 VDC / HTL-Pegel

Siehe Tabelle Impulszahlen

Best. Nr. (Impulszahl)

128 | 256 | 512 1024 2048

Anschlussbelegung
Rechtecksignal-Drehgeber

Mit BI-Signalen, Kabel 4x2x0,08 mm?

Schutzart

Mit NI-Signalen, Kabel 4x2x0,08 mm?

Aderfarben  Belegung Aderfarben Belegung

grin Spur A grin Spur A

gelb Spur Ainv. gelb Spur Ainv.

grau Spur B grau Spur B

rosa Spur B inv. rosa Spur B inv.

rot UB braun Spur N

blau GND weild Spur N inv.

transparent  Schirm/Gehause rot uB
blau GND
transparent Schirm/Gehause

www.baumer.com/motion
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Drehgeber lagerlos
Hohlwelle 240 bis 265 mm
Auflésung 128...2048 Impulse

ITD69A4YS5

Bestellbezeichnung

Sinussignal-Drehgeber

ITD69A4Y5 128 | M | [KR1| S | | IP66 |
‘ Schutzart
IP66 1P 66
Hohlwelle

40 Hohlwelle 240 mm
45 Hohlwelle 245 mm
50 Hohlwelle 250 mm
55 Hohlwelle 255 mm
60 Hohlwelle 260 mm
65 Hohlwelle 265 mm

Betriebstemperatur
S -20..+85°C

Anschluss
KR1 Kabel 1 m, radial

Ausgangssignale
Bl A+, A-, B+, B- (Sinus)
NI A+, A-, B+, B-, N+, N- (Sinus)

Betriebsspannung / Signale
M 5VDC/ Sinus 1 Vss

Siehe Tabelle Impulszahlen

Best. Nr. (Impulszahl)
128

Anschlussbelegung
Sinussignal-Drehgeber

Mit BI-Signalen, Kabel 4x2x0,08 mm? Mit NI-Signalen, Kabel 4x2x0,08 mm?
Aderfarben Belegung Aderfarben Belegung

grin A+ grin A+

gelb A- gelb A-

grau B+ grau B+

rosa B - rosa B -

rot uB braun N +

blau GND weild N -

transparent  Schirm/Gehause rot UB

blau GND

transparent  Schirm/Gehause
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Drehgeber lagerios
Hohlwelle 240 bis 265 mm
Auflésung 128...2048 Impulse

ITD69A4YS5

Ausgangssignale

Drehrichtung im Uhrzeigersinn bei Blick auf die Anbauseite.
Bl-Ausgangssignale (Rechtecksignal)

I | I
Spur A : : :
: | ] |
- | | |
Spur A | \ |
+ | +
IR B I B |
T |
Spur B : :
A —
Spur B : ;: 90°
Bl-Ausgangssignale (Sinussignal)
| BN | | | |
| | | | |
A=A+ + A- A | A

Abmessungen

Anbauseite
(Vorschlag)

281.3+£0.05

NI-Ausgangssignale (Rechtecksignal)

I | I
Spur A : : :
: 1 ] |
- | | |
Spur A | | |
|
LI I I B |
T |
Spur B : :
- =
= | |
Spur B I I
t I
| T I B |
1 ' 1 5
Spur N L 1,90
L1
L L L
- R
Spur N b
— 90° I
T T O
NI-Ausgangssignale (Sinussignal)
| BN | | | |
| | | | |
A=At +A- /E\f — )
7N o
I | | | I Y
B = B+ +B- \E/' S AR
| \ | Z ~

N =N+ + N- J

«©
S---F--44-
°

:

Z5:1
o
N
=+
©
Kabel,
radial

KR...
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Drehgeber lagerlos
Drehwinkel 270° Absolut

Stromausgang linear, Auflésung 1,41°

MDRM 18, MDFM 20 - A270

MDRM 18, MDFM 20 - A270

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Magnetsensor mit Rotor

— Messbereich 270° linear

— Auflésung 1,41°

— Ausgangssignale 4...20 mA

— Beriihrungsloses, verschleissfreies System

— Hohe Resistenz gegen Vibrationen und

Verschmutzung

— Sehr kompakte Gehdausedimensionen
— Robustes Metallgehduse

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 15...30 VDC Schutzart DIN EN 60529 IP 67

Verpolungsfest Ja Arbeitsabstand max. 1 mm

Kurzschlussfest Ja Werkstoffe Gehause: Messing vernickelt

Betriebsstrom ohne Last <30 mA Aktive Flache: PBTP

Drehwinkelbereich 270 ° linear Betriebstemperatur -40..+85 °C

Auflésung 141° Temperaturdrift 10,1 % (Full Scale)

Ansprechzeit 2ms Relative Luftfeuchte 95 %

Ausgangssignale 4..20 mA Widerstandsfahigkeit D_IN E_N 60068-2-6

Vibration 20 g, 10-2000 Hz

Ausgangsstufen Stromausgang DIN EN 60068-2-27

Lastwiderstand +Vs min. <500 Q Schock 100 g, 6 ms

Lastwiderstand +Vs max. <1000 Q MDFM 20 - A270

System-Genauigkeit 0,6 % Gehause Quaderférmig 20 mm
Masse ca. 4049

Ausgangssignale Anschluss Kabel PUR 2 m

20mA

12mA

4mA
5 5 oo
2 3 ® ©
~— ~ ~ ~
1 I + +

«— Drehwinkel —»

Anschlussbelegung

Kabelstecker M8, PUR,
L=200 mm

MDRM 18 - A270

Gehause Zylindrisch M18

Masse ca. 85¢g

Anschluss Kabel PUR 2 m
Stecker M12

Zubehor

Stecker und Kabel fiir MDRM 18 - A270 (Seite 530)

ESW 33SH0200 Kabeldose M12, 3-polig abgewinkelt,

2 m Kabel

ESW 33SH0500 Kabeldose M12, 3-polig abgewinkelt,

5 m Kabel

ESG 34SH0200 Kabeldose M12, 3-polig gerade, 2 m

Kabel

ESG 34SH0500 Kabeldose M12, 3-polig gerade, 5 m

Kabel
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Drehgeber lagerios
Drehwinkel 270° Absolut
Stromausgang linear, Auflésung 1,41°

MDRM 18, MDFM 20 - A270

Bestellbezeichnung

Quaderférmig 20 mm

Zylindrisch M18

MDFM 2019424/ |

‘ Anschluss
A270 Kabel
KS35PA270 Kabelstecker M8

Montage- und Bewegungsrichtung

punktjustierung
grob: mittels Codiernut
fein: Folgeelektronik

Ansteigendes Ausgangssignal
bei Drehrichtung im Uhrzeigersinn

Abmessungen
Zylindrisch
M18 x 1 M18 x 1
1 -
[{e]
S = swa N
SW 24 ® Q
‘ I |
M12 x 1

Quaderférmig

12 3.1

MDRM 1819524/ |

‘ Anschluss

A270 Kabel
S14/A270 Stecker M12
Arbeitsabstand

axialer Versatz max. 0,3 mm

Py
[e]
S
gﬁ
S)
O

7Y
4
T
|

|
2
30
2 3,1
26

A\
Z
T

| - 1SN -
& Tt

©
C
<
2]
Ko}
| 2
Sensor : ©
i 2
mJ <
Rotor
‘ Magnet 6 x 3 x 1
‘ 26 H7
|
© —aﬁi—é:: ©
N ~
« | e
I SR S
1‘6 Rotor  Aluminium eloxiert
2 Magnet NdFeB
10123344 Magnetrotor
Einzelmagnet
6 A
(ap]
Magnet NdFeB
10119521 Einzelmagnet
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Drehgeber lagerlos
Drehwinkel 270° Absolut

Stromausgang linear, Auflésung 0,09°

MDRM 18, MDFM 20 - C270

MDRM 18, MDFM 20 - C270

Technische Daten - elektrisch

Betriebsspannung

15...30 VDC

Merkmale

— Magnetsensor mit Rotor

— Messbereich 270° linear

— Auflésung 0,09°

— Ausgangssignale 4...20 mA

— Beriihrungsloses, verschleissfreies System

— Hohe Resistenz gegen Vibrationen und

Verschmutzung

— Hohe Auflésung und Systemgenauigkeit

Technische Daten - mechanisch

Schutzart DIN EN 60529

IP 67

Verpolungsfest

Ja, gegen GND

Arbeitsabstand max.

2 mm

Kurzschlussfest Ja Werkstoffe Gehause: Messing vernickelt

Betriebsstrom ohne Last <30 mA Aktive Flache: PBTP

Drehwinkelbereich 270 ° linear Betriebstemperatur -40..+85 °C

Auflésung 0,09 ° Temperaturdrift 10,1 % (Full Scale)

Ansprechzeit 4ms Relative Luftfeuchte 95 %

Ausgangssignale 4,20 mA Widerstandsfahigkeit D_IN E_N 60068-2-6

Vibration 20 g, 10-2000 Hz

Ausgangsstufen Stromausgang DIN EN 60068-2-27

Lastwiderstand +Vs min. <500 Q Schock 100 g, 6 ms

Lastwiderstand +Vs max. <1000 Q MDEM 20 - C270

System-Genauigkeit 0,25 % Gehause Quaderférmig 20 mm
Masse ca. 4049

Ausgangssignale Anschluss Kabel PUR 2 m

20mA

12mA

4mA
5 5 oo
2 3 ® ©
~— ~ ~ ~
1 I + +

«— Drehwinkel —»

Anschlussbelegung

Kabelstecker M8, PUR,
L=200 mm

MDRM 18 - C270

Gehause Zylindrisch M18

Masse ca. 85¢g

Anschluss Kabel PUR 2 m
Stecker M12

Zubehor

Stecker und Kabel fiir MDRM 18 - C270 (Seite 530)

ESW 33SH0200 Kabeldose M12, 3-polig abgewinkelt,

2 m Kabel

ESW 33SH0500 Kabeldose M12, 3-polig abgewinkelt,

5 m Kabel

ESG 34SH0200 Kabeldose M12, 3-polig gerade, 2 m

Kabel

ESG 34SH0500 Kabeldose M12, 3-polig gerade, 5 m

Kabel
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Drehgeber lagerios
Drehwinkel 270° Absolut
Stromausgang linear, Auflésung 0,09°

MDRM 18, MDFM 20 - C270

Bestellbezeichnung

Quaderférmig 20 mm

Zylindrisch M18

MDFM 2019424/ |

‘ Anschluss
C270 Kabel
KS35PC270 Kabelstecker M8

Montage- und Bewegungsrichtung

punktjustierung
grob: mittels Codiernut
fein: Folgeelektronik

Ansteigendes Ausgangssignal
bei Drehrichtung im Uhrzeigersinn

Abmessungen
Zylindrisch
M18 x 1 M18 x 1
1 -
[{e]
S = swa N
SW 24 ® Q
‘ I |
M12 x 1

Quaderférmig

12 3.1

MDRM 1819524/ |

‘ Anschluss

C270 Kabel
S14/C270 Stecker M12
Arbeitsabstand

axialer Versatz max. 0,3 mm

Py
[e]
S
gﬁ
S)
O

7Y
4
T
|

|
2
30
2 3,1
26

A\
Z
T

| - 1SN -
& Tt

©
C
<
2]
Ko}
| 2
Sensor : ©
i 2
mJ <
Rotor
‘ Magnet 6 x 3 x 1
‘ 26 H7
|
© —aﬁi—é:: ©
N ~
« | e
I SR S
1‘6 Rotor  Aluminium eloxiert
2 Magnet NdFeB
10123344 Magnetrotor
Einzelmagnet
6 A
(ap]
Magnet NdFeB
10119521 Einzelmagnet
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Drehgeber lagerlos
Drehwinkel 360° Absolut
Spannungsausgang linear, Auflésung 1,41°

MDRM 18, MDFM 20 - A360

Merkmale

— Magnetsensor mit Rotor

— Messbereich 360° linear

— Auflésung 1,41°

— Ausgangssignale 0...5V

— Beriihrungsloses, verschleissfreies System

— Hohe Resistenz gegen Vibrationen und
Verschmutzung

— Sehr kompakte Gehdausedimensionen

MDRM 18, MDFM 20 - A360

Technische Daten - elektrisch

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 5VDC 5 % Schutzart DIN EN 60529 IP 67

Verpolungsfest Nein Arbeitsabstand max. 1 mm

Kurzschlussfest Ja Werkstoffe Gehause: Messing vernickelt
Betriebsstrom ohne Last <20 mA Aktive Flache: PBTP
Drehwinkelbereich 360 ° linear Betriebstemperatur -40..+85 °C

Auflésung 141° Temperaturdrift 10,1 % (Full Scale)
Ansprechzeit 2ms Relative Luftfeuchte 95 %

Ausgangssignale

0...5V, ungeregelt

Widerstandsfahigkeit

DIN EN 60068-2-6

Vibration 20 g, 10-2000 Hz

Ausgangsstufen Spannungsausgang DIN EN 60068-2-27
Lastwiderstand +Vs min.  >1000 Q Schock 100 g, 6 ms
System-Genauigkeit 10,6 % MDFM 20 - A360
Gehéuse Quaderférmig 20 mm
Ausgangssignale Masse ca. 409
5V Anschluss Kabel PUR 2 m
Kabelstecker M8, PUR,
L=200 mm
2,5V MDRM 18 - A360
Gehause Zylindrisch M18
oV Masse ca. 85¢g
o Anschluss Kabel PUR 2 m
-180° 0° +180 Stecker M12
<«—— Drehwinkel—
Zubehor

Stecker und Kabel fiir MDRM 18 - A360 (Seite 530)

Anschlussbelegung

ESW 33SH0200 Kabeldose M12, 3-polig abgewinkelt,
2 m Kabel

ESW 33SH0500 Kabeldose M12, 3-polig abgewinkelt,
5 m Kabel

ESG 34SH0200 Kabeldose M12, 3-polig gerade, 2 m
Kabel

ESG 34SH0500 Kabeldose M12, 3-polig gerade, 5 m
Kabel
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Drehgeber lagerios
Drehwinkel 360° Absolut

Spannungsausgang linear, Auflésung 1,41°

MDRM 18, MDFM 20 - A360

Bestellbezeichnung

Quaderférmig 20 mm

Zylindrisch M18

MDFM 20U9404/| |

‘ Anschluss
A360 Kabel
KS35PA360 Kabelstecker M8

Montage- und Bewegungsrichtung

punktjustierung
grob: mittels Codiernut
fein: Folgeelektronik

Ansteigendes Ausgangssignal
bei Drehrichtung im Uhrzeigersinn

Abmessungen
Zylindrisch
M18 x 1 M18 x 1
1 -
[{e]
S = swa N
SW 24 ® 2
| I |
M12 x 1
Quaderférmig
20 .8
12 3,1
© E -
k%.\ 1
—H:— 2 o
Ql 8
7 I 2
Ll\ N Tt
I

MDRM 18U9504/[ |

Anschluss
A360 Kabel
S14/A360 Stecker M12
Arbeitsabstand

axialer Versatz max. 0,3 mm

Py
[e]
S
gﬁ
S)
O

©
C
<
2]
Ko}
| 2
Sensor : ©
i 2
mJ <
Rotor
‘ Magnet 6 x 3 x 1
‘ 26 H7
|
© —aﬁi—é:: ©
N ~
« | e
I SR S
1‘6 Rotor  Aluminium eloxiert
2 Magnet NdFeB
10123344 Magnetrotor
Einzelmagnet
6 A
(ap]
Magnet NdFeB
10119521 Einzelmagnet
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Drehgeber lagerlos
Drehwinkel 360° Absolut
Spannungsausgang linear, Auflésung 0,09°

MDRM 18, MDFM 20 - C360

Merkmale

— Magnetsensor mit Rotor

— Messbereich 360° linear

— Auflésung 0,09°

— Ausgangssignale 0...4,3 V

— Beriihrungsloses, verschleissfreies System

— Hohe Resistenz gegen Vibrationen und
Verschmutzung

— Hohe Auflésung und Systemgenauigkeit

MDRM 18, MDFM 20 - C360

Technische Daten - elektrisch

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 5VDC 5 % Schutzart DIN EN 60529 IP 67
Verpolungsfest Nein Arbeitsabstand max. 2mm
Kurzschlussfest Ja Werkstoffe Gehause: Messing vernickelt
Betriebsstrom ohne Last <10 mA AL L)
Drehwinkelbereich 360 ° linear Betriebstemperatur -40..+85 °C
Auflésung 0,09 ° Temperaturdrift 10,1 % (Full Scale)
Ansprechzeit 4ms Relative Luftfeuchte 95 %
Ausgangssignale 0..4,3 V, geregelt Widerstandsféhigkeit D_IN E_N 60068-2-6
Vibration 20 g, 10-2000 Hz
Ausgangsstufen Spannungsausgang DIN EN 60068-2-27
Lastwiderstand +Vs min.  >1000 Q Schock 100 g, 6 ms
System-Genauigkeit +0,25 % MDFM 20 - C360
Gehéuse Quaderférmig 20 mm
Ausgangssignale Masse ca. 40g
Anschluss Kabel PUR 2 m
4,3V Kabelstecker M8, PUR,
L=200 mm
2.4V MDRM 18 - C360
Gehause Zylindrisch M18
Masse ca. 85¢g
ov Anschluss Kabel PUR 2 m
-180° 0° +180° Stecker M12
¢—— Drehwinkel —» X
Zubehor

Stecker und Kabel fiir MDRM 18 - C360 (Seite 530)

ESW 33SH0200 Kabeldose M12, 3-polig abgewinkelt,
2 m Kabel

Anschlussbelegung

ESW 33SH0500 Kabeldose M12, 3-polig abgewinkelt,
5 m Kabel

ESG 34SH0200 Kabeldose M12, 3-polig gerade, 2 m
Kabel

ESG 34SH0500 Kabeldose M12, 3-polig gerade, 5 m
Kabel
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Drehgeber lagerios
Drehwinkel 360° Absolut

Spannungsausgang linear, Auflésung 0,09°

MDRM 18, MDFM 20 - C360

Bestellbezeichnung

Quaderférmig 20 mm

Zylindrisch M18

MDFM 20U9405/| |

‘ Anschluss
C360 Kabel
KS35PC360 Kabelstecker M8

Montage- und Bewegungsrichtung

punktjustierung
grob: mittels Codiernut
fein: Folgeelektronik

Ansteigendes Ausgangssignal
bei Drehrichtung im Uhrzeigersinn

Abmessungen
Zylindrisch
M18 x 1 M18 x 1
1 -
[te]
S = swa o8
SW 24 ® 2
| I |
M12 x 1
Quaderférmig
20 .8
12 31
© E -
k%.\ 1
—H:— S 2 5 o
Ql &
T I 2
Ll\ N Tt
I

MDRM 18U9505/[ |

Anschluss
C360 Kabel
S14/C360 Stecker M12

Arbeitsabstand

axialer Versatz max. 0,3 mm

Py
[e]
S
gﬁ
S)
O

©
C
<
2]
Ko}
| 2
Sensor : ©
i 2
mJ <
Rotor
‘ Magnet 6 x 3 x 1
‘ 26 H7
|
© —aﬁi—é:: ©
N ~
« | e
I SR S
1‘6 Rotor  Aluminium eloxiert
2 Magnet NdFeB
10123344 Magnetrotor
Einzelmagnet
6 A
(ap]
Magnet NdFeB
10119521 Einzelmagnet
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Drehgeber lagerlos
Lineares Mess-System
Auflésung bis 0,005 mm

MLFK 10

MLFK 10

Technische Daten - elektrisch

Aufldsung

0,04 mm (50-fach Interpolation)
0,02 mm (100-fach
Interpolation)

Merkmale

— Lineares Mess-System

— Max. Auflésung 0,005 mm
— Ausgangssignale A 90° B und A 90° B + invertierte
— Ausgangsstufen: Gegentakt und RS422

— Beriihrungsloses, verschleissfreies System

— Hohe Resistenz gegen Vibrationen und

Verschmutzung

— Kompakte Gehdusedimensionen

Technische Daten - mechanisch

System-Genauigkeit 10,04 mm
Interpolation 50-fach
100-fach
MLFK 10 - Gegentakt
Betriebsspannung 8..30 VDC
Verpolungsfest Ja, gegen GND
Betriebsstrom ohne Last <30 mA
Ausgangssignale A90°B

Ausgangsstufen

Gegentakt kurzschlussfest

Schaltstrom max.

50 mA

Gehéause Quaderférmig 10 mm
Schutzart DIN EN 60529 IP 67
Verfahrgeschwindigkeit <5 m/s (100-fach Interpolation)
<10 m/s (50-fach Interpolation)
Arbeitsabstand max. 0,6 mm
Anzugsdrehmoment 0,5 Nm
Werkstoff Gehause: PA6
Betriebstemperatur -25...+85 °C
Relative Luftfeuchte 95 %
Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 20 g, 10-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 100 g, 6 ms
Masse ca. 1059
Anschluss Kabel 2 m

Spannungsabfall <2 VDC (I=20 mA)
MLFK 10 - RS422

Betriebsspannung 5VDC 15 %
Verpolungsfest Nein
Betriebsstrom ohne Last <20 mA
Ausgangssignale A 90° B + invertiert
Ausgangsstufen RS422

Schaltstrom max.

RS422 spezifisch

Spannungsabfall

RS422 spezifisch
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Drehgeber lagerios
Lineares Mess-System
Auflésung bis 0,005 mm

MLFK 10
Bestellbezeichnung
Gegentakt RS422
MLFK 10G2124/[ | MLFK 10T7105/| |
‘ Interpolation ‘ Interpolation
N50 50-fach N50 50-fach
N100 100-fach N100  100-fach
Weitere Interpolationsfaktoren auf Anfrage. Weitere Interpolationsfaktoren auf Anfrage.
Montage- und Bewegungsrichtung Arbeitsabstand
2 2
g S
~ 2
c 3
(@] é (o) ..q__).
2 -
; O <
- u o j< o
c u e ey
o 2 HE . |
o Ll
o | O
j:
S Winkelversatz
Signal CHA ist Signal CHB um 90° voreilend bei <30 <1° <3°
dargestellter Bewegungsrichtung. . 4’# -
f ! :
C !
i | A
E’ H !I- i
- i Hl ! [H
E e i !‘ u
I I Z;: %
A
“H
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Drehgeber lagerlos

Lineares Mess-System

Auflésung bis 0,005 mm

MLFK 10

Ausgangssignale

Anschlussbelegung

Gegentakt Gegentakt A 90° B (2-Kanal)
I Kabelfarbe Belegung
CHA —| : |_ braun BN +Vs
B I blau BU oV
CHB == schwarz BK CHA
i weiss WH CHB
! Kabeldaten PUR 4 x 0,25 mm?, abgeschirmt
RS422 RS422 A 90° B + inv. (2-Kanal)
IRLER Kabelfarbe Belegung
—_ . ,
CHA ! ! braun BN +Vs
| . — grin GN CHA
CHA inv. | : rosa PK CHAinv.
- : | gelb YE CHB
i grau GY CHB inv.
CHB i b weiss WH Y,
I e
. i - Kabeldaten PUR 6 x 0,14 mm?, abgeschirmt
. ! I
CHB inv. i I
A
Abmessungen
10 15
35
f'z
™
| E— L(.{ A\
| 2
ol e | 1

I

LI
o
O
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Drehgeber lagerios
Lineares Mess-System
Auflésung bis 0,005 mm

MLFK 10
Magnetbéander
Magnetband Magnetband selbstklebend
o 8 o
L
Pollange 2 mm Pollange 2 mm
Banddicke 1,4 mm Banddicke 1,6 mm
Material Elastomergebundenes Material Elastomergebundenes
Magnetband auf rostfreiem Magnetband auf rostfreiem
Edelstahlband Edelstahlband
min. Biegeradius 75 mm min. Biegeradius 75 mm
10128662 L =50 mm 10157184 L = Lange individuell
10128663 L =150 mm (Angabe in m)
10128664 L =300 mm
10128606 L = Lange individuell

(Angabe in m)

Abdeckband selbstklebend
Mechanischer Magnetbandschutz

. (
Banddicke 0,3 mm

Material Edelstahl 1.4310
10157164 L = Lange individuell

(Angabe in m)

www.baumer.com/motion
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Prazise Drehzahl-Istwerte in Echtzeit.
Tachogeneratoren.
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Tachogeneratoren

Tachogeneratoren

Typ Kurzbeschreibung Seite

GT5 Endwelle @8 bis 212 mm 428
Gehéduse 852 mm, lagerlose Ausfiihrung

GT9 Endwelle 12-16 mm oder Konuswelle 17 mm (1:10) 432
Gehause @89 mm, lagerlose Ausfihrung

GTB 9 Endwelle 12-16 mm oder Konuswelle 17 mm (1:10) 436
Gehause 295 mm, lagerlose Ausflihrung

GTR9 Endwelle 16 mm 440
Gehéduse 295 mm, lagerlose Ausfiihrung

KTD 2-... B14 Welle g6 mm mit Servoflansch 444
Nennspannung 7...15 VDC

TDP 0,09 Welle 26 mm mit Flansch 446
Mit eigener Lagerung

TDP 0,2 Welle g7 bis 214 mm mit Flansch 450
Mit eigener Lagerung

GMP 1,0 Welle 312 bis 214 mm mit Flansch 454
Mit eigener Lagerung

TDP 13 Welle 14 bis 18 mm mit Flansch 458

Mit eigener Lagerung

www.baumer.com/motion
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Tachogeneratoren - Prazise Drehzahl-Istwerte in Echtzeit

Tachogeneratoren erfassen Drehzahl-Istwerte und Drehrichtung in Echtzeit. Sie unterscheiden sich damit wesentlich von In-
krementalgebern, bei denen die Drehzahl aus dem pro Zeiteinheit iberstrichenen Winkel, also durch Differenzieren, abgeleitet
wird. Aus elektrischer Sicht stellt der Tachogenerator eine Gleichspannungsquelle dar, gekennzeichnet durch eine drehzahlab-
hangige Spannung, einen Anker-(Innen-) Widerstand und eine Anker-Induktivitat. Die an den Anschlussklemmen zur Verfliigung
gestellte Ausgangsspannung ist dabei - einen ausreichenden Lastwiderstand vorausgesetzt - zur Drehzahl praktisch direkt
proportional. Im Gegensatz zu anderen Drehzahlaufnehmern ist fir diese Signalgewinnung keine Hilfsenergie (externe Span-
nungsversorgung) erforderlich. Tachogeneratoren sind robust gegeniiber mechanischen und elektrischen Einwirkungen und
sind standardmafRig in einem weiten Temperaturbereich einsetzbar.

Baumer-Tachogeneratoren zeichnen sich durch eine hohe Wandlungsgenauigkeit der Tachospannung im gesamten Drehzahl-
bereich aus. Wesentlichen Anteil hieran hat das Ubertragungssystem Kommutator-Biirsten, das von Baumer richtungsweisend
weiterentwickelt wurde. Die patentierte Longlife-Technik kombiniert die positiven und beseitigt die negativen Eigenschaften
friherer Verfahren. In die Oberfldche des LongLife-Kommutators wird daflir eine massive Silberspur eingebettet, die auch unter
widrigen Umwelteinflissen einen konstant kleinen Ubergangswiderstand sicherstellt. Wegen der geringen Stromdichte kann
die Silberspur schmal sein. Die speziell angepassten Birsten gewahrleisten - zusammen mit dem Kommutator - eine hervorra-
gende wartungsfreie Standzeit. Die LongLife-Technik macht es weiterhin mdglich, dass insbesondere auch niedrige Drehzahlen
prazise erfasst werden kénnen.

Aufgrund lhrer Gberzeugenden mechanischen und elektrischen Eigenschaften kommen Tachogeneratoren in verschiedensten
Applikationen zum Einsatz - nicht zuletzt dann, wenn der Anwender von einer Hilfsenergie unabhéngig sein méchte. Sie sind
sowohl in Vollwellen- als auch in Hohlwellen-Ausfiihrung erhéltlich und kénnen bei Bedarf mit einem zuséatzlichen Oberfldchen-
schutz versehen werden.
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Tachogeneratoren

LongLife

In die Oberflache des patentierten LongLife-Kommutators
wird eine massive Silberspur eingebettet. Diese Silberspur
stellt auch unter widrigen Umwelteinflissen einen konstant
kleinen Ubergangswiderstand sicher. Wegen der geringen
Stromdichte kann die Silberspur schmal sein. Speziell ange-
passte Birsten gewahrleisten zusammen mit dem LongLife-
Kommutator eine hervorragende wartungsfreie Standzeit.
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Tachogeneratoren
Endwelle 28 bis 212 mm

Gehéause 52 mm, lagerlose Ausfiihrung

GTS

GT5

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Hohe Reaktionsgeschwindigkeit

— Leerlaufspannung 7...10 mV pro U/min

— Endwelle 28-12 mm

— Hohe Signalgiite iiber den gesamten Drehzahlbereich
dank patentierter Longlife Technik

— Drehrichtungserkennung

— Keine Hilfsenergie erforderlich

Technische Daten - mechanisch

Reversiertoleranz <0,1 % Gehéuse 252 mm
Linearitatstoleranz <0,15 % Welle 28...12 mm Endwelle
Temperaturkoeffizient 10,05 %/K (Leerlauf) Schutzart DIN EN 60529 1P 00
|solationsklasse B IP 54 (mlt Abdeckhaube)
Ankerkreis-Zeitkonstante  <4,5 ps Werkstoffe Gehéuse: Edelstahl / Kunststoff
: ’ Welle: Edelstahl
Leistung 0,075 W (Drehzahl >5000 U/ - S
min) Betriebstemperatur -30...+130 °C
Leerlaufspannung 7..10 mV pro U/min Wlderstandsfahlgkelt DIN EN 60068-2-6
— 5 Vibration 10 g, 10-2000 Hz
Kalibriertoleranz 5% DIN EN 60068-2-27
Klimatische Prifung Feuchte Warme, konstant Schock 100 g, 6 ms
(IEC 60068-2-3, Ca) Masse ca. 150 g
Anschluss Steckkontaktzungen
Drehmoment 0,3 Ncm
Tréagheitsmoment Rotor 0,05 kgcm?

428
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Tachogeneratoren
Endwelle 28 bis 12 mm
Gehdause 952 mm, lagerlose Ausfiihrung

GTS5
Bestellbezeichnung Zubehor
GT5.05L/ 4@ Zubehor auf Anfrage.
‘ Leerlaufspannung
07 7 mV pro U/min
09 9,5mV pro U/min
10 10 mV pro U/min
Daten nach Typ
T Leerlauf- Min. erforderlicher Lastwiderstand in max. Anker- Anker-
yp spannung Abhangigkeit vom Drehzahlbereich [min'] Betriebsdrehzahl Widerstand Induktivitat
0-3.000 0-6.000 0 - Nmax
Uo R. R. R. Nmax Ra (ZOOC) La
[mV/min-] [kQ] [kQ] [kQ] [min-] [Q] [mH]
GT 5.05 L /407 7 210 223 265 10.000 240 45
GT 5.05L/409 9,5 =218 244 =121 10.000 410 80
GT 5.05L/410 10 =20 248 2133 10.000 430 85
Uberlagerte Welligkeit (fir Tre = 0,3 ms): <0,7 % (Spitze-Spitze) <0,35 % (effektiv)

Ersatzschaltbild

U(n)
-n n
-U(n)
L, Umn)=U R, = U n)firR>R >R
TRC =R-C TA = A (n) - o(n) R +R ~ o(n) ur L A
L A L

Polaritét bei positiver Drehrichtung: 2A1: +  2A2: = (VDE)
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Tachogeneratoren
Endwelle 28 bis 212 mm
Gehéause 52 mm, lagerlose Ausfiihrung

GTS
Abmessungen
235 Drehrichtung positiv
- %
N Y o T )
< s ¥ S //
2A2 2A1 ﬁ'
/C " 1
R
25
17
AMP - Faston 2.8x0.8 08
5
ad L
8 19.5
12 20.5
(32}
=
[ ©
/ <| o
4 _ = ®
s § N Fe - o
- T { o~ 4 —] < | <
Q / & '\\\1 N Y [SYIRS
;yl
]
N —
\ =
20
20.5 215
HM84M19780
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Tachogeneratoren
Endwelle 28 bis 12 mm
Gehdause 952 mm, lagerlose Ausfiihrung

GT5
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Tachogeneratoren

Endwelle 212-16 mm oder Konuswelle 217 mm (1:10)

Gehéause 989 mm, lagerlose Ausfiihrung

GT9

GT9

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Hohe Reaktionsgeschwindigkeit
— Leerlaufspannung 10...20 mV pro U/min
— Endwelle 12-16 mm oder Konuswelle 217 mm (1:10)

— Hohe Signalgiite iiber den gesamten Drehzahlbereich
dank patentierter Longlife Technik

— Drehrichtungserkennung
— Keine Hilfsenergie erforderlich

Technische Daten - mechanisch

Reversiertoleranz <0,1 % Gehéuse 289 mm
Linearitatstoleranz <0,15 % Welle 212...16 mm Endwelle
Temperaturkoeffizient +0,05 %/K (Leerlauf) @17 mm Konuswelle 1:10
Isolationsklasse B Schutzart DIN EN 60529 IP 00

Ankerkreis-Zeitkonstante <9 us

IP 44 (mit Abdeckhaube)

Leistung 0,3 W (Drehzahl >5000 U/min)
Leerlaufspannung 10...20 mV pro U/min
Kalibriertoleranz 5%

Klimatische Prifung Feuchte Warme, konstant

(IEC 60068-2-3, Ca)

Werkstoffe Gehéause: Edelstahl / Kunststoff
Welle: Edelstahl

Betriebstemperatur -30...+130 °C

Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6

Vibration 10 g, 10-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 100 g, 6 ms

Masse ca. 0,6 kg
Anschluss Steckkontaktzungen
Drehmoment 0,35 Ncm

Tragheitsmoment Rotor 0,95 kgcm?

432
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Tachogeneratoren
Endwelle 212-16 mm oder Konuswelle 17 mm (1:10)

Gehdause 989 mm, lagerlose Ausfiihrung

GT9
Bestellbezeichnung Zubehor
GT9.06 L/ 4ED:| Zubehor auf Anfrage.
Ausfiihrung
- Zylinderwelle
K Kegelwelle
Leerlaufspannung
10 10 mV pro U/min
20 20 mV pro U/min
Daten nach Typ
T Leerlauf- Min. erforderlicher Lastwiderstand in max. Anker- Anker-
yp spannung Abhangigkeit vom Drehzahlbereich [min'] Betriebsdrehzahl Widerstand Induktivitat
0-3.000 0-6.000 0 - Nimax
Uo Ru R. R. Nmax Ra (20°C) La
[mV/min] [kQ] [kQ] [kQ] [minT] [Q] [mH]
GT9.06L/410 10 >5 >12 > 27 9.000 105 40
GT 9.06 L/420 20 >20 >48 >108 9.000 370 169
Uberlagerte Welligkeit (fiir t=c = 0,3 ms): <0,5 % (Spitze-Spitze) <0,25 % (effektiv)
Ersatzschaltbild
U(n)
-n n
-U(n)
L _ R, .
T =R-C TAzﬁA U(n) =U,(n) R +R = U,n)firR>R >R,

~

Polaritat bei positiver Drehrichtung: 2A1: +

2A2: = (VDE)
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Tachogeneratoren

Endwelle 212-16 mm oder Konuswelle 217 mm (1:10)

Gehause 989 mm, lagerlose Ausfiihrung

GT9

Abmessungen

GT 9.06 - Ausfithrung mit Zylinderwelle

El

Drehrichtung positiv

N

S B

Ansicht ohne Abdeckhaube

GT 9.06 K - Ausfiihrung mit Kegelwelle

Drehrichtung positiv

PAME

N

.€.

.€_
A A
T

~—r_/
289 g

&

@
A o

Ansicht ohne Abdeckhaube

Option:
Abdeckhaube
T
2 © -
o) DTN I 4 o
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Q
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—T ;
B . |
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Tachogeneratoren
Endwelle 12-16 mm oder Konuswelle 217 mm (1:10)

Gehdause 989 mm, lagerlose Ausfiihrung

GT9
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Tachogeneratoren

Endwelle 212-16 mm oder Konuswelle 217 mm (1:10)

Gehéause 295 mm, lagerlose Ausfiihrung

GTB 9

GTB 9

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Hohe Reaktionsgeschwindigkeit
— Leerlaufspannung 10...20 mV pro U/min
— Endwelle 12-16 mm oder Konuswelle 217 mm (1:10)

— Hohe Signalgiite iiber den gesamten Drehzahlbereich
dank patentierter Longlife Technik

— Erhohte Schutzart IP 68

— Steckeranschluss

— Drehrichtungserkennung

— Keine Hilfsenergie erforderlich

Technische Daten - mechanisch

Reversiertoleranz <0,1 % Gehéuse 295 mm
Linearitatstoleranz <0,15 % Welle 212...16 mm Endwelle
Temperaturkoeffizient +0,05 %/K (Leerlauf) @17 mm Konuswelle 1:10
Isolationsklasse B Schutzart DIN EN 60529 IP 68
Ankerkreis-Zeitkonstante <9 ps Werkstoffe Gehause: Edelstahl / Kunststoff

- - Welle: Edelstahl
Leistung 0,3 W (Drehzahl >5000 U/min) -

- Betriebstemperatur -30...+130 °C

Leerlaufspannung 10...20 mV pro U/min - —

— Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Kalibriertoleranz 5% Vibration 10 g 10-2000 Hz
Klimatische Prifung Feuchte Warme, konstant DIN EN 60068-2-27

(IEC 60068-2-3, Ca) Schock 100 g, 6 ms
Masse ca. 0,7 kg
Anschluss Stecker
Drehmoment 0,35 Ncm
Tréagheitsmoment Rotor 0,95 kgcm?

436
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Tachogeneratoren
Endwelle 212-16 mm oder Konuswelle 17 mm (1:10)
Gehdause 295 mm, lagerlose Ausfiihrung

GTB 9
Bestellbezeichnung Zubehor
GTB 9.06 L/ 4l:D:| Zubehor auf Anfrage.
Ausflihrung
- Zylinderwelle
K Kegelwelle
Leerlaufspannung
10 10 mV pro U/min
20 20 mV pro U/min
Daten nach Typ
T Leerlauf- Min. erforderlicher Lastwiderstand in max. Anker- Anker-
yp spannung Abhangigkeit vom Drehzahlbereich [min'] Betriebsdrehzahl Widerstand Induktivitat
0-3.000 0-6.000 0 - Nimax
Uo Ru R. R. Nmax Ra (20°C) La
[mV/min] [kQ] [kQ] [kQ] [minT] [Q] [mH]
GTB 9.06 L /410 10 >5 >12 > 27 9.000 105 40
GTB 9.06 L /420 20 >20 >48 >108 9.000 370 169
Uberlagerte Welligkeit (fiir t=c = 0,3 ms): <0,5 % (Spitze-Spitze) <0,25 % (effektiv)
Ersatzschaltbild
U(n)
-n n
-U(n)
L _ R, - .
T =R-C TAzﬁA U(n) =U,(n) R+R U firR>R >R,

~

Polaritat bei positiver Drehrichtung: 2A1: +

2A2: = (VDE)
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Tachogeneratoren
Endwelle 212-16 mm oder Konuswelle 17 mm (1:10)
Gehéause 295 mm, lagerlose Ausfiihrung

GTB 9

Anschlussbelegung
Ansicht A - Anschlussklemmen

Polaritét bei positiver Drehrichtung

(J

2A2

G

=
=,

2A1
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Tachogeneratoren
Endwelle 212-16 mm oder Konuswelle 17 mm (1:10)

Gehdause 295 mm, lagerlose Ausfiihrung

GTB 9

Abmessungen

GTB 9.06 - Ausfiihrung mit Zylinderwelle
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Tachogeneratoren
Endwelle 216 mm

Gehéause 295 mm, lagerlose Ausfiihrung

GTR9

GTR9

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Hohe Reaktionsgeschwindigkeit
— Leerlaufspannung 20...60 mV pro U/min
— Endwelle 216 mm

— Hohe Signalgiite iiber den gesamten Drehzahlbereich
dank patentierter Longlife Technik

— Steckeranschluss
— Drehrichtungserkennung
— Keine Hilfsenergie erforderlich

Technische Daten - mechanisch

Reversiertoleranz <0,1 % Gehéuse 295 mm
Linearitatstoleranz <0,15 % Welle 216 mm Endwelle
Temperaturkoeffizient 10,05 %/K (Leerlauf), Option: Schutzart DIN EN 60529 IP 56
0,005 %/K Werkstoffe Gehéause: Edelstahl / Kunststoff
Isolationsklasse B Welle: Edelstahl
Ankerkreis-Zeitkonstante <5 us Betriebstemperatur -30...+130 °C
Leistung 0,9 W (Drehzahl >5000 U/min) Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Leerlaufspannung 20...60 mV pro U/min Vibration 10 g, 10-2000 Hz
— 5 % DIN EN 60068-2-27
Kalibriertoleranz +5 % Schock 100 g, 6 ms
Klimatische Priifung Feuchte Warme, konstant Masse ca. 1,1 kg
(IEC 60068-2-3, Ca)
Anschluss Stecker
Drehmoment 0,35 Ncm

Tréagheitsmoment Rotor 1,95 kgem?
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Tachogeneratoren
Endwelle 216 mm
Gehdause 295 mm, lagerlose Ausfiihrung

GTR 9
Bestellbezeichnung Zubehor
GTB 9.16 L/ 4l:| Zubehor auf Anfrage.
‘ Leerlaufspannung
20 20 mV pro U/min
30 30 mV pro U/min
40 40 mV pro U/min
60 60 mV pro U/min
Daten nach Typ
T Leerlauf- Min. erforderlicher Lastwiderstand in max. Anker- Anker-
yp spannung Abhangigkeit vom Drehzahlbereich [min'] Betriebsdrehzahl Widerstand Induktivitat
0-3.000 0-6.000 0 - Nmax
Uo R. R. R. Nmax Ra(20°C) La
[mV/min-] [kQ] [kQ] [kQ] [min-] [Q] [mH]
GTR9.16 L /420 20 >7 > 16 > 36 9.000 39 31
GTR9.16 L /430 30 >15 > 36 > 82 9.000 84 69
GTR 9.16 L /440 40 >27 > 64 > 144 9.000 165 122
GTR9.16 L /460 60 > 60 > 144 6.000 340 275
Uberlagerte Welligkeit (fiir t=c = 0,3 ms): < 0,4 % (Spitze-Spitze) <0,15 % (effektiv)
Ersatzschaltbild
U(n)
™
I
\
B | RN
1| ~
| T ~
R, C= > - n
| | ~
/
|_ TACHO J 22 | e
- =z | -
/
L )
t.=R-C 1=t Um=U,n " =umfirR>R >R,
R, R, *R,

Polaritat bei positiver Drehrichtung: 2A1: +  2A2: = (VDE)
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Tachogeneratoren
Endwelle 216 mm
Gehéause 295 mm, lagerlose Ausfiihrung

GTR9

Anschlussbelegung

Ansicht A - Anschlussklemmen

Polaritat bei positiver Drehrichtung

(J

2A2

G

=
=,

2A1

Abmessungen
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Drehrichtung positiv
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Tachogeneratoren
Endwelle 216 mm
Gehéause 295 mm, lagerlose Ausfiihrung

GTR9
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Tachogeneratoren
Welle 26 mm mit Servoflansch
Nennspannung 7...15 VDC

KTD 2-... B14

Merkmale

— Hohe Reaktionsgeschwindigkeit

— Leerlaufspannung 7...15 mV pro U/min
— Welle 26 mm mit Servoflansch

— Grosser Drehzahlbereich

— Drehrichtungserkennung

— Geringer Oberwellenanteil

— Keine Hilfsenergie erforderlich

Optional

— Anschluss: Kabel 2x0,5 mm?, ... m
— Bauart B10 (Klemmflansch)

KTD 2-... B14 mit Servoflansch — Silberspur im Kollektor

Technische Daten - elektrisch Technische Daten - mechanisch

Polaritat Drehrichtungsabhéngig Gehéause 254 mm

Polpaaranzahl 2 = 4-polig Welle 26 mm

Nut-, Lamellenzahl 29 Flansch Servoflansch
Nutenfrequenz fN =29/30 x n Schutzart DIN EN 60529 IP 55

Reversiertoleranz <0,4 % Betriebsdrehzahl <8000 U/min
Linearitatstoleranz <0,2 % Werkstoffe Gehéause, Kunststoff, schwarz
Regelbereichsuntergrenze 0 U/min Welle: Stahl rostfrei
Temperaturkoeffizient 0,2 %/10 K (-10...+100 °C) Betriebstemperatur -20..+100 °C
Isolationsklasse B Masse ca. 290 g
Kohlebiirsten-Standzeit ca. 40000 Betriebsstunden Anschluss Schraubanschluss, 2-polig
Leerlaufspannung 7..15 mV pro U/min Tragheitsmoment Rotor 130 gem?
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Tachogeneratoren
Welle 26 mm mit Servoflansch

Nennspannung 7...15 VDC

KTD 2-... B14

Bestellbezeichnung

Anschlussbelegung

KTD 2- ‘ ‘ ‘ B14 ‘ Kennzeichnung Belt'ag.;ung
rot positiv
Silberspur blau negativ
- Ohne Silberspur
S Mit Silberspur im Kollektor
Nennspannung
0,77V
1 10V
1,5 15V
Daten nach Typ
Typ Nennspanung Nennstrom max. Strom min. Lastwiderstand Ankerwiderstand
KTD 2-0.7 - B14 7V 2.1 mA 40 mA 3,3kQ 60 kQ
KTD 2-0.7 S B14 7V 2.1 mA 40 mA 3,3kQ 60 kQ
KTD 2-1 -B14 10V 1TmA 25 mA 10 kQ 85 kQ
KTD 2-1 SB14 10V 1mA 25 mA 10 kQ 85 kQ
KTD 2-1.5-B14 15V 1 mA 15 mA 15 kQ 345 kQ
KTD 2-1.5 S B14 15V 1TmA 15 mA 15 kQ 345 kQ
Abmessungen
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Tachogeneratoren
Welle 26 mm mit Flansch
Mit eigener Lagerung

TDP 0,09

TDP 0,09

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Hohe Reaktionsgeschwindigkeit
— Leerlaufspannung 10...60 mV pro U/min
— Welle 26 mm mit Flansch

— Hohe Signalgiite iiber den gesamten Drehzahlbereich
dank patentierter Longlife Technik

— Eigenlagerung

— Robuste Bauform

— Drehrichtungserkennung

— Keine Hilfsenergie erforderlich

Technische Daten - mechanisch

Reversiertoleranz <0,1 % Gehéuse 285 mm
Linearitatstoleranz <0,15 % Welle 26 mm
Temperaturkoeffizient 10,05 %/K (Leerlauf) Schutzart DIN EN 60529 IP 56
Isolationsklasse B Zulassige Wellenbelastung <40 N axial
Ankerkreis-Zeitkonstante <25 ps <60 N radial

Leistung 1,2 W (Drehzahl >3000 U/min)
Leerlaufspannung 10...60 mV pro U/min
Kalibriertoleranz 3 %

Feuchte Warme, konstant
(IEC 60068-2-3, Ca)

Klimatische Priifung

Werkstoffe Gehause: Edelstahl / Kunststoff
Welle: Edelstahl

Betriebstemperatur -30...+130 °C

Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 10-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 300 g, 1 ms

Masse ca. 1,2 kg

Anschluss Klemmenkasten

Drehmoment 1,5 Ncm

Tréagheitsmoment Rotor 0,25 kgcm?
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Tachogeneratoren
Welle 26 mm mit Flansch
Mit eigener Lagerung

TDP 0,09
Bestellbezeichnung Zubehor
TDP 0,09 LT _E Zubehor auf Anfrage.
‘ Leerlaufspannung
1 10 mV pro U/min
2 20 mV pro U/min
7 30 mV pro U/min
3 40 mV pro U/min
8 50 mV pro U/min
9 60 mV pro U/min
Daten nach Typ
T Leerlauf- Min. erforderlicher Lastwiderstand in max. Anker- Anker-
yp spannung Abhéangigkeit vom Drehzahlbereich [min'] Betriebsdrehzahl Widerstand Induktivitat
0-3.000 0-6.000 0 - Nmax
Uo R. R. R. Nmax Ra (20°C) La
[mV/min-] [kQ] [kQ] [kQ] [min-] [Q] [mH]
TDP 0,09 LT -1 10 >0,75 >0,3 >8,5 10.000 20 18
TDP 0,09 LT -2 20 >3 >12 >34 10.000 82 75
TDP 0,09 LT -7 30 >6,8 >27 >75 10.000 190 167
TDP 0,09 LT -3 40 >12 >48 > 134 10.000 320 300
TDP 0,09 LT -8 50 >19 >75 > 134 8.000 492 465
TDP 0,09LT-9 60 >27 > 108 > 134 6.700 750 675
Uberlagerte Welligkeit (fir t=c = 0,7 ms): < 0,55 % (Spitze-Spitze) <0,25 % (effektiv)
Ersatzschaltbild
U(n)
™
I
~
| A
1 ~
T ™~ -n n
R, C= >
J -
/
I -
| -
/
L )
L _ R, .
T =R-C T, :WA U(n) =U,(n) R = U,n)fuirR>R >R,
L A L

Polaritat bei positiver Drehrichtung:  A1: + A2: = (VDE)

www.baumer.com/motion

447




Tachogeneratoren
Welle 26 mm mit Flansch

Mit eigener Lagerung

TDP 0,09

Anschlussbelegung
Ansicht A - Anschlussklemmen

Polaritat bei positiver Drehrichtung

A2

A1

Drehrichtung positiv

Abmessungen
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Tachogeneratoren
Welle 26 mm mit Flansch
Mit eigener Lagerung

TDP 0,09
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Tachogeneratoren
Welle 97 bis 214 mm mit Flansch
Mit eigener Lagerung

TDP 0,2

TDP 0,2

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Hohe Reaktionsgeschwindigkeit
— Leerlaufspannung 10...150 mV pro U/min
— Welle ¢7-14 mm mit Flansch

— Hohe Signalgiite iiber den gesamten Drehzahlbereich
dank patentierter Longlife Technik

— Drehrichtungserkennung
— Keine Hilfsenergie erforderlich

Optional

— Seeluft-/Tropenschutz
— Zweites Wellenende
— Kombination mit Fliehkraftschalter FSL

Technische Daten - mechanisch

Reversiertoleranz <0,1 % Gehéuse 2115 mm
Linearitatstoleranz <0,15 % Welle @7..14 mm
Temperaturkoeffizient 10,05 %/K (Leerlauf) Schutzart DIN EN 60529 IP 55 (Option: IP 56)
Isolationsklasse B Zulassige Wellenbelastung <60 N axial
Ankerkreis-Zeitkonstante <75 ps <80 N radial

Leistung 12 W (Drehzahl >3000 U/min)
Leerlaufspannung 10...150 mV pro U/min
Kalibriertoleranz 1%

Feuchte Warme, konstant
(IEC 60068-2-3, Ca)

Klimatische Prifung

Werkstoffe Gehéause: Aluminium-
Druckgusslegierung
Welle: Edelstahl
Betriebstemperatur -30...+130 °C
Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 10-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 300 g, 1 ms
Masse ca. 2,6 kg
Anschluss Klemmenkasten
Drehmoment 1,5 Ncm
Tragheitsmoment Rotor 1,1 kgem?
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Tachogeneratoren
Welle 27 bis 214 mm mit Flansch
Mit eigener Lagerung

TDP 0,2
Bestellbezeichnung Zubehor
TDP 0,2 LT _l:| Zubehor auf Anfrage.
‘ Leerlaufspannung
6 10 mV pro U/min
7 20 mV pro U/min
10 30 mV pro U/min
5 40 mV pro U/min
4 60 mV pro U/min
3 100 mV pro U/min
1 150 mV pro U/min
Daten nach Typ
T Leerlauf- Min. erforderlicher Lastwiderstand in max. Anker- Anker-
yp spannung Abhangigkeit vom Drehzahlbereich [min'] Betriebsdrehzahl Widerstand Induktivitat
0-3.000 0-6.000 0 - Nmax
Uo Ru R. R. Nmax Ra (20°C) La
[mV/min] [kQ] [kQ] [kQ] [min] [Q] [mH]
TDP0,2LT-6 10 >0,1 >0,3 >0,9 10.000 3 6
TDP 0,2LT-7 20 >0,3 >1,2 >3,3 10.000 11 23
TDP 0,2 LT -10 30 >0,7 >27 >75 10.000 26 50
TDP0,2LT-5 40 >1,2 >5 >13,5 10.000 47 90
TDP0,2LT -4 60 >2,7 >11 >30 10.000 99 200
TDP0,2LT-3 100 >75 >30 >30 6.000 271 550
TDP 0,2 LT -1 150 > 16 --- >30 4.000 630 1.260
Uberlagerte Welligkeit (fir t=c = 0,7 ms): <0,5 % (Spitze-Spitze) <0,2 % (effektiv)
Ersatzschaltbild
U(n)
™
_—
~
1 ~
| T ~ -n n
R, C= >
| | -
/
| TACHO J I ~
e | -
/
L -u(n)
te=R:C  1,=m Um=U) _"t_ ~UmfirR>R >R,
L RA + RL
Polaritat bei positiver Drehrichtung:  A1: + A2: = (VDE)
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Tachogeneratoren
Welle 27 bis 214 mm mit Flansch

Mit eigener Lagerung

TDP 0,2

Anschlussbelegung
Ansicht A - Anschlussklemmen

Polaritat bei positiver Drehrichtung

Abmessungen
Drehrichtung positiv
y O
(@ AC
e A
wl & ¢ 9 Pal
| w u -4 4 P S - — JR
s 2ls s
& |L1
30 o | = %)
N
I/ .
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452 www.baumer.com/motion



Tachogeneratoren
Welle 27 bis 214 mm mit Flansch
Mit eigener Lagerung

TDP 0,2
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Tachogeneratoren
Welle 912 bis 214 mm mit Flansch
Mit eigener Lagerung

GMP 1,0

GMP 1,0

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Hohe Reaktionsgeschwindigkeit
— Leerlaufspannung 40...175 mV pro U/min
— Welle 12-14 mm

— Hohe Signalgiite iiber den gesamten Drehzahlbereich
dank patentierter Longlife Technik

— Eigenlagerung
— Drehrichtungserkennung
Optional

— Seeluft-/Tropenschutz
— Zweites Wellenende

Technische Daten - mechanisch

Reversiertoleranz <0,1 % Gehéuse 2120 mm
Linearitatstoleranz <0,5 % Welle 212...14 mm
Temperaturkoeffizient 10,05 %/K (Leerlauf) Schutzart DIN EN 60529 IP 55
Isolationsklasse B Zulassige Wellenbelastung <80 N axial
Ankerkreis-Zeitkonstante  <0,55 us <100 N radial

Leistung 30 W (Drehzahl >3000 U/min)
Leerlaufspannung 40...175 mV pro U/min
Kalibriertoleranz +3 %

Feuchte Warme, konstant
(IEC 60068-2-3, Ca)

Klimatische Prifung

Werkstoffe Gehé&use: Aluminium-
Druckgusslegierung
Welle: Edelstahl
Betriebstemperatur -30...+130 °C
Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 10-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 100 g, 6 ms
Masse ca. 4,5 kg
Anschluss Klemmenkasten
Drehmoment 2 Ncm
Tragheitsmoment Rotor 4,5 kgem?
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Tachogeneratoren
Welle 912 bis 214 mm mit Flansch
Mit eigener Lagerung

GMP 1,0
Bestellbezeichnung Zubehor
GMP 1,0 LT _|:| Zubehor auf Anfrage.
‘ Leerlaufspannung
10 40 mV pro U/min
7 65 mV pro U/min
4 100 mV pro U/min
1 175 mV pro U/min
Daten nach Typ
T Leerlauf- Min. erforderlicher Lastwiderstand in max. Anker- Anker-
yp spannung Abhangigkeit vom Drehzahlbereich [min'] Betriebsdrehzahl Widerstand Induktivitat
0-1.000 0-3.000 0 - Nmax
Uo R. R. R. Nmax Ra(20°C) La
[mV/min-] [kQ] [kQ] [kQ] [min-] [Q] [mH]
GMP 1,0LT - 10 40 >0,15 >0,5 >2 6.000 12 90
GMP1,0LT -7 65 >0,4 >1,3 >5 6.000 33 225
GMP 1,0LT -4 100 >1 >3 >12 6.000 81 550
GMP1,0LT -1 175 >3 >10 >12 3.400 275 1.650
Uberlagerte Welligkeit (fir t=c = 1 ms): <1,0 % (Spitze-Spitze) <0,5 % (effektiv)

Ersatzschaltbild

U(n)
-n n
-U(n)
T =R-C g~ Um=U) "t =UmfirR>R >R,
R, R,+R,

Polaritat bei positiver Drehrichtung:  A1: + A2: = (VDE)
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Tachogeneratoren

Welle 212 bis 614 mm mit Flansch

Mit eigener Lagerung

GMP 1,0

Anschlussbelegung
Ansicht A - Anschlussklemmen

Polaritat bei positiver Drehrichtung

HK 2310

S\ %)

Drehrichtung positiv

2110

Abmessungen
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Tachogeneratoren
Welle 912 bis 214 mm mit Flansch
Mit eigener Lagerung

GMP 1,0
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Tachogeneratoren
Welle 214 bis 218 mm mit Flansch

Mit eigener Lagerung

TDP 13

TDP 13

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Hohe Reaktionsgeschwindigkeit
— Leerlaufspannung 20...200 mV pro U/min
— Welle 214-18 mm mit Flansch

— Hohe Signalgiite iiber den gesamten Drehzahlbereich
dank patentierter Longlife Technik

— Drehrichtungserkennung
— Keine Hilfsenergie erforderlich

Optional

— Seeluft-/Tropenschutz
— Zweites Wellenende

Technische Daten - mechanisch

Reversiertoleranz <0,1 % Gehéuse 2165 mm
Linearitatstoleranz <0,15 % Welle 214..18 mm
Temperaturkoeffizient 10,05 %/K (Leerlauf) Schutzart DIN EN 60529 IP 55
Isolationsklasse B Zulassige Wellenbelastung <80 N axial
Ankerkreis-Zeitkonstante <13 ps <100 N radial

Leistung 40 W (Drehzahl >2000 U/min)
Leerlaufspannung 20...200 mV pro U/min
Kalibriertoleranz +3 %

Feuchte Warme, konstant
(IEC 60068-2-3, Ca)

Klimatische Priifung

Werkstoffe Gehé&use: Aluminium-
Druckgusslegierung
Welle: Edelstahl
Betriebstemperatur -30...+130 °C
Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 10-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 100 g, 6 ms
Masse ca. 8,5 kg
Anschluss Klemmenkasten
Drehmoment 2,5 Ncm
Tréagheitsmoment Rotor 0,4 kgecm?
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Tachogeneratoren
Welle 214 bis 218 mm mit Flansch
Mit eigener Lagerung

TDP 13
Bestellbezeichnung Zubehor
TDP 13.06 LT _l:| Zubehor auf Anfrage.
‘ Leerlaufspannung
15 20 mV pro U/min
17 65 mV pro U/min
6 100 mV pro U/min
3 175 mV pro U/min
2 200 mV pro U/min
Daten nach Typ
T Leerlauf- Min. erforderlicher Lastwiderstand in max. Anker- Anker-
yp spannung Abhangigkeit vom Drehzahlbereich [min'] Betriebsdrehzahl Widerstand Induktivitat
0-1.000 0-3.000 0 - Nmax
Uo R. R. R. Nmax Ra(20°C) La
[mV/min-] [kQ] [kQ] [kQ] [min-] [Q] [mH]
TDP 13.06 LT - 15 20 >0,02 >0,09 >0,4 6.000 21 9
TDP 13.06 LT - 17 65 >0,2 >0,9 >4 6.000 21 85
TDP 13.06 LT -6 100 >0,5 >2,5 >9 6.000 46 200
TDP 13.06 LT -3 175 >1,5 >7 >10 3.500 150 610
TDP 13.06 LT - 2 200 >2 >9 3.000 208 800
Uberlagerte Welligkeit (fir t=c = 0,7 ms): <0,5 % (Spitze-Spitze) <0,25 % (effektiv)
Ersatzschaltbild
U(n)
™
I
~
| A
1 ~
T ™~ -n n
R, C= >
J -
/
[ -
| -
/
L )
R L, Un)=U R = U (n)firR>R >R
TRC = -C TA :ﬁl_ (n) - o(n) RA + RL e o(n) ur L A
Polaritat bei positiver Drehrichtung:  A1: + A2: = (VDE)
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Tachogeneratoren
Welle 214 bis 6218 mm mit Flansch

Mit eigener Lagerung

TDP 13

Anschlussbelegung
Ansicht A - Anschlussklemmen
Polaritat bei positiver Drehrichtung

Abmessungen
A

Drehrichtung positiv

2105

2165
2110 h6

214 k6
|
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o
i
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Losungen fur spezielle Applikationen.
Ex-/ Edelstahl-Drehgeber,
Resolver, Neigungssensoren.
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Ex-/Edelstahl-Drehgeber, Resolver, Neigungssensoren

Ex-Drehgeber

Typ Kurzbeschreibung Seite

EEx HOG 161 - inkremental Ex-Schutzzulassung ATEX Il 2G Ex de IIC T6 466
Auflésung 250...2500 Striche

EEx OG 9 - inkremental Ex-Schutzzulassung ATEX Il 2G Ex de IIC T6 470
Auflésung 1...5000 Striche

X 700 - inkremental EX-Schutzzulassung ATEX EEx d IIC T4 474
Auflésung 5...5000 Impulse

X 700 - SSI EX-Schutzzulassung ATEX EEx d IIC T6 476
Single- und Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

X 700 - CANopen EX-Schutzzulassung ATEX EEx d IIC T6 480
Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT

Edelstahl Drehgeber

Typ Kurzbeschreibung Seite

BMMV 58 SSI - MAGRES hermetic Welle 10 mm mit Klemmflansch 484
Magnetische Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 13 Bit MT

GE400, GE401 - SSI Welle mit Klemm- oder Servoflansch 488
Optische Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

GEMMW - multivo Welle mit Klemm- oder Servoflansch 492
Optische Multiturn-Drehgeber ST 13 Bit / MT 16 Bit
CANopen / DeviceNet / Profibus

BMMV 58 Flexibel - MAGRES hermetic Welle 10 mm mit Klemmflansch 494
Magnetische Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus

Resolver

Typ Kurzbeschreibung Seite

RTD1B14Y 1 Welle g6 mm mit Servoflansch 498
Polpaaranzahl 1 (= 2-polig)

RTD4A4Y2 Endwelle 210 bis 16 mm 502
Polpaaranzahl 1 (= 2-polig)

Neigungssensoren

Typ Kurzbeschreibung Seite

GNAMG Messbereich 15°, 30°, 60°, 360° 506

CANopen / Profibus-DP
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Ex-/ Edelstahl-Drehgeber, Resolver, Neigungssensoren

Zahlreiche Anwendungsbereiche verlangen bei Drehgebern nach einer speziellen Gehausetechnik, die sie auch bei sensorfeind-
lichen Umgebungsbedingungen zuverlassig schitzt. Typische Beispiele finden sich in der Lebensmittelindustrie, in der Getrankein-
dustrie, beispielsweise beim Abfiillen von Mineralwasser, auf Schiffen, auf Bohrinseln im Offshore-Bereich oder in der chemischen
Industrie. Korrosionsgeschiitzte Ausfiihrungen sind hier ein Muss. Da man auch in explosionsgefahrdeten Bereichen auf Drehgeber
nicht verzichten kann, sind zudem oft explosionsgeschitzte Ausfiihrungen gefragt.

Fir viele Anwendungen interessant ist auch der neue absolute Neigungssensor. Er ist dusserst robust und eignet sich beispielswei-
se fir den Einsatz an Krananlagen, Flurférder-Fahrzeugen und Arbeitsplattformen.

& Iy

Vielfalt bei explosionsgeschiitzten Ausfiihrungen Edelstahl Gehduse

Baumer fertigt zahlreiche explosionsgeschutzte Drehgeber Zu dem breit gefacherten Sortiment an Baumer Drehgebern
und analoge Tachogeneratoren, speziell angepasst an die gehdéren Drehgeber und Sensoren, die fiir den Einsatz unter
jeweilige Anwendung, beispielsweise mit Zertifizierung fur extremen Umgebungsbedingungen ausgelegt sind wie bei-
Zone 22 oder in druckfester Kapselung nach ATEX 95 spielsweise inkrementale und absolute Drehgeber in wider-
(EEx d IIC T4) oder Gerategruppe |l, Geratekategorie 2 G. standsfahigen Edelstahlgehdusen. Weitere Spezialitdten sind

Ausfuhrungen mit Zollabmessungen fir Flansch und Welle.
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Ex-/ Edelstahl-Drehgeber, Resolver, Neigungssensoren

Resolver

Birstenlose Resolver sind aus der Antriebstechnik nicht weg-
zudenken und werden seit Jahrzehnten zur Kommutierung
burstenloser Motoren, als Feedbacksensor fiir Servomotoren,
in Robotern und in der Luftfahrt eingesetzt aufgrund ihrer
hohen Robustheit, ihres weiten Temperaturbereichs und ihrer
prézisen Analogsignale. Baumer bietet fur alle Anwendungen
eine Vielzahl von Einbautypen fir Direktmontage.

=

Hochprazise Neigungssensoren

Ein hochpraziser Messbereich zeichnet die neuen absoluten
Neigungssensoren von Baumer aus. Es gibt kaum ein be-
wegliches Objekt, dessen Lage relativ zur Horizontalen damit
nicht iberwacht werden kann. Entsprechend breit gefachert
ist ihr Einsatzspektrum, vom Unfallschutz bei Kranen, Baggern
und Flurférderfahrzeugen tUber Nivellierungsaufgaben bis hin
zu Maschinenliberwachungen. Der Neigungssensor besitzt
wahlweise einen zweidimensionalen Messbereich von 15°,
30° oder 60°, oder alternativ einen eindimensionalen Mess-
bereich von 360°. Dank auswechselbarer Bushauben lasst er
sich direkt in géngige Feldbussysteme wie Profibus-DP oder
CANopen integrieren.
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Ex-Drehgeber

Ex-Schutzzulassung ATEX Il 2G Ex de IIC T6

Auflésung 250...2500 Striche

EEx HOG 161 - inkremental

Merkmale

— Drehgeber Inkremental / ATEX
— Optisches Abtastprinzip
— Ex-Schutz ATEX Il 2G Ex de IIC T6

— Hohlwelle 230-70 mm

— Robustes Leichtmetall-Geh&use
— Logikpegel TTL mit Regler fiir UB 9...26 VDC
— Logikpegel HTL mit Leistungstreibern

— Grosser Klemmenkasten drehbar 180°

— Seeluft-/Tropenschutz

EEX HOG 161
Technische Daten - elektrisch Technische Daten - mechanisch
Betriebsspannung 5VDC 5 % Gehéause 2160 mm
9..26 VDC Welle 230...70 mm Hohlwelle
9..30 VDC
- Schutzart DIN EN 60529 IP 54 (T6)
Betriebsstrom ohne Last <100 mA IP 56 (T5)
Strichzahl je Umdrehung  250...2500 Betriebsdrehzahl <5600 U/min (mechanisch)
Phasenverschiebung 90° Betriebsdrehmoment typ. 60 Ncm
Tastverhaltnis von T 40...60 % Tragheitsmoment Rotor 31,9 kgecm? (240)
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° 11,3 kgem? (270)
Abtastprinzip Optisch Zulassige Wellenbelastung <450 N axial
Ausgabefrequenz <120 kHz <650 N radial
Ausgangssignale K1 90° K2, KO + invertiert Werkstoffe Gehéause: Aluminiumlegierung
A ot TTL (Rs422) Welle: Edelstahl
usgangsstufen :
: . Betriebstemperatur -20...465 °C (T5)
HTL (Leistungstreiber
Stérfestigkeit DIN I(EN I61l2)0% 6 2I ) 20..+70 °C (T6)
Orfestigke -6-

'gkel Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Stoéraussendung DIN EN 61000-6-4 Vibration 10 g, 50-2000 Hz
Zulassung Ex-Schutz ATEX Il 2G Ex de DIN EN 60068-2-27

IICT6 Schock 100 g, 6 ms
Masse ca. 8,8 kg (940), 6,2 kg (270)
Anschluss Klemmenkasten
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Ex-Drehgeber
Ex-Schutzzulassung ATEX Il 2G Ex de IIC T6

Auflésung 250...2500 Striche

EEx HOG 161 - inkremental

Bestellbezeichnung Zubehor

EEx HOG 161 DN | | [ ] | Zubehor auf Anfrage.

Betriebsspannung /
Signale

I 9..30vDC/
Ausgangspegel
HTL mit invertierten
Signalen

TTL 5VDC/

Ausgangspegel
TTL mit invertierten
Signalen

R 9..26 VDC/
Ausgangspegel
TTL mit invertierten
Signalen

Siehe Tabelle Impulszahlen

Ausgangssignale
DN K1, K2, KO

Best. Nr. (Impulszahl)

250 512 1024 2048
500 1000 1080 2500
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Ex-Drehgeber
Ex-Schutzzulassung ATEX Il 2G Ex de IIC T6
Auflésung 250...2500 Striche

EEx HOG 161 - inkremental

Ausgangssignale Anschlussbelegung
bei positiver Drehrichtung Ansicht A - Anschlussklemmen
I | I
S NEE ~ .
o I | | O 0 0 0 0O O O O
< | | | O 0 0O O O O O O
i I eI Ie e e
Rt i g B bl blas
K2 [ +UB L K1 K2 KO K1 K2 KO
| ! l
| l __
K2 ]
u |
| O B B |
e ™\ /~
Nullimpuls T
. L L L
KO— S ]
Nullimpuls I
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Ex-Drehgeber
Ex-Schutzzulassung ATEX Il 2G Ex de IIC T6

Auflésung 250...2500 Striche

EEx HOG 161 - inkremental

Abmessungen

A7,

9 um 90° versetzt gezeichnet

L1 Q%?° o
=
U 2475

98

\

it

f=t<
==

88T i >
S s T 8
}\ |\
/ \i‘ I}\ \
il
M20x1.5 el
*15
18.5 27 n
142 %
AN
Zubehor 4/’1%)\%
4:

70 94 HMO03M26258

www.baumer.com/motion 469



Ex-Drehgeber

Ex-Schutzzulassung ATEX Il 2G Ex de IIC T6

Auflésung 1...5000 Striche

EEx OG 9 - inkreme

ntal

Merkmale

— Drehgeber Inkremental / ATEX

— Optisches Abtastprinzip

— Ex-Schutz ATEX Il 2G Ex de IIC T6

— Welle 211 mm

— Robustes Leichtmetall-Geh&use

— Logikpegel TTL mit Regler fiir UB 9...26 VDC
— Logikpegel HTL mit Leistungstreibern

— Grosser Klemmenkasten drehbar 180°

— Seeluft-/Tropenschutz

EEx OG 9
Technische Daten - elektrisch Technische Daten - mechanisch
Betriebsspannung 5VDC 5 % Gehéause 2120 mm
9...26 VDC Welle 11 mm
9...30 VDC
- Flansch EURO-Flansch B10
Betriebsstrom ohne Last <100 mA
- - Schutzart DIN EN 60529 IP 56
Strichzahl je Umdrehung  1...5000 - - -
- Betriebsdrehzahl <7000 U/min (mechanisch)
Phasenverschiebung 90° -

— Betriebsdrehmoment typ. 4 Ncm
Tastverhaltnis von T 40...60 % —

- - - Tragheitsmoment Rotor 290 gcm?
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° — -

— - Zulassige Wellenbelastung <200 N axial
Abtastprinzip Optisch <350 N radial
Ausgabefrequenz <120 kHz (Strichzahl < 1200) Werkstoffe Gehiuse: Aluminium-

<250 kHz (Strichzahl > 1200) Druckgusslegierung
Ausgangssignale K1 90° K2, KO + invertiert Welle: Edelstahl
Ausgangsstufen TTL (RS422) Betriebstemperatur -20...+55 °C

HTL (Leistungstreiber) Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Vibration 10 g, 50-2000 Hz
Stéraussendung DIN EN 61000-6-4 g”;‘] E'I\(‘ $8868-§-27
Zulassung Ex-Schutz ATEX Il 2G Ex de chock 1009, o ms

IIC T6 Masse ca. 3,5kg

Anschluss Klemmenkasten
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Ex-Drehgeber
Ex-Schutzzulassung ATEX Il 2G Ex de IIC T6
Auflésung 1...5000 Striche

EEx OG 9 - inkremental

Bestellbezeichnung Zubehor

EExOG9 DN | | [ ] | Zubehor auf Anfrage.

Betriebsspannung /
Signale

| 9..30VvDC/
Ausgangspegel HTL mit
invertierten Signalen

TTL 5 VDC / Ausgangspegel

TTL mit invertierten
Signalen

R 9..26 VDC/
Ausgangspegel TTL mit
invertierten Signalen

Siehe Tabelle Impulszahlen

Ausgangssignale
DN K1, K2, KO

Best. Nr. (Impulszahl)

1 16 80 256 1024
2 20 100 300 1042
3 25 112 360 1200
4 26 120 400 1250
5 30 128 500 2000
6 36 150 512 2048
7 40 176 600 2160
8 45 180 720 2500
10 50 192 800 3072
11 60 200 900 3600
12 64 240 1000 4096
15 72 250 1006 5000
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Ex-Drehgeber
Ex-Schutzzulassung ATEX Il 2G Ex de lIC
Auflésung 1...5000 Striche

EEx OG 9 - inkremental

T6

Ausgangssignale

bei positiver Drehrichtung

K1

K1

K2

K2

|
KO 1
Nullimpuls LI P4

|
KO |
Nullimpuls !

Abmessungen
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Anschlussbelegung
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Ex-Drehgeber
Ex-Schutzzulassung ATEX Il 2G Ex de IIC T6
Auflésung 1...5000 Striche

EEx OG 9 - inkremental
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Ex-Drehgeber

EX-Schutzzulassung ATEX EEx d IIC T4

Auflésung 5...5000 Impulse

X 700 - inkremental

X 700 im EX-Schutz-Geh&use

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber Inkremental / ATEX
— Optisches Abtastprinzip

— Auflésung bis 5000 Impulse/Umdrehung

— Klemmflansch / Welle 210 mm
— Explosionsschutz EEx d IIC T4
— Einsatzbereich: EX I/ll 2 GD / ATEX 133213X

— Werkstoff Edelstahl

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 4,75...30 VDC Gehéuse 270 mm
Verpolungsfest Ja Welle 210 mm (Klemmflansch)
Betriebsstrom ohne Last <50 mA Flansch Klemmflansch
Strichzahl je Umdrehung  5...5000 Schutzart DIN EN 60529 IP 67
Referenzsignal Nullimpuls, Breite 90° Betriebsdrehzahl <6000 U/min
Abtastprinzip Optisch Anlaufdrehmoment <0,04 Nm
Ausgabefrequenz <300 kHz Zulassige Wellenbelastung <60 N axial
Ausgangssignale A90° B, N + invertiert <50 N radial
Ausgangsstufen Gegentakt kurzschlussfest Werkstoffe Gehause: Edelstahl
- — Flansch: Edelstahl
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 -
— Betriebstemperatur -25..+70 °C
Stoéraussendung DIN EN 61000-6-4 - -
Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend
Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 12-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Ausgangssignale Schock 100 g, 6 ms
] . o o Masse ca. 1300 g
Drehrichtung im Uhrzeigersinn bei Blick auf den Flansch. Anschluss Kabel 2 m (weitere Langen auf

Spur A

Anfrage)

Spur A

Spur B

Spur B

Nullimpuls

Nullimpuls

Optional: andere Referenzimpulse mdglich.
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Ex-Drehgeber
EX-Schutzzulassung ATEX EEx d IIC T4
Auflésung 5...5000 Impulse

X 700 - inkremental

Bestellbezeichnung Anschlussbelegung
X 700.“ 1 ‘ ‘ ‘ ‘ Ader-Nr. Aderfarben  Belegung
| #1 weil GND
Siehe Tabelle Impulszahlen #2 braun uB
#3 grin SpurA
Anschluss #4 gelb Spur B
32 Kabel 2 m, ax!al #5 grau Spur N
34 Kabel 5 m, axial #6 rosa SpurAinv.
Betriebsspannung / Signale #7 blau Spur B inv.
1 4,75..30 VDC / Gegentakt #8 rot Spur N inv.
2 5VDC/RS422
Flansch / Welle Schaltpegel
1 Klemmflansch / 210 mm IP 67 Ausginge Gegentakt kurzschlussfest
Ausgangspegel High >UB-1,4V (I =-20 mA)
Best. Nr. (Impulszahl) Ausgangspegel Low <0,5V (=20 mA)
49 (5) 40 (60) 09 (250) 22 (1000) Belastung High <20 mA
36 (10) 41 (100) 13 (360) 23 (1024) Belastung Low <20 mA
50 (25) 57 (128) 14 (400) 26 (1500)
39 (50) 06 (200) 15 (500) 28 (2000)
Weitere Impulszahlen auf Anfrage.
Beispiel: Best. Nr. 23 = 1024 Impulse.
Abmessungen
~40 68 10 (21.5
250 20
M5x10 (6x60°) 15
——~
s N <]
T ! &
o ol © < | ©
BN Q = !I - ol v 2| 8%
— (S
3
3
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Ex-Drehgeber
EX-Schutzzulassung ATEX EEx d IIC T6

Single- und Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

X 700 - SSI

X 700 mit Klemmflansch

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber Single- oder Multiturn / SSI / ATEX

— Optisches Abtastprinzip

— Auflésung: Singleturn 14 Bit, Multiturn 12 Bit

— Klemmflansch / Welle 210 mm

— Explosionsschutz EEx d IIC T6

— Einsatzbereich: EX I/l 2 GD / ATEX 133213X

— Geratekategorie 2 / Zone 1 (Gas), Zone 21 (Staub)
— Elektronische Nullpunkteinstellung

— Zahlrichtungseingang

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 10...30 VDC Gehéause 270 mm
Verpolungsfest Ja Welle 210 mm (Klemmflansch)
Betriebsstrom ohne Last <50 mA (24 VDC) Flansch Klemmflansch
Initialisierungszeit (typ.) 20 ms nach Power on Schutzart DIN EN 60529 IP 67
Schnittstelle SSI Betriebsdrehzahl <6000 U/min (mechanisch)
Schrittzahl je Umdrehung 16384 / 14 Bit <6000 U/min (elektrisch)
Anzahl der Umdrehungen 4096 / 12 Bit Anlaufdrehmoment <0,4 Nm
Absolute Genauigkeit +0,025° Zulassige Wellenbelastung <60 N aX|z_=1I
— - <50 N radial
Abtastprinzip Optisch "
— Werkstoffe Gehéuse: Edelstahl
Code Gray oder Binar Flansch: Edelstahl
Codeverlauf CW/CCW Uuber Anschluss Betriebstemperatur _25..+60 °C
codierbar . .
— Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend
Eingénge SSI-Takt - 5 T
Steuersignale V/R und Null Wlderstandsfahlgkelt DIN EN 60068-2-6
- - Vibration 10 g, 16-2000 Hz
Ausgangsstufen SSI-Daten: Linedriver RS485 DIN EN 60068-2-27
Diagnoseausgange Gegentakt Schock 200 g, 6 ms
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Masse ca. 1300 g
Stdraussendung DIN EN 61000-6-4 Anschluss Kabel 2 m (weitere Langen auf
Diagnosefunktionen Eigendiagnose Anfrage)

Stetigkeitspriifung des Codes
Multiturn-Abtastung

Zulassung UL-Zulassung / E301461
X 700 - SSI Singleturn

Funktion Singleturn

X 700 - SSI Multiturn

Funktion Multiturn
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Ex-Drehgeber
EX-Schutzzulassung ATEX EEx d IIC T6
Single- und Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

X 700 - SSI
Bestellbezeichnung
Singleturn Multiturn
x700. A [ 1] [12]02] x700. M | 1| [12]02]
‘ Anschluss ‘ Anschluss
12 Kabel 2 m, axial 12 Kabel 2 m, axial
Betriebsspannung / Signale Betriebsspannung / Signale
0 10...30 VDC / Gray Code 13 Bit 1 10...30 VDC / Gray Code 25 Bit
2 10...30 VDC / Binar Code 13 Bit 2 10...30 VDC / Binar Code 25 Bit
4 10...30 VDC / Gray Code 24 Bit
Flansch / Welle
1 Klemmflansch / 10 mm IP 67 Flansch / Welle

1 Klemmflansch / 210 mm IP 67

Ausflihrung
A Singleturn Ausfiihrung
M Multiturn
Dateniibertragung
P,
T=1f tm

datalﬁl_tn Yoit 01}, bit 3 Y bit 2 Ybit 1\

Taktfrequenz f 62,5...1500 kHz
Tastverhaltnis von T 40...60 %
Verzégerungszeit tv 150 ns
Monoflopzeit tm 25 us + T/2
Taktpause tp 30 ps
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Ex-Drehgeber

EX-Schutzzulassung ATEX EEx d IIC T6
Single- und Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

X 700 - SSI

Beschreibung der Anschliisse

Anschlussbelegung

uB Betriebsspannung des Drehgebers. Aderfarben Belegung
GND Masseanschluss des Drehgebers bezogen braun UB
auf UB. weil GND
Daten+ Positiver, serieller Datenausgang des griin Takt+
differentiellen Leitungstreibers.
- - grau Daten+
Daten- Negativer, serieller Datenausgang des bl Nullset
differentiellen Leitungstreibers. au ulisetzen
Takt+ Positiver SSI-Takteingang. rosa Daten-
Takt+ bildet mit Takt- eine Stromschleife. gelb Takt-
Ein Strom von ca. 7 mA in Richtung Takt+ schwarz DATAVALID
El)r;}g?sng bewirkt eine logische 1 in positiver rot VIR
Takt- Negativer SSI-Takteingang. violett DATAVALID MT
Takt- bildet mit Takt+ eine Stromschleife.
Ein Strom von ca. 7 mAin Richtung Takt- Schaltpegel
Eingang bewirkt eine logische 0 in positiver
Logik. SSli Schaltung
Nullsetzen Nullsetzeingang zum Setzen eines Null- SSI-Takt Optokoppler
punktes an jeder beliebigen Stelle inner- SSI-Daten Linedriver RS485
halb der programmierten Geberauflésung.
Der Nullsetzvorgang wird durch ein High- St L Ei halt
Impuls ausgeldst und muss nach der .euerelngange. Ingangsschaltung
Drehrichtungsauswahl (V/R) erfolgen. Fur Eingangspegel High >0,7 UB
max. Storfestigkeit nach dem Nullsetzen Eingangspegel Low <0,3UB
an GND legen. Impulsdauer >100 ms. Eingangswiderstand 10 kKQ
DATAVALID Diagnoseausgang.

Bei Low-Pegel wird ein Fehler angezeigt.
Achtung: Stérimpulse missen durch die
Folgeelektronik ausgefiltert werden.

Diagnoseausginge

Ausgangsschaltung
Gegentakt kurzschlussfest

DATAVALID MT Diagnoseausgang.

Uberwachung der Multiturn Sensorversor-
gungs-Einheit. Bei Unterschreiten eines
festgesetzten Spannungspegels wird der
DV MT-Ausgang auf Low gesetzt.

Ausgangspegel High

>UB -3,5 V (I = -20 mA)

Ausgangspegel Low

<0,5V (I = 20 mA)

Belastung High

<20 mA

Belastung Low

<20 mA

VIR Vor-/Rlick-Zahlrichtungseingang.
Unbeschaltet liegt dieser Eingang auf High.
V/R-High bedeutet steigende Ausgangs-
daten bei Drehrichtung der Welle im
Uhrzeigersinn bei Blick auf den Flansch.
V/R-Low bedeutet steigende Werte bei
Drehung der Welle gegen den Uhrzeiger-

sinn bei Blick auf den Flansch.
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Ex-Drehgeber

EX-Schutzzulassung ATEX EEx d IIC T6
Single- und Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

X700 - SSI

Abmessungen

250
M5x10 (6x60°)

230
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Ex-Drehgeber

EX-Schutzzulassung ATEX EEx d IIC T6
Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST/ 16 Bit MT

X 700 - CANopen

X 700 mit CANopen

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber Multiturn / CANopen / ATEX

— Optisches Abtastprinzip

— Auflésung: Singleturn 13 Bit, Multiturn 16 Bit

— Klemmflansch / Welle 210 mm

— Explosionsschutz EEx d IIC T6

— Einsatzbereich: EX I/l 2 GD / ATEX 133213X

— Geratekategorie 2 / Zone 1 (Gas), Zone 21 (Staub)

— Galvanische Trennung

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 10...30 VDC Gehéause 270 mm
Verpolungsfest Ja Welle 210 mm (Klemmflansch)
Betriebsstrom ohne Last <50 mA (24 VDC) Flansch Klemmflansch
Initialisierungszeit (typ.) 250 ms nach Power on Schutzart DIN EN 60529 IP 67
Schnittstelle CANopen Betriebsdrehzahl <6000 U/min (mechanisch)
Funktion Multiturn <6000 U/min (elektrisch)
Ubertragungsrate 10...1000 kBaud Anlaufdrehmoment <0,4 Nm
Betriebsart Event-triggered / Time-triggered ~ £ul@ssige Wellenbelastung <60 N axial
Remotely-requested <50 N radial
Sync (cyclic) / Sync (acyclic) Werkstoffe Gehause: Edelstahl
Identifier 11 Bit Flansch: Edelstahl
Schrittzahl je Umdrehung 8192 / 13 Bit Betriebstemperatur -25..+60°C
Anzahl der Umdrehungen 65536 / 16 Bit Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend
Absolute Genauigkeit +0.025° Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
— —— Vibration 10 g, 16-2000 Hz
Abtastprinzip Optisch DIN EN 60068-2-27
Code Binar Schock 200 g, 6 ms
Codeverlauf CW/CCW programmierbar Masse ca. 1300 g
Ausgangsstufen CAN-Bus Standard ISO / DIS Anschluss Kabel 2 m (weitere Langen auf
11898 Anfrage)
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2
Stoéraussendung DIN EN 61000-6-4

Programmierbare
Parameter

Betriebsarten
Gesamtauflésung
Skalierung
Drehzahliberwachung

Diagnosefunktionen

Positions- und Parameterfehler
Multiturn-Abtastung

Zulassung

UL-Zulassung / E301461
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Ex-Drehgeber

EX-Schutzzulassung ATEX EEx d IIC T6
Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT

X 700 - CANopen

Bestellbezeichnung

x700P 1 |1 [ | |

‘ Schnittstelle

05 CANopen DSP 406 /
Kabel 10-adrig

15 CANopen DSP 417/
Kabel 10-adrig

A5 CANopen DSP 406 /
Kabel 5-adrig

B5 CANopen DSP 417/
Kabel 5-adrig

Anschluss
12 Kabel 2 m, axial
19 Kabel 20 m, axial

Betriebsspannung / Signale
1 10...30 VDC /13 + 16 Bit

Flansch / Welle
1 Klemmflansch / 210 mm IP 67

CD mit Beschreibungsdateien sind nicht im Lieferumfang
enthalten. Sie konnen diese auf CD als Zubehor kostenfrei
mitbestellen: Bestellnummer Z 150.022.

Die passenden Bushauben finden Sie im Kapitel ,Zubehor*.

Zubehor

Programmierzubehor (Seite 560)

Z150.022 CD mit Beschreibungsdateien & Handbiicher

CANopen Merkmale

Bus-Protokoll

CANopen

Geréteprofil

CANopen - CiA DSP 406,
CANopen - CiIADSP 417
(Device Class 2, CAN 2.0B)

Betriebsarten

Event-triggered / Time-triggered
Remotely-requested
Sync (cyclic) / Sync (acyclic)

Presetwert

Mit diesem Parameter kann der Drehge-
ber auf einen gewlinschten Positions-
wert gesetzt werden, der einer definier-
ten Achsposition des Systems ent-
spricht. Der Offsetwert zwischen Geber-
Nullpunkt und mechanischem Nullpunkt
wird im Drehgeber gespeichert.

Drehrichtung

Mit diesen Parameter kann die Drehrich-
tung, in der der Positionswert steigen
oder fallen soll, parametriert werden.

Skalierung

Parametrierung der Schritte pro Umdre-
hung und die Gesamtauflésung.

Diagnose

Folgende Fehlermeldungen unterstiitzt

der Drehgeber:

- Positions- und Parameterfehler

- Uberwachung der Lithium-Zellenspan-
nung (Multiturn-Bereich)

Knoten-
Uberwachung

Heartbeat oder Nodeguarding

Defaulteinstellung

DSP 406 50 kbit/s, Knotennummer 1
DSP 417 250 kbit/s, Knotennummer 4
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Ex-Drehgeber
EX-Schutzzulassung ATEX EEx d IIC T6
Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST/ 16 Bit MT

X 700 - CANopen

Beschreibung der Anschliisse

Anschlussbelegung

uB Betriebsspannung des Drehgebers. Aderfarben Belegung 05/15 Belegung A5/B5
GNDB Masseanschluss des Drehgebers bezogen braun UB (IN) uB
auf UB. weild GNDB (IN) GND
CAN_L CAN-Bus Signal (dominant Low) griin CAN_H (IN) CAN_H
CAN_H CAN-Bus Signal (dominant High) gelb CAN_L (IN) CAN_L
CAN_GND GND-B_ezug fur CAN-Schnittstelle. schwarz CAN_GND (IN) _
Galvanisch getrennt zu GNDB. ot UB (OUT) .
blau GNDB (OUT) -
grau CAN_H (OUT) CAN GND
rosa CAN_L (OUT) -
violett CAN_GND (OUT) -
Abmessungen
~40 68 10 (21.5
250 20
M5x10 (6x60°) 15
s = N O
_ o ©
& g = e
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Ex-Drehgeber
EX-Schutzzulassung ATEX EEx d IIC T6
Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT

X 700 - CANopen
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Edelstahl Drehgeber

Welle 210 mm mit Klemmflansch
Magnetische Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 13 Bit MT

BMMYV 58 SSI - MAGRES hermetic

BMMV 58K SSI mit Klemmflansch

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber Multiturn / SSI

— Magnetisches Abtastprinzip, hermetisch dicht
— Auflésung: Singleturn 12 Bit, Multiturn 13 Bit
— Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit

— Nullsetzeingang
— Schutzart IP 69K

— Werkstoff: Edelstahl 1.4305

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 5VDC 10 % Gehéause 258 mm

10...30 VDC Welle 210 mm (Klemmflansch)
Betriebsstrom ohne Last 100 mA (5 VDC) Flansch Klemmflansch
(typ.) 50 mA (24 VDC)

—— - Schutzart DIN EN 60529 IP 68
Initialisierungszeit (typ.) 170 ms nach Power on IP 69K
Initialisierungszeit <170 Betriebsdrehzahl <6000 U/min
Schnittstelle Ssl Betriebsdrehmoment typ. 0,031 Nm
Funktion Multiturn Zulassige Wellenbelastung <120 N axial (kombiniert)
Schrittzahl je Umdrehung 4096 / 12 Bit <280 N radial (kombiniert)
Anzahl der Umdrehungen 8192/ 13 Bit <270 N axial (Einzellast)
Absolute Genauigkeit +1° Werkstoffe Ede_lstahl 1.4305
— - (weitere Werkstoffe auf Anfrage)
Abtastprinzip Magnetisch -
— Betriebstemperatur -40...+85 °C
Code Gray oder Binar - —
- - Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6

Codeverlauf CW: aufsteigende Werte bei Vibration 30 g, 10-2000 Hz

Drehung im Uhrzeigersinn (Blick DIN EN 60062%—2-27

auf den Flansch) Schock 500 g, 6 ms
Eingénge SSI-Takt Explosionsschutz Ex 13D Txx °C (Zone 22)

Nullsetzeingang (weitere Ausfiihrungen auf
Ausgangsstufen SSI-Daten: Linedriver RS485 Anfrage)
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Masse ca. 690 g
Stéraussendung DIN EN 61000-6-3 Anschluss Stecker oder Kabel
Zulassung UL-Zulassung / E217823
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Edelstahl Drehgeber

Welle 210 mm mit Klemmflansch
Magnetische Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 13 Bit MT

BMMYV 58 SSI - MAGRES hermetic

Bestellbezeichnung Zubehor
Multiturn Klemmflansch Stecker und Kabel (Seite 530)
BMMV 58K5\ ‘ ‘ 12113 ‘ HO ‘ ‘ 10146775  Kabeldose M12, 8-polig gerade
10127844  Kabeldose M12, 8-polig gerade, geschirmt,
2 m Kabel
Anschluss 10129332 Kabeldose M12, 8-polig gerade, geschirmt,
5 Kabel radial 5 m Kabel
N Geratestecker
M12, radial Montagezubehor (Seite 543)
10252773  Spannbriden-Set
Welle
HO @10 mm, IP 68 und
IP 69K
Auflésung
12/13 12/13 Bit Single-/Multiturn
Betriebsspannung / Signale

05C 5VDC/SSI
24C 10...30 VDC / SSI

Code
N Binar Code
G Gray Code

Dateniibertragung
T=1/f tm

cuom—mfu—u—u—F*L

! o

datat_V—Ebitn fbitn-1Y 7/, bit3 J(bit2 ) bit1 \

Taktfrequenz f 100...1000 kHz
Tastverhaltnis von T 40...60 %
Verzégerungszeit tv 200 ns
Monoflopzeit tm 20 us +T/2
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Edelstahl Drehgeber

Welle 210 mm mit Klemmflansch
Magnetische Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 13 Bit MT

BMMYV 58 SSI - MAGRES hermetic

Beschreibung der Anschliisse

Anschlussbelegung

+Vs Betriebsspannung des Drehgebers. Kabel
oV Masseanschluss des Drehgebers bezogen ~ fUr Anschlusskennziffer -5
auf +Vs. Aderfarbe  Signale Beschreibung
Data+ Positiver, serieller Datenausgang des braun +Vs Betriebsspannung
differentiellen Leitungstreibers. weiss oV Betriebsspannung
Data- N_egativc_er, seriell_er Daten_ausgang des grau Data+ Datenleitung
differentiellen Leitungstreibers. .
— - rosa Data- Datenleitung
Clock+ Positiver SSI-Takteingang. - Clocks Takileit
Clock+ bildet mit Clock- eine Stromschleife. grun oc a ef ung
Ein Strom von ca. 7 mAin Richtung Clock+  gelb Clock- Taktleitung
Eingang bewirkt eine logische 1 in positiver  pJau Zero Nullsetzeingang
Logik. rot d.u. nicht bentitzen
Clock- Negativer SSI-Takteingang. . . . =
Clock- bildet mit Clock+ eine Stromschleife. Kabelschirm Schirm mit Gehause verbu2r1den
Ein Strom von ca. 7 mA in Richtung Clock- Kabeldaten 8x0,14 mm
Eingang bewirkt eine logische 0 in positiver
Logik. Stecker M12
Zero Nullsetzeingang zum Setzen eines Null- fur Anschlusskennziffer -N
punktes an jeder b_elleblgen S_telle. Der Stecker Signale Beschreibung
Nullsetzvorgang wird durch einen Low- Pin 1 oV Betrich
Impuls ausgeldst. Fir max. Storfestigkeit n etriebsspannung
nach dem Nullsetzen an +Vs legen. Pin 2 +Vs Betriebsspannung
Impulsdauer >2 ms. Pin 3 Clock+ Taktleitung
Drehrichtung  Aufsteigende Positionswerte bei Blick auf Pin 4 Clock- Taktleitung
Flanschseite und Drehung der Welle im - + .
Uhrzeigersinn (CW). P!n 5 Data Datenle!tung
Pin 6 Data- Datenleitung
Pin 7 Zero Nullsetzeingang
Pin 8 d.u. nicht benutzen

Schaltpegel

Steuereingdnge

Eingangsschaltung

Eingangspegel Low

<0,4 V (>2 ms)

Eingangspegel High

+Vs oder offen
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Edelstahl Drehgeber

Welle 210 mm mit Klemmflansch
Magnetische Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 13 Bit MT

BMMYV 58 SSI - MAGRES hermetic
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Edelstahl Drehgeber

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optische Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

GE400, GE401 - SSI

GE400 mit Klemmflansch

Technische Daten - elektrisch

Betriebsspannung

10...30 VDC

Merkmale

— Drehgeber Multiturn / SSI

— Ausfiihrung in Edelstahl

— Optisches Abtastprinzip

— Auflésung: Singleturn 14 Bit, Multiturn 12 Bit

— Klemmflansch oder Servoflansch

— Elektronische Nullpunkteinstellung

— Zahlrichtungseingang

— Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit

— Erlaubt hohe positive, negative Beschleunigungen

Technische Daten - mechanisch

Gehéuse

258 mm

Verpolungsfest

Ja

Schutzart DIN EN 60529

IP 67

Betriebsstrom ohne Last

<50 mA (24 VDC)

Initialisierungszeit (typ.)

20 ms nach Power on

Betriebsdrehzahl

<10000 U/min (mechanisch)
<6000 U/min (elektrisch)

Anlaufdrehmoment

<0,03 Nm

Schnittstelle SSI
Funktion Multiturn Tragheitsmoment Rotor 20 gcm?
Schrittzahl je Umdrehung 16384 / 14 Bit Zulassige Wellenbelastung fig E axc'j?'l
< radia
Anzahl der Umdrehungen 4096 / 12 Bit -
— Werkstoffe Gehause: Edelstahl 1.4305

Absolute Genauigkeit  +0,025° Flansch: Edelstahl 1.4305
Abtastprinzip Optisch Betriebstemperatur -25...+85 °C
Code Gray oder Binér -40...+85 °C (optional)
Codeverlauf CW/CCW Uuber Anschluss Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend

codierbar Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Eingénge SSI-Takt . Vibration 10 g, 16-2000 Hz

Steuersignale V/R und Null DIN EN 60068-2-27
Ausgangsstufen SSI-Daten: Linedriver RS485 Schock 200 g, 6 ms

Diagnoseausgénge Gegentakt Masse ca. 600 g
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 Anschluss Stecker
Stoéraussendung DIN EN 61000-6-4 GE400 - SSI
Diagnosefunktionen Eigendiagnose Welle 210 mm

Stetigkeitspriifung des Codes

Multiturn-Abtastung Flansch Klemmflansch
Zulassung UL-Zulassung / E63076 GE401 - SSI

Welle 26 mm
Flansch Servoflansch
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Edelstahl Drehgeber

Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Optische Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

GE400, GE401 - SSI

Bestellbezeichnung

Klemmflansch

Servoflansch

GE400.. A | | A1] 02|

‘ Anschluss
A1 Stecker M23, 12-polig, radial

Betriebsspannung / Signale
10 10...30 VDC / Gray Code 25 Bit
12 10...30 VDC / Binar Code 25 Bit
20 10...30 VDC / Gray Code 24 Bit
90 10...30 VDC / Gray Code 26 Bit

Flansch / Welle
A Klemmflansch / 210 mm IP 67

Dateniibertragung

P,
T=1/f tm

dataﬂ—_ﬁ)l_tn Yoit 01, bit3 Y bit2 Y(bit 1\

GE401.. B | | A1] 02|

‘ Anschluss
A1 Stecker M23, 12-polig, radial

Betriebsspannung / Signale
10 10...30 VDC / Gray Code 25 Bit
12 10...30 VDC / Binar Code 25 Bit
20 10...30 VDC / Gray Code 24 Bit
90 10...30 VDC / Gray Code 26 Bit

Flansch / Welle
B Servoflansch / 26 mm IP 67

Zubehor
Montagezubehor fiir GE400 - SSI (Seite 543)

Z119.017  Befestigungswinkel fur Klemmflansch

Taktfrequenz f 62,5...1500 kHz
Tastverhaltnis von T 40...60 %
Verzdgerungszeit tv 150 ns
Monoflopzeit tm 25us +T/2
Taktpause tp 30 ps
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Edelstahl Drehgeber

Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Optische Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

GE400, GE401 - SSI

Beschreibung der Anschliisse

Anschlussbelegung

uB Betriebsspannung des Drehgebers. Stecker Belegung
GND Masseanschluss des Drehgebers bezogen Pin 1 UB
auf UB. Pin 2 GND
Daten+ Positiver, serieller Datenausgang des Pin 3 Takt+
differentiellen Leitungstreibers. .
Dat Nenati ioller Dat q Pin 4 Daten+
aten- egativer, serieller Datenausgang des ;
differentiellen Leitungstreibers. P!n 5 Nullsetzen
Takt+ Positiver SSI-Takteingang. P!n 6 Daten-
Takt+ bildet mit Takt- eine Stromschleife. Pin 7 Takt-
Ein Strom von ca. 7 mA in Richtung Takt+ Pin 8 DATAVALID
El)r;}g?sng bewirkt eine logische 1 in positiver Pin 9 VIR
Takt- Negativer SSI-Takteingang. P!n 10 DATAVALID MT
Takt- bildet mit Takt+ eine Stromschleife. Pin 11 -
Ein Strom von ca. 7 mA in Richtung Takt- Pin 12 -
Eingang bewirkt eine logische 0 in positiver
Logik. Fir Verlangerungskabel ab 10 m
Nullsetzen Nullsetzeingang zum Setzen eines Null- paarweise (z.B. Takt+ / Takt-) ver-
punktes an jeder beliebigen Stelle inner- drillte Leitungen verwenden.
halb der programmierten Geberauflésung.
Der Nullsetzvorgang wird durch ein High-
Impuls ausgeldst und muss nach der
Drehrichtungsauswahl (V/R) erfolgen. Fur
max. Stérfestigkeit nach dem Nullsetzen
an GND legen. Impulsdauer >100 ms.
_ - Schaltpegel
DATAVALID Diagnoseausgang.
Bei Low-Pegel wird ein Fehler angezeigt. Ssl Schaltung
Achtung: Stérimpulse missen durch die SSI-Takt Optokoppler
Folgeelektronik ausgefiltert werden. SSI-Daten Linedriver RS485

DATAVALID MT Diagnoseausgang.

Uberwachung der Multiturn Sensorversor-
gungs-Einheit. Bei Unterschreiten eines
festgesetzten Spannungspegels wird der
DV MT-Ausgang auf Low gesetzt.

Steuereingidnge

Eingangsschaltung

VIR

Vor-/Riick-Zahlrichtungseingang.
Unbeschaltet liegt dieser Eingang auf High.
V/R-High bedeutet steigende Ausgangs-
daten bei Drehrichtung der Welle im
Uhrzeigersinn bei Blick auf den Flansch.
V/R-Low bedeutet steigende Werte bei
Drehung der Welle gegen den Uhrzeiger-
sinn bei Blick auf den Flansch.

Eingangspegel High >0,7 UB
Eingangspegel Low <0,3 UB
Eingangswiderstand 10 kQ

Diagnoseausgédnge

Ausgangsschaltung
Gegentakt kurzschlussfest

Ausgangspegel High

>UB -3,5 V (I = -20 mA)

Ausgangspegel Low

<0,5V (I =20 mA)

Belastung High

<20 mA

Belastung Low

<20 mA

490
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Edelstahl Drehgeber

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optische Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

GE400, GE401 - SSI

Abmessungen

GE400 Klemmflansch
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Edelstahl Drehgeber

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optische Multiturn-Drehgeber ST 13 Bit / MT 16 Bit
CANopen / DeviceNet / Profibus

GEMMW - multivo

GEMMW mit modularer Bushaube

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber Multiturn / Bushaube

— Ausfiihrung in Edelstahl

— Optisches Abtastprinzip

— Auflésung: Singleturn 13 Bit, Multiturn 16 Bit
— Klemmflansch oder Servoflansch

— Modulare Busschnittstellen

— CANopen, DeviceNet, Profibus-DP

— Werkstoff: Edelstahl 1.4305

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 10...30 VDC Gehéause 258 mm
Verpolungsfest Ja Welle 210 mm (Klemmflansch)
Betriebsstrom ohne Last <100 mA (24 VDC) @6 mm (Servoflansch)
Initialisierungszeit (typ.) 250 ms nach Power on Flansch glemnf]flanSﬁh oder
ervoflansc
Schnittstellen Profibus-DPV0, CANopen,
DeviceNet Schutzart DIN EN 60529 IP 67
Funktion Multiturn Betriebsdrehzahl <10000 U/min (mechanisch)
<6000 U/min (elektrisch
Teilnehmeradresse Drehschalter in Bushaube ( )
(typenbezogen) Anlaufdrehmoment <0,03 Nm IP 67
Schrittzahl je Umdrehung 8192 / 13 Bit Tragheitsmoment Rotor 20 gem?
Anzahl der Umdrehungen 65536 / 16 Bit ZUléSSige Wellenbelastung <20 N axial
<40 N radial
Absolute Genauigkeit +0,025° -

— - Werkstoffe Gehause: Edelstahl 1.4305
Abtastprinzip Optisch Flansch: Edelstahl 1.4305
Code Binar Bushaube: Edelstahl 1.4305
Codeverlauf CW/CCW programmierbar Betriebstemperatur -25...485 °C
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2 -40...+85 °C (optional)
Stéraussendung DIN EN 61000-6-4 Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend

Programmierbare Schrittzahl je Umdrehung Widerstandsféhigkeit DIN EN 60068-2-6

Parameter Anzahl der Umdrehungen Vibration 10 g, 16-2000 Hz
Preset DIN EN 60068-2-27
Skalierung Schock 200 g, 6 ms
Drehrichtung Masse ca. 900 g

Diagnosefunktionen Positions- und Parameterfehler Anschluss Bushaube

Multiturn-Abtastung

Zulassung

UL-Zulassung / E63076
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Edelstahl Drehgeber

Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optische Multiturn-Drehgeber ST 13 Bit / MT 16 Bit
CANopen / DeviceNet / Profibus

GEMMW - multivo

Bestellbezeichnung Zubehor

GEMMW. | 20| | Programmierzubehér (Seite 560)
Z150.022 CD mit Beschreibungsdateien & Handbiicher

‘ Schnittstelle
3P32  Profibus-DPVO /

Kabelverschraubung
5P32 CANopen/

Kabelverschraubung
8P22  DeviceNet/

Kabelverschraubung

Flansch / Welle
A Klemmflansch / 210 mm IP 67
B Servoflansch / 26 mm IP 67

CD mit Beschreibungsdateien sind nicht im Lieferumfang
enthalten. Sie kénnen diese auf CD als Zubehor kostenfrei
mitbestellen.

Abmessungen

GEMMW CANopen, Profibus-DP, Klemmflansch
89 10 20

15

210h6

10 20

15

210h6

GEMMW Servoflansch
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250h7
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258
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Edelstahl Drehgeber

Welle 210 mm mit Klemmflansch

Magnetische Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT

CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus

BMMYV 58 Flexibel - MAGRES hermetic

BMMYV 58K Flexibel mit Klemmflansch

Technische Daten - elektrisch

Merkmale

— Drehgeber Multiturn / Bushaube

— Magnetisches Abtastprinzip, hermetisch dicht
— Auflésung: Singleturn 12 Bit, Multiturn 18 Bit
— Modulares Feldbussystem

— Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit

— Auflésung und Nullpunkt parametrierbar

— CANopen/DeviceNet/EtherCAT/Profibus

— Schutzart IP 69K

— Werkstoff: Edelstahl 1.4305

Technische Daten - mechanisch

Betriebsspannung 10...30 VDC Gehéause 258 mm

Betriebsstrom ohne Last 100 mA (24 VDC) Welle 210 mm (Klemmflansch)

(typ.) Flansch Klemmflansch

Initialisierungszeit (typ.) 170 ms nach Power on Schutzart DIN EN 60529 IP 68

Initialisierungszeit <170 IP 69K

Schnittstellen Profibus-DPVO0 / V2, CANopen, Betriebsdrehzahl <12000 U/min (mechanisch)
DeviceNet, EtherCAT <6000 U/min (elektrisch)

Funktion Multiturn Betriebsdrehmoment typ. 0,031 Nm

Teilnehmeradresse Drehschalter in Bushaube Zulassige Wellenbelastung <120 N axial (kombiniert)

Schrittzahl je Umdrehung 4096 / 12 Bit

Anzahl der Umdrehungen 262144 /18 Bit

<280 N radial (kombiniert)
<270 N axial (Einzellast)

— S Werkstoffe Edelstahl 1.4305
Absolute Genauigkeit 1 (weitere Werkstoffe auf Anfrage)
Abtastprinzip Magnetisch Betriebstemperatur -40...+85°C
Code Binar Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Codeverlauf CW werkseitig, programmierbar Vibration 30 g, 10-2000 Hz
Stérfestigkeit DIN EN 61000-6-2 2”; E'I\(‘ 28868-62-27
choc ,6ms
Stoéraussendung DIN EN 61000-6-3 - g
- - - Explosionsschutz Ex 113D Txx °C (Zone 22)

Programmierbare Schrittzahl je Umdrehung (weitere Ausfiihrungen auf
Parameter Anzahl der Umdrehungen Anfrage)

Preset

Skalierung Masse ca. 900 g

Drehrichtung Anschluss Bushaube
Diagnosefunktionen Positions- und Parameterfehler

Multiturn-Abtastung
Statusanzeige DUO-LED in Bushaube
Zulassung UL-Zulassung / E217823
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Edelstahl Drehgeber

Welle 210 mm mit Klemmflansch
Magnetische Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus

BMMYV 58 Flexibel - MAGRES hermetic

Bestellbezeichnung Zubehor
Multiturn Klemmflansch Stecker und Kabel (Seite 530)
10160565 Kabel mit Stecker/Stecker M12, EtherCAT,
BMMV58K5N| |  [Ho| | gerade, 5 m
‘ 10137485 Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade,
Anschluss geschirmt, 5 m

G Basis-Drehgeberohne 10144720  Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade,
Bushaube geschirmt, 2 m

D Komplett-Drehgeber o
mit Bushaube / 10153968  Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade

Kabelverschraubung 10157909  Kabel mit Stecker/Dose M12, Profibus,

(ohne 24E) geschirmt, gerade, B-codiert, 2 m

E Komplett-Drehgeber 10157910 Kabel mit Stecker/Dose M12, Profibus,
mit Bushaube, M12 geschirmt, gerade, B-codiert, 5 m
radial 10159389  Kabel mit Stecker/Dose M12, Profibus,

gesch., gerade, B-codiert, 0,3 m (Stichleitung)

10157911 Kabel mit Stecker/Dose M12, Profibus,
geschirmt, abgewinkelt, B-codiert, 2 m

Welle
HO @10 mm, IP 68 und IP 69K

Auflésung 10157912  Kabel mit Stecker/Dose M12, Profibus,
12/18 mSingle—/Multiturn geschirmt, abgewinkelt, B-codiert, 5 m
(nur CANopen) Montagezubehor (Seite 543)
12/16  12/16 Bit Single-/Multiturn 10252773  Spannbriden-Set
Betriebsspannung / Signale Programmierzubehér (Seite 560)
24B 10...30 VDC / CANopen 10147362  CD-ROM mit GSD-/EDS-/XML-Dateien und
24D 10...30 VDC / DeviceNet Handbtichern

24P 10...30 VDC / Profibus-DPV0
24Q 10...30 VDC / Profibus-DPV2
24E 10...30 VDC / EtherCAT

24C 10...30 VDC / Basis-Drehgeber

CD mit Beschreibungsdateien sind nicht im Lieferumfang
enthalten. Sie kdnnen diese auf CD als Zubehdr kostenfrei
mitbestellen: Bestellnummer 147362.

Die passenden Bushauben finden Sie im Kapitel ,Zubehor*.
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Edelstahl Drehgeber

Welle 210 mm mit Klemmflansch
Magnetische Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus

BMMYV 58 Flexibel - MAGRES hermetic

Abmessungen

BMMYV 58 hermetic Flexibel, mit Bushaube

20 10
© 0,5 .
KR
R a ) ‘%\x 120
QL
5 7 7 A\ |
N/
] ’ \\_/
= e
3 -
JI 1)<
3 J Dﬂ_t
33 36 h8
80 48
58
Profibus-DP/CANopen Profibus-DP - M12 DeviceNet CANopen/DeviceNet M12
60 60 60 60
}/ ™~ U\ g U\
/| A /| A | /|
1@% 2 +@%ﬂ@r8 w@% +3 ' ﬂ@m
i I I I I I
XY Y XY 7 W W\ 7
1 1T T O OO 1T 1] = OO I
i ] O | an N
EtherCAT
60
\ \
| FT@
I 1
EthercaT™ -
\\, powos 7/

496

www.baumer.com/motion




Edelstahl Drehgeber

Welle 210 mm mit Klemmflansch

Magnetische Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus

BMMYV 58 Flexibel - MAGRES hermetic
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Resolver
Welle 26 mm mit Servoflansch

Polpaaranzahl 1 (= 2-polig)

RTD1B14Y 1

Merkmale

— Robuster Resolver mit Welle 26 mm
— Max. Drehzahl 10000 Umdr./Min.

— Zentriersitz 250 mm

— Befestigungslochkreis 268 mm

— Grosser Betriebstemperaturbereich
— Flanschdose radial

RTD 1 B14 Y 1 mit Servoflansch

Technische Daten - elektrisch Technische Daten - mechanisch
Primarelement Rotor Gehause 258 mm
Polpaaranzahl 1 = 2-polig Welle @6 mm
Eingangsspannung 7 Vrms Schutzart DIN EN 60529 IP 65
Eingangsfrequenz 10 kHz Betriebsdrehzahl <10000 U/min
Eingangsstrom max. 65 mA Anlaufdrehmoment <0,01 Nm
Eingangswirkleistung max. 250 mW Zulassige Wellenbelastung <10 N axial
Transformationsverhaltnis 0,5 5 % <20 N radial
Phasenverschiebung 0° +10° Werkstoffe Gehéuse: AI_uminium, schwarz,
- - pulverbeschichtet
Elektr. Fehler max. +10 Winkelminuten Welle: Stahl rostfrei
Betriebstemperatur -20...+100 °C
Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6

Vibration 20 g, 55-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 100 g, 11 ms

Masse ca. 450 g

Anschluss Stecker M23 Typ 2, 12-polig
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Resolver
Welle 26 mm mit Servoflansch
Polpaaranzahl 1 (= 2-polig)

RTD1B14Y 1

Bestellbezeichnung

RTD1B14/ P1 | 7 [ 10 | 05| D2sR12 | 6 | IP65 |

‘ Schutzart
IP65 IP 65

Flansch / Welle
6 Servoflansch / 26 mm

Anschluss
D2SR12 Flanschdose Typ 2, Stiftkontakte, radial, 12-polig

Transformationsverhaltnis
0.5 0.5

Eingangsfrequenz
10 10 kHz

Eingangsspannung
7 7Vrms

Polpaaranzahl
P1 1 =2-polig

Zubehor

Stecker und Kabel (Seite 530)

43704-02000 Stecker S2BG12 mit Kabel 2 m (RTD)
43704-05000 Stecker S2BG12 mit Kabel 5 m (RTD)
43704-10000 Stecker S2BG12 mit Kabel 10 m (RTD)
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Resolver
Welle 26 mm mit Servoflansch
Polpaaranzahl 1 (= 2-polig)

RTD1B14Y 1
Ausgangssignale Anschlussbelegung
Rotor Stator Stecker Belegung
Pin 1 R1
R1 + S1
A v e R
R2 S3 Pin 3 S2
I Pin 4 S4
I 1 Pin 5 S1
S2 sS4 Pin 6 S3
Ust.s3 = TR - Ugqrz - COs a Pin 7 -
Pin 8 -
Uszss = TR Urire - sina Pin 9 -
. . Pin 10 -
Schaltschema, dargestellt bei Drehrichtung -
gegen den Uhrzeigersinn (ccw), mit Blick Pin 11 -
auf die Anbauseite. Pin 12 -

o2 000207

o o o

Impedanzen

Zeo [70+j100] Q
Z, [180+j300] Q
Z [175+j275] Q

SS

Gleichstromwiderstand
R, (Hilfstransformator) Ca. 36 Q

R, (Statorwicklung) Ca. 60 Q

Max. Nullspannung 20 mV

500 www.baumer.com/motion



Resolver
Welle 26 mm mit Servoflansch
Polpaaranzahl 1 (= 2-polig)

RTD1B14Y 1

Abmessungen

©]20.08

10

@50h6
066

0.08]A |

Exzenterscheibe Form A

(Zubehor)

45

258

Flanschdose Typ 2,
Stiftkontakte, radial,

12-polig
D2SR12

S
N

04.2

LK 42+0.1
M4x8
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Resolver
Endwelle 210 bis 216 mm
Polpaaranzahl 1 (= 2-polig)

RTD4A4Y2

Merkmale

— Robuster Resolver mit Endwelle 10-16 mm
— Max. Drehzahl 8000 Umdr./Min.

— Sehr hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit
— Grosser Betriebstemperaturbereich

RTD 4 A4Y 2 mit Endwelle

Technische Daten - elektrisch Technische Daten - mechanisch

Primarelement Rotor Gehéause 280 mm

Polpaaranzahl 1 = 2-polig Welle 210...16 mm Endwelle
Eingangsspannung 7 Vrms Schutzart DIN EN 60529 IP 65

Eingangsfrequenz 10 kHz Betriebsdrehzahl <8000 U/min

Eingangsstrom max. 65 mA Anlaufdrehmoment <0,015 Nm
Eingangswirkleistung max. 250 mW Werkstoffe Gehéuse: Aluminium, schwarz,

pulverbeschichtet

Transformationsverhéaltnis 0,5 +5 % .
Welle: Stahl rostfrei

Phasenverschiebung 0° £10°

Betriebstemperatur -20...+100 °C

Elektr. Fehler max. +10 Winkelminuten

Widerstandsfahigkeit DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 55-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 100 g, 11 ms

Masse ca. 6709
Anschluss Stecker M23 Typ 2, 12-polig
Spiel der Motorwelle 0,25 mm axial

0,1 mm radial

Befestigungssatzvariante 50
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Resolver
Endwelle 210 bis 16 mm
Polpaaranzahl 1 (= 2-polig)

RTD4A4Y2

Bestellbezeichnung

IP65 | 50 |

RTD4A4Y2 P1 | 7 | 10 | 0.5 | D2SR12 |

‘ Befestigungssatz
50 Befestigungssatz 50

Schutzart
IP65 IP 65

Endwelle
10 Endwelle 210 mm
11 Endwelle 211 mm

16 Endwelle 216 mm

Anschluss
D2SR12 Flanschdose Typ 2, Stiftkontakte, radial, 12-polig

Transformationsverhaltnis
0.5 0.5

Eingangsfrequenz
10 10 kHz

Eingangsspannung
7 7Vrms

Polpaaranzahl
P1 1 =2-polig

Zubehor

Stecker und Kabel (Seite 530)

43704-02000 Stecker S2BG12 mit Kabel 2 m (RTD)
43704-05000 Stecker S2BG12 mit Kabel 5 m (RTD)
43704-10000 Stecker S2BG12 mit Kabel 10 m (RTD)

www.baumer.com/motion 503



Resolver
Endwelle 210 bis 216 mm
Polpaaranzahl 1 (= 2-polig)

RTD4A4Y 2
Ausgangssignale Anschlussbelegung
Rotor Stator Stecker Belegung
Pin 1 R1
R1 + S1
A v e R
R2 S3 Pin 3 S2
I Pin 4 S4
I 1 Pin 5 S1
S2 sS4 Pin 6 S3
Ust.s3 = TR - Ugqrz - COs a Pin 7 -
Pin 8 -
Uszss = TR Urire - sina Pin 9 -
. . Pin 10 -
Schaltschema, dargestellt bei Drehrichtung -
gegen den Uhrzeigersinn (ccw), mit Blick Pin 11 -
auf die Anbauseite. Pin 12 -

o2 000207

o o o

Impedanzen

Zeo [70+j100] Q
Z, [180+j300] Q
Z [175+j275] Q

SS

Gleichstromwiderstand
R, (Hilfstransformator) Ca. 36 Q

R, (Statorwicklung) Ca. 62 Q

Max. Nullspannung 20 mV
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Resolver
Endwelle 210 bis 16 mm
Polpaaranzahl 1 (= 2-polig)

RTD4A4Y2
Abmessungen
56
Anbauseite 30 080
(Vorschlag)
Q 2 Gewinde- 7
stifte
N DIN 916 -
é, I | M4x5 I L
SW2 W
N S Anzugs- % o
©' moment © A%( o i
3 max. 2.6 Nm == ST
| | |
] & Flanschdose Typ 2, +—————®--@1 flexible
Befestigungs- 7 Stiftkontakte, radial, 45 T Dreh-
2 Abstands- satz 50 12-polig - 20 moment-
rollen (Standard) D2SR12 stitze
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Neigungssensoren
Messbereich 15°, 30°, 60°, 360°
CANopen / Profibus-DP

GNAMG

GNAMG mit Grundplatte 99 x 60 mm

Technische Daten - elektrisch

Betriebsspannung

10...30 VDC

Merkmale

— Neigungssensor / CANopen / Profibus

— Messbereich zweidimensional: 15°, 30° und 60°
— Messbereich eindimensional: 360°

— Auflésung: 0,001° bis 1°

— Genauigkeit: +0,1° bis 0,5°

— Programmierbare Parameter

— Schutzart IP 66

Optional
— In Edelstahl

Technische Daten - mechanisch

Gehause Grundplatte mit Bushaube

Verpolungsfest

Ja

Abmessungen Grundplatte 99 x 60 x 5 mm

Betriebsstrom ohne Last

<100 mA (24 VDC)

Schutzart DIN EN 60529 IP 66

Initialisierungszeit (typ.)

250 ms nach Power on

Schnittstellen

CANopen, Profibus-DPV0

Teilnehmeradresse

Drehschalter in Bushaube

Messbereich

15°, 30°, 60° (zweidimensional)
360° (eindimensional)

Werkstoffe Bushaube: Zink-Druckguss
Grundplatte: Aluminium
Betriebstemperatur -25...+485 °C

-40...+85 °C (optional)

Relative Luftfeuchte 95 % nicht betauend

DIN EN 60068-2-6
Vibration 10 g, 16-2000 Hz
DIN EN 60068-2-27
Schock 200 g, 6 ms

Widerstandsfahigkeit

Auflésung 0,001..1 ° (Messbereich 15°)
0,01..1 ° (Messbereich 30°)
0,01..1 ° (Messbereich 60°)
0,1..1 ° (Messbereich 360°)

Genauigkeit 10,1 ° (Messbereich 15°)

10,2 ° (Messbereich 30°)
10,5 ° (Messbereich 60°)
10,5 ° (Messbereich 360°)

Masse ca. 250 g

Anschluss Kabelverschraubung oder

Stecker M12

Einschwingzeit max.

0,5s

Messzyklus 10 Hz
Code Binar
Storfestigkeit DIN EN 61000-6-2
Stoéraussendung DIN EN 61000-6-4

Programmierbare
Parameter

Auflésung
Preset und Offsetwert
Mittelwertfilter

Diagnosefunktion

Parameterfehler

Statusanzeige

DUO-LED in Bushaube

Zulassung

UL-Zulassung / E63076
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Neigungssensoren
Messbereich 15°, 30°, 60°, 360°
CANopen / Profibus-DP

GNAMG

Bestellbezeichnung

GNAMG.[ 0 | | |

‘ Schnittstelle
5P32 CANopen/
Kabelverschraubung
5PA2  CANopen / Stecker M12
3P32  Profibus-DPVO /
Kabelverschraubung

3PA2  Profibus-DPVO0 / Stecker M12

Messbereich

21 2-Achsen £15°

22 2-Achsen +30°

23 2-Achsen +60°

15 1-Achse 360° (kein Anschlag)

Gehdause
0 Bushaube mit Grundplatte 99 x 60 mm

CD mit Beschreibungsdateien sind nicht im Lieferumfang
enthalten. Sie kdnnen diese auf CD als Zubehor kostenfrei
mitbestellen.

Zubehor
Stecker und Kabel (Seite 530)

Z180.005 Kabeldose M12, 5-poilg, 5 m Kabel
Z 180.007 Kabeldose M12, 5-polig, 10 m Kabel
Z 181.005 Kabelstecker M12, 5-polig, 5 m Kabel

Anschluss M2 / M3, weiterfihrender Bus

Programmierzubehér (Seite 560)

Z150.022  CD mit Beschreibungsdateien & Handbiicher

Anschlussbelegung
CANopen — M12-Stecker

Stecker  Belegung Beschreibung

Pin 1 GND Masseanschluss bezogen auf UB
Pin 2 UB Betriebsspannung 10...30 VDC
Pin 3 - -

Pin 4 CAN_H CAN Bus Signal (dominant High)

Pin 5 CAN_L CAN Bus Signal (dominant Low)

M12-Stecker (Stift / Buchse)
A-codiert

5 5
43 34
(o]
o O
1 2 2 1

Profibus — M12-Stecker

Pin 1 UB Betriebsspannung 10...30 VDC
Pin 3 GND Masseanschluss bezogen auf UB
4 3 M12-Stecker (Stift)

@ A-codiert

1 2

Pin 2 A Negative Datenleitung

Pin 4 B Positive Datenleitung

M12-Stecker (Stift / Buchse)
B-codiert

4354
o O
o
1 221

Klemmen mit gleicher Bezeichnung sind intern verbunden
und funktionsidentisch. Diese internen Klemmverbindungen
UB-UB / GND-GND durfen mit max. je 1 A belastet werden.
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Neigungssensoren
Messbereich 15°, 30°, 60°, 360°
CANopen / Profibus-DP

GNAMG

Einbaulage
Messbereich 15°, 30°, 60°

s

-
=

Auslieferungszustand 0°

gemessene Neigung -30° Auslieferungszustand 0°

Beim zweidimensionalen Neigungssensor fir 15°, 30° und 60° muss der
Sensor so montiert werden, dass die Grundplatte waagrecht, also parallel
zur Horizontalen ausgerichtet ist. Der Neigungssensor kann auch auf dem
Kopf, d.h. um 180° gedreht, eingebaut werden.

Der Sensor kann gleichzeitig in der X- und Y-Achse geneigt werden. Fir
beide Achsen steht ein getrennter Messwert an. Im Auslieferungszustand
misst der Sensor in beiden Achsen den gewahlten Messbereich, z.B. £15°,
wobei der Nulldurchgang genau in der Waagrechten liegt.

cLUU

gemessene Neigung 30°

Messbereich 360°

Auslieferungszustand 0°

gemessene Neigung 45°

Beim 360° Neigungssensor muss der Sensor so angebracht werden, dass
die auf dem nachfolgenden Bild eingezeichnete X-Achse parallel zur
Erdanziehungskraft ausgerichtet ist. Die Auslenkung darf nicht mehr als +3°
betragen.

Weiterhin ist zu beachten, dass der Neigungssensor plan anliegt und auch
wahrend der Neigung/Drehung keine Neigung in X- oder Y-Richtung erfahrt,
da dies einen unmittelbaren Einfluss auf die Messgenauigkeit hat.

Im Auslieferungszustand des 360° Sensors ist die 0° Lage wie im folgenden
Blld eingestellt, kann aber mittels der Presetfunktion beliebig verandert
werden. Mittels Invertierung kann die Messrichtung umgekehrt werden.

Im Auslieferungszustand misst der Sensor im Uhrzeigersinn von 0...360°,
bei aktivierter Invertierung gegen den Uhrzeigersinn.

gemessene Neigung 135° | gemessene Neigung 180°
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Neigungssensoren
Messbereich 15°, 30°, 60°, 360°
CANopen / Profibus-DP

GNAMG

Abmessungen

GNAMG Kabelverschraubung

45
5_ 375 5.3(5x)

63

{
1
=
%ﬂ

60 60

63
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Notizen
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Zubehor - Sichere und einfache Montage

Bushauben und Zubehor

Die Vielfalt der heute in der Industrie Ublichen Feldbussysteme fiihrt dazu, dass Maschinen- und Anlagenbauer bei der Wahl
des Bussystems fur den Drehgeberanschluss auf unterschiedliche Kundenwiinsche reagieren. Das von Baumer entwickelte
Konzept der modularen Bushauben fur Absolute Drehgeber erlaubt eine flexible Kombination von unterschiedlichen,
mechanischen Basisgebern mit der gewiinschten Schnittstelle. Lagerhaltung, Service und Flexibilitdt wird dadurch wesentlich
erhoht. Baumer verflgt Uber unterschiedliche Basisdrehgeber -magnetische und optische Systeme- mit modularen Bushauben
fur alle gangigen Steuerungen von Profibus, CAN, CANopen, DeviceNet, SSI und Lichtwellenleiter bis zum schnellen Fast-
EtherCAT. Neu im Programm ist ein Drehgeber mit Profibus-DPV2-Schnittstelle, welche die taktsynchrone parallele Dateni-
bertragung mehrerer Drehgeber erméglicht. Das Konzept der modularen Bushauben fir Absolute Drehgeber ermdglicht neue
Wege beim Service, der Disposition und Lagerhaltung und erhéht die Flexibilitdt bei der Montage vor Ort, weil sich Drehgeber
und Buselektronik getrennt austauschen lassen. Auferdem stellen Geber und Bushaube zahlreiche Diagnosefunktionen zur
Verfligung, die vorbeugende Wartungsmafinahmen erméglichen und damit eine hohe Analgenverfiigbarkeit sicherstellen.

Programmiersoftware / Installationsdateien

Programmierbare Drehgeber erhéhen die Flexibilitat bei der Inbetriebnahme und dem Service von Maschinen und Anlagen.
Baumer bietet eine vielseitige Programmiersoftware und die passenden Programmierkabel fir SSI- und Parallel-Drehgeber.
Uber eine RS232- bzw. RS485-Schnittstelle kénnen die Drehgeber z.B. mit einem PC oder Notebook kommunizieren, auf dem
die Software installiert ist. Die fir Applikationen maRRgeschneiderte Windows-Software bietet eine einfache Handhabung und
umfangreiche Visualisierungsmdglichkeiten.
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Zubehor

Stecker und Kabel

Unterschiedliche Schnittstellenkonzepte und Anforderungen beim Einsatz der Drehgeber verlangen nach maRgeschnei-
derten Lésungen fiir die Datentbertragung. Dies gilt auch fur die Anschlussvarianten bei Stecker- und Kabelverbindungen.
Darum bietet Baumer hier praxisgerechte Komponenten, Stecker mit oder ohne Kabel, mit unterschiedlichen Kabellangen
und Konfektionierungen. Dieser Katalog kann nicht alle Varianten abbilden, darum fragen Sie uns, wenn Sie eine Ausfih-
rung vermissen.

Montagezubehér, Federscheiben, Kupplungen und mehr

Fir Drehgeber mit Klemm- oder Servoflansch (Synchroflansch) wird je nach Einbauverhéltnis Montageglocke, Montagewin-
kel oder kundenspezifische Montageteile verwendet. Zusétzliche Lagerflansche kénnen extreme radiale und axiale Kréfte
ausgleichen. Hohlwellen-Drehgeber lassen sich in vielen Féllen leichter montieren, indem man die Drehgeber einfach tGber
die Antreibswelle schiebt. Dabei sorgen Klemmring oder axiale Schrauben fiir eine sichere Montage auf der Welle. Unsere
Federscheiben / Kupplungsfedern als Drehmomentstiitze stellen eine hochprazise Messung und den langlebigen Einsatz
der inkrementalen und absoluten Hohlwellen-Drehgeber sicher.
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Zubehor

Modulare Bushauben

CANopen

Hohlwellen-Drehgeber / Typen G1, G2

CANCCen

Blick in die Bushaube

Anschluss-
2 — klemme

\ Abschluss-

\ widerstand
Teilnehmer-

adresse

Baudrate

Merkmale - CANopen

Bushaube

__— DUO-LED

Anschlussbelegung

Bus-Protokoll CANopen CAN_L CAN Bus Signal (dominant Low)
Geréteprofil CANopen - CiA DSP 406, V 3.0 CAN_H CAN Bus Signal (dominant High)
(Device Class 2, CAN 2.0B) uB Betriebsspannung 10...30 VDC
Betriebsarten Event-triggered, Time-triggered GND Masseanschluss bezogen auf UB
Remotely-requested
Sync (cyclic), Sync (acyclic) Klemmen mit gleicher Bezeichnung sind intern verbunden
Presetwert Mit diesem Parameter kann der Dreh- und funktionsidentisch.. Diese.interne.n Klemmverbindungen
geber auf einen gewiinschten Posi- UB-UB / GND-GND durfen mit max. je 1 A belastet werden.
tionswert gesetzt werden, der einer
definierten Achsposition des Systems -
entspricht. Der Offsetwert zwischen Abschlusswiderstand
Drehgeber-Nullpunkt und mecha- oM _ ,
nischem Nullpunkt wird im Drehgeber ON _Let?ter Teilnehmer
gespeichert. OFF = Teilnehmer X
Drehrichtung Uber diesen Parameter kann die 1
Drehrichtung, in der der Positionswert
steigen oder fallen soll, parametriert Teilnehmeradresse (Node ID)
werden. N
- - - LI Uber Drehschalter einstellbar.
Skalierung Parametrierung der Schritte pro Umdre- o Beispiel: Teilnehmeradresse 23
hung und die Gesamtauflésung. - wl- "
Diagnose Folgende Fehlermeldungen unterstitzt E N e
der Drehgeber:
- Positions- und Parameterfehler Baudrat
- Uberwachung der Lithium-Zellenspan- audrate
nung (Multiturn-Bereich) or | Baudrate Einstellung Dip-Schalter
Knoten- Heartbeat oder Nodeguarding H H H 1 2 3
tberwachung 1% 3| 10kbit/s OFF | OFF | OFF
Defaulteinstellung 50 kbit/s, Knotennummer 1 20 kbit/s OFF | OFF | ON
50 kbit/s OFF | ON OFF

Bestellbezeichnung

Z167.5P32 CANopen fur G1 und G2

125 kbit/s OFF | ON ON
250 kbit/s ON OFF | OFF
500 kbit/s ON OFF | ON
800 kbit/s ON ON OFF
1 MBit/s ON ON ON

Bei Einstellung Teilnehmeradresse 00 kann die Baudrate
und Node ID tber den CAN-Bus programmiert werden.
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CANCCen

Hohlwellen-Drehgeber / Typen G0, GB, GE

Zubehor

Modulare Bushauben
CANopen

Blick in die Bushaube

Blick in die Bushaube

Baudrate
Anschluss-
klemme
Abschluss-
L—" widerstand
~—_ Teilnehmer- DUO-LED
adresse
Merkmale - CANopen Anschlussbelegung
Bus-Protokoll CANopen CAN_L CAN Bus Signal (dominant Low)
Gerateprofil CANopen - CiA DSP 406, V 3.0 CAN_H CAN Bus Signal (dominant High)
(Device Class 2, CAN 2.0B) uB Betriebsspannung 10...30 VDC
Betriebsarten Event-triggered, Time-triggered GND Masseanschluss bezogen auf UB

Remotely-requested
Sync (cyclic), Sync (acyclic)

Presetwert Mit diesem Parameter kann der Dreh-
geber auf einen gewlinschten Posi-
tionswert gesetzt werden, der einer
definierten Achsposition des Systems
entspricht. Der Offsetwert zwischen
Drehgeber-Nullpunkt und mecha-
nischem Nullpunkt wird im Drehgeber
gespeichert.

Klemmen mit gleicher Bezeichnung sind intern verbunden

und funktionsidentisch. Diese internen Klemmverbindungen
UB-UB / GND-GND durfen mit max. je 1 A belastet werden.

Drehrichtung Uber diesen Parameter kann die
Drehrichtung, in der der Positionswert
steigen oder fallen soll, parametriert

werden.
Skalierung Parametrierung der Schritte pro Umdre-
hung und die Gesamtauflésung.
Diagnose Folgende Fehlermeldungen unterstiitzt
der Drehgeber:

- Positions- und Parameterfehler
- Uberwachung der Lithium-Zellenspan-
nung (Multiturn-Bereich)

Knoten- Heartbeat oder Nodeguarding
Uberwachung

Defaulteinstellung 50 kbit/s, Knotennummer 1

Bestellbezeichnung

Z183.5P32 CANopen fur GO, GB, GE

Z 188.5P32 CANopen fur GO, GB, GE Edelstahl

Abschlusswiderstand

Schalter 1:

= Schalter 2:
- ohne Funktion

e )
*HH ON = Letzter Teilnehmer, OFF = Teilnehmer X
1

Teilnehmeradresse (Node ID)

Uber Drehschalter einstellbar.
Beispiel: Teilnehmeradresse 23

Ll il "]
=y 1
Baudrate
oM Baudrate Einstellung Dip-Schalter
ofafs T2 s
123} 10 kbit/s OFF | OFF | OFF

20 kbit/s OFF | OFF | ON
50 kbit/s OFF | ON OFF
125 kbit/s OFF | ON ON
250 kbit/s ON OFF | OFF
500 kbit/s ON OFF | ON
800 kbit/s ON ON OFF
1 MBit/s ON ON ON

Bei Einstellung Teilnehmeradresse 00 kann die Baudrate
und Node ID tGber den CAN-Bus programmiert werden.
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Zubehor

Modulare
CANopen

Bushauben

Wellen- / Endwellen-Drehgeber

Blick in die Bushaube

Abschluss-
7 widerstand

— Baudrate

Anschluss-
klemme

s Teilnehmer-
adresse

Merkmale - CANopen

Bushaube

M12-Stecker

Kabelverschraubung

Anschlussbelegung

Bus-Protokoll CANopen Pin 1 GND Masseanschluss bezogen auf UB
Gerateprofil CANopen - CiIADSP 406, V 3.0 Pin 2 uB Betriebsspannung 10...30 VDC
(Device Class 2, CAN 2.0B) Pin 3 _ _
Betriebsarten Event-triggered, Time-triggered Pin 4 CAN H CAN Bus Signal (dominant High)
Remotely-requested ; = . .
Sync (cyclic), Sync (acyclic) Pin 5 CAN_L CAN Bus Signal (dominant Low)
Presetwert Mit diesem Parameter kann der Dreh- Klemmen mit gleicher Bezeichnung sind intern verbunden
geber auf einen gewilinschten Posi- und funktionsidentisch. Diese internen Klemmverbindungen
tionswert gesetzt werden, der einer UB-UB / GND-GND durfen mit max. je 1 A belastet werden.
definierten Achsposition des Systems 5 5 . .
entspricht. Der Offsetwert zwischen 4 3 A o M12 Stecker (Stift / Buchse)
Drehgeber-Nullpunkt und mecha- 9 A-codiert
nischem Nullpunkt wird im Drehgeber 1 2 2 1
gespeichert.
Drehrichtung Uber diesen Parameter kann die Abschlusswiderstand
Drghrlchtung, in der der P03|t|on§wert W] ON = Letzter Teilnehmer
steigen oder fallen soll, parametriert )
werden. OFF = Teilnehmer X
Skalierung Parametrierung der Schritte pro Umdre- !
hung und die Gesamtauflésung.
- g 9 - Teilnehmeradresse (Node ID)
Diagnose Folgende Fehlermeldungen unterstitzt )
der Drehgeber: LI Uber Drehschalter einstellbar.
- Positions- und Parameterfehler . Beispiel: Teilnehmeradresse 23
- Uberwachung der Lithium-Zellenspan- ™ ufr “
nung (Multiturn-Bereich) E £ i
Knoten- Heartbeat oder Nodeguarding
Uberwachung Baudrate

Defaulteinstellung 50 kbit/s, Knotennummer 1

Bestellbezeichnung

Z163.5P32

CANopen/Kabelverschraubung

Z 163.5PA2

CANopen/Stecker M12

10140832

CANopen/Kabelverschraubung

10147370

CANopen/Kabelverschraubung Edelstahl

10167265

CANopen/Stecker M12

oM Baudrate Einstellung Dip-Schalter

qug 1 2 3

10 kbit/s OFF | OFF | OFF
20 kbit/s OFF | OFF | ON
50 kbit/s OFF | ON OFF
125 kbit/s OFF | ON ON
250 kbit/s ON OFF | OFF
500 kbit/s ON OFF | ON

800 kbit/s ON ON OFF
1 MBit/s ON ON ON

Bei Einstellung Teilnehmeradresse 00 kann die Baudrate
und Node ID tber den CAN-Bus programmiert werden.
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Zubehor

Modulare Bushauben
DeviceNet

DeviceNet. Hohlwellen-Drehgeber / Typen G1, G2

Blick in die Bushaube Bushaube

Anschluss-
/
klemme @

Abschluss- /
widerstand

Teilnehmer- @
ad resse | N N | N I I | ===

|__— DUO-LED

Baudrate | | | |

Merkmale - DeviceNet Anschlussbelegung
Bus-Protokoll DeviceNet CAN_L CAN Bus Signal (dominant Low)
Gerateprofil Device Profil for Encoders V 1.0 CAN_H CAN Bus Signal (dominant High)
Betriebsarten I/O-Polling, Cyclic, Change of State DRAIN Schirmanschluss
Presetwert Mit diesem Parameter kann der Dreh- UB Betriebsspannung 10...30 VDC
geber auf einen gewtinschten Posi- GND Masseanschluss bezogen auf UB
tionswert gesetzt werden, der einer
definierten Achsposition des Systems Klemmen mit gleicher Bezeichnung sind intern verbunden
entspricht. Der Offsetwert zwischen und funktionsidentisch. Diese internen Klemmverbindungen
Drehgeber-Nullpunkt und mecha- UB-UB / GND-GND durfen mit max. je 1 A belastet werden.
nischem Nullpunkt wird im Drehgeber
gespeichert.
Drehrichtung Uber diesen Parameter kann die Abschlusswiderstand
Drehrichtung, in der der Positionswert .
p 0k =
steigen oder fallen soll, parametriert ON Let;ter Teilnehmer
werden. OFF = Teilnehmer X
Skalierung Parametrierung der Schritte pro Umdre- 1
hung und die Gesamtauflésung.
Diagnose Folgende Fehlermeldungen unterstiitzt Teilnehmeradresse
der Drehgeber: . )
- Positions- und Parameterfehler - | gbgr I.D?e_rlls'clzha:er elndstellbarés
- Uberwachung der Lithium-Zellenspan- eispiel: lelinehmeradresse
nung (Multiturn-Bereich) " 4 J 4
Defaulteinstellung 125 kbit/s, Mac ID 63 z
Bestellbezeichnung Baudrate
Z 167.8P22 DeviceNet fiir G1 und G2 GM | Baudrate Einstellung Dip-Schalter
alala i 2 |3
1231 125kBitls | X OFF | OFF
250 kBit/s X OFF | ON
500 kBit/s X ON OFF
125 kBit/s* X ON ON

X = ohne Funktion

* = Diese Schalterstellung ist nicht definiert, deshalb intern
auf den Default-Wert 125 kBit/s gesetzt. 7
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Zubehor

Modulare Bushauben
DeviceNet

Hohlwellen-Drehgeber / Typen G0, GB, GE

DeviceNet.

Blick in die Bushaube

Baudrate

Abschluss-
widerstand

Teilnehmer-
adresse

Merkmale - DeviceNet

Blick in die Bushaube

Anschluss-
klemme

DUO-LED

Anschlussbelegung

Bus-Protokoll DeviceNet CAN_L CAN Bus Signal (dominant Low)
Geréteprofil Device Profil for Encoders V 1.0 CAN_H CAN Bus Signal (dominant High)
Betriebsarten 1/0-Polling, Cyclic, Change of State DRAIN Schirmanschluss
Presetwert Mit diesem Parameter kann der Dreh- UB Betriebsspannung 10...30 VDC
geber auf einen gewtinschten Posi- GND Masseanschluss bezogen auf UB
tionswert gesetzt werden, der einer
definierten Achsposition des Systems Klemmen mit gleicher Bezeichnung sind intern verbunden
entspricht. Der Offsetwert zwischen und funktionsidentisch. Diese internen Klemmverbindungen
Drehgeber-Nullpunkt und mecha- UB-UB / GND-GND durfen mit max. je 1 A belastet werden.
nischem Nullpunkt wird im Drehgeber
gespeichert.
Drehrichtung Uber diesen Parameter kann die Abschlusswiderstand
Drehrichtung, in der der Positionswert .
steigen oder fallen soll, parametriert ON Schalter 1.
Wer?ien P *HH ON = Letzter Teilnehmer, OFF = Teilnehmer X
: : . 12 Schalter 2:
Skalierung Parametrierung der Schritte pro Umdre- = .
. N ohne Funktion
hung und die Gesamtauflésung.
Diagnose Folgende Fehlermeldungen unterstitzt

der Drehgeber:

- Positions- und Parameterfehler

- Uberwachung der Lithium-Zellenspan-
nung (Multiturn-Bereich)

Defaulteinstellung 125 kbit/s, Mac ID 63

Bestellbezeichnung

Z183.8P22 DeviceNet fur GO, GB, GE

Z 188.8P32 DeviceNet fur GO, GB, GE Edelstahl

Teilnehmeradresse

LI Uber Drehschalter einstellbar.
. Beispiel: Teilnehmeradresse 23
E = 1
Baudrate
oM Baudrate Einstellung Dip-Schalter
H H ﬂ 1 2 3
1 #3431 125kBit/s X OFF | OFF
250 kBit/s X OFF | ON
500 kBit/s X ON OFF
125 kBit/s* X ON ON

X = ohne Funktion

* = Diese Schalterstellung ist nicht definiert, deshalb intern
auf den Default-Wert 125 kBit/s gesetzt.
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DeviceNet.

Zubehor

Modulare Bushauben
DeviceNet

Wellen- / Endwellen-Drehgeber

Blick in die Bushaube

Abschluss-
widerstand

Baudrate

Anschluss-
klemme

Teilnehmer-
adresse

Merkmale - DeviceNet

Bushaube

M12-Stecker

Kabelverschraubung

Anschlussbelegung

Bus-Protokoll DeviceNet Pin 1 DRAIN Schirmanschluss
Gerateprofil Device Profil for Encoders V 1.0 Pin 2 uB Betriebsspannung 10...30 VDC
Betriebsarten I/O-Polling, Cyclic, Change of State Pin 3 GND Masseanschluss bezogen auf UB
Presetwert Mit diesem Parameter kann der Dreh- Pin 4 CAN_H CAN Bus Signal (dominant High)
geber auf einen gewtinschten Posi- Pin 5 CAN_L  CAN Bus Signal (dominant Low)
tionswert gesetzt werden, der einer
definierten Achsposition des Systems Klemmen mit gleicher Bezeichnung sind intern verbunden
entspricht. Der Offsetwert zwischen und funktionsidentisch. Diese internen Klemmverbindungen
Drehgeber-Nullpunkt und mecha- UB-UB / GND-GND diirfen mit max. je 1 A belastet werden.
nischem Nullpunkt wird im Drehgeber 5 o
gespeichert. 4 I F A
Drehrichtung Uber diesen Parameter kann die n-ﬁn-
Drehrichtung, in der der Positionswert 1 2 2 1
steigen oder fallen soll, parametriert M12-Stecker (Stift / Buchse), A-codiert
werden.
Skalierung Parametrierung der Schritte pro Umdre-
hung und die Gesamtauflésung. Abschlusswiderstand
Diagnose Folgende Fehlermeldungen unterstiitzt

der Drehgeber:

- Positions- und Parameterfehler

- Uberwachung der Lithium-Zellenspan-
nung (Multiturn-Bereich)

Defaulteinstellung 125 kbit/s, Mac ID 63

Bestellbezeichnung

Z163.8P22 DeviceNet/Kabelverschraubung

Z 163.8PA2 DeviceNet/Stecker M12

10140833  DeviceNet/Kabelverschraubung

10147371 DeviceNet/Kabelverschraubung Edelstahl

10167269 DeviceNet/Stecker M12

g ON = Letzter Teilnehmer
OFF = Teilnehmer X

Teilnehmeradresse

L Uber Drehschalter einstellbar.
4 Beispiel: Teilnehmeradresse 23
E = 1
Baudrate
oM Baudrate Einstellung Dip-Schalter
ahala 1 2 3
1 x4 125kBit/s X OFF | OFF
250 kBit/s X OFF | ON
500 kBit/s X ON OFF
125 kBit/s* X ON ON

X = ohne Funktion

* = Diese Schalterstellung ist nicht definiert, deshalb intern
auf den Default-Wert 125 kBit/s gesetzt.
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Zubehor

Modulare Bushauben
Profibus-DPV0

Hohlwellen-Drehgeber / Typen G1, G2

Blick in die Bushaube

Anschluss-

: X klemme

Teilnehmer-
adresse

Abschluss-

widerstand

Merkmale - Profibus-DPV0

Bushaube

| DUO-LED

j]:h g

Anschlussbelegung

Bus-Protokoll Profibus-DPV0 A Negative Datenleitung
Geréteprofil Device Class 1 und 2 B Positive Datenleitung

Zyklischer Kommunikation nach DPVO UB Betriebsspannung 10...30 VDC
Datenaustausch GND Masseanschluss bezogen auf UB

Eingangsdaten

Positionswert. Zusétzlich parametrier-
bares Geschwindigkeitssignal (Ausgabe
der aktuellen Drehzahl)

Ausgangsdaten

Presetwert

Klemmen mit gleicher Bezeichnung sind intern verbunden
und funktionsidentisch. Diese internen Klemmverbindungen
UB-UB / GND-GND durfen je mit max. 1 A belastet werden.

Presetwert

Mit diesem Parameter kann der Dreh-
geber auf einen gewilinschten Posi-
tionswert gesetzt werden, der einer
definierten Achsposition des Systems
entspricht. Die Speicherung erfolgt
nichtfliichtig.

Drehrichtung

Mit diesem Parameter kann die Drehrich-
tung, in der der Positionswert steigen
oder fallen soll, parametriert werden.

Skalierung

Parametrierung der Schritte pro Umdre-
hung und die Gesamtauflésung.

Diagnose

Folgende Fehlermeldungen unterstutzt

der Drehgeber:

- Positions- und Parameterfehler

- Uberwachung der Lithium-Zellenspan-
nung (Multiturn-Bereich)

Defaulteinstellung

Teilnehmeradresse 00
Abschlusswiderstand OFF

Bestellbezeichnung

Z167.3P32 Profibus-DPVO fur G1 und G2

Abschlusswiderstand

oh beide ON = Letzter Teilnehmer
fuu beide OFF = Teilnehmer X

L Uber Drehschalter einstellbar.
- Beispiel: Teilnehmeradresse 23

]
[
T
3
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Zubehor

Modulare Bushauben
Profibus-DPV0

Hohlwellen-Drehgeber / Typen G0, GB, GE

Blick in die Bushaube

Abschluss-

_—" widerstand

— Teilnehmer-
adresse

Merkmale - Profibus-DPVO0

Blick in die Bushaube

Anschluss-
klemme

DUO-LED

Anschlussbelegung

Bus-Protokoll Profibus-DPV0 A Negative Datenleitung
Gerateprofil Device Class 1 und 2 B Positive Datenleitung

Zyklischer Kommunikation nach DPVO UB Betriebsspannung 10...30 VDC
Datenaustausch GND Masseanschluss bezogen auf UB

Eingangsdaten

Positionswert. Zuséatzlich parametrier-
bares Geschwindigkeitssignal (Ausgabe
der aktuellen Drehzahl)

Ausgangsdaten

Presetwert

Klemmen mit gleicher Bezeichnung sind intern verbunden
und funktionsidentisch. Diese internen Klemmverbindungen
UB-UB / GND-GND durfen je mit max. 1 A belastet werden.

Presetwert

Mit diesem Parameter kann der Dreh-
geber auf einen gewlinschten Posi-
tionswert gesetzt werden, der einer
definierten Achsposition des Systems
entspricht. Die Speicherung erfolgt
nichtfliichtig.

Drehrichtung

Mit diesem Parameter kann die Drehrich-
tung, in der der Positionswert steigen
oder fallen soll, parametriert werden.

Skalierung

Parametrierung der Schritte pro Umdre-
hung und die Gesamtauflésung.

Diagnose

Folgende Fehlermeldungen unterstiitzt

der Drehgeber:

- Positions- und Parameterfehler

- Uberwachung der Lithium-Zellenspan-
nung (Multiturn-Bereich)

Defaulteinstellung

Teilnehmeradresse 00
Abschlusswiderstand OFF

Bestellbezeichnung

Z183.3P32 Profibus-DPVO fur GO, GB, GE

Z 188.3P32 Profibus-DPVO fur GO, GB, GE Edelstahl

Abschlusswiderstand

2R beide ON = Letzter Teilnehmer
*HH beide OFF = Teilnehmer X

L Uber Drehschalter einstellbar.
4 Beispiel: Teilnehmeradresse 23
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Zubehor

Modulare Bushauben
Profibus-DPVO0

Wellen- / Endwellen-Drehgeber

Blick in die Bushaube

Abschluss-
widerstand

Anschluss-
klemme

Teilnehmer-
adresse

Merkmale - Profibus-DPV0

Bus-Protokoll Profibus-DPVO0

Bushaube

M12-Stecker Kabelverschraubung

Anschlussbelegung

M12-Stecker (Stift), A-codiert
Pin 1 uB Betriebsspannung 10...30 VDC

Gerateprofil Device Class 1 und 2
Zyklischer Kommunikation nach DPVO
Datenaustausch

Pin 3 GND Masseanschluss bezogen auf UB

Eingangsdaten Positionswert. Zusatzlich parametrier-
bares Geschwindigkeitssignal (Ausgabe

der aktuellen Drehzahl)

Ausgangsdaten  Presetwert

Mit diesem Parameter kann der Dreh-
geber auf einen gewilinschten Posi-
tionswert gesetzt werden, der einer
definierten Achsposition des Systems
entspricht. Die Speicherung erfolgt
nichtfliichtig.

Presetwert

M12-Stecker (Stift / Buchse), B-codiert
Pin 2 A Negative Datenleitung

Pin 4 B Positive Datenleitung

Mit diesem Parameter kann die Drehrich-
tung, in der der Positionswert steigen
oder fallen soll, parametriert werden.

Drehrichtung

Skalierung Parametrierung der Schritte pro Umdre-

hung und die Gesamtauflésung.

Klemmen mit gleicher Bezeichnung sind intern verbunden
und funktionsidentisch. Diese internen Klemmverbindungen
UB-UB / GND-GND dirfen mit max. je 1 A belastet werden.

Diagnose Folgende Fehlermeldungen unterstutzt
der Drehgeber:

- Positions- und Parameterfehler

- Uberwachung der Lithium-Zellenspan-

nung (Multiturn-Bereich)

Defaulteinstellung Teilnehmeradresse 00
Abschlusswiderstand OFF

Bestellbezeichnung

Z163.3P32 Profibus-DPV0/Kabelverschraubung

Z 163.3PA2 Profibus-DPVO0/Stecker M12

10140831  Profibus-DPV0/Kabelverschraubung

10147369  Profibus-DPV0/Kabelverschraubung Edelstahl

10167254 Profibus-DPV0/Stecker M12

Abschlusswiderstand

oh beide ON = Letzter Teilnehmer
beide OFF = Teilnehmer X

L Uber Drehschalter einstellbar.
. Beispiel: Teilnehmeradresse 23
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Zubehor

Modulare Bushauben
Profibus-DPV2

Wellen- / Endwellen-Drehgeber

Blick in die Bushaube

Abschluss-
widerstand
g
= o0
-
‘I
T Anschluss-
gt H klemme
== ]
Q
Teilnehmer-
adresse

Merkmale - Profibus-DPV2

Bus-Protokoll

Profibus-DPV2

Bushaube

e

2

Kabelverschraubung

M12-Stecker

Anschlussbelegung

M12-Stecker (Stift), A-codiert
Pin 1 uB

T

]

/,

"
*»..I:_@__

Betriebsspannung 10...30 VDC

Pin 3 GND

Masseanschluss bezogen auf UB

Gerateprofil Device Class 3 und 4
Zyklischer Kommunikation mit Taktsynchronitéat
Datenaustausch  (IsoM) nach DPV2

DXB (Querverkehr): Publisher Funktion
Azyklischer I&M (Identification and Maintenance)
Datenaustausch  Funktionen

Eingangsdaten

Positionswert. Zusatzlich parametrier-
bares Geschwindigkeitssignal (Ausgabe
der aktuellen Drehzahl)

M12-Stecker (Stift / Buchse), B-codiert
Pin 2 A

Negative Datenleitung

Ausgangsdaten

Presetwert

Pin 4 B

Positive Datenleitung

Presetwert

Mit diesem Parameter kann der Dreh-
geber auf einen gewiinschten Posi-
tionswert gesetzt werden, der einer
definierten Achsposition des Systems
entspricht. Die Speicherung erfolgt
nichtfliichtig.

Drehrichtung

Mit diesem Parameter kann die Drehrich-
tung, in der der Positionswert steigen
oder fallen soll, parametriert werden.

Klemmen mit gleicher Bezeichnung sind intern verbunden
und funktionsidentisch. Diese internen Klemmverbindungen
UB-UB / GND-GND dirfen mit max. je 1 A belastet werden.

Skalierung

Parametrierung der Schritte pro Umdre-
hung und die Gesamtauflésung.

Diagnose

Folgende Fehlermeldungen unterstiitzt

der Drehgeber:

- Positions- und Parameterfehler

- Uberwachung der Lithium-Zellenspan-
nung (Multiturn-Bereich)

Defaulteinstellung

Teilnehmeradresse 00
Abschlusswiderstand OFF

Bestellbezeichnung

Z163.3V32

Profibus-DPV2/Kabelverschraubung

Z 163.3VA2

Profibus-DPV2/Stecker M12

10167260

Profibus-DPV2/Kabelverschraubung

10167262

Profibus-DPV2/Kabelverschraubung Edelstahl

10167281

Profibus-DPV2/Stecker M12

Abschlusswiderstand

beide ON = Letzter Teilnehmer
beide OFF = Teilnehmer X

L |

e

1 2

Teilnehmeradresse

L Uber Drehschalter einstellbar.
4 Beispiel: Teilnehmeradresse 23
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Zubehor

Modulare Bushauben

EtherCAT
Wellen- / Endwellen-Drehgeber FtherCAT™
Blick in die Bushaube Bushaube

DUO-LED

LED’s

Link/Activity

Merkmale - EtherCAT

Bus-Protokoll

EtherCAT

Gerateprofil

CoE (CANopen over EtherCAT)
DSP406

Features

- 100 MBaud Ethernet

- Automatische Adressvergabe

- Distributed-Clock fur prazise Synchro-
nisation. Gerat kann als ,Reference
Clock” konfiguriert werden

- Time-Stamp-Data Typ

Anschlussbelegung

Stecker Anschluss Kabelfarbe Beschreibung

Pin 1 UB braun Betriebsspannung
Pin 2 N.C. weil} nicht belegt

Pin 3 GND blau Masseanschluss
Pin 4 N.C. schwarz nicht belegt

Prozessdaten

Positionswert
Warnings
Systemzeit

1 x M12-Stecker (Stift), A-codiert

Distributed Clock

EtherCAT: 250 ps
Fast EtherCAT: 125 ps

Free-Run Mode

EtherCAT: 180 us
Fast EtherCAT: 98 us

Bestellbezeichnung

Z 163.EPA2 EtherCAT

Anschlussbelegung

Stecker Anschluss Kabelfarbe Beschreibung
Pin 1 TxD+ gelb Sendedaten+
Pin 2 RxD+ weild Empfangsdaten+
Pin 3 TxD- orange Sendedaten-

Pin 4 RxD- blau Empfangsdaten-

Z 163.EPA4 Fast EtherCAT

10159110  EtherCAT

10162601 Fast EtherCAT

3 4
a o
&

2 x M12-Stecker (Buchse), D-codiert

Zubehor

Z185.E05 M12-Stecker beidseitig mit 5 m Kabel
(Datenleitung)

Z185.P05 M12-Stecker mit5 m Kabel, 360° Abschirmung

(Betriebsspannung)
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LIGHTBUS

Zubehor

Modulare Bushauben
LIGHTBUS

Wellen- / Endwellen-Drehgeber

Blick in die Bushaube

Einstellungen:
Drehrichtung
und Lichtsende-
leistung

Anschluss-

Bushaube

A °
=

klemme g
Merkmale - LIGHTBUS Anschlussbelegung
Bus-Protokoll Beckhoff Lightbus UB Betriebsspannung 10...30 VDC
Diagnose Folgende Fehlermeldungen unterstiitzt GND Masseanschluss bezogen auf UB
der Drehgeber: €L Gehause

- Uberwachung der Lithium-Zellenspan-
nung (Multiturn-Bereich), wird als MSB
im 32 Bit Datenwort Ubertragen

Ubertragungsrate Lichtwellenleiter bis 2,5 MBaud

Elektro- Lichtwellenleiter sind gegen alle Arten

magnetische von elektromagnetischen Einkopplung-

Einkopplung en geschitzt und kénnen ohne Ruick-
sicht auf eventuelle Stérquellen verlegt
werden.

Anschluss Lightbus-Sender und -Empfanger

Bestellbezeichnung

Z 163.LM32 Lichtwellenleiter

Einstellungen - LIGHTBUS

oM Schalter 1: Drehrichtungseinstellung
HH ON: R (CCW) fallender Code*
i & OFF: V (CW) steigender Code*

——

Schalter 2: Lichtsendeleistung
ON: Erhoéhte Lichtsendeleistung (30...50 m)
OFF: Standard Lichtsendeleistung (bis 30 m)

* Bei Drehrichtung der Welle im Uhrzeigersinn bei Blick
auf den Flansch.

Zubehor
Z 119.034 LWL-Steckverbinder fur Datenkabel

Geeignetes Lichtleiterkabel:
LAPP-Kabel, Stuttgart, Art.: 2185030
HITRONIC® POF SIMPLEX PUR-PE

www.baumer.com/motion
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Zubehor

Modulare
SSi

Bushauben

Wellen- / Endwellen-Drehgeber

Blick in die Bushaube

Merkmale - SSI

Bus-Protokoll

SSI (Sychron Seriell Interface)

Presetwert

Mit diesem Parameter kann der Dreh-
geber auf einen gewlinschten Posi-
tionswert gesetzt werden, der einer
definierten Achsposition des Systems
entspricht. Der Offsetwert zwischen
Drehgeber-Nullpunkt und mecha-
nischem Nullpunkt wird im Drehgeber
gespeichert.

Bushaube

/ DUO-LED

Anschlussbelegung

Drehrichtung

Uber diesen Parameter kann die
Drehrichtung, in der der Positionswert
steigen oder fallen soll, parametriert
werden.

Skalierung

Parametrierung der Schritte pro Umdre-
hung und die Gesamtauflésung.

Diagnose

Folgende Fehlermeldungen unterstutzt

der Drehgeber:

- Positions- und Parameterfehler

- Uberwachung der Lithium-Zellenspan-
nung (Multiturn-Bereich)

Parameter

Programmierbar Gber ProGeber-Soft-
ware

Stecker Belegung
5-pol. Stecker* 8-pol. Stecker / Farbe

Pin 1 uUB Takt+ / weily
Pin 2 RxD Takt- / braun
Pin 3 GND PRG Daten+ / griin
Pin 4 GND B Daten- / gelb
Pin 5 TxD Preset / grau
Pin 6 - V/R / rosa
Pin 7 - GND B/ blau
Pin 8 - UB / rot
* Programmierschnittstelle

o 5

5-pol. Stecker, A-codiert

Empfehlung: Fir Verlangerungskabel paarweise verdrillte
Leitungen verwenden.

SSI-Taktfrequenz

62,5 kHz...1,0 MHz

Monoflopzeit 15...50 ps (Default: 20 us)
Taktpause min. 180 us
Betriebsspannung 10...30 VDC

Ausgang RS485-Treiber

Bestellbezeichnung

Z 163.2PA2 SSI

Zubehor

Z139.008 Programmierkabel fiir Geber mit
SSI-Bushaube

Z174.003 M12-Kabeldose, 8-pol. mit 2 m Kabel

Z174.005 M12-Kabeldose, 8-pol. mit 5 m Kabel
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Zubehor

Modulare Bushauben
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Zubehor
Stecker und Kabel

Stecker und Kabel

Abmessungen

Stecker Typ 2, Hinterwanddose Typ 2,
Buchsenkontakte, gerade Stiftkontakte, gerade
12-polig, EMV 12-polig, EMV
S2BG12 H2SG12

Bestellbezeichnung =
41211-02000 Verbindungskabel S2BG12/H2SG12, 2 m L 3.5 max.

41211-05000 Verbindungskabel S2BG12/H2SG12, 5 m
41211-10000 Verbindungskabel S2BG12/H2SG12, 10 m

Abmessungen

Stecker Typ 2, Kupplung Typ 4,
Buchsenkontakte, Buchsenkontakte,
gerade, 12-polig, EMV gerade, 9-polig, EMV
S2BG12 K4BG 9

i — Y\ W N I ) v [ p— Ef\____ﬂ;

= L —

Bestellbezeichnung
42916-02000 Verbindungskabel S2BG12/K4BG 9, 2 m

42916-05000 Verbindungskabel S2BG12/K4BG 9, 5 m
42916-10000 Verbindungskabel S2BG12/K4BG 9, 10 m

Abmessungen

Stecker Typ 2,
Buchsenkontakte,

gerade, 12-polig, EMV
S2BG12

Bestellbezeichnung

43704-02000 Stecker S2BG12 mit Kabel 2 m (RTD)

43704-05000 Stecker S2BG12 mit Kabel 5 m (RTD)
43704-10000 Stecker S2BG12 mit Kabel 10 m (RTD)
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Zubehor
Stecker und Kabel

Stecker und Kabel

Abmessungen
X 2:1
Stecker Typ 2,
Buchsenkontakte, gerade,
17-polig
S2BG17
i X
Bestellbezeichnung X E= —
44274-02000 Stecker S2BG17 mit Kabel 2 m (SSI + SIN/ =
COS)
44274-05000 Stecker S2BG17 mit Kabel 5 m (SSI + SIN/
COS) L
44274-10000 Stecker S2BG17 mit Kabel 10 m (SSI + SIN/
COS)
Abmessungen
X 21
Stecker Typ 2,
Buchsenkontakte,
gerade, 12-polig, EMV
S2BG12
—
X
Bestellbezeichnung B —
-
45156-02000 Stecker S2BG12 mit Kabel 2 m (SSI)
45156-05000 Stecker S2BG12 mit Kabel 5 m (SSI)
45156-10000 Stecker S2BG12 mit Kabel 10 m (SSI)
Abmessungen
X 21
Stecker Typ 2,
Buchsenkontakte,
gerade, 12-polig, EMV
S2BG12
X
Bestellbezeichnung =
=

511855 Stecker S2BG12

48031-02000 Stecker S2BG12, 2 m Kabel
48031-05000 Stecker S2BG12, 5 m Kabel
48031-10000 Stecker S2BG12, 10 m Kabel
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Zubehor
Stecker und Kabel

Stecker und Kabel

Abmessungen
Stecker Typ 2, Kupplung Typ 4,
Buchsenkontakte, Stiftkontakte,
gerade, 12-polig, EMV gerade, 9-polig, EMV
S2BG12 K4SG 9
= \n
I\ I Y e  —— i N
Bestellbezeichnung == L

48251-02000 Verbindungskabel S2BG12/K4SG 9,2 m
48251-05000 Verbindungskabel S2BG12/K4SG 9, 5 m
48251-10000 Verbindungskabel S2BG12/K4SG 9, 10 m

Bestellbezeichnung
10107687  Kabeldose M23, 12-polig gerade

10118532 Kabeldose M23, 12-polig gerade, 5 m Kabel
10130367  Kabeldose M23, 12-polig gerade, 2 m Kabel

Bestellbezeichnung

10116717  Kabeldose M23, 12-polig gerade

10153334 Kabeldose M23, 12-polig gerade, 2 m Kabel
10153335 Kabeldose M23, 12-polig gerade, 5 m Kabel
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Zubehor
Stecker und Kabel

Bestellbezeichnung
10123166  Kabeldose M9, 5-polig gerade, geschirmt,
2 m Kabel

10123167  Kabeldose M9, 5-polig gerade, geschirmt,
5 m Kabel

Bestellbezeichnung

10123168  Kabeldose M9, 8-polig gerade, 2 m Kabel

10123169  Kabeldose M9, 8-polig gerade, geschirmt,
5 m Kabel

10132983  Kabeldose M9, 8-polig gerade

Bestellbezeichnung

10127844 Kabeldose M12, 8-polig gerade, geschirmt,
2 m Kabel

10129332 Kabeldose M12, 8-polig gerade, geschirmt,
5 m Kabel

10146775  Kabeldose M12, 8-polig gerade
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Zubehor
Stecker und Kabel

Bestellbezeichnung

10137485 Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade,
geschirmt, 5 m

10144720 Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade,
geschirmt, 2 m

10153968 Kabeldose M12, CAN, 5-polig gerade

Bestellbezeichnung

10145021 Kabeldose M12, 5-polig abgewinkelt

Bestellbezeichnung

10145023  Kabeldose D-SUB abgewinkelt
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Zubehor
Stecker und Kabel

Bestellbezeichnung

10148326  Kabeldose M8, 4-polig gerade, 5 m Kabel
10163310  Kabeldose M8, 4-polig gerade

Bestellbezeichnung

10148328  Kabeldose M8, 4-polig abgewinkelt, 5 m
Kabel

Bestellbezeichnung

10153969  Kabelstecker M12, 5-polig gerade
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Zubehor
Stecker und Kabel

Bestellbezeichnung

10153972  T-Verteiler M12 CAN (1 male / 2 female)

Bestellbezeichnung

10153973  T-Verteiler M12 Profibus (2 male / 1 female)

Bestellbezeichnung

10153974  Abschlusswiderstand CAN
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Zubehor
Stecker und Kabel

Bestellbezeichnung

10156584  Kabelstecker M12, 5-polig abgewinkelt

Bestellbezeichnung

10156842  Kabel mit Stecker/Dose M12, CAN,
abgewinkelt, A-codiert, 5 m

10158249  Kabel mit Stecker/Dose M12, CAN,
abgewinkelt, A-codiert, 2 m

Bestellbezeichnung

10157909 Kabel mit Stecker/Dose M12, Profibus,
geschirmt, gerade, B-codiert, 2 m

10157910 Kabel mit Stecker/Dose M12, Profibus,
geschirmt, gerade, B-codiert, 5 m

10159389 Kabel mit Stecker/Dose M12, Profibus,
gesch., gerade, B-codiert, 0,3 m (Stichleitung)
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Zubehor
Stecker und Kabel

Stecker und Kabel

Bestellbezeichnung
10157911 Kabel mit Stecker/Dose M12, Profibus,
geschirmt, abgewinkelt, B-codiert, 2 m

10157912 Kabel mit Stecker/Dose M12, Profibus,
geschirmt, abgewinkelt, B-codiert, 5 m

Bestellbezeichnung

10159388  Kabel mit Stecker/Dose M12, CAN, geschirmt,
gerade, A-codiert, 0,3 m (Stichleitung)

10161398  Kabel mit Stecker/Dose M12, CAN, geschirmt,
gerade, A-codiert, 2 m

10161399  Kabel mit Stecker/Dose M12, CAN, geschirmt,
gerade, A-codiert, 5 m

Bestellbezeichnung

10160565 Kabel mit Stecker/Stecker M12, EtherCAT,
gerade, 5m
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Zubehor
Stecker und Kabel

Abmessungen

[ =

31 L Ansicht auf
2 M2 x 1 Steckerriuickseite
)| Pin Farbe Signale
Q ! 1 BN (Braun) +Vs
| ! 2 nc -
Bestellbezeichnung - 3 BU (Blau) ov
4 BK (Schwarz) Output
ESW 33SH0200 Kabeldose M12, 3-polig abgewinkelt,
2 m Kabel
ESW 33SH0500 Kabeldose M12, 3-polig abgewinkelt,
5 m Kabel
Abmessungen
E Ansicht auf
S Steckerriickseite
[Te) I
s | h
e B wn I Pin Farbe Signale
42,9 L 1 BN (Braun) +Vs
2 nc. -
Bestellbezeichnung 3 BU(Blau) 0V
4 BK (Schwarz) Output
ESG 34SH0200 Kabeldose M12, 3-polig gerade, 2 m Kabel
ESG 34SH0500 Kabeldose M12, 3-polig gerade, 5 m Kabel
Abmessungen
1310.3
6.7
' e ool

Bestellbezeichnung J%
N~

Z119.034  Stecker Lichtwellenleiter fur Datenkabel 1\
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Zubehor
Stecker und Kabel

Stecker und Kabel

Abmessungen
50
© Is
S @ H
Bestellbezeichnung
Z 130.001 Kabeldose M23, 12-polig, ohne Kabel
Z 130.003 Kabeldose M23, 12-polig, 2 m Kabel
Z 130.005 Kabeldose M23, 12-polig, 5 m Kabel
Z130.007 Kabeldose M23, 12-polig, 10 m Kabel
Abmessungen

Bestellbezeichnung

Z 132.001 Kabeldose M27, 21-polig, ohne Kabel
Z132.003 Kabeldose M27, 21-polig, 2 m Kabel
Z132.005 Kabeldose M27, 21-polig, 5 m Kabel
Z132.007 Kabeldose M27, 21-polig, 10 m Kabel

230

(I 1

50.5

)

[

Bestellbezeichnung

Z 140.001

Kabeldose D-SUB, 37-polig

Abmessungen
o N
= - @
==
57.7
0
o
™
o 1—= .
~ | [§(ceeee o)
54.8
63.5
- 69.3

12.6
©
o ol
(o]
s
10.7
1.65
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Zubehor
Stecker und Kabel

Stecker und Kabel

Abmessungen

50

225
|

Bestellbezeichnung

Z 141.001 Kabeldose M23, 12-polig, ohne Kabel
Z 141.003 Kabeldose M23, 12-polig, 2 m Kabel
Z 141.005 Kabeldose M23, 12-polig, 5 m Kabel
Z141.007 Kabeldose M23, 12-polig, 10 m Kabel

Abmessungen

50

225
|

= ER:

Bestellbezeichnung

Z 148.001 Kabeldose M23, 12-polig, ohne Kabel
Z148.003 Kabeldose M23, 12-polig, 2 m Kabel
Z148.005 Kabeldose M23, 12-polig, 5 m Kabel
Z 148.007 Kabeldose M23, 12-polig, 10 m Kabel

Abmessungen

50.5

225

M

Bestellbezeichnung

Z 149.001 Kabeldose M23, 17-polig, ohne Kabel
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Zubehor
Stecker und Kabel

Stecker und Kabel

Abmessungen
43
Y]
: [
=
Bestellbezeichnung
Z 180.003 Kabeldose M12, 5-polig, 2 m Kabel
Z 180.005 Kabeldose M12, 5-poilg, 5 m Kabel
Z 180.007 Kabeldose M12, 5-polig, 10 m Kabel
Abmessungen
46.5
Bestellbezeichnung
Z181.005 Kabelstecker M12, 5-polig, 5 m Kabel
Anschluss M2 / M3, weiterfiihrender Bus
Abmessungen
50
I
S H
‘ I-E

Bestellbezeichnung

Z 182.001

Kabeldose M23, 12-polig, ohne Kabel (Inkr.)

Z182.003

Kabeldose M23, 12-polig, 2 m Kabel (Inkr.)

Z 182.005

Kabeldose M23, 12-polig, 5 m Kabel (Inkr.)

Z182.007

Kabeldose M23, 12-polig, 10 m Kabel (Inkr.)

542
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Zubehor
Montagezubehor
Montagezubehor
Abmessungen
o _ (C T
52
45 +0,2
Bestellbezeichnung o> } 18
10116586  Federplatten-Set (rund) fir BHK M3
Abmessungen
~ |
53
45 10,2
31
en
Bestellbezeichnung ~ y L
v T Tr
10158424  Federplatten-Set (viereckig) fir BHK mit M3/ ! | (]
Wellen-g =28 mm JJ )Y
Abmessungen
N
256
Bestellbezeichnung
10138610  Federplatten-Set fir BMSH, BMMH 42 248+0,2
www.baumer.com/motion
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Zubehor

Montagezubehor
Montagezubehor
Abmessungen
K —
989 g
& H Ll el
™
Bestellbezeichnun M
este g o1
10154742 Federplatten-Set fiir BRIH, BRID
Abmessungen
a=10mm
277
© 68 4£0,2
Bestellbezeichnung
10136635  Federplatten-Set fur Drehgeber mit 258 mm (
Abmessungen

Bestellbezeichnung

Z119.023  Kupplungsfeder fur Drehgeber mit Gehduse
258 mm

51
26
)
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Zubehor

Montagezubehor

Montagezubehor
e Abmessungen
22
2.5

Bestellbezeichnung

Z119.024  Drehmomentstutze mit Federsegment fir H
Drehgeber mit Stift 9,5 mm L

Abmessungen
210 (3x)
2
4.3 (3x) O
é‘”
Bestellbezeichnung S
Z119.043  Kupplungsfeder fur GX und G1
11 96102
Abmessungen
20
y 6 e 23.5
== | O ol”
N
3 —— "l
T @
0
N~
i N
Bestellbezeichnung 0 R2 - - 61
Z119.050  Kupplungsfeder : 306 -
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Zubehor

Montagezubehor
Montagezubehor
Abmessungen
30
10 19.1
?.’6 15.1
I
2 s
&l w u N
Bestellbezeichnung b M al
Z 119.053 Kupplungsfeder, Hohe 19,1 mm
Abmessungen
i—
30
10 19.1
7.6 15.1
) ©
N~
| 2,
Bestellbezeichnung g (.
| 9 ~ = )
Z119.068  Kupplungsfeder <
(63}
=l
Abmessungen
30
10 29.1
-
7.6 25.1
o |
g o—d
Bestellbezeichnung = M ©
N~

Z119.070 Kupplungsfeder, Hohe 29,1 mm

546
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Zubehor

Montagezubehor
Montagezubehor
Abmessungen
38
S -
20
20°
N
| « \J
Bestellbezeichnung — 5
N ~No ) ™| ~—
Z119.072  Kupplungsfeder fur Drehgeber mit Gehduse 0 N[ A ™| o
258 mm, Lochabstand 73 mm
23.2
.03 54
Abmessungen
115
5 72.25 20.5
40.25  20.5
o) N ol
s %0 o <2
o | /Q%/ = Q
N [Sp]
Bestellbezeichnung VG
4]
Z119.076  Kupplungsfeder fir Drehgeber mit Gehause e
258 mm 1 23.2
g w——
Abmessungen
75 - 7,5
- 6,5
< -
— o
N
©
Bestellbezeichnung —

10109520 Drehmomentfeder
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Zubehor

Montagezubehor

Abmessungen
Z 119.036 Z 119.037
60° 60°
| 0 | 9]
22 LU 8 2 LU S8
R0.5) 16.2 RO.5/16.2
3.4 3.4
R2 R2
Bestellbezeichnung
Te]
Z 119.036 Gummifederelement Lange 7,5 mm zur ~ ( 0 l
Drehmomentabstitzung ® |
Z 119.037 Gummifederelement Lange 18,5 mm zur |
Drehmomentabstitzung
Abmessungen
12 20.5
5 2
N
© [
__ ML
ol | |Hlol o« _{:,_
N Yo ™
N - ©©
Bestellbezeichnung 5 ¥ €1e =1ié
Z 119.041 Drehmomentstitze mit Gummifederelement
fir Drehgeber mit Stift 15 mm
Abmessungen
o [[o2r20}-
N
|| I R4
[to)
i 28.5 R0.5
10.75
12
: o 1o o]
Bestellbezeichnung I3 |— I3 NS :
o
Z 119.039  Justierwinkel-Set zur Drehmomentabstiitzung “ 52
4 45
1
)
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Zubehor

Montagezubehor

Abmessungen

M5 x 8
f
1
|
1]

24h7

21.5

Bestellbezeichnung

Z119.040  Ansatz-Stiftschraube M5 zur
Drehmomentabstitzung

Abmessungen

2x45°

A
e 8
. = — =]
Bestellbezeichnung < — - ¢ -
S|
10107540  Drehmomentstift 20 | I8,
Abmessungen
A
8 B
(o ------
ST o
Q (===

Technische Daten

Bestellbezeichnung

10110843  Welleneinsatz 12/10 mm 110843 110844
10110844  Welleneinsatz 12/6 mm Welle (mm) 12/6 | 1210
A (mm) 25 34
B (mm) 10 19
C (mm) 6h7 | 10h7
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Zubehor

Montagezubehor

Montagezubehor

Bestellbezeichnung

Abmessungen
20
15

N
% ¢T===wr ] hant' 1 m
N W P
E 27_-_-_-_-1 - t M2.5

@/

Technische Daten

10110574 Reduzierwelle 12/6 mm
10112322 Reduzierwelle 12/8 mm 110574 1112322 | 114472
10114472 Reduzierwelle 12/10 mm Wellenreduktion (mm) 12/6 | 12/8 | 12/10
A (mm) 6H7 | 8H7 | 10 H7
B (mm) 16 h11 [195h13| 24 h11
Abmessungen
i
©
Bestellbezeichnung
40808- 4/10 Kupplung CPS25 K/K L=19 d1=04/d2=10
40808- 6/ 6 Kupplung CPS25 K/K L=19 d1=06/d2=06 Technische Daten
40808-6/8 Kupplung CPS25 K/K L=19 d1=06/d2=08 Betriebsdrehzahl <13500 U/min
40808- 7/10 Kupplung CPS25 K/K L=19 d1=07/d2=10 Drehmoment <1 Nm
40808- 8/ 8 Kupplung CPS25 K/K L=19 d1=08/d2=08 Tragheitsmoment <20 gcm?
40808- 8/10 Kupplung CPS25 K/K L=19 d1=08/d2=10 Radialversatz <0,5 mm
40808-9/10 Kupplung CPS25 K/K L=19 d1=09/d2=10 Winkelfehler <1°
40808-10/ 6 Kupplung CPS25 K/K L=19 d1=10/d2=06 Lange (L) 19 mm
40808-10/10 Kupplung CPS25 K/K L=19 d1=10/d2=10 Durchmesser (D) 25 mm
40808-10/11 Kupplung CPS25 K/K L=19 d1=10/d2=11 Durchmesser (d4, d,) 6 bis 12 mm
40808-10/12 Kupplung CPS25 K/K L=19 d1=10/d2=12 Befestigungsarten Klemmbefestigung (K)
40808-11/6 Kupplung CPS25 K/K L=19 d1=11/d2=06 Betriebstemperatur -30...+80 °C
40808-11/11 Kupplung CPS25 K/K L=19 d1=11/d2=11 Zusammenbau Steckbare Ausfiihrung
40808-12/ 6 Kupplung CPS25 K/K L=19 d1=12/d2=06 Werkstoffe Nabe: Aluminium
Mittelscheibe: Kunststoff
Masse ca. 18 g

Weitere Bestellmdglichkeiten auf Anfrage
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Zubehor

Montagezubehor

Montagezubehor

Bestellbezeichnung

43697-10/ 6

Kupplung CPS37 K/K L=24

d1=10/d2=06

43697-10/10

Kupplung CPS37 K/K L=24

d1=10/d2=10

Abmessungen

Technische Daten

1 d2F9 !

43697-10/11 Kupplung CPS37 K/K L=24 d1=10/d2=11 Betriebsdrehzahl <13500 U/min

43697-11/ 6 Kupplung CPS37 K/K L=24 d1=11/d2=06 Drehmoment <3 Nm

43697-11/11 Kupplung CPS37 K/K L=24 d1=11/d2=11 Tragheitsmoment <100 gcm?

43697-12/ 6 Kupplung CPS37 K/K L=24 d1=12/d2=06 Radialversatz <1 mm

43697-14/ 6 Kupplung CPS37 K/K L=24 d1=14/d2=06 Winkelfehler <1°

43697-14/10 Kupplung CPS37 K/K L=24 d1=14/d2=10 Lange (L) 24 mm

43697-14/20 Kupplung CPS37 K/K L=24 d1=14/d2=20 Durchmesser (D) 37 mm

43697-15/ 6 Kupplung CPS37 K/IK L=24 d1=15/d2=06 Durchmesser (d4, dy) 6 bis 20 mm

43697-15/11 Kupplung CPS37 K/K L=24 d1=15/d2=11 Befestigungsarten Klemmbefestigung (K)

43697-15/20 Kupplung CPS37 K/K L=24 d1=15/d2=20 Betriebstemperatur -30...+80 °C

43697-16/ 6 Kupplung CPS37 K/K L=24 d1=16/d2=06 Zusammenbau Steckbare Ausfiihrung

43697-16/10 Kupplung CPS37 K/K L=24 d1=16/d2=10 Werkstoffe Nabe: Aluminium

Mittelscheibe: Kunststoff

Masse ca. 429

Weitere Bestellmdglichkeiten auf Anfrage

www.baumer.com/motion
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Zubehor

Montagezubehor
Montagezubehor
Abmessungen
29,5 25
IE
® 14,5 %
5 |OF |
N I| ‘7_[ a @
3 |
>
Bestellbezeichnung 15 ‘
10114823  Controlflex-Kupplung Aluminium/POM 8 mm
10114824  Controlflex-Kupplung Aluminium/POM 10 mm Technische Daten
10114825  Controlflex-Kupplung Aluminium/POM 12 mm
10114826  Controlflex-Kupplung Aluminium/POM 6 mm Nennmoment max. (Nm) 1
Achsversatz axial (mm) 10,4
Achsversatz parallel (mm) 10,25
Achsversatz angular (°) 1
Torsionssteifigkeit (Nm/rad) 29
Tragheitsmoment (kgm?*10E-7) 8
Abmessungen
E E
@] o
ol <
@ —
C
Technische Daten
Bestellbezeichnung @ (mm) 6..12
10106008  Faltenbalg-Kupplung Aluminium/Stahl rostfrei A (mm) 6
6...12 mm B (mm) 8
C (mm) 42
D (mm) 25
E (mm) 12
Nennmoment max. (Nm)
Achsversatz axial (mm) ,
Achsversatz parallel (mm) ,
Achsversatz angular (°) <2
Torsionssteifigkeit (Nm/rad) 1290
Tragheitsmoment (kgm2*10E-7) 12
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Zubehor

Montagezubehor

Montagezubehor

Abmessungen
24
8
6.5 =
B 5. o
x| [l 8
S [
..'J.]._ DL _
-Il-j' Vﬁ‘tﬁ)ﬁ -1k
* 1
Bestellbezeichnung 0 I <§r
10110595 Integral-Kupplung Spiralschlitz Stahl 6 mm )
10111097 Integral-Kupplung Spiralschlitz Stahl 8 mm Technische Daten
10111100 Integral-Kupplung Spiralschlitz Stahl 10 mm Nennmoment max. (Nm) 0,42
10111102 Integral-Kupplung Spiralschlitz Stahl 12 mm Achsversatz axial (mm) +0,2
10111342 Integral-Kupplung Spiralschlitz Stahl 6,35 mm Achsversatz parallel (mm) 40,2
Achsversatz angular (°) 1
Torsionssteifigkeit (Nm/rad) 32
Tragheitsmoment (kgm2*10E-7) 12,5
Abmessungen
E E
ol < :: B o
(D
C
Technische Daten
Bestellbezeich
estelfibezeichinung 107670107671
10107670  Kreuzschlitz-Kupplung Aluminium 6...12 mm @ (mm) 6.12 | 5.6
10107671 Kreuzschlitz-Kupplung Aluminium 5...6 mm A (mm) 6 6
B (mm) 6 5
C (mm) 28 16,6
D (mm) 25 18
E (mm) 8 6
Nennmoment max. (Nm) 1
Achsversatz axial (mm) , <0,1
Achsversatz parallel (mm) , <0,1
Achsversatz angular (°) <2 <1,5
Torsionssteifigkeit (Nm/rad) 3400 | 200
Tragheitsmoment (kgm?*10E-7) 15 3
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Zubehor

Montagezubehor

Montagezubehor

Bestellbezeichnung

10106009  Spiralschlitz-Kupplung Aluminium 5...9,5 mm

10251401 Spiralschlitz-Kupplung Aluminium 6...9,5 mm

10251402  Spiralschlitz-Kupplung Aluminium 6...12 mm Technische Daten

Abmessungen
m
o < 199t
C

106009 |251401|251402
@ (mm) 5..9,56..95| 6..12
A (mm) 5 6 5,88
B (mm) 6 6 7,5
C (mm) 254 | 254 38
D (mm) 19 19 25,4
E (mm) 63 | 63 | 11,6
Nennmoment max. (Nm) 5
Achsversatz axial (mm) , , <0,3
Achsversatz parallel (mm) <0, <0, <0,3
Achsversatz angular (°) <2, <2, <2,5
Torsionssteifigkeit (Nm/rad) 60 60 250
Tragheitsmoment (kgm?*10E-7) 5 5 20
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Zubehor

Montagezubehor

Abmessungen
=i
o < i % @
LI
C

Bestellbezeichnung
Technische Daten

10115110 Kreuzschlitz-Kupplung Polyamid 5...6 mm

10124461 Kreuzschlitz-Kupplung Polyamid 6...12 mm 115110124461
@ (mm) 6 5
A (mm) 6 5
B (mm) 6 5
C (mm) 20,2 | 20,2
D (mm) 15 15
E (mm) 6 6
Nennmoment max. (Nm) 0,2 0,2
Achsversatz axial (mm) +0,2 | %0,2
Achsversatz parallel (mm) +0,3 | #0,3
Achsversatz angular (°) 25 | £25
Torsionssteifigkeit (Nm/rad) 15 15
Tragheitsmoment (kgm?*10E-7) 0,5 0,5

Abmessungen

29.
5.3-0.1

©;

Bestellbezeichnung —
| [2.8+0.1

40701 Exzenterscheibe A
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Zubehor

Montagezubehor

Abmessungen

. 3.4-0.1 . |@3.2

1

1

1
Q
[&)]
N

|1.5-0.1
Bestellbezeichnung
40702 Exzenterscheibe B
Abmessungen
5.5
2.75 2
- | <@
> ‘—ngi (=)\ 3
sp—U | 7/ s

Bestellbezeichnung

Z119.006  Befestigungsexzenter einzeln

Abmessungen

B
>"Jm
‘U

C

Technische Daten
Bestellbezeichnung

_ 106004 | 110616 | 117668 | 252773
s St Sa 0o
10117668 spannbrfden-set B (mm) 32 42 43 42
pannbriaen--e C (mm) 38 | 36 | 65 | 54
10252773  Spannbriden-Set
D (mm) 2 1,8 | 275 | 26
E (mm) 6 9,5 9 9,5
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Zubehor

Montagezubehor
Montagezubehor
Abmessungen
2.4
6
\ =8
> "t ]
&5 o
™
3 H
Q

Bestellbezeichnung

Z119.025  Adapterplatte fiir Klemmflansch zur Montage
mit Befestigungsexzenter (separat bestellen)

‘ o
E

+

o

o

o

Abmessungen
0.5 x 45°
1x45° 1=
60° 60° S
1 ln.
7 N\ <
™
Sle
TN % |
PN 0 =
| ° =
N
Bestellbezeichnung ~. 00—~ | —_*
10141255  Adapterplatte fur Klemmflansch zum @ 36M7 r0.05
Umristen auf Servoflansch 4201 < 3%
Z119.013  Adapterplatte fir Klemmflansch zum 48 3
Umristen auf Servoflansch FoodA 50h7 10
58 0.1
Abmessungen
3.3
2
'\ 4
ST
IR - g
LS ﬁ}w
3
. 0.5
Bestellbezeichnung 25
10125051  Montagewinkel fir Klemmflansch-Drehgeber 9. = ! o
[sp]
Z119.017  Befestigungswinkel fir Klemmflansch 0 |w ‘ 100 ‘ S
8 - H 7
| T )2
=2 i — 9
11 ~
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Zubehor

Montagezubehor
Montagezubehor
Abmessungen
38.4:02
25.8
0.1]3.95

251.8

Bestellbezeichnung

10117667  Montageglocke fur Servoflansch-Drehgeber

Z119.015  Montageglocke fir Servoflansch 5.90.2
39 10205
4 I 15
I
= o |s
©
<
2 =
3]l Jos ®
Bestellbezeichnung 3
Z119.035 Lagerflansch fur Drehgeber mit Servoflansch
Der Lagerflansch kann an jeden Drehgeber mit { ) L E—

Servoflansch und 6 mm Welle montiert werden. Er erhéht
die Wellenbelastung bei Drehgebern wesentlich.

Im Lieferumfang ist eine Federscheibenkupplung und die
Befestigungsschrauben enthalten.

Technische Daten

Betriebsdrehzahl <10000 U/min
Zulassige Wellenbelastung <200 N axial
<250 N radial

Federscheibenkupplung Radialversatz: £0,3 mm
Winkelfehler: +2,5°
Axialversatz: £0,4 mm

Masse ca. 380 g

Werkstoff Aluminium
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Zubehor

Montagezubehor

Abmessungen
826 M2,5x5/8
. 2 17 =
] ol || @41
t'\ .16 |
B 495 25
Bestellbezeichnung © g ° ©
10134683  Befestigungswinkel zu MDFKO08 3-Kanal
Abmessungen

i
1
|

Y
[ J

[1
==

Bestellbezeichnung

10112430 Sechskantstiftschlliissel 3 mm
10114450 Einstellschlissel

Technische Daten

1. Kupplung in Hohlwelle einfuihren.

2. Einstellschliissel durch Haube in Nut der Hohlwelle setzen.
3. Federring und Schraube in Hohlwelle einfiihren.

4. Schraube mit Sechskantstiftschlissel in Kupplung drehen.
Anzugsdrehmenent: 250 Ncm
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Zubehor

Programmierzubehér

Bestellbezeichnung

10147362  CD-ROM mit GSD-/EDS-/XML-Dateien und
Handblchern

Bestellbezeichnung

Z 150.008 CD mit ProGeber-Software & Handbuch

Fir Drehgeber mit programmierbarer Parallel- oder SSI-
Schnittstelle. Die CD ROM enthélt die passende Program-
miersoftware ProGeber mit Handbuch.

Bestellbezeichnung

Z150.022  CD mit Beschreibungsdateien & Handbuicher

Far Drehgeber mit Busschnittstellen. Die CD ROM enthélt
GSD, EDS und XML-Dateien mit Handblicher fur die jewei-
lige Busschnittstelle.

- www.baumer.com/motion



Zubehor

Programmierzubehér

Programmierzubehoér

Abmessungen

Bestellbezeichnung

Z139.005 Programmierkabel fur Parallel Wellen Geber,
CD mit ProGeber-Software und Handbuch

Geeignet fur Parallel-Drehgeber mit Welle:
- GXP1W, GXN1W

Abmessungen

Bestellbezeichnung

Z139.008  Programmierkabel fur Geber mit SSI-Bus-
haube, CD mit Software und Handbuch

Geeignet fur Drehgeber mit modularer SSI-Bushaube

www.baumer.com/motion
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Zubehor

Messrader

Beschreibung

Bei der Auswahl eines Messrades ist zunachst die Art der
zu messenden Ware zu berlcksichtigen, um danach die
Oberflache bzw. den Belag des Messrades zu bestimmen.
Der Umfang des Messrades richtet sich nach dem zur Ver-
figung stehenden Raum und nach der Grésse des Zahlers
oder Drehgebers.

Je kleiner das Messrad ist, desto mehr Kraft muss am
Umfang des Messrades aufgewendet werden, und desto
grosser ist auch die Gefahr, dass Schlupf entsteht und das
Messergebnis verfalscht wird.

Auch die Breite des Messrades hat Einfluss auf das Mess-

ergebnis.

Technische Daten - Grosse Messrader

MR512 MR542 MR552 MR562 MR592
Umfang 50 cm 50 cm 50 cm 50 cm 50 cm
Aussendurchmesser 159,15 mm 159,15 mm 159,15 mm 159,15 mm 159,15 mm
Belag-Profil Kreuzrandel glatt glatt Noppengummi geriffelt
Belag-Werkstoff Aluminium Hytrel TPE-E Vulkollan PUR NBR Nitril Hytrel TPE-E
Rad-Werkstoff Aluminium Kunststoff Aluminium Aluminium Kunststoff
Belaghéarte, ca - 90° Shore A 94° Shore A 55° #5° Shore A 90° Shore A
Betriebstemperatur -30...+180°C  -10...+70 °C -30...+80 °C -10...+50 °C -10...+70 °C
Anzugsmoment/Gewindestift 3 Nm 3 Nm 3 Nm 3 Nm 3 Nm
Technische Daten - Kleine Messrader

MR211 MR241 MR261 MR291 MR752
Umfang 20 cm 20 cm 20 cm 20 cm 30,48 cm
Aussendurchmesser 63,66 mm 63,66 mm 63,66 mm 63,66 mm 97,02 mm
Belag-Profil Kreuzrandel glatt Noppengummi geriffelt glatt
Belag-Werkstoff Aluminium Hytrel TPE-E NBR Nitril Hytrel TPE-E Vulkollan PUR
Rad-Werkstoff Aluminium Kunststoff Aluminium Kunststoff Aluminium
Belaghérte, ca - 90° Shore A 55° +5° Shore A 90° Shore A 65° Shore A
Betriebstemperatur -30..#4180°C  -10...+70°C -10...+50 °C -10...+70 °C -30...+80 °C
Anzugsmoment/Gewindestift 1,5 Nm 1,5 Nm 1,5 Nm 1,5 Nm 1,5 Nm

Geeignetes Messgut Messgenauigkeit

Empfohlener Belag Geeignete Oberflache

Kunststoff, lackierte Oberflachen,
Papier, Pappe, Holz, Metall, Textilien

Die Messgenauigkeit eines Meterzahlers mit Messrad
hangt von folgenden Faktoren ab:

— Art des Messgutes

— Umschlingungswinkel

Hytrel geriffelt

Hytrel glatt g:nisetrstg;f, Iaeck;ir)tlg ?/Ibeetgllla%itr;l’ien — Drehmoment des Zahlers oder Drehgebers

pier, Fappe, ’ ’ — Liefergeschwindigkeit der Ware
Kreuzréandel Pappe, Holz, (Textilien) — Zugspannung des Messgutes
Noppengummi Textilien — Oberflachenrauhigkeit

— Anpressdruck des Messgutes gegen das Messrad
— Elastizitadt des Messgutes
— Durchmessertoleranz des Messrades

Kunststoff, lackierte Oberflachen,
Papier, Pappe, Holz, Metalle, Draht

Vulkollan glatt
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Zubehor

Messrader
Bestellbezeichnung - 20 cm Umfang Bestellbezeichnung - 50 cm Umfang
MR211.|  [A] MR241.] D] MR512.)  [A] MR542.] D]
‘ Bohrung ‘ Bohrung ‘ Bohrung ‘ Bohrung
04 @4 mm 04 @4 mm 07 @7 mm 06 @6 mm
07 @7 mm 05 @5 mm 10 210 mm 07 @7 mm
06 @6 mm 10 210 mm
07 @7 mm 12 312 mm
10 210 mm
MR261.  |A] MR291.] D] MR552.)  |A] MR562.] A
‘ Bohrung ‘ Bohrung ‘ Bohrung ‘ Bohrung
04 4 mm 04 4 mm 07 @7 mm 07 @7 mm
06 @6 mm 05 @5 mm 10 210 mm 10 210 mm
07 @7 mm 06 @6 mm
10 210 mm 07 @7 mm
10 @10 mm MR592.] D]
Bestellbezeichnung - 1 Fuss Umfang ‘ Bohrung
MR752.  |A] 06 26 mm
07 @7 mm
‘ 10 210 mm
Bohrung 12 912 mm
04 @4 mm
07 @7 mm
10 210 mm
Abmessungen
MR241, MR291 MR542, MR592
33
159.15 +0.2 24.8 +0.3

17.5
63.66 +0.1 12

2
Ia7H8
220

Il
24H8

218

100

M4 x 6
DIN916

M5 x 8
DIN914
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Produktindex
A-Z

Typ
AMG 11, AMG 11 + FSL

Kurzbeschreibung

Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Welle mit EURO-Flansch B10

Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit oder 16 Bit MT
CANopen / SSI / Profibus

Seite
332

AMG 71

Absolute Drehgeber - SSI
Welle mit Servoflansch
Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST - 12 Bit/ 16 Bit MT

264

ATD4BA4 Y11

Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Hohlwelle @20 bis 27 mm
Optische Multiturn-Drehgeber 19 Bit ST / 16 Bit MT, EtherCAT

338

ATD4SA4Y10

Absolute Drehgeber - SSI
Hohlwelle 20 bis 827 mm
Optische Multiturn-Drehgeber 15 Bit ST / 24 Bit MT

228

BDH, BDT

Inkrementale Drehgeber
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Auflésung 10...10000 Impulse

92

BDK

Inkrementale Drehgeber
Micro-Serie Welle 25 mm
Auflésung 10...2048 Impulse

60

BHF, BHG

Inkrementale Drehgeber
End- oder Hohlwelle 212 mm
Auflésung 10...10000 Impulse

80

BHK

Inkrementale Drehgeber
Mini-Serie Endwelle 212 mm, Hohlwelle 26 mm
Auflésung 10...2048 Impulse

56

BMMH 58 Profibus-DP - MAGRES

Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Endwelle 212 mm
Magnetische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, Profibus-DP

318

BMMV 58 Flexibel - MAGRES hermetic

Edelstahl Drehgeber

Welle 10 mm mit Klemmflansch

Magnetische Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus

494

BMMYV 58 Profibus-DP - MAGRES

Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Magnetische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, Profibus-DP

322

BMMV 58 SSI - MAGRES hermetic

Edelstahl Drehgeber
Welle 10 mm mit Klemmflansch
Magnetische Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 13 Bit MT

484

BMSH 42, BMMH 42 CANopen - MAGRES

Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Endwelle 212 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT,
CANopen

268

BMSH 42, BMMH 42 DeviceNet - MAGRES Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Endwelle 212 mm
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 16 Bit MT,
DeviceNet

298

BMSH 58 Parallel - MAGRES

Absolute Drehgeber - Parallel
Endwelle 212 mm
Magnetische Singleturn-Drehgeber 12 Bit

202

BMSH 58, BMMH 58 CANopen - MAGRES

Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Endwelle 212 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT,
CANopen

272

BMSH 58, BMMH 58 DeviceNet - MAGRES

Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Endwelle 212 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 16 Bit MT,
DeviceNet

302

BMSH 58, BMMH 58 Flexibel - MAGRES

Absolute Drehgeber - modulare Bushauben

Endwelle 212 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus

350

564
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Produktindex

A-Z

Typ
BMSH 58, BMMH 58 SSI - MAGRES

Kurzbeschreibung

Absolute Drehgeber - SSI
Endwelle 12 mm
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 13 Bit MT

Seite
216

BMSV 30, BMMV 30 SSI - MAGRES

Absolute Drehgeber - SSI
Welle bis 28 mm
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 10 Bit ST / 15 Bit MT

236

BMSV 42, BMMV 42 CANopen - MAGRES

Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Welle bis 10 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT,
CANopen

284

BMSV 42, BMMV 42 DeviceNet - MAGRES

Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Welle bis 210 mm

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 16 Bit MT,
DeviceNet

306

BMSV 42, BMMV 42 SSI - MAGRES

Absolute Drehgeber - SSI
Welle bis 210 mm
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 13 Bit MT

240

BMSYV 58 Parallel - MAGRES

Absolute Drehgeber - Parallel
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Magnetische Singleturn-Drehgeber 12 Bit

204

BMSV 58, BMMV 58 CANopen - MAGRES

Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT,
CANopen

288

BMSV 58, BMMV 58 DeviceNet - MAGRES

Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT,
DeviceNet

310

BMSV 58, BMMYV 58 Flexibel - MAGRES

Absolute Drehgeber - modulare Bushauben

Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 18 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus

374

BMSV 58, BMMV 58 SSI - MAGRES

Absolute Drehgeber - SSI
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Magnetische Single- oder Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 13 Bit MT

244

BRIH, BRID - EcoMag

Inkrementale Drehgeber
End- oder Hohlwelle 12 mm
Auflésung 64...2048 Impulse

76

BRIV 58K, BRIV 58S - EcoMag

Inkrementale Drehgeber
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Auflésung 64...2048 Impulse

96

EEx HOG 161 - inkremental

Ex-Drehgeber
Ex-Schutzzulassung ATEX Il 2G Ex de IIC T6
Auflésung 250...2500 Striche

466

EEx OG 9 - inkremental

Ex-Drehgeber
Ex-Schutzzulassung ATEX |l 2G Ex de IIC T6
Auflésung 1...5000 Striche

470

GOAMH, GOMMH - multivo

Absolute Drehgeber - modulare Bushauben

Optische Abtastung, Hohlwelle bis 214 mm

Single- und Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT
CANopen / DeviceNet / Profibus

362

GOM2H - SSI

Absolute Drehgeber - SSI
Hohlwelle bis 14 mm
Optische Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

224

GOP5H - CANopen

Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Hohlwelle bis 14 mm
Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, CANopen

280

G1I0H, G110S

Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle oder Endwelle bis 25,4 mm
Auflésung 5...16384 Impulse

108
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Produktindex
A-Z

Typ
G1MMH, G2MMH - multivo

Kurzbeschreibung

Absolute Drehgeber - modulare Bushauben
Optische Abtastung, Hohlwelle bis 50,8 mm
Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT
CANopen / DeviceNet / Profibus

Seite
366

G1S2B - SSI

Absolute Drehgeber - SSI
Hohlwelle bis 820 mm, SIL3-Einstufung
Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit MT

232

GA240, GA241 - Parallel

Absolute Drehgeber - Parallel
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optischer Singleturn-Drehgeber 13 Bit

208

GA240, GA241 - SSI

Absolute Drehgeber - SSI
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optische Singleturn-Drehgeber 14 Bit

250

GBAMH, GBMMH - multivoPlus

Absolute Drehgeber - modulare Bushauben

Optische Abtastung, hohe Auflésung, Hohlwelle
Single- und Multiturn-Drehgeber 18 Bit ST / 13 Bit MT
CANopen / DeviceNet / Profibus

370

GBAMS, GBMMS - multivoPlus

Absolute Drehgeber - modulare Bushauben

Optische Abtastung, hohe Auflésung, Endwelle

Single- und Multiturn-Drehgeber 18 Bit ST / 13 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus / SSI / LWL

358

GBAMW, GBMMW - multivoPlus

Absolute Drehgeber - modulare Bushauben

Optische Abtastung, hohe Auflésung, Welle

Single- und Multiturn-Drehgeber 18 Bit ST / 13 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus / SSI / LWL

382

GBM2W - SSI

Absolute Drehgeber - SSI
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optische Multiturn-Drehgeber 18 Bit ST / 16 Bit MT

260

GE400, GE401 - SSI

Edelstahl Drehgeber
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optische Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

488

GEMMW - multivo

Edelstahl Drehgeber

Welle mit Klemm- oder Servoflansch

Optische Multiturn-Drehgeber ST 13 Bit / MT 16 Bit
CANopen / DeviceNet / Profibus

492

G341, GI342 - incretivo

Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle oder Endwelle bis 215 mm
Auflésung 5...2048 Impulse

68

GI352

Inkrementale Drehgeber
Welle und Flansch mit Zollabmessungen
Aufldésung 5...6000 Impulse

104

GI355, GI356

Inkrementale Drehgeber
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Auflésung 5...6000 Impulse

100

GM400, GM401 - SSI

Absolute Drehgeber - SSI
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optische Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

254

GMP 1,0

Tachogeneratoren
Welle 12 bis 14 mm mit Flansch
Mit eigener Lagerung

454

GNAMG

Neigungssensoren
Messbereich 15°, 30°, 60°, 360°
CANopen / Profibus-DP

506

GT5

Tachogeneratoren
Endwelle 8 bis 12 mm
Gehéuse 52 mm, lagerlose Ausfiihrung

428

GT9

Tachogeneratoren
Endwelle 312-16 mm oder Konuswelle 17 mm (1:10)
Gehéuse 889 mm, lagerlose Ausfiihrung

432

566
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Produktindex

A-Z

Typ
GTB9

Kurzbeschreibung

Tachogeneratoren
Endwelle 12-16 mm oder Konuswelle 17 mm (1:10)
Gehause 295 mm, lagerlose Ausfihrung

Seite
436

GTR9

Tachogeneratoren
Endwelle 16 mm
Gehause 295 mm, lagerlose Ausflihrung

440

GXAMS, GXMMS - multivo

Absolute Drehgeber - modulare Bushauben

Optische Abtastung, Endwelle

Single- und Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus / SSI / LWL

354

GXAMW, GXMMW - multivo

Absolute Drehgeber - modulare Bushauben

Optische Abtastung, Welle

Single- und Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT
CANopen / DeviceNet / EtherCAT / Profibus / SSI / LWL

378

GXM2S - SSI

Absolute Drehgeber - SSI
Endwelle bis 214 mm
Optische Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

220

GXM7S - RS485

Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Endwelle bis 14 mm
Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit MT, RS485

342

GXM7W - RS485

Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit MT, RS485

346

GXP1W - Parallel

Absolute Drehgeber - Parallel
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optischer Multiturn-Drehgeber 12 Bit ST / 12 Bit MT

212

GXP5S - CANopen

Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Endwelle bis 214 mm
Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, CANopen

276

GXP5W - CANopen

Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, CANopen

294

GXP8W - DeviceNet

Absolute Drehgeber - Busschnittstellen
Welle mit Klemm- oder Servoflansch
Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT, DeviceNet

314

HMG 11, HMG 11 + FSL

Absolute Drehgeber - Busschnittstellen

Hohlwelle, Endwelle oder Konuswelle bis 220 mm

Optische Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 12 Bit oder 16 Bit MT
CANopen / SSI / Profibus

326

HOG 10, HOG 10 + FSL

Inkrementale Drehgeber
Endwelle bis 220 mm oder Konuswelle 817 mm (1:10)
Auflésung 1...2500 Impulse

132

HOG 131

Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle g16 bis 236 mm
Auflésung 1024...3072 Impulse

136

HOG 16, HOG 163

Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle 20 bis 75 mm
Aufldsung 250...5000 Impulse

144

HOG 220

Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle 280 bis 115 mm
Auflésung 1024 Impulse

148

HOG 71

Inkrementale Drehgeber
Endwelle 12 mm und 214 mm
Auflésung 64...2048 Impulse

124

HOG 9

Inkrementale Drehgeber
Endwelle 212-16 mm oder Konuswelle 17 mm (1:10)
Auflésung 1...2500 Impulse

128

HOGS 100

Sinus Drehgeber
Endwelle bis 220 mm oder Konuswelle 17 mm (1:10)
Auflésung 720...5000 Impulse

184
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Produktindex

A-Z

Typ
HOGS 71

Kurzbeschreibung

Sinus Drehgeber
Endwelle 212 mm und g14 mm
Auflésung 1024...5000 Impulse

Seite
176

ITDO1A4Y 1

Inkrementale Drehgeber
Mini-Drehgeber Endwelle g4 mm
Auflésung 30...1024 Impulse

48

ITD 01 B14

Inkrementale Drehgeber
Mini-Drehgeber Welle g4 mm
Aufldsung 30...1024 Impulse

52

ITD20A4

Inkrementale Drehgeber
Endwelle @8 bis 14 mm
Auflésung 50...1024 Impulse

72

ITD21A4Y109

Inkrementale Drehgeber
Endwelle 210 bis 214 mm
Auflésung 100...6000 Impulse

88

ITD21B10Y 2

Inkrementale Drehgeber

Welle 10 bis 12 mm mit Befestigungsflansch

Auflésung 1000...6000 Impulse

152

ITD22A4Y36

Sinus Drehgeber
Endwelle 10 bis 14 mm
Aufldsung 1024...5000 Impulse

172

ITD27A4Y15

Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle @9 bis 214 mm
Auflésung 1...32 Impulse

66

ITD 27 A4Y27

Inkrementale Drehgeber
Endwelle 210 bis 216 mm
Auflésung 1...32 Impulse

64

ITD40A4Y79

Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle @20 bis 27 mm
Auflésung 100...2048 Impulse

112

ITD41A4Y141

Inkrementale Drehgeber
Endwelle 820 bis 227 mm
Auflédsung 2000...10000 Impulse

120

ITD41A4Y22

Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle @17 bis 227 mm
Auflésung 2000...10000 Impulse

116

ITD42A4Y79

Sinus Drehgeber
Hohlwelle 20 bis 827 mm
Auflésung 1024, 2048 Impulse

180

ITD67A4Y9

Drehgeber lagerlos
Hohlwelle 310 bis 245 mm
Auflésung 20, 50 Impulse

402

ITD69A4Y5

Drehgeber lagerlos
Hohlwelle @40 bis 265 mm
Auflésung 128...2048 Impulse

406

ITD70A4Y9

Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle @40 bis 265 mm
Auflésung 1000...2500 Impulse

140

KTD 2-... B14

Tachogeneratoren
Welle g6 mm mit Servoflansch
Nennspannung 7...15 VDC

444

MDFK 08

Drehgeber lagerlos
Sensor / Magnetrotor Kombination
Auflésung bis 1024 Impulse/Umdrehung

394

MDFK 10

Drehgeber lagerlos
Sensor / Magnetrotor Kombination
Auflésung bis 4096 Impulse/Umdrehung

398

MDRM 18, MDFM 20 - A270

Drehgeber lagerlos
Drehwinkel 270° Absolut
Stromausgang linear, Auflésung 1,41°

410

568
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A-Z

Typ

MDRM 18, MDFM 20 - A360

Kurzbeschreibung

Drehgeber lagerlos
Drehwinkel 360° Absolut
Spannungsausgang linear, Auflésung 1,41°

Seite
414

MDRM 18, MDFM 20 - C270

Drehgeber lagerlos
Drehwinkel 270° Absolut
Stromausgang linear, Auflésung 0,09°

412

MDRM 18, MDFM 20 - C360

Drehgeber lagerlos
Drehwinkel 360° Absolut
Spannungsausgang linear, Auflésung 0,09°

416

MEFK 10 - EcoSpin

Drehgeber lagerlos
Sensor / Magnetrotor Kombination
Auflésung bis 720 Impulse/Umdrehung

390

MLFK 10

Drehgeber lagerlos
Lineares Mess-System
Auflésung bis 0,005 mm

418

0G9

Inkrementale Drehgeber
Welle mit EURO-Flansch B10
Auflésung 1...1250 Impulse

156

OGS 71

Sinus Drehgeber
Welle mit Servoflansch
Aufldsung 1024...5000 Impulse

188

POG 10, POG 10 + FSL

Inkrementale Drehgeber
Welle mit EURO-Flansch B10
Auflésung 1...2500 Impulse

168

POG 9

Inkrementale Drehgeber
Welle mit EURO-Flansch B10
Auflésung 1...2500 Impulse

160

POG 90

Inkrementale Drehgeber
Welle mit EURO-Flansch B10
Auflésung 1024...10000 Impulse

164

POGS 90

Sinus Drehgeber
Welle mit EURO-Flansch B10
Aufldsung 720...5000 Impulse

192

RTD 1B14 Y 1

Resolver
Welle 26 mm mit Servoflansch
Polpaaranzahl 1 (= 2-polig)

498

RTD4A4Y2

Resolver
Endwelle 10 bis 216 mm
Polpaaranzahl 1 (= 2-polig)

502

TDP 0,09

Tachogeneratoren
Welle 86 mm mit Flansch
Mit eigener Lagerung

446

TDP 0,2

Tachogeneratoren
Welle g7 bis 814 mm mit Flansch
Mit eigener Lagerung

450

TDP 13

Tachogeneratoren
Welle 14 bis 18 mm mit Flansch
Mit eigener Lagerung

458

TIL

Inkrementale Drehgeber
Hohlwelle 810 bis 16 mm
Auflésung 100...2048 Impulse

84

X 700 - CANopen

Ex-Drehgeber
EX-Schutzzulassung ATEX EEx d IIC T6
Multiturn-Drehgeber 13 Bit ST / 16 Bit MT

480

X 700 - inkremental

Ex-Drehgeber
EX-Schutzzulassung ATEX EEx d 1IC T4
Auflésung 5...5000 Impulse

474

X700 - SSlI

Ex-Drehgeber
EX-Schutzzulassung ATEX EEx d [IC T6

Single- und Multiturn-Drehgeber 14 Bit ST / 12 Bit MT

476
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